Table linéaire pneumatique
06,08,012,0 16,0 20, @ 25

Hauteur réduite

110k {dereduction

Masse du produit

. . 298" .\
22 % de redUCtlon (Mod‘elecrgvemionnel:3809

Energie cinétique admissible . e lat ]
éduction de la hauteur et de
cope o 0,09 J° :
64 % modification O — la masse avec table plus mince

® Table mince en acier inox spécial
Comparaison entre modele a raccord double et modeéle MXQ12-30 conventionnel (sans réglage) @ Matiére durable de méme robustesse que le modéle conventionnel

2 @ @mlbjmahilsjgmjsj d® gj@ﬂd@ e}t'g @Vea".cli-ii ;i%li?)sll: ::r;tt;ar:i::rgfa I'option fonctionnelle est

® Des options en exécutions spéciales ont été ajoutées.

* Caractéristique double course

1 Il”, ~e d' ‘. "blt , oronaue !
o N ) ) ) S * Caractéristique réglage latéral
w&gsag@ Ils Jp)@m I J@Sj * Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique, etc.
Poussée faible pour le modgle a rigidité élevée

Modele a double orifice de raccordement P1a 7 [ A'Qés_‘;‘ge [ A'g'zge }
Augmente une flexibilité de cablage et Une combinaison avec un vérin dun
de raccordement avec des orifices de alésage inférieur augmente la rigidité en
raccordement et des rainures de fonction de la poussée. Possibilité de
montage du détecteur des deux cotés. réduction de hauteur.

Page
53

Meilleure visibilité pour les détecteurs. La
LED de visualisation peut se vérifier sur
un coté pour une utilisation avec une
petite course.

° S
3027 @

4
Pour MXQ12C

série MXQ 2 S\MC

CAT.EUS20-211C-FR

Hauteur interchangeable avec la
série MXQ conventionnelle .

Alésage Alésage
g12 g12

Pour MXQ12




Table linéaire pneumatique série UXQ

2 combinaisons de guide et d'alésage du vérin disponibles

Charge max

Modele a raccord double ¢,
MXQLIA i

m Hauteur réduite de 10 % par rapport au modele conventionnel
30 mm —> 27 mm

m Masse réduite de 22 %
380 g— 298 g

Pour MXQ12A-30ZN

Visibilité améliorée

s

Pour @ 16

(Deux rainures de montage du de’tecteur)

MLes raccords et rainures de montage du détecteur
sont prévus des deux cotés.

Alésage

Guide
Petit

Lorsque la hauteur doit étre identique a celle du modéle conventionnel,
choisir le modéle MXQOa hauteur interchangeable.

o6 —
ﬁ? Utilisation visée @ }

La rigidité du guide et une grande surface de table
sont nécessaires, mais sans poussée.
""""""""""""""""" LIV - Transfert horizontal dune pice, transfert
ECI I doutls, bridage de faible poussée

[23 [ Utilisation visée @

o8 voges

Utilisation visee"®

Utilisation visée @
Un uide a rigidité supérieure est nécessaire sans
changer la poussée du modele conventionnel.
LI - Transfert d'une piece
CEUN & porte-a-faux augmenté
+ Bridage de grande précision
et de poussée élevee

o016 'tﬂ.kd‘ 35
T (% |35
9 20
70 mm
H Les alésages @ 16, @ 20, @ 25 disposent
Guide de deux rginures de détecteur des P
g rand deux cotés.
1 V
7

:



Table linéaire pneumatique série UXQ

Choix du meilleur actionneur guidé en fonction de I'application.

Poussée faible pour le Modele a Modele a hauteur
modele a ;I(gldlte élevée R raccord simple " M interchangeable
MXQLIC
Rigidité de guide relative a la poussée améliorée | | ™ Corps compactavec || M Hauteur identique au
bonne visibilité du modele conventionnel
. . guas . o détecteur
u ngldlte du g""de amelloree de 50 % Compatible avec @ 8 et @ 12 uniquement M Visibilité des détecteurs
(Pour MXQ8B et MXQ8A) . P
I Design compact, améliorée
m Le vérin peut étre réduit lorsque :‘ée;g:t‘;’;;aézures o Montage nterchangeabi
cmara | e - ontage interchangeable
la Charge est Iegere : détecteur sur un coté avec le modeéle conventionnel
* Hauteur réduite
« Consommation d'air réduite
-Légereté
Alésage Alésage Alésage
Non disponible. ===
S — o6 Utiliser MXQL, o6 :‘:i,'g 20
ir:¥g'i: al:\at;t:l;llt; Modeéle standard/symétrique
9 ’ (La figure représente
____________________________________________________________________________ 1| | unmodelestandard) ||
a6
I 120 os| @R [21 |l0s
Modgle standard/symétrique Modéle standard/symetrlque Modeéle standard/symétrique
(La figure représente un modéle standard.) (La figure représente (La figure représente

un modéle standard.) un modele standard.)

o8 23mm 012 ” g12

Modéle standard /symétrique Modéle §tandard/symétrique Modele sjandard/symétrique
(La figure représente un modéle standard.) (La figure représente (La figure représente
' un modgle standard.) un modéle standard.)
g12 };-?i 30 o 16 g 16 biIkg¢ -
SR M
Modele standard/symétrique B

(La figure représente un modéle standard.)

i Non disponible.
016 37 rm @20 Utiliser MXQUIA, @ 20
modeéle a
raccord double.
55
0 20 46 0 25 9 25 "

Les alésages @16, 0 20 et 0 25 comportent
deux rainures de montage du détecteur
L sur les deux cotés.

Les alésages @ 16 et @ 20 comportent deux rainures de
montage du détecteur sur les deux cotés.

J

SMC 2

O



Table linéaire pneumatique série UXQ

@églage de course (option)

Le réglage de course est positionné au centre.
Le jeu en fin de course est réduit.

Réglage de course

@ergie cinétique admissible améliorée

Energie cinétique Vitesse - Masse de la charge

admissible améliorée 25
par la réduction de
la masse des 3 2
piéces mobiles ';' Energie cinétique admissible améliorée
(o]
g 1.5 /
: Modele actuel _~
9} 1
g \\
(7]
&
S 05

0 100 200 300 400 500 600 700 800
Vitesse [mm/s]

@nfiguration de la table pour un meilleur fonctionnement et un entretien plus facile

[Trous de piétage]

positionnés au centre

Trous de piétage
positionnés au centre

Forme arrondie
congue pour une
sécurité optimale

double visualisation

Compatible détecteur statique
(D-mo]

Trous de piétage interchangeables
avec le modele actuel

* Modele a hauteur interchangeable

O
2



Table linéaire pneumatique série UXQ

@s dimensions de montage sont équivalentes a celles de la série MXQ actuelle.

H Montage de la piéce
PR, ; Position a partir
®le dlamet.r.e externg de la vis de montage l de I.extréﬁmé l@spacement dufiletage)
et les positions de filetage sont T —
interchangeables avec la série =
MXQ actuelle. = (o)
oe |:
: 5
£
(3
@.) |
&
—/

(* Les filetages de la plaque de fermeture ne sont pas interchangeables.) Cl'rou de montage dela pi‘eca

l Montage du corps

@ |l existe deux types de montage possibles. Montage latéral (trou taraudé) Montage latéral (trou traversant)
® Les filetages pour le montage '
du corps ainsi que I'espacement L L

sont interchangeables avec
la série MXQ actuelle.

= =

@usieurs réglages de course (option)

M Butée métallique avec amortissement
Haute précision grace a la construction intégrée de I'amortissement
et de la butée métallique : Précision de positionnement
répété de £0.05 max. Durée de cycle améliorée
Vitesse dutilisation de 300 mm/sec (Modele actuel : 200 mm/sec)
(Par rapport a une butée actuelle de série MXQ)

B Amortisseur de chocs

Modéle sans a-coups

Adapté aux applications qui nécessitent

des arréts en douceur, telles que le transfert

de pieces légeres ou le transfert & faible vitesse

[l Butée élastique M Butée métallique
I Choc diminué de 1/2 par rapport au modéle sans réglage de course. I Idéal pour positionnement

~— Principe d'utilisation/Butée métallique avec amortissement ———

@ L'amortisseur absorbe le ‘“““ Table
choc en phase initiale. Jr

L, @ ¢

Butée métallique /TS .
COFpS/ aves amorissement Amortisseur

gt

@ L'amortisseur est intégré dans la vis de réglage, tandis que la butée métallique permet un
positionnement de haute précision a I'extrémité de la vis de réglage.
(Précision de positionnement répété : +0.05 max) .-~

Butée métallique




Table linéaire pneumatique série UXQ

@st possible de combiner un réglage de fin de course en sortie et en rentrée de tige.

Réglage de fin de course en sortie)

Exemple

Réglage de fin de Réglage de fin
course en sortie de course en rentrée

; - - Butée métallique
(Reglage de fin de course en rentree) avec amortissement

Butée élastique

@ modele a longueur totale réduite est désormais disponible.

) L total sduit Les trous de montage
Longueur totale réduite de 8.5 [mm] ongueur totaie reauite du réglage de fin de course
de sortie ont été supprimés.

70 [mm] (Modele standard 78.5 mm) (pour MxasA-20)

e

* Les réglages de fin de course desortie ne
peuvent pas étre montés. © <

(Lje détecteur compact est désormais disponible.

e Détecteur Reed : D-A9[], D-A91V
» Détecteur statique : D-M9LI(A), D-MILIW

= > D-M9[]
Détecteur p—
compact 2
D-A9]

O
2



Table linéaire pneumatique série UXQ

Option additionnelle

®© Avec mécanisme du support télescopique
e Protége les piéces et les outils, etc. en éliminant le
choc en fin de course de sortie.
® Le support télescopique est compatible avec le détecteur.

Condition de fonctionnement du mécanisme du support télescopique

Aimant

Course du support
télescopique

Normalement OFF )

Détecteur ON : fonctionnement du support télescopique.

Aimant

Normalement ON: )

Détecteur OFF : fonctionnement du support télescopique.

Condition normale

= En changeant I'angle de montage des détecteurs,
on peut modifier le réglage ON/OFF normal.

Exemple d'application

Lors des processus d'insertion de la piece pour lesquels
un probleme tel qu'un positionnement erroné se présente,
le mécanisme du support télescopique absorbe le choc
de la piéce pour prévenir un endommagement.

Mécanisme du
support

télescopique

Pince pneumatique

NG

® Avec verrouillage de tige

e Maintient le vérin dans sa position d'origine pour empécher la piéce de

chuter méme en cas de coupure de I'alimentation d'air.

de blocage =
Levier {'t}

Ressort

18

@

o

Blocage

® Raccord axial i
e Raccordement axial centralisé

—
pour maintenir un espace distinct * M
autour du corps 8

Régleur de débit

=

N

Orifice d'alimentation
=t du vérin

o [[Iif°
S
©

O@

@
O
®<

88

Déblocage

® Caractéristiques du réglage
centralisé (-X27)

® Réglage de fin de course en sortie et en rentrée sont
positionnés du méme cété.

E® 9 _ Og

© O

Réglage de fin de course de sortie

Réglage de fin de course de rentrée




Table linéaire pneumatique série UXQ

Variantes

Alésage Options Option fonctionnelle (pages 5, 6, 15)

.

Modeéle a longueur totale réduite %

Avec support télescopique et verrouillage de tige

Jit

N

(-]

—

N

—

D

N

o

N

($)]
Modeéle standard
Type symétrique

Raccord axial

Réglage centralisé

Avec support télescopique
Avec support télescopique, raccord axial ’%

Avec verrouillage en fin de course \' -

Réglage centralisé (symétrique)
Support télescopique, réglage centralisé

Support télescopique, réglage centralisé
(symétrique)

VVérin avec lubrification constante (réservoir de lubrifiant)

Modele a
a double orifice de raccordement e & o o o
MXQLCIA

10 : 10 { 10 { 10 | 10
20 {1 20 ; 20 { 20 | 20
30 : 30 { 30 i 30 i 30
40 | 40 | 40 | 40 | 40 [ — [ ([ ] [ ([ ] [ ] [ [ ] [ ([ ] [ ([ ]
50 { 50 { 50 { 50 { 50
75 175 1757575
100 100 : 100 ; 100

125 1125 125
150 ; 150
Modeéle a faible poussée
et rigidité élevée e o o o

10 | 10 { 10 | 10
20 | 20 | 20 | 20
30 | 30 | 30 | 30
40140 404 | — | ®@ | @ @& | — | — | — | — | — | — | — | — | |-
50 | 50 | 50 | 50
75 | 75 | 75 | 75
100|100 | 100 | 100

1251125125
150 ; 150
Modele a raccord simple
wxae o
10 | 10
20 | 20
30 3| —|—|—| @ [ [ J — [ J [} (] [ J o [ J [} [ J [ J
40 | 40
50 | 50
75 ;75
100
Modeéle a hauteur
interchangeable e o o o o

MXxQrl

10 : 10 { 10 { 10 { 10
20 i 20 { 20 { 20 | 20
30 { 30 { 30 { 30 i 30
40 | 40 | 40 | 40 | 40 [ J [ [ J — [ J [ J ([ [ J [ [ J [ J [ J [ J
50 { 50 { 50 | 50 | 50
75 {75 {75 {75 { 75
100 100 ; 100 ; 100
125125125
150 ; 150

O
2



ique série UXQ
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Table |

Exécutions spéciales (pages 127 a 156)
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TN Table linéaire pneumatique MXQ Série

Modele a raccord double
MXQUA série

Pour passer commande Page 11
Caractéristiques Page 13
Caractéristiques en option Page 14
Dimensions : @ 6 Page 17

@ 8 Page 23
Lorsque les caractéristiques indiquées ci-dessous sont requises pour les alésages G 12 Page 29
@ 8 et @ 12, se reporter au modéle MXQLIC, modele a raccord simple également. @ 16 Page 35
- Lorsque deux rainures de montage du détecteur sont requises sur un coté. @ 20 Page 41
(Possibilité de monter deux détecteurs sur un c6té quand la course est réduite.) O 25 Page 47
-Quand une hauteur inférieure a celle du MXQLIA est requise (pour @ 8).
Modele a faible poussée et rigidité élevée Pour passer commande Page 53
MXQOB série = Caractéristiques Page 55
_ :/; p )1‘\*‘*3 Caractéristiques en option Page 56
,{ — Dimensions: @ 6 Page 57
ek @ 8 Page 59
@ 12 Page 61
@ 16 Page 63
@ 20 Page 65

Pour passer commande Page 67
Caractéristiques Page 69
Caractéristiques en option Page 70
Dimensions : @ 8 Page 71

Q 12 Page 77

Modéle a raccord simple
MXQOC serie

Lorsque les caractéristiques indiquées ci-dessous sont requises pour les alésages @ 8 et @ 12
se reporter au modele MXQMA, modeéle a raccord double également.

* Quand une rainure de montage du détecteur et le raccord d'air sont fournis pour les deux
cbtés (meilleure flexibilité du raccordement et du céblage).

Modeéle a hauteur interchangeable Pour passer commande Page 83
MXQL] série i Caractéristiques Page 85
g 'gg . Caractéristiques en option Page 86

Dimensions : @ 6 Page 87
@ 8 Page 93
@ 12 Page 99
@ 16 Page 105
@ 20 Page 111
@ 25 Page 117

H Options de réglage communes Page 123

B Montage du détecteur Page 125

B Exécutions spéciales Page 127

H Sélection du modéle Page 157

B Précautions spécifiques au produit Page 195
H Consignes de sécurité Couvercle arriére

ZSNC

10



Table linéaire pneumatique
Modele a double orifice de raccordement

Série MXQ

06,08, 012, 016, T 20, 0 25

Pour passer commande

MXQ

12

®

A_

M9BW

30/ZA
© 00

6 o o

Option de corps: 6 Options fonctionnelles 0 Nombre de
Alésage |Motle 2 doubl rfce de 0 Course standard [mm] Symbole Option fonctionnelle détecteurs
A — | Sans option fonctionnelle — 2
6 Orifice o e Orifice| 10, 20, 30, 40, 50 1 Avec support télescopique S 1
montage du détecteur de montage du détecteur 2 Avec Vel'rOUi"age en fin de course n n
8 i o ; 10, 20, 30, 40, 50, 75 3 Raccord axial 9
296 55{4' 4 Avec support télescopique et verrouillage de tige Exécutions
12 | == 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 5 Avec support télescopique, raccord axial spéciales
16 [Orfice gy manece Ofifice] 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 6 | Réglage centralisé Pour plus de détails,
montage du défecteur montage du détecteur 7 Reglage centrallse (Symetrlque) reDOMEZ-VOUS é |a
20 ; > o / 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 8 Support télescopique, réglage centralisé ap o suivante
0 - 9 Support télescopique, réglage centralisé (symétrique) pag '
25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150*

= Les orifices de raccordement et les rainures pour détecteur étant prévus
sur les deux cotés, seule la partie réglage du réglage centralisé est

symeétrique.

= La plage de vitesse d'utilisation de la course marquée d'un astérisque (*) ®
est 50 a 300 mm/s. (Sans réglage de course)

Q Options de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

@ Détecteur

=

Sans détecteur |

Sélectionnez les modeéles

de détecteurs compatibles a

la page suivante.

Position de montage Combinaisons d'options fonctionnelles

du réglage*!*8 — 1 8 9

Symb0|e Type de reglage*g Fin de Fin de Sans Avecxzw3 Avec Raccord “ Avec suppoﬁ Avec supgf;r? Réglage, | Ré Iagef7 _ Support = ) Summﬁﬂ

COUI’S(lE de| COLII'SB' en funs%i)gﬂnmiie . support Veerrl;o'%‘lr:llgge axial ;{e‘\lees(?ggill(l];gee t'ealggg;) g‘xLilgf centralise (sc):,er;\érlarillqsuee) lelergc(‘)apltéue, réqla?e,
sortie | rentrée course Ge fige coadafes | centranise

Z | Sans réglage O O O O O O X X X X
ZA [ ©) X X ©) X X O O X X
ZB | Butée métallique avec amortissement [ O X O O X X X X X X
ZC [ o X X @) X X @) @) @) o
ZD [ [ ©) X X @) X X @) O O @)
ZE | Butée élastique @ O O O O O O X X X X
ZF [ J O X X O X X O O O O
ZG [ [ @) X X O X X O O X X
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ J O X O O X X X X X X
ZJ [ ©) X X @) X X O O O @)
ZK [ J [ J O X X O X X O O O O
ZL | Butée métallique [ ) O O O O O O X X X X
ZM [ @) X X @) X X O O O @)
ZN Modéle & Sans réglage O O*s X O X O%5 X X X X
ZP lonaueur Butée élastique ) O X X O X X X X X X
ZQ tot ;ﬂ e 8 | Amortisseur de chocs/RJ o O X X O X X X X X X
ZS réduiterd ‘GE) Butée métallique avec amortissement [ J O X X O X X X X X X
ZT < | Butée métallique [ O X X O X X X X X X
ZBF | o | Butée S [ Butée élastique [ ) o @) X X @) X X @) [@) X X
ZBJ § métallique avec g Amortisseur de chocs/RJ [) ) O X X O X X O O X X
ZBM| < amortissement | 3 | Butée métallique @ o O X X O X X O O X X
ZEC | ¢ Butée o | Butée métalique avec amortissement | @ D @) X X @) X X @) @) @) @)
ZEJ | 5 lasti 'g Amortisseur de chocs/RJ [ J [ ) O X X O X X O O O O
ZEM| S elastique  \.= g ige métallique [ ) o @) X X @) X X @) [@) O O
ZHC |3 ) S [Butée métallique avec amortissement [) () O X X O X X O O X X
ZHF |< nggﬁézss‘faﬁ S| Butée élastique ® 0 O X X O X X O O X X
ZHM |3 < 'Buiée métallique ® ® O x x O x X O O x x
ZLC % Butée & | Butée métallique avec amortissement | @ ) O X X O X X O O O O
ZLF 2 métallique Butée élastique o [ ] O X X O X X O O O O
2LJ | Amortisseur de chocs/RJ [ ) ) O X X ©) X X @) O O O

«1 @: Livré avec le produit mais non assemblé.

Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement.
En ce qui concerne le mécanisme du support télescopique, la course d'amortissement ~ *5
est plus courte pour la course ajustée par le réglage de fin de course en sortie.

S'il faut installer un réglage de fin de course en rentrée avec un mécanisme de  *6
support téléscopique, utilisez un support téléscopique et un réglage centralisé fourni
avec un réglage de fin de course en rentrée sur l'extrémité arriere du corps. Les
options verrouillage de tige ou raccord axial ne peuvent étre montées sur les

2
3

modéles a réglage centralisé.

11

x4 Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été supprimés pour

réduire la longueur totale de la table.
Le modeéle de longueur totale réduite est utilisable, cependant, il n'est pas possible de fixer le
réglage de fin de course en rentrée ultérieurement.
Pour le raccordement axial, les orifices de raccord sur les deux c6tés ne peuvent pas étre utilisés.
Seul le réglage centralisé est symétrique.
Pour plus de détails sur la position de montage du réglage, reportez-vous a la page suivante.
La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.



Table linéaire pneumatique/raccor double Série MX Q DA

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau)
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions.

Connecter simplement le tube de contréle d'humidité & I'ac-

2
)
o
o
- - E
Détecteurs compatlbleS/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations. ®
. S A Tension d'alimentation | Modele de détecteur |Longueur de céble [m] ﬁ
e Eemsien sadeEE Connexion 3 Cablage 0511135 Connecteur| Charge 9 o
p électrique § (sortie) DC AC  |Perpendiculaire|  Axial (;) M| 0@ précablé admissible §. % o
3 fils (NPN) MONV | MON (e ([@e|@|O| O o O[]
- 5V,12V Circuit Cl -
@ — 3ils (PNP) MOPV | M9P | e [@[e@ O] o [ 220
g 2-fils 12V MOBV | M9B | @ (@@ |O| O — pafi=a
% Sortie double 3 fils (NPN) 5V,12V LSS @ |0 @ O © Circuit Cl| Relais o= =
= L Fil noyé | Oui | 3fils (PNP) | 24V ' — MOPWV| M9PW | @ (@ | ® | O O ' ] @
g | (double visualisation) 2-fls 12V M9BWV| M9BW | @ (@@ 0| o | — | 7' [|8
[ %) - =
iz - s 3 fils (NPN) MINAV+#1| MONA*1 | O |O | @ | O O - —_——
~ [
8 |, Rebsl'sgm a|'| " 3 ils (PNP) sVv.12V M9PAV+[M9PA* | O [0 |@|0| o |-d .
(double visualisation) 2-fils 2V M9BAV*|[MOBA*' | O O |@|O| O | — £
= 3fils o &
=3 J— J— J— J— J— —
23 Fil nove | OUi [(Eauivlents NP 5V A96V A% | @ () Circuit Cl -g 8
2& y siis | 2av | 12y | 100V | AS3V=2| AS3 | @ |@ (@@ — | — [Rels|| 3@
= Aucun 100Vmax. | A9OV A0 | @ |—|®|—| — (CircuitCl| API S
=1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau. 'g =
Un vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite une résistance a I'eau. ]
%2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93. 'g
* Symboles de longueur de cable : 0.5 m ----eeve — (Exemple) MONW =
M (Exemple) MONWM 2
e L (Exemple) MONWL 3
5m e Z (Exemple) MONWZ g
= Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande. '§
= Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125. £ g
= Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés, reportez-vous au catalogue sur le Web. g <
= Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés. £ =
«
=
made o] Exécutions spéciales >
Order (Reportez-vous aux pages 127 a . , B , L £}
156 pour plus d'informations.) Position de montage du réglage (Exception : réglage centralisé) 2
Symbole Caractéristiques Modeéle a longueur totale réduite py
X7 Graisse PTFE | o
X9 Graisse pour machines de lindustrie alimentaire ] - T 'y g E
X1 Vis de réglage longue [ [} & & 2E
(Plage de réglage plus étendue de 10 mm) ) ) 20
Sorti t—p- Rentré . ) )
Vis de réalage lonaue Rédl de fin d Rédl de fin d Les trous de montage dl:l (eglage_dg fin o g
X12 IS de regiage longue €glage de Tin de €glage de fin de de course de sortie ont été supprimés =
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) course de rentrée course de sortie pour réduire la longueur totale de la table. {,’
X28 Ecrou et vis de réglage longs 5
X33 Sans détection magnétique intégrée Position de montage du réglage centralisé -§
L JO'.m,en M Type standard [Modéle symétrique | 3
X42 Unité de guidage anti-corrosion Réglage de fin de 3
X45 Joint EPDM s B _Eq 3 course de sortie %’
X580 garadéris.ﬂq.ue fabe viesse (:f 90 mis) O @ ' Réglage de fin de O @ Réglage de fin de S
X2128 ( 1a(r)a§t$(r;gt:}cé)u)e résistance hautes températures | course de rentrée el course de rentrée -
- <
X2192 | Caractéristique double course O @ Réglagz de fin de O @ :§
Réglage de fin de course en sortie fixé en - course de sortie =3
e direction axiale = @
o
~ 5
Tube de # 8
contrdle de I'humidité w
Série IDK - 2
©
o
€
=}
T
c
i
©
K4
N
7}

tionneur pour empécher l'apparition de condensation.
\. J
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série MXQLI1A

IN
s o« g , R OouUT =
Caractéristiques Effort théorique — E
Alésage [mm] 6 | 8 | 12 | 16 | 20 | 25 La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels.  [N]
Taille du port de raccordement M5 x 0.8 ’ Taille En o Pression d'utilisation [MPa]
Fluide Air Alésage de tige fonctionne- piston
Action Double effet (mml | fmm) raccgnrgre]:nem [mm? | 02 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 [ 0.7
Eression :'tftilisation 0.15a 0.7 MPa*! (Verr(;uil)lgg:ﬂd: tige : 0.35 & 0.7 MPa)*! . R ouT 57 11 171 23| 29| 34| 40
ression d’épreuve . a
Températures ambiante et du fluide -10a 60 °C IN 42 8| 18] 17] 21| 25] 29
50 & 500 mm/s ouT 101 20| 30| 40| 51| 61| 71
Plage de vitesse d'utilisation AP : CEn s 8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45] 53
(Vitesse d'utilisation (Butée meta!hque avec amortlssenjent : 50 a 300 mm/s)
moyenne) (Butée métallique : 50 a 200 mm/s) ouT 206 45| 68| 90113 | 136 158
v * dans le tableau des courses standard page 11 : 50 & 300 mm/s 12 6 IN 170 34| 51| 68| 85102 |119
g::::z;;g::; course) Amortissement élastique interne 16 6 OUT | 402 | 80| 121|161 | 201 | 241 |281
- - pr - — IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 (242
Amortissement Butée métallique avec amortisseur, butée élas-|
(Avec réglage de course) |tique, amortisseur de chocs, butée métallique 20 8 OUT | 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 |440
Lubrification Non lubrifié IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 |369
Détecteur Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils) 25 10 out 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 |687
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils) IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 |577

Tolérance de course admissible

+2a0mm

=1 Se reporter page 14 pour la pression d'utilisation minimum de la butée métallique

avec amortissement. Si la pression d'utilisation est inférieure a la pression
d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.

Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement:
Pression requise pour une compression totale de la partie saillante de
I'amortissement pour entrer en contact avec la piece métallique.

La pression d'utilisation pour le vérin d'alésage 20 avec amortisseur de choc est
comprise entre 0.15 et 0.6 MPa.

Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le
positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force
maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 14.

Masse
g
P Masse supplémentaire de < At
. Course standard [mm] Rgdu;tlon du l'option de réglage Supplément pour l'option
L Modéle & longueur Fin de course | Fin dezourse en| Support | Verrouillage | Raccord
10 20 30 40 50 75 100 | 125 | 150 | totale réduite de sortie rentrée télescopique de tige axial
MXQ6A 130 | 130 | 170 | 190 | 210 — — — — -6 10 8 30 40
MXQ8A 140 | 160 | 180 | 210 | 270 | 290 —_ —_ —_ -6 10 8 30 60
MXQ12A | 270 | 290 | 310 | 370 | 400 | 540 | 610 | — | — 12 20 16 70 go | rasde
supplé-
MXQ16A | 480 | 510 | 550 | 630 | 670 | 810 | 1000 | 1100 | — -21 40 30 120 150 ment
MXQ20A | 840 | 840 | 870 | 950 | 1100 | 1300 | 1600 | 1900 | 2000 -33 70 50 (80) 190 400
MXQ25A | 1400 | 1400 | 1500 | 1500 | 1900 | 2000 | 2300 | 2900 | 3100 -60 110 80 310 700
= La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse du réglage centralisé
I
[l
Modale Course standard [mm] Réduction uniquement quand le produit
10 20 30 40 50 75 100 125 150 est avec réglage de fin de course en rentrée
MXQ6A 175 180 225 245 265 — — — — -10
MXQ8A 190 210 230 260 320 350 —_ — — -10
MXQ12A 355 385 405 465 495 635 705 — — -20
MXQ16A 640 680 720 800 840 980 1170 1270 — -40
MXQ20A 1110 1140 1170 1250 1400 1600 1950 2250 2350 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25A 1880 1920 2020 2020 2420 2520 2930 3530 3730 -100

* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

Masse des pieéces mobiles

[l

M Ié i . L
. Course standard [mm] Réduction du ngI%%tsigﬁ %gn:%‘lgf Supplément pour l'option
Modele modele 2 longueur Fin de course |Fin de course Support Verrouillage | Raccord
10 20 30 40 50 75 100 | 125 | 150 [RalIcdis de sortie en rentrée télesggpique de tigeg axial
MXQ6A | 61 66 80 89 97 — — — — -6 10 8 30 10
MXQ8A | 68 76 85 97 | 116 | 138 — — — -6 10 8 30 10
MXQ12A| 143 | 154 | 168 | 192 | 206 | 263 | 300 | — | — 12 20 16 70 20 | Pasde
supplé-
MXQ16A| 240 | 257 | 277 | 309 | 329 | 389 469 | 520 | — -21 40 30 120 35 ment
MXQ20A| 408 | 410 | 437 | 464 | 503 | 588 747 | 815 | 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25A| 674 |681 | 721 | 761 |836 | 935 |1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110

# La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série M X Q DA

Masse max. de la charge

Energie cinétique admissible

[kgl [J]
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage
Modele | Amortissement | Butée | Butée métalique | Amortisseur de chocs/RJ | Butée Modele | Amortissement | Butée métalique Butée |Amortisseur| Butée
lastique interne| élastique | avec mortissement | Horizontal | Vertical |métallique élastique interne |avec amortissement|  élastique |de chocs/RJ | métallique

MXQ6A 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6A 0.03 — 0.06 0.175 0.009
MXQ8A 1 1 1 1 1 MXQ8A 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12A 2 2 2 15 1 2 MXQ12A 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
MXQ16A 4 4 4 2.5 4 MXQ16A 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04
MXQ20A 6 6 6 6 6 MXQ20A 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06
MXQ25A 9 9 9 9 ‘ 6 9 MXQ25A 0.39 0.18 0.6 1.73 0.09

% Pour sélectionner un modéle, reportez-vous a Sélection du modéle

&
=)
=]
o
°
°

a raccor:

MXQLIA

=4 Modeéle

page 157 ou utilisez le programme de Sélection du modéle. Veuillez 2 ©
noter qu'il n'est pas possible de sélectionner un modele uniquement g ‘g
avec I'énergie cinétique admissible. oo
2% [
V4 ] L] " -E ‘_‘d_-') 0
Caracteristiques en option £5x
o =
. - Ve . - . D =
Avec verrouillage de tige Avec mécanisme du support télescopique § °
- N
=
Modgle MXQBA | MXQ8A MXQ12AMXQ16AMXQ20AMXQ25A Modgle MXQEA MXQ8A MXQ12AMXQ1GAMXQ20AMXQ25A! (2
Plage de pression 035207 Plage de vitesse d'utilisation [mm/s] 50 a 500 (montage horizontal 50 a 300) £
d’utilisation [MPa] ' ) . - D
Course du support télescopique [mm] 5 10
Effort de maintien [N] | 12 [ 12 | 23 [ 45 [ 70 [ 110 , TO
Chargedela | Course a 0 [mm] 3 5 9 16 25 40 o]
course du o
fg:gg@;‘pique ;| Course maximum 6 8 15 24 38 59 § g
P " 7 - C
Détecteurs compatibles avec support télescopique © =
%
Modele Modele Caractéristiques Direction de la connexion électrique =
D-M9BV Avec visualisation, 2-fils (@
Détecteur statique D-M9ONV Avec visualisation, 3 fils, sortie : NPN Vertical §
D-M9PV Avec visualisation, 3 fils, sortie : PNP %
=
. 01
Reglages Pour les modeéles et dimensions de l'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124. | £
L =3 x
. ) . . 2
Butée métallique avec amortisseur ==
=
Modéle MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A <
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18 2
Absorption de course [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5 2
Prgsspn d'utilisation minimum tiezla butée 0.3 03 0.2 0.2 0.2
métallique avec amortissement™*= [MPa] @
Reférence) Force de compression <
maximale d'amortisse%ent [N] 20 42 65 97 154 3 E
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 @ g
1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique 20
Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression °°- S
d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions T‘;,
spécifiques au produit a la page 196. @

2 Non disponible pour @ 6
Butée élastique

S

]

Modele MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A E

Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 3
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 (%
f =

Amortisseur de chocs/RJ 2
Modele MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A 8

Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 S
Absorption de course [mm] 3 5 6 7 10 \§
Vitesse d’impact [mm/s] 50 a 500 2
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70 45 %
Poussée max. admissible [N] 150 245 422 814 ~§
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 w
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9 8 15 2
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x1.5 'é
Butée métallique -E
Modele MXQ6A [ MXQS8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A 2

Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 k]
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 P

14



série MIXQL1A

Avec fonction de lubrification stable (réservoir de lubrifiant)

- Un vérin pour environnements poussiéreux (10 & 100 um) et généraux
- La fonction de lubrification stable (réservoir de lubrifiant) est montée sur la tige du piston. Ceci empéche I'entrée de poussiere et de corps étrangers et améliore la durabilité.

MXQ A M —|Course|| Option de réglage || Option fonctionnelle |[—| Détecteur |—|Exécutions spéciales |

Options

)
(&)

Avec fonction de
lubrification stable

"% (réservoir de lubrifiant)

&

Option

fonctionnelle (J 6, O 8)

Symbole

Option fonctionnelle

Sans option fonctionnelle

2

Avec verrouillage en fin de course

* (312 a @ 25 : Identique au produit standard

Exécutions

spéciales

+ Elles different du
produit standard.
Voir ci-dessous.

l Options de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles (J 6, @ 8) = @124 25: Identique au produit standard

Position de montage{| Combinaisons d'options fonctionnelles
du réglage*! —
Symbole Type de réglage*2 *3 Fnd : gF 7 - 2,
Cou'ps eed . cou'ps eeen Sans option Verrouillage
sortie | rentrée || fonctionnelle de tige*>
Z | Sans réglage *3 O O
ZA [ [ J @) X
ZB | Butée métallique avec amortissement @ *3 O O
ZC [ O X
ZD [ ] [ @) X
ZE | Butée élastique @ *3 O O
ZF [ O X
ZG ) [ ] [ @) X
ZH Amortisseur de chocs/RJ ° o) 5
ZK i o ® LJ o X x 1 @ : Livré avec le produit mais non assemblé.
ZL | Butée métallique [ ] *3 ®) O Sans symbole pour la position de montage du
ZM [ J O X réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement.
ZN o o | Sans réglage *3 O X *2 La butée métallique avec amortissement n'est
ZP Il\/lodele at l " (Bytée dasique ™ O > pas disponible pourQ_ 6. ) '
ZS Qr(‘jgﬁjtegz otale | Buce ntalique avec emortssement ® 19 % *3 Pour le montage ultérieur d'un réglage de fin de
7T reduite [ utée metalique ° 0 > course en sortie, commandez la caractéristique vis
Op——— de réglage longue (-X 1 1 ). (Il n'est pas possible
ZBF £ | Butée métalique 5| Butée lastique d d o x d'utiliser un amortisseur de chocs avec ce modeéle.)
ZBM | @ | avecamortissement § Butée métalique Ll [l O X # 4 Les trous de montage du réglage de fin de
ZEC | o |Butée o | Butée métallique avec amortissement | @ [ O X course en sortie ont été supprimés pour réduire
ZEM g élastique 2 Butée métallique [ ] [ ] O X la longueur totale de la table.
ZHC |3 ) "o | Butée métalique avec amortissement | @ [ J O X * 5 Le réglage de fin de course en sortie avec
ZHF | < Amortisseur | Butée lasiue ® ® O X mécanisme de verrouillage de tige est disponible
ZHM § de chocs/RJ % Butée nétalique ° ° 0 »; selon les caractéristiques de vis et écrou de
ZLC % Butée E’ Butée métalique avec amortissement | @ [ J O X :2%?3?02) ?.E);(Szg)xdi gr)c;diiprﬁggta:;sliésclgg)s(giIfjee
ZLF | < |métallique Butée élastique [ ] [ ] O X '
J6,08 - .
plade t0 S . Position de montage du réglage
order | Exécutions spéciales
(Reportez-vous aux pages 127 a 156 Réglage de fin de Réglage de fin de
our plus d'informations. course de rentrée course de sortie
pour p )
Symbole Option fonctionnelle
X33 Sans détection magnétique intégrée
X42 Unité de guidage anti-corrosion Sorti Rentré
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale ot entre
Modeéle a longueur totale réduite
@12to @ 25
made 10 . . - T
order | Exécutions spéciales
(Reportez-vous aux pages 127 a 156 Les trous de montage du réglage de fin de course de sortie ont
pour plus d'informations.)
Symbole Option fonctionnelle Masse
X1 Vis de réglage longue [a]
(Plage de réglage plus étendue de 10 mm) Réduction |Masse supplémentaire] Supplément
Vis de réglage | Course standard [mm] du modéle &l ge [onti al Fopti
X12 is de réglage longue . de l'option de réglage | pour l'option
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) Modéle longueur i i -
- R 10 | 20 [ 30 | 40 | 50 | 75 | e |oourse de|course en| orrouIlage de
-X28 Ecrou et vis de réglage longs e Sarie s tige
X33 Sans détection magnétique intégrée MXQ6AM | 150 | 150 | 190 | 210 [ 230 | — 6 10 10 40
X42 | Unité de guidage anti-corrosion MXQ8AM | 160 | 180 | 200 | 230 [200 [320 | 6 10 10 60
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale # @12 & @ 25 : Identique au produit standard
15
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Table linéaire pneumatique/raccor double Série MX Q DA

Caractéristiques

Alésage [mm] 6 8 12 \ 16 \ 20 \ 25
Action Double effet
Amortissement élastique interne
; Butée élasti
pre?s_lcn. u e'ze é afs |c!ue .
d'utilisation Butée métallique
min. Amortisseur — —
Butée métallique avec amortissement — 0.3 MPa 0.3 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa
= Les spécifications autres que celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
Dimensions (Les dimensions autres que celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.)
MXQ6AM [mm]
M
= HEE S Modéle standard ez l,o ngueur z 2z
10 totale réduite
MXQ6AM-10Z 74 64.5 56 69.5
@S MXQ6AM-20Z 84 74.5 56 69.5
MXQ6AM-30Z 105 95.5 69 82.5
ﬁ' MXQ6AM-40Z 117 107.4 81 94.5
; MXQ6AM-50Z 127 117.5 91 104.5
4
Y44
Modeéle a longueur totale réduite
M
o O | 6 @ o
oO® ] & O
[sx2s) [sz2g)
MXQ8AM (]
M
M Modéle Modéle standard Mot((j)(;e;eér(lé%nugnueeur z zz
10, MXQ8AM-10Z 78 69.5 57 70.5
MXQ8AM-20Z 88 79.5 67 80.5
S MXQ8AM-30Z 98 89.5 77 90.5
MXQ8AM-40Z 114 105.5 93 106.5
@ @ MXQ8AM-50Z 141 1325 120 | 1335
o MXQ8AM-75Z 166 1575 122 | 1355

O
2

Modéle a longueur totale réduite

Les dimensions externes des modeles @ 12 a @ 25
sont identiques a celles du modeéle standard.

16
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a raccor:

=4 Modele 3

[}]
2
om
0[]
20
s X
(2]
o=
-
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odeéle a faible pouss

-

d simple

Modeéle a hauteur interchangeable |IModéle a raccor
MXQ[] MXQLIC

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQLIA

Dimensions: MXQ 6A [Standard]

MXQ 6A'DZ Modeéle standard

(NN-1)xH G
8.3 5.8 H
9 —A
| ™ / o, N~ oo e
) ) e @ F
0 ¢
{ 00— -
5] 0%
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé o . o (+9%25) prof. 2 ~—A 4 3H9 (*0.9%) prof. 2
Coupe A-A HB GB
M 20 16 18
05 [
—=D
]  TomTor T
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J 1| e ‘ b o
(o)
(Bouchon: Surplats 7) z
Vue de dessous
y44 de MXQ6A-30Z
@ 3H9(0%)prof. 1.5 3HI(*9%%)prof. 1.5
4.1(profondeur de vissage maximum) 3.5 23
2.1 (profondeur de vissage minimum r_ B 18.9
® (@) :
H s = = o <  —| oy
e \%@ 3;«_@ o s o & 8
/___NxM3x0.5 *1*2 F B ® 41_5»\ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Coupe B-B (ﬂ _ 1)X F
11 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | ©
[t}
e o~
«1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec [
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
«2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ6A-10Z 22 18 9 23 38 10 27.5 64.5 4 2 50 60
MXQ6A-20Z 25 15 9 26 38 10 27.5 74.5 4 2 50 60
MXQ6A-30Z 21 — 12 — 48 13 37.5 95.5 6 3 63 73
MXQ6A-40Z 26 10 24 28 48 15 47.5 107.5 6 3 75 85
MXQ6A-50Z 27 20 34 28 48 15 57.5 117.5 6 3 85 95
17
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 6A [Optlon réglage]

MXQ 6A'D I:I Avec option réglage (J 6)
Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE]: Tige sortie, | ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 ] @ @@ ) ,\\Orilice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
T

Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8

05
Plage de réglage 12 ¢ 5 5 Plage de réglage 10
17 max 15 max
31.5 31.5

Deux extrémités

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH]: Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M6 x 0.75)

HeEe 5
Cotes sur plats de 8 L Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 05
15 max 5 Plage de réglage 3
13 max
29.3
29.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Butée métallique [ZK: Deux extrémités, : Tige sortie, [ZM: Tige rentrée, [ZT |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 341 = ﬁ . & _Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 | Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 0.5 - do réal 8
age de réglage
16 max 5 9 9ag
30 14 max
30
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 6A'DZN Modéle a longueur totale réduite

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modele 3

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxXQr] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Dimensions [mm]
*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modele M
trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ6A-10ZN 55
course en sortie, il est impossible de monter un N
s réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXGORL 202N 6
@0 (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ6A-30ZN 86
monter ultérieurement.) MXQ6A-40ZN 98
= MXQ6A-50ZN | 108

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

Z;SVC 18
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série MXQLIA

Dlimenslons: MXQ 6A [Option support télescopique]

MXQ 6A'DD1 Avec support télescopique (3 6)

M Dimensions [mm]
17.5 e
M ey Modéle Modéle a
N N longueur totale
© Modéle standard réduite Y74
e & & M M
27 | . MXQ6A-10Z(11| 815 72 -
MXQ6A-20Z[]1 91.5 82
. MXQ6A-30Z[11| 1125 103 90
< %_ -~ MXQ6A-40Z1| 1245 | 115 102
o ol MXQ6A-50Z(1 | 1345 | 125 | 112

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ 6A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 6)

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

(Bouchon: Surplats 7) Dimensions [mm]
—_— e — [ ] Modele J |a
Fe— e — _MXQ6A-10Z12 |
{ J 5 wf MXQ6A-20Z12| > 7| 2°
© MXQ6A-30Z12| 785

MXQ6A-40Z[12 | 90.5 | 33

(s}
i e MXQ6A-50Z[ 12 | 100.5
© o€
o0 = Q3
© o
@ ;l © | : oo T J k
( ™l m
1|75 Q
| i J 5
MXQ6A-10Z[]2 l | 2
T T e @
| Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
105
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
sont identiques au modele standard.
MXQ 6A-DD2 Ave_c verrOUIIIage de tlg_e’ reglage Type Réf. du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
de fin de course en sortie (0 6) Butée élastique: ZE | MXQA-AT8-X28 | MXQA-A827-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Amortisseur de chocs/RJ: ZH MXQA-JT8-X28 RJ0603N
I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. #1 Cett e référence correspond a une unité simple de vis de réglage (amortis-
La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin seur de choc) sans écrou.
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige. Ceci sert de piéce de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.
Butée élastique: [ZE ] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH] Butée métallique:
Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs en sortie de tige Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
- \Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 g _ﬁ - \Oriﬁce de la vis CHC avec cotes sur plats 3
™ Cotes sur plats de 8 [\ Cotes sur plats de 8 ™ Cotes sur plats de 8
05 - 05 05 -
10 Plage de réglage 15 10 Plage de réglage 3 10 Plage de réglage 13
25 max 14 max 24 max
41.5 299 40

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
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Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

6A

[Option raccord axial]

MXQ 6A'DD3 Raccord axial (3 6)

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(oum)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(IN)

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ 6A'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (O 6)

&
=)
=]
o
°
°

a raccor:

MXQLIA

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

=
M i ; o
. 175 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 2
> - o
oi 1 (Bouchon: Surplats 7) S, 3
© ! [to} B
© 0, b o]
. o © 5 B
{ J 5 SO
zz g X
15 © =
™ Qo
® = : :
Ooe < \ _
=a e UL T I8
[T g =
[sxas) [5.<> = EE— Py
28 @ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 E;
Q 50
J 5 S £g
| [y Dimensions mm] | 3 X
— o @ | = Modgle | Modelea 2=
: I ) ongueur
B 0 Modele J | Q |standard totalegréduite 2z Py
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 |05 M M g
- =
MXQ6A-10Z[14 575 | 25 81.5 72 77
MXQ6A-20Z4 91.5 82 P
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ6A-30Z14| 78.5 112.5 103 90 §
MXQ6A-40Z004| 90533 [1245 | 115 | 102 | 8 E
MXQ6A-50Z[14 | 100.5 134.5 125 112 S 8
&%
=l
@
MXQ 6A'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (O 6) =
8
S
M >
o
2178 S
- 8
== s
© i =
. y I R P
Orifice de pilotage M5 x 0.8 74 15 g
2
%5 % . OO < JOH—
@ o) o } ‘|  Dimensions (mm] | £
d Modele | Modelea 9
28 R longueur %

- . 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 Modéle standard otalo réduttel ZZ I.:
Orifice de pilotage M5 x 0.8 M M 'g
(N MXQ6A-10Z05| 815 | 72 | | &

MXQ6A-20Z(15| 91.5 82 2

MXQ6A-30Z[15| 1125 103 90 H

MXQ6A-40Z05| 1245 | 115 [102 | §

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ6A-50Z[15| 134.5 125 112 P
20
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série MXQLIA

Dimensions: MXQ 6A [Option fonctionnelle]

MXQ 6A-D|:|6 Réglage centralisé (Q 6) # 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs)

utilise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28).

(I n'est pas possible de monter un réglage standard sur le pro-

- - f ’ P duit.) Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis
Butée mEtalllque @ Deux extremites, de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

[ZM[: Fin de course en rentrée

MZ

Max. 34

Plage de réglage 15

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

'

-\ Réglage de fin de course en rentrée

(M6 x 0.75) Dimensions [mm]

Réglage de fin de course en sortie*! Modéle Mz

(M6 x 0.75) MXQ6A-10Z[16 | 18.9
Cotes sur plats 8 MXQ6A-20Z[16 | 28.9

MXQ6A-30ZL16

10 Plage de réglage 13 MXQBA-40ZL16 | 36.9
Max. 24 MXQ6A-50216
Butée élastique [ZD]: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZF|: Fin de course en rentrée [ZJ: Fin de course en rentrée
Max. 36
5 Plage de réglage 16 Max 94
t age ce reglage 5 Plage de réglage 10
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 '_¢
O 3 . . | O }
o Réglage de fin de course en rentrée S 1 \Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Reéglage de fin de course en sortie*! Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
05] Cotes sur plats 8 0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 15 10 Plage de réglage 3
Max. 25 Max. 14

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
# Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 6A'DD7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 6)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 6A [Option fonctionnelle]

[}

o

MXQ 6A'DIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (O 6) 3
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. g 5
Dimensions mm] W]
o~ s

MXQ6A-10Z[16 | 18.9

' MXQ6A-20Z[16 | 28.9
S ® | I MXQ6A-30Z(16

Mz MXQ6A-40Z(16 | 36.9

~— MXQ6A-50Z(16

16.6 2.3

=4 Modele

28 15

00
24
21

<
Réglage de fin de course enrentrée & ‘E
Réglage de fin de course en sortie

odéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

2 x M3 x 0.5 prof. 5

{M

d simple

a raccor
MXQLIC

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

{Modéle

MXQ 6A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 6)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 8.

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

Réglage de fin de course en sortie =
Réglage de fin de course en rentrée p
]
S
)
T E
»
g8
S0
=
=R
oF
=
‘@
2

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQLIA
Dimensions: MXQ 8A

[Standard]

MXQ 8A'DZ Modeéle standard

[aV)
(NN-1)xH G B
Q
H — 27 23 10
8.3 5.8 @3H9 (*59%°) prof. 2 A g
g Cc'\l) 7 ~ JE jacias] § _mn__m_‘
Q Q o] Q o el F 5 s (o3
AP u — 4 50 @ &
i L 60— - [ L k4 j
o
) . —A
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé Vue de dessous du
modéle MXQ8A-30Z
Coupe A-A HB GB
M
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J 0
(Bouchon: Surplats 7) z ©
Y44
4.1(profondeur de vissage maximum
(profondeur de vissage maxmurn) @ 3H9 (*5°%) prof. 1.5 23
2.1 (profondeur de vissage minimum) 3.5
19.7
® O
(o) f
W 2 &0 3 QF of w| 8
N x M3 x 0.5%1%2 =
c B-B 3H9 (%) prof. 1.5 © 115
oupe B- (N e
12 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
QOrifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J ©
| | s
© ®
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
%2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ8A-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8A-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8A-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8A-40Z 32 14 27 31 55| 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8A-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8A-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
23
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 8A [Optlon réglage]

MXQ 8A'D I:I Avec option réglage (J 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 16.6

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) -

%

.Orifice de la vis CHC avec Orifice de la vis CHC avec P
cotes sur plats 3 \.cotes sur plats 3 li o
= J
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8 =+
Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8
15 max 13 max
30 30
|

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3/ '\\Orifice de la vis CHC avec cotes sul
Cotes sur plats de 8 T 05
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max 15 max
31.5 31.5
| Tige rentrée | | Tige sortie |

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige

- =
Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8
05
Plage de réglage 5 5 i
5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.9 20.9
| Tige rentrée | Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8A'DZN Modéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
M 3 #3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modeéle M
trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ8A-10ZN 60
course en sortie, il est impossible de monter un MXQ8A-20ZN 70
@ @ @) & réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
— Qo —O—— O (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ8A-30ZN 80
@ @ Of- monter ultérieurement.) MXQ8A-40ZN 96
= =B MXQ8A-50ZN 123
MXQ8A-75ZN 148

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

SMC 24

O

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxXQr] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQLIA

Dlimenslons: MXQ SA [Option support télescopique]

MXQ 8A'DD1 Avec support télescopique (3 8)

M

Dimensions [mm]
@ |17 . Mlodel  ongueur e
oi Modale Modgle standard e 77
N . M M
; K @ | MXQ8A-102C1| 85 765 | 775
24 15 MXQ8A-20Z11| 95 865 | 875
MXQ8A-30Z(11| 105 96.5 97.5
®_ ®O0 st MXQ8A-40Z11| 121 | 1125 | 1135
1 W{eg%@ : 3 & MXQ8A-50Z(J1| 148 | 1395 | 1405
MXQ8A-75Z2[11| 173 1645 | 1425
-
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 * Les dimensions autres de celles listées
ci-dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ 8A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 8)
‘ j-| :umak Dimensions [mm]
= —— e —— - J : 5 Modele J |Q
e MXQ8A-10Z[12 | 61.5
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ8A-20Z[12 | 71.5
(Bouchon: Surplats 7) MXQ8A-30ZC12 | 815 | 30
® MXQ8A-40Z[12 | 97.5
MXQ8A-50Z[12 | 124.5
< MXQ8A-752Z[12 | 139.5 | 43
<l 8
(o s E—
102 R
MXQ8A-75Z[12

« Les dimensions autres de celles listées
ci-dessus sont identiques au modéle standard.

8A 2 Avec verrouillage de tige, réglage Type Réf. du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
MXQ = de fin de course en sortie (Q 8) ButéeTétal!iqueav.ecamortissement:ZB MXQA-CT8-X28| MXQA-A887-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Bmee, ShastiqueliZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amor'nsseu’r de ‘_’h°°3IRJ:ZH MXQA-JT8-X28 RJO603N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28| MXQA-A838-X11

La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin «1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige. seur de choc) sans écrou.

Butée métallique avec amortissement:

Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Butée métallique: Butée élastique: [ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
. X . . X X Amortisseur de chocs en sortie de tige
Amortisseur de chocs en sortie de tige Amortisseur de chocs en sortie de tige (M6 x 0.75)
® (M6 x 0.75) ® 1 /(M6x0.75) (ﬁﬁé ;
= (0 Orifice de la vis CHC avec ~ —IE — :
@ Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 @ cotes sur plats 3 — -
B == £ == £ E’K Cotes sur plats de 8
05 Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8 05
10 Plage de réglage 13 10 Plage de réglage 14 10 Plage de réglage 2.2
23 max 25 max 13 max
40 415 29.9

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

8A

[Option raccord axial]

Dimensions: MXQ

MXQ 8A'DD3 Raccord axial (0 8)

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(OUT)

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(IN)

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8A'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (Q 8)

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

=
M K4
® 17 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 o
i (Bouchon: Surplats 7) %
< 1 0 T
~ =, 0 =
s = e
J 5 8 52
zz o
K-}
)
i i u
| MXQ8A-752(14 | 2
®} 10 15 | | =
' &5 - -- - ©
=3
oo, ® _ ®0 i g
h o ]
06 67 60 ot &) 3 HeH = g
o dq s
28.5 o @ = Eo
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 é >§<
. - «
Q Dimensions m— mm] | 5
J 5 Modele | Modelea o
| b
1 I Modsle | J | Q@ |sendd e 22 | 8
@ & [ ﬁf M| ™
- o MXQ8A-10Z14 | 61.5 85 | 765 | 775 P
Orifce de pilotage 2 x M5 x 0.8/ — s MXQ8A-20Z014| 715 % | 865 | 875 | g5
=
MXQ8A-30Z[14| 81.5|30 | 105 96.5 97.5 @ g
MXQ8A-40Z[14 | 97.5 121 1125 | 113.5 2 z
=g =)
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ8A-50Z014 | 124.5 148 1395 | 1405 o T‘;
MXQ8A-75Z[14 | 139.5 | 43 | 173 164.5 | 1425 @
3
8
8A-05 :
MXQ =L J«) Avec support télescopique, raccord axial (O 8) 3
[=2]
©
s
o 17 g
©
N ©
= T . . s
Dimensions mm] | @
Orifice de pilotage M5 x 0.8 24 15 Modele | Modelea 2
I 5
©un Modele | sandard |yyiteiiie| 22 | -8
®  B®Og < ; M M w
%&’ ® & ® @©o@ 3 Hr & MXQ8A-10Z05| 85 | 765 | 775 s
: : MXQ8A-20Z15| 95 86.5 87.5 2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 5 28.5 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 MXQ8A-30Z[15| 105 96.5 97.5 32
(N) ~ MXQ8A-40Z15| 121 | 1125 | 1185 | §
MXQ8A-50Z05 | 148 | 139.5 | 1405 | §
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8A-75Z05 | 173 | 1645 | 1425 | &
26
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série MXQLIA

Dimensions: MXQ

8A

[Option fonctionnelle]

MXQ 8A'DD6 Réglage centralisé (O 8)

«1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) utilise les carac-
téristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de mon-
ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les caractéris-

tiques écrou et vis de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Butée métallique avec amortissement [ZA|: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

MZ
18.1 Max. 34
16.6 5 Plage de réglage 14
Orifice de la vis CHC avec cotes surplats 3 Dimensions [mm]
Y Modéle Mz
_\Réglage de fin de course en rentrée MXQ8A-10ZL16
M @ (M6 x 0.75) MXQ8A-20Z[16
A9 < Réglage de fin de course en sortie* MXQ8A-30Z[16 | 225
(M6 x 0.75) MXQ8A-40Z[16
0.5 Cotes sur plats 8 MXQ8A-50Z[ 16
T(;* Plage de réglage 13 MXQ8A-75Z[ 16 | 46.5

Max. 23

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée

Max. 36

Plage de réglage 16

Qrifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

Réglage de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75)
Réglage de fin de course en sortie*!
(M6 x 0.75)

Cotes sur plats 8

Plage de réglage 14

Max. 25

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 34
5 Plage de réglage 10
— T
0@ '
@—9— Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
O (M6 x 0.75)
Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!
(M6 x 0.75)
0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 2,2
Max. 13

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 8A'DIZI7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

+ Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ SA [Option fonctionnelle]

o

)

. . . . s >

MXQ 8A'DIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (O 8) s

Le ré{glage de,fin’de course en sort’ie ne peL_Jt étre monté que sur un #1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de =
modele a butée élastique ou a butée métallique. chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de ré-

a raccor

MXQLIA

glage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter
un réglage standard sur le produit.) Pour plus de dé-

- 17 tails sur les caractéristiques écrou et vis de réglage %
o <—L longs (-X28), reportez-vous page 130. 'g
< i 5 =
~ ! i
= & 3 8
MZ [
3%
coMm
[T}
220
28.5 © =
15 *“-, o X
© O
g o= =
< : °%
T Réglage de fin de course en rentrée ] !—‘* N i . '8
Réglage de fin de course en sortie*! g Dimensions [mm] \E
= Modéle Mz (2
2 x M3 x 0.5 prof. 5 MXQ8A-10Z[16 g
MXQ8A-20Z[ 16 »
MXQ8A-30Z[16 | 22.5 TO
MXQ8A-40Z16 gLl
MXQBA-50Z 6 §g
MXQ8A-75Z[16 | 46.5 L
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. %
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126. '8
=

MXQ 8A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 8.

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

=

Réglage de fin de course en sortie @

A - . c

Réglage de fin de course en rentrée o 3

i T E
(2]

g8

S0
=

road

°oF

(=2

‘@

2

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

sMC 28

O



série MXQLIA

12A [Standard]

MXQ 1 2A'DZ Modeéle standard

Dimensions: MXQ

0
(NN-1)xH G &
9]
8.5 74 @4HI(*3%) prof. 2.5 H S 39 29 11
—A g
o o ™ —tmn m 3° —jn Zm
©| < S u = & i
) QH i~ s e —— ol ¥ T &
"= I O == ’ joo®—Poo—c
B! U ¢ U >
‘ : —A
NN x M5 x 0.8 Trou traversant taraudé 5 Vue de dessous
Coupe A-A HB GB de MXQ12A-40Z
M
0.5 =
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | i
(Bouchon : Surplats 7) Z
Y44

@ 4H9 (*3°%) prof. 2
4H9 (*5°%) prof. 2

5.7(profondeur de vissage maximum) 27
2.7 (profondeur de vissage minimum) 45 24.9
—B
% A f | Ha)
7 ‘
=3 J@. - b @_ @_ O@ o N~ o
sV} < © ‘4‘4} A <
Do & 09 o 1
‘ B e v =T ‘ =
N x M4 x 0.7 *1%2 F ® 17 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Seccion B-B N -
(— - 1)x F
16 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J |
)
| | G
e ©
{
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
%2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ12A-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12A-20Z 28 19 11 32 48 i3 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12A-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12A-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12A-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12A-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12A-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
29 7
2 SVC



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

12A

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 1 2A'D I:I Avec option réglage (9 12)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

18.9

Réglage de fin de course de rentrée
(M8 x 1)

Réglage de fin de course de sortie

Cotes sur plats de 4

Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 10

17 max

(M8 x 1)
@ - Cotes sur plats de 4
= |
—_—
0.5 Cotes sur plats de 10
6.5 6.5 Plage de réglage 9
16 max
35 Deux extrémités 35

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 4 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de sortie

Réglage de fin de course de rentrée
(M8 x 1)

Cotes sur plats de 4
Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 11

5 (M8 x 1)

Cotes sur plats de 4

== — Cotes sur plats de 10
0.5
6.5 6.5 Plage de réglage 10
18 max 17 max
36.5 36.5
] Tige rentrée | Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M8 x 1)

Amortisseur de chocs en sortie de tige

Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 12

(M8 x 1)
2 [ = 2
3 3
e 1 0.5 Cotes sur plats de 10
6.5 6.5 Plage de réglage 11
23 max 22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 2A'IZ|ZN Modeéle a longueur totale réduite

M
oo © & © O
@% ® ©® & Of/

*3
+*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

« Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

SVC

O

Dimensions [mm]
Modele M
MXQ12A-10ZN 72
MXQ12A-20ZN 82
MXQ12A-30ZN 92
MXQ12A-40ZN 110
MXQ12A-50ZN 120
MXQ12A-75ZN 164
MXQ12A-100ZN| 189
30

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modele 3

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxXQr] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQLIA

Dimensions: MXQ 12A [Option support télescopique]

MXQ 1 2A'DIZI1 Avec support télescopique (J 12)

Dimensions [mm]
M Modele | Modéle a longueur
215 Modele standard | totale réduite .74
® M M
< [ MXQ12A-10Z[11 103.5 93 96
8 1{:@ ) MXQ12A-20ZC011 | 1135 103 98
7z MXQ12A-30Z1 123.5 113 108
17, MXQ12A-40ZC11 | 1415 | 131 126
MXQ12A-50Z[11 151.5 141 136
B9 o Og : MXQ12A-75ZL11 | 1955 | 185 | 180
y - [~ <
@ 0® = .|_¢ N MXQ12A-100Z[1| 220.5 210 205
=
37 : % Les dimensions autres de celles listées

ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

MXQ 1 2A'DIZI2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 12)

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

(Bouchon: Surplats 7) Dimensions [mm]
Modele J
- - MXQ12A-10Z[12 68
A MXQ12A-20Z[12 70
OCer— MXQ12A-30Z(12 80
0O€ — o MXQ12A-40Z[12 98

MXQ12A-50Z[12 108
MXQ12A-75Z[12 152
MXQ12A-100Z[12 177

L

MXQ12A-10Z[12 |

o}
l Ie]
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 05
= Les dimensions autres de celles listées
ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
1 2 A 2 Avec verrouillage de tige, réglage Type Ré. dumoddle de réglage | Référence de la vis de réglage *'
- . . T

MXQ L] de fin de course en sortie (g 12) Butée métalique avec amortissement: 28 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Bme? DEEUUSIFE . MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Futilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amortisseur de ?h°°S/RJ'ZH MXQA-JT8-X28 RJ06O3N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28| MXQA-A838-X11
La plage de réglage de course différe du réglage du produit standard. Le réglage de fin «1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige. seur de choc) sans écrou.

. . . . Ceci sert de piece de rechange en cas d’usure de la vis de réglage.
Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique: Butée élastique:[ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
Réglage de fin de course de sortie - Réglage de fin de course de sortie . Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
: 3
Cotes sur plats de 4 = Cotes sur plats de 4 =
[=%
=] ™ Cotes sur plats de 10 T} ™ Cotes sur plats de 10 ] ™ i
0.5 0.5 — 2
>l |- (&)
11 Plage de réglage 15 11 Plage de réglage 16 0.5 Cotes sur plats de 10
26 max 27 max 11 Plage de réglage 13
45 46.5 28 max
47.3

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

12A

Dimensions: MXQ

[Option raccord axial]

MXQ 1 2A'DD3 Raccord axial (O 12)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(©ouT)
. be, ¢4 0
@"ﬂ! | Be” 60 0o

Orifice de pilotage M5 x 0.8

« Les dimensions autres de celles listées (IN)
ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 2A'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (0 12)

&
=)
=]
o
°
°

a raccor:

MXQLIA

=2 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

5
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 - - =
21.5 =
@ N " (Bouchon: Surplats 7) o
< — 9 : 3
o 0 = =
N = )
e SAE= T0
J 5 O€ © S
2z 8 g
S E
17 [}
- 3
[ = = §
&% oo . J =
-o-—- - 5 2 - N =
) < 3
®e” o OOH } 5
; S T— MXQ12A-10Z[14 ]
T T == - - - - 5
37 ol o s
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 £E0
30 aXx
J 5 Dimensions mm] | 3=
| e oA
S ! ;9 ) - ;f Modele J | standard |oidierachite| ZZ ’§
: ) M M =
- ) MXQ12A-10Z(14 | 68 | 103.5 93 96
Orifice de pilot: 2xM5x0.8
e CEPIOEge S XX V MXQ12A-20Z(04 | 70 | 1135 | 103 98 3
MXQ12A-30Z004 | 80| 1235 | 113 | 108 | o é
MXQ12A-40Z004 | 98| 1415 | 131 126 | o &
=
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ12A-50Z004 | 108 | 151.5 141 136 2 8
MXQ12A-75Z[04 | 152 | 195.5 185 180 oﬂ- g
MXQ12A-100Z04 | 177 [ 2205 | 210 | 205 2
‘@
z
e . . S
MXQ 1 2A'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (J 12) £
3
(]
M g
5
21.5 =
< - =
& ﬁ B “i
- - ”n
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Y74 7 Dimensions [mm] g
(oum Modgle | Modele a g
r,-;' Modéle standard | ioigle edite| 2Z 8
1 \_ﬁ >® @) i M M w
r’ﬁ)} = % - Aol : x| MXQi2A-10Z05 | 1035 | 93 | 9% | 2
&.I!II @! o O ; MXQ12A-20Z005 | 1135 | 103 | 98 | 3
i - = MXQ12A-30Z0)5 | 1235 | 113|108 | £
Orifice de pilotage M5x 0.8 37 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 MXQ12A-40ZC15 | 141.5 131 126 'g
(IN) MXQ12A-50Z(15 | 151.5 141 136 | 2
MXQ12A-75Z005 | 1955 | 185 [180 %
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ12A-100Z035 | 220.5 210 205 @
32
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série MXQLIA

12A [Option fonctionnelle]

MXQ 1 2A'DDG Réglage centralisé (3 12)

Dimensions: MXQ

Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) utilise les caracté-
ristiques écrou et vis de réglage longs (-X 2 8). (Il n'est pas possible de monter
un réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les caractéristiques
écrou et vis de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Butée métallique avec amortissement [ZA]: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM): Fin de course en rentrée

i e
|

MZ
Max. 41
6.5 Plage de réglage 16 i .
Qrifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 Dimensions [mm]
‘ ; Modele MZ
MXQ12A-10ZC16 26
@@ @ Py O L Réglage de fin de course en rentrée MXCQJ12A-ZOZD6
O & 0® (M8 x 1) MXQ12A-3026
Réglage de fin de course en sortie*! MXQ12A-40ZC16 4
— (M8 x 1) MXQ12A-50Z06 | °
0.5 Cotes sur plats 10 MXQ12A-75Z16
11 Plage de réglage 14 MXQ12A-100Z[16
Max. 26

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée

[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 47
Max. 4
ax. 43 6.5 Plage de réglage 16
6.5 Plage de réglage 18 .
" - Amortisseur de chocs
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 de fin de course en rentrée
— " = (M8x 1)
O = Réglage de fin de course en rentrée O——
M8 x 1) -
=) ( ) X Amortisseur de chocs

O‘ Réglage de fin de course en sortie*! O‘ de fin de course en sortie* ';,
= (M8 x 1) = (M8 x 1) %
0.5 Cotes sur plats 10 0.5 Cotes sur plats 10 ‘g
11 Plage de réglage 16 11 Plage de réglage 13 @
Max. 27 Max. 28 8

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 1 2A'DD7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

%}@ @ @ O Réglage de fin de course en rentrée
@ o N ® 09
£ — e

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ

12A

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle

a butée élastique ou a butée métallique.

21.5

(e2]

N 7 = —F—

& & |
Mz

37
© 9 ‘ ‘
S7) SZUW) B

S

DM ML pad

II

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard.

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits.

Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ12A-100ZC18

=1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur
de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de
réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de mon-
ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de
détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré-
glage longs (-X28), reportez-vous page 130.
17
< {_ ~
Réglage de fin de course en rentrée by ] N
églage de fin de course en sortie*!
2 x M3 x 0.5 prof. 5
Dimensions [mm]
Modele MZ
MXQ12A-10Z(18 26
MXQ12A-20Z[18
MXQ12A-30Z18
MXQ12A-40Z(18 34
MXQ12A-50Z[18
MXQ12A-75Z(18

MXQ 1 2A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de l'option fonctionnelle 8.

oo ©

Yo 2o 29

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

©e @ 09

—

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O
2

34

= Modéle a raccord double

odéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

{M

d simple

a raccor
MXQLIC

odele a hauteur interchangeable [Modeéle
MXQrl

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQLIA

Dimensions: MXQ 1 6A [Standard]

MXQ 1 6A'IZIZ Modéle standard

(NN-1)xH G ®
©
12.4 8.7 @ 5H9 (*5.°%°) prof. 3 H E
~—A 3
i, o o S o
0| ~ & o —
(<] 5 — >
o) o a%? S ] o &
(T OO ol
gl i :
NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé ~—A 6
Coupe A-A HB GB
45 35 16
v L
0.5 o i =
Ym— I T
G0 GO ©o ¢
] - i b
J | 0 1
ifi ilot 2xM .
g:):f:hgilpézraiis 7’; 5x08 4 Vue de dessous du
Foup 2z modéle MXQ16A-50Z
‘ _ @ 5H9 (*3%%°) prof. 2 5H9 (*3%%9) prof. 2 35
7.3(profondeur de vissage maximum)
. - 5.5 32.2
3.3 (profondeur de vissage minimum) B
J, ™
® O
S O——©O— 8 '3 3
: b 4
=
F B ™ 23 \2xM4xO.7prof.6
N x M5 x 0.8%1%2 N
(— - 1) xF
Coupe B-B 21 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 F J r | o
w
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec ) ©
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc- t
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in- E’
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
«2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modéle F G GB H HB | J M N NN Z Y74
MXQ16A-10Z 38 16 8 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16A-20Z 38 20 12 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16A-30Z 48 21 30 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16A-40Z 58 28 17 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16A-50Z 40 — 27 — 80 28 63 145.5 6 3 1135 128
MXQ16A-75Z 46 23 58 52 80 34 88 176.5 6 3 1445 159
MXQ16A-100Z 44 39 102 44 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16A-125Z 44 20 127 44 80 53 138 245.5 10 5) 213.5 228

35
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 1 6A [Optlon réglage]
MXQ 1 6A'D I:I Avec option réglage (@ 16)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de sortie
(M10 x 1)

Réglage de fin de course de rentrée
(M10 x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12 Eemmm————— Cotes sur plats de 12
[ @™o o |
0.5
—-
Plage de réglage 10 8 8 Plage de réglage 8
18 max 17 max
40 Deux extrémités 40

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M10 x 1) (M10x 1)
= it
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5 Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
Cotes sur plats de 12 = Cotes sur plats de 12
05 |,
Plage de réglage 11 8 8 Plage de réglage 10
20 max 18 max
41.5 41.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10x 1) i ; /(M10x1)
(
5 == = E
i 05 |, g
Plage de réglage 12 8 8 PIaEe de réglage 10
24 max 22 max
45.3 45.3

] Tige rentrée \ ] Tige sortie

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxXQr] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

MXQ 1 6A'DZN Modeéle a longueur totale réduite

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

M *3 Dimensions [mm]
Modeéle M
#3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ16A-10ZN 85
@ @ O r trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ16A-20ZN 95

1 @ B ~ B @ course en sortie, il est impossible de monter un
@ o réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ16A-30ZN 105
@ O (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ16A-40ZN 122
monter ultérieurement.) MXQ16A-50ZN 132
D D

MXQ16A-75ZN 163
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard. MXQ16A-100ZN 207
MXQ16A-125ZN 232
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série MXQLIA

Dimensions: MXQ

16A

[Option support télescopique]

MXQ 1 6A'DD1 Avec support télescopique (J 16)
M

Dimensions [mm]
(,;_ 20.5 Modele [ Modgle & longueur
Modeéle standard | tolale rédute ZZ
o M M
o ® ® MXQ16A-10Z(11 | 118.5 105 107
27 MXQ16A-20Z[11 128.5 115 111
23 MXQ16A-30Z01 | 1385 | 125 121
[ry MXQ16A-40Z(11 155.5 142 138
@ O@ MXQ16A-50Z[11 165.5 152 148
g . _— p @ MXQ16A-752[11 | 196.5 183 179
2 (<]
b O N MXQ16A-100ZC11| 2405 | 227 | 223
MXQ16A-125Z[11 | 265.5 252 248
41 T D
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6
MXQ 1 6A'DDZ Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 16)
i | . ] )
L Lrsl Dimensions (mm]
- o © [1T1 Modeéle J
o J 5 MXQ16A-10Z(12 78
i ) MXQ16A-20Z[ 12 82
:| Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
@ ] (Bouchon: Surplats 7) MXQ16A-30ZL 12 92
| - MXQ16A-40Z[12 109
& X - ° MXQ16A-50ZC12 | 119
. MXQ16A-75Z[ 12 150
@ O@— MXQ16A-100Z[12 | 194
T (I e - @7 - ]I MXQ16A-125Z[12 | 219
- > O
\ VT i1
4.5 Ol w
33
‘ MXQ16-10Z[12 : Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
‘ - - - J 5
[ I
T & © ]
0
— n
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus l
sont identiques au modéle standard.
0.5
1 6 A 2 Avec verrouillage de tige, réglage Type Réf.du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
MXQ =LIL1& de fin de course en sortie (O 16) b ndalieacanuisereni 5 | MXQA-CT8-X28|  MXQA-A8B7-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Bute? eliasi queZts MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Futilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amorltlsseu'r de ?hocs/RJ:ZH MXQA-JT8-X28 RJO6O3N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin 1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

(M10 x 1)

Orifice de la vis CHC avec T
cotes sur plats 5

seur de choc) sans écrou.

Ceci sert de piéce de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Cotes sur plats de 12

=L [ T
0.5

-

13 Plage de réglage 14

27 max

50

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1)

Cotes sur plats de 9

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 13

29 max

Butée élastique: [ZE]
Réglage de fin de course de sortie
%Zj (M10x 1)
- Orifice de la vis CHC avec
55X cotes sur plats 5
— | o || oo
=13 Cotes sur plats de 12 =11
05 |, 0.5
13 Plage de réglage 15 13
28 max
51.5 52.8

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

37

ZSNC



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 16A [Option raccord axial]

o

Q2

MXQ 1 6A'DD3 Raccord axial (@ 16) 3
<
Orifice de pilotage M5 x 0.8 -g ]
(©ouT) § g
LE

o

r_g

o

=

3

]
Orifice de pilotage M5 x 0.8 g \g
# Les dimensions autres de celles listées (IN) 83 m
ci-dessus sont identiques au modéle standard. 20 []
) 0
=2
16A-4
MXxQ =LI1=r Avec support télescopique et verrouillage de tige (@ 16) o222
M S — 23
~ 205 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 pox EO
® - (Bouchon: Surplats 7) - - >a>—
:|_ ?E"
Ed { 0 g £
@ [1] i ! @ o 3O
J 5 o]
Xe]
y 44 . 23 | » 8 52
v : 1 © L
TT Qo
)
@ O@ 3 45 é
(P2 NeN) : (4]
@ @6 @_ <| © 2 e : /%—
i A MXQ16A-10Z[14 S
— ’ = T c
M ol Dimensions (mm] | S
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 Modele | Modele a o |:|
5 longueur Q0
33 Modeéle J | standard |iotaleréduite | ZZ 5
| [y MXQ16A-10zZ04 | 78| 1185 | 105 107 | £
,"" ® | ﬁ MXQ16A-20Z014 | 82| 1285 | 115 |[111 | @
— 0 MXQ16A-30Z14 | 92| 138.5 125 | 121 3
= MXQ16A-40Z[14 | 109 | 1565 | 142 | 138 =
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 105 MXQ16A-50Z14 | 119 [ 1655 | 152 [ 148
MXQ16A-75Z[14 | 150 | 196.5 183 179
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ16A-100Z[14 | 194 | 240.5 227 223
MXQ16A-125Z[14 | 219 | 265.5 252 248

Options de
réglage communes

MXQ 1 6A'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (J 16)

H

m :

~ ]

5 20.5 °

%

o) ]

(8] T =3

& Eo

Orifice de pilotage M5 x 0.8 74 23 @
(ouT) =
7 . . &

@ O ; Dimensions [mm] | &

- f Modele | Modele a 2

@ % ? 8 Modele siandard | oo radute| ZZ 2

O M | M 8

TR 23 i MXQ16A-10Z15 118.5 105 107 L

Orifice de pilotage M5 x 0.8 ] MXQ16A-20Z15 | 128.5 115 [111 | 2
(IN) 2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 MXQ16A-30Z015 | 1385 | 125 |121 | 8
MXQ16A-40Z(15 | 1555 | 142 | 138 | E

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ16A-50ZC15 | 165.5 152 148 -g
MXQ16A-75Z(15 | 196.5 183 | 179 | 8

MXQ16A-100Z015 | 2405 | 227 |223 | &

MXQ16A-125Z015 | 2655 | 252 | 248 | &
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O



série MXQL1A
16A

Dimensions: MXQ

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 GA'DDG Réglage centralisé (Q 16)

#1  Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) utilise les carac-
téristiques écrou et vis de réglage longs (-X 2 8 ). (Il n'est pas possible de
monter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les ca-
ractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Butée métallique avec amortissement [ZA]: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée

Butée métallique [ZKJ: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

i= = 9

Mz

27.2

Max. 47

Dimensions [mm]
Modeéle MZ
MXQ16A-10Z[16 | 33.5
MXQ16A-20Z[16
MXQ16A-30Z16
MXQ16A-40Z16
MXQ16A-50Z(16 | 39.5
MXQ16A-75Z16

25.2

Plage de réglage 17 MXQ16A-100Z[ 16

MXQ16A-125Z[16

21.3

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

05|,

Réglage de fin de course en rentrée
(M10x 1)
Réglage de fin de course en sortie*!
(M10x 1)
Cotes sur plats 12

Plage de réglage 13

Max. 27

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF|: Fin de course en rentrée

Max. 49
8 Plage de réglage 19
= T
O@ B Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
Réglage de fin de course en rentrée
O ~ (M10 x 1)
= Réglage de fin de course en sortie*!
(M10x 1)
05|, Cotes sur plats 12
13 Plage de réglage 15
Max. 28

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZJ |: Fin de course en rentrée

Max. 53 _ plage 3
8 deréglage 15 g8
25
Oo

= T

Oe

= Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
O~ (M10x 1)
= Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!
(M10x 1)
0.5 Cotes sur plats 12
Y9l ~Otes sur plats 12
13 Plage de réglage 13

Max. 30

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
# Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 1 6A'DIZI7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 16)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 16A [Option fonctionnelle]

MXQ 1 6A'DIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (O 16)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modeéle a

butée élastique ou a butée métallique. = 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur
de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de
~ 20.5 réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de mon-
© ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de
- détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré-
] glage longs (-X28), reportez-vous page 130.
MZ
41 23
-
@ @ O@ Réglage de fin <
@ de course en rentrée 2
\ @ @ O Réglage de fin
de course en sortie*!
2 x M4 x 0.7 prof. 6
Dimensions [mm]
Modele MZ
MXQ16A-10Z[18 | 33.5
MXQ16A-20Z(18
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ16A-30Z[18
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. MXQ16A-40Z18
Pour plus de détails, reportez-vous page 126. MXQ16A-50Z[18 | 39.5

MXQ16A-75Z(18

MXQ16A-100Z[18

MXQ16A-125Z[18

MXQ 1 6A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 16)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 8.

Réglage de fin de course en sortie

Sa NI el SUNR. - iol
D& & O

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O
2

40

odele a faible poussée JUIREIEEREITSIG T AL
et rigidité élevée
MXQ[B

{M

d simple

a raccor
MXQLIC

odele a hauteur interchangeable [Modeéle
MXQrl

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQLIA

Dimensions: MXQ 20A [Standard]
MXQ 20A'IZIZ Modeéle standard

(NN-1)xH G

[sp)
0.030 H §
@5H9 ('0">") prof. 3 —A =
i | =
S| ®
S o
L | @
NN x M6 x 1 prof. taraudage 9 —A 6
Coupe A-A HB GB
48 36 _ 16 M
05|
s o
&
oo Do S o =
& J I
1 Y4
Vue de dessous du / 2z
modeéle MXQ20A-50Z Crifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon: Surplats 7)
5H9 (*5:9%) prof. 2 43
7.3(profondeur de vissage maximum) 55
3.3 (profondeur de vissage minimum) @ 5H (5°%°) prof. 2 38.6
o N — - Aa| ©
(s N~ < | ©
© :
[$)
™ 29
*1%2
NxM5x08 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7
Coupe B-B
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
I_e bloc de gwdagg_ et entral_ner un dysfonp- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ‘ J ‘ |
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la ‘ ‘
profondeur de vissage minimale. Reportez- R0S LS =
vous aux page 196 pour plus de détails.
x2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si ‘
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN 4 V44
MXQ20A-10Z 45 18 8 46 70 245 34 1135 4 2 85 104
MXQ20A-20Z 40 18 8 46 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20A-30Z 48 28 18 46 70 225 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20A-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20A-50Z 42 — 34 — 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20A-75Z 65 22 58 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20A-100Z 50 16 108 56 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20A-125Z 655 32 133 59 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20A-150Z 62 48 158 62 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 2 OA

[Option réglage]

MXQ 20A'D|:| Avec

option réglage (J 20)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC | : Tige rentrée, [ZS |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, | ZL}: Tige sortie, [ZM]: Tige rentrée, [ ZT J: Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

31.5

Réglage de fin de course de rentrée

(M12 x 1)

cotes sur plats 6

Plage de réglage

Orifice de la vis CHC avec

Cotes sur plats de 17

21 max,

31.5

Réglage de fin de course de sortie
(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 17

Plage de réglage 9

20 max

I |
= = 05
10 10 10
47 —
Deux extrémités| |« 47 |

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP : Tige rentrée (Modéle 4 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course de sortie

Cotes sur plats de

Plage de réglage 12

\ /(M1 2x1)
a 54@1 Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
17
= = N_Cotes sur plats de 17
T =1 05
10 —-
25 max 10 Plage de réglage 11
485 21 max
48.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modgle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M10x 1)

Cotes sur plats de 12

Cotes sur plats de 9

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1)

Cotes sur plts dg 9

Cotes sur plats de 12

4 = =1 05
Plage de réglage 3 3 8 Plage de réglage 6
15 max, 18 max
45.3 45.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

x Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

MXQ 20A'DZN Modéle a longueur totale réduite

+3

«3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

ZSNC

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

1 Modeéle 2

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

B
-
£
B
TO
s
o
i¥e]
S X
,mE
(]
b
el
o
=
D

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modele M
MXQ20A-10ZN 96
MXQ20A-20ZN 106
MXQ20A-30ZN 116
MXQ20A-40ZN 126
MXQ20A-50ZN 142
MXQ20A-75ZN 176
MXQ20A-100ZN 249
MXQ20A-125ZN 274
MXQ20A-150ZN| 299
42



série MXQLIA

Dimensions: MXQ

20A

[Option support télescopique]

MXQ 20A'DD1 Avec support télescopique (D 20)

Dimensions [mm]
M Modéle  |Modéle & longueur
Q118 Modéle standard | toderédite | ZZ
[s) |
M M
~ MXQ20A-10Z[ 1 131 1135 1915
8 MXQ20A-20Z11 | 141 | 1235 '
@ @ MXQ20A-30ZC11 | 151 | 1335 | 1315
Y44 29 MXQ20A-40Z[ 11 161 143.5 1415
, MXQ20A-50Z[11 177 159.5 157.5
— MXQ20A-75Z[ 1 211 193.5 191.5
HER @& O MXQ20A-100ZC11| 284 | 2665 | 2415
— *@7#3@ B 3 g MXQ20A-125ZCJ1| 309 | 2915 | 266.5
9D @® O MXQ20A-150Z[1| 334 | 3165 | 2915
445 K = = ) # Les dimensions autres de celles listées
' 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7 ci-dessus sont identiques au modele standard.
MXQ 20A'DIZI2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 20)
l | : .
Dimensions [mm]
i N — ~ Modéle J |Q
o @ -
e ?\ J s MXQ20A-10Z[12 915
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ20A-20ZL12
(Bouchon: Surplats 7) MXQ20A-30ZL12 | 101.5 38
° ® MXQ20A-40Z[12 | 111.5
- ( — MXQ20A-50Z(12 | 127.5
@ @ O MXQ20A-75Z[12 | 161.5
| ) @ 1 o « MXQ20A-100Z[12 | 234.5
C " MXQ20A-125Z02 | 2595 | 61
@ @ MXQ20A-150Z[12 | 284.5
%‘
Ol o
9.5 Q
- ‘ Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
7I7V|X029A-1 0?;2 J 1 J | 5
& @ || ]
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
sont identiques au modeéle standard. !
0.5
Avec verrouillage de tige, réglage Type Réf, dumodgle de réglage | Référence de la vis de réglage *'

wxa 20A-0-2

de fin de course en sortie (@ 20)

Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de

I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie.

Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire.

La plage de réglage de course différe du réglage du produit standard. Le réglage de fin «1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

/(M12x1)

=

i

N

il

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Butée élastique: [ZE]

Butée métallique avec amortissement: B

MXQA-CT8-X28| MXQA-A887-X11

Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Amortisseur de chocs/RJ: ZH | MXQA-JT8-X28 RJ0603N
Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

seur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d’usure de la vis de réglage.

Réglage de fin de course de sortie

/(M12x1)

= |\ Cotes sur plats de 17
osl,
13 Plage de réglage 16
30 max
57

i

0.5

=

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1)

Cotes sur plats de 17

Plage de réglage 18

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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T ]
otes sur plts de 9

04-5, Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 9

25 max

52.8




Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ 2 OA

[Option raccord axial]

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(OUT)

wxa 20A-003

Raccord axial (Q 20) !

61

Orifice de pilotage M5 x 0.8

5.5

(IN)
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

wxa 20A-o04

&
=)
=]
o
°
°

a raccor:

MXQLIA

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

o
Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 20) 2
© M 0.5 @ [
ol |18 W k-
| Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 @ =) =
(Bouchon: Surplats 7) 2
~ Q.
4 - - E
i T ]
o°
R - e 29
(3]
2Z f o
™ 29 © P>’
K ——— mmmg} ; 9.5 | 'g =
— ] MXQ20A-10Z[14 )
@ © ®© O @ - - 3
[ 77@7%77 ol | o Y =
— ol ~ © < o
0o o oo ]
PR — i B = Dimensions mm] | &
: @l ol 2xM5x08 Modele | Moddle & 50
prof. taraudage 7 Modele J Q [standard|ioile redute|  ZZ EQg
g M| M 3 X
. ° MXQ20A-10204 | . | |11 | 1135 | . | 3=
y r + T MXQ20A-20Z14 ' 141 | 1235 c =
{ ~t MXQ20A-30Z04 | 1015 | . | 151 | 1335 [1315 |
= | MXQ20A-40Z(14 | 111.5 161 | 1435 |[1415 | 2
] MXQ20A-50Z014 | 127.5 177 | 159.5 | 157.5
- ) MXQ20A-75Z[14 | 161.5 211 | 1935 | 191.5 ]
Onfice de plotage 2x M5 0.9 — MXQE0A- 100208 | ot s |64 | Zoas | 241c W5
: . o I . MXQ20A-125Z14 [ 259.5 |61 309 | 2915 |2665 | E
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ20A-150Z14 | 2845 334 | 3165 | 2915 €8
g
Os
(=
‘O
wxa 20A-005 .
[
Avec support télescopique, raccord axial (J 20) 8
M 3
IR 5
f =
2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 s 29 Dimensions [mm] :§
2z Modgle | Modele a 73
— ! o rle Modéle standard| otaie edute| ZZ g
— M M 2
— © @ O MXQ20A-10Z(15 | 131 | 1135 1215 ~§
— 1 - - 3 ¥ MXQ20A-20Z05 | 141 | 1235 P d
L O ®© O MXQ20A-30Z[15 | 151 | 1335 | 1315 | 3
=1 : ¢ MXQ20A-40Z015 | 161 | 1435 | 1415 | 8
445 - MXQ20A-50Z005 | 177 | 1595 | 1575 | E
Orfice de o 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7 MXQ20A-75Z05 | 211 | 1935 | 1915 | ©
T — MXQ20A-100205 | 284 | 2665 | 2415 | &
MXQ20A-125Z(15 | 309 | 291.5 | 266.5 %
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ20A-150Z(15| 334 | 316.5 | 2915 | o
44
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série MXQLIA

Dimensions: MXQ 20A [Option fonctionnelle]

#1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) utilise les carac-

MXQ 2 OA-DDG Réglage centralisé (Q 20) téristiqu’es écrou et vis de réglage Io_ngs (-X28). (Il n'es’t pas possible de mon-
ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les caractéris-
tiques écrou et vis de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Butée métallique avec amortissement [ZA|: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

8
@ @
MZ
34.3 Max. 54
31.5 10 Plage de réglage 17
Dimensions [mm]
E Modele MZ
N L \Réglage de fin de course en rentrée MXQ20A-10Z(16 36.5
Mi2x 1) MXQ20A-20Z16
N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 MXQ20A-30ZL 16
MXQ20A-40Z[16 | 46.5
i O Réglage de fin de course en sortie*’ MXQ20A-50Z16
M12x1) MXQ20A-75Z(16
05| Cotes sur plats 17 MXQ20A-100Z[6
13 Plage de réglage 16 MXQ20A-1252[16 | 69.5
Max. 30 MXQ20A-150Z[16

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
Butée élastique : Deux extrémités, : Fin de course en rentrée
[ZF |: Fin de course en rentrée

Max. 53
Max. 56 8 Plage de réglage 10
10 Plage de réglage 19 Amortisseur de chocs de
fin de course en rentrée
=T = _ A | (M10x1)
O @ L Réglage de fin de course en rentrée O @ |
(M12x 1) =
O @ Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 O @ Amortisseur de chocs de o)
, ) - fin de course en sortie*! %
= Réglage de fin de course en sortie* = (M10x 1) s
(M12x 1) 5
(2]
05|, Cotes sur plats 17 0.5, PlCotes sw: pllats 12 2
13 Plage de réglage 18 13 age de réglage 9 g
Max. 26
Max. 31

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 20A'DD7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 20)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

i/l
7S\

@ o

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ

20A

[Option fonctionnelle]

MXQ 20A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique

ou a butée métallique.

TN
\9

-
L

3.8

35.7

18

I

«1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de

chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de ré-
glage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter un
réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails
sur les caractéristiques écrou et vis de réglage longs
(-X28), reportez-vous page 130.

IN
»
4]

Réglage de fin de
course en rentrée

Réglage de fin de
course en sortie*!

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits.
Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

29

60
42

2 x M5 x 0.8 prof. 7
Dimensions

[mm]

Modéle MZ

MXQ20A-10Z[18 | 36.5
MXQ20A-20Z[]8
MXQ20A-30Z[18

MXQ20A-40Z[18 | 46.5
MXQ20A-50Z[18
MXQ20A-75Z[18
MXQ20A-100Z[18

MXQ20A-1252[18 | 69.5

MXQ20A-150Z[18

MXQ 20A'DIZI9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de l'option fonctionnelle 8.

Réglage de fin de
course en sortie

Réglage de fin de
course en rentrée

# Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O

46

= Modéle a raccord double

odéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

{M

d simple

a raccor
MXQLIC

odele a hauteur interchangeable [Modeéle
MXQrl

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQLIA

Dimensions: MXQ

25A

[Standard]

MXQ 25A'DZ Modéle standard

=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-

65

26

tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in- {9
termédiaire entre la profondeur de vissage et la Q{;@@_@_@@i4
profondeur de vissage minimale. Reportez- @
vous aux page 196 pour plus de détails.
%2 Etant donné que la table est fabriquée en mat- [
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut Vue de dessous du modéle MXQ25A-75Z
causer des dysfonctionnements au détecteur. <
(NN -1)xH G -
20.5 12,5 H g
@ 6H9 ("5 %*°) prof. 4 —A =
. oen @ 3
Y ge
—| © \ =
— (O + i I
(SIS } T O Q} ©
F==0Q e (e c= 3
NN x M8 x 1.25 prof. taraudage 12 ~—A 7
HB GB
Coupe A-A
M
0.5 [+
e
»
J |
Y4
/ zz
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon: Surplats 7) 50
9(profondeur de vissage maximum) 6H9 (+8-030) prof. 3 6.5 46
4 (profondeur de vissage minimum) —
" ” @ 6HO (‘8™ )prof.3 I8 ] »
A ‘f\ 5 | o)
g YOO —O——— 8 Of 8|2
D :
Do s © o9 |iido
== == m_/
F ~—B ™ 34
N
Coupe B-B <7 - 1>X F 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J |
o
Y S— &
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN 4 Y74
MXQ25A-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25A-20Z 46 18 7 65 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25A-30Z 55 28 17 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25A-40Z 65 28 17 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25A-50Z 75 36 20 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25A-75Z 60 — 45 — 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25A-100Z 48 20 46 44 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25A-125Z 60 18 60 66 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25A-150Z 65 43 85 66 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ

25A

[Option réglage]

MXQ 25A'D|:| Avec option réglage (@ 25)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

38.3 38.3

(M14 x 1.5)

Réglage de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 10

21 max

Réglage de fin de course de rentrée

Orifice de la vis CHC avec 4 = B = =
cotes sur plats 6 I = =
Cotes sur plats de 19 ) )

Plage de réglage 11 11 SsSsSs———w— 05|,

22 max 1
54 —
Deux extrémités 54

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

=

de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

1=

Réglage de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

-

Orifice de la vis CHC avec cotes sur pl

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 12 11 == = os n
24 max 11 Plage de réglage 11
55.5 23 max
55.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités, [ZH : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modgle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs en sortie de tig

mortisseur de chocs de la tige rentrée

M4 x1.5) o (M14 x 1.5)
3 _ g
T T
— —
|
Cotes sur plats de 19 Cotes sur plats de 19
Plage de réglage 21 11 ==
36 max Plage de réglage 20
= Les dimensions autres de celles listées 67.1 35 max
ci-dessus sont identiques au modeéle standard. 67.1

| Tige rentrée

|

MXQ 25A'DZN Modeéle a longueur totale réduite

%3

+*3 Puisque la longueur totale est réduite par
le retrait des trous de montage du réglage
de fin de course en sortie, il est impossible
de monter un réglage de fin de course en
sortie ultérieurement. (Le réglage de fin de
course en rentrée peut se monter ulté-
rieurement.)

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

P
Z

SVC

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modele 3

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxXQr] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modele M

MXQ25A-10ZN 110
MXQ25A-20ZN 120
MXQ25A-30ZN 130
MXQ25A-40ZN 140
MXQ25A-50ZN 163
MXQ25A-75ZN 188
MXQ25A-100ZN 229
MXQ25A-125ZN | 293
MXQ25A-150ZN | 318
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série MXQLIA

Dimensions: MXQ

25A

[Option support télescopique]

MXQ 25A'DMIZI1 Avec support télescopique (D 25)

Dimensions [mm]
© Modele | Modéle & longueur
<| |20.5 Modele standard | totale réduite ZZ
M M
ﬁ MXQ25A-10Z[11 151.5 130 138
N @ ® MXQ25A-20Z[11 | 161.5 140
MXQ25A-30Z 1 171.5 150 148
zz 34 MXQ25A-40Z11 | 1815 | 160 158
[ , ' MXQ25A-50Z(11 | 2045 | 183 181
— MXQ25A-75Z[11 229.5 208 206
@ & O | MXQ25A-100ZC1| 2705 | 249 | 217
g | L R i B MXQ25A-125Z11| 3345 | 313 281
@ @ O : MXQ25A-150Z(11| 359.5 | 338 306
50 = | # Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
2 x M6 x 1 prof. rosca 9 sont identiques au modele standard.
MXQ 25A'DIZI2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 25)
5 Dimensions [mm]
) ® Y Modele J |Q
Lol 1 MXQ25A-10Z[12 | 109 | 48
{ |5 MXQ25A-20Z12 | 104
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-30Z12 | 114
(Bouchon: Surplats 7) MXQ25A-40Z[12 | 124 | 43
) MXQ25A-50Z[12 | 147
i = = MXQ25A-75Z[12 | 172
! MXQ25A-100Z[12 | 213
@ @ @— MXQ25A-125Z(12] 277 | 73
1 & }» | @ @ gl 2 MXQ25A-150Z[12 | 302
E Do oD
N 12.5 l { =5 =
RCN)
MXQ25-10Z[12 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 Q
L - 1 J <5
o ®
e
’ x Les dimensions autres de celles listées
05 ci-dessus sont identiques au modéle standard.
Avec verrouill age de tige, rég| age Type Réf. du modele de réglage | Référence de la vis de réglage *!
MXQ 25 A-DDZ de fin de course en sortie (g 25) Butée métalique avec amortissement: 8 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Bme‘? plastiqueiZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Futilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amortisseur de chocs/Ri: ZH | MXQA-JT8-X28 RJO603N
Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire.
La plage de réglage de course différe du réglage du produit standard. Le réglage de fin 1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortisseur de choc) sans écrou.
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:
EnE=EQ

Réglage de fin de course de sortie

3@ (M14x1.5)
I - f Orifice de la vis CHC avec
j cotes sur plats 6

Ttﬁ: Cotes sur plats de 19

05|,
18 Plage de réglage 13
31 max
64

Butée élastique:[ZE]

Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Réglage de fin de course de sortie

(M14 x 1.5)

J=s

BRI

TU?’I

0.5

18

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 15

33 max

65.5

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

49

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

EL Amortisseur de chocs %
en sortie de tige =
N [(M14x1.5) 2
oo T
= = Cotes sur plats de 19
05|
18 Plage de réglage 23
44 max
771




Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

Dimensions: MXQ

25A

[Option raccord axial]

mxa 25 A-003

Raccord axial (J 25)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

e © og
@@ g@o@

(OUT)
©o —]
~

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(IN) 7.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

wxa 25A-o04

Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 25)

&
=)
=]
o
°
°

a raccor:

MXQLIA

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

M 0.5 5
2| 205 :| S =
Sy Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 @ - o
© — (Bouchon: Surplats 7) - g_

§ 2 & - 'a
@ - O
o 0% | 28
| J s 29
y74 - X
2Py ,5 s
- 34 1= 3
=—— i - { §
— . 12.5
= — : : K-
e © 04 | | Mxazs5a-10204 g
— **@4#*@ - 8l 8 R = 3 - - - g
@ O@ . Dimensions mm] | &
— @9 @ — Modele | Modele a £ L]
— R longueur =g
. Modele J | Q [standard |otaleéduite | ZZ | 5 B¢
50 = = ‘ M M E
@l o 2x M6 x 1 2=
X X MXQ25A-10Z004 | 109 [48[ 1515 130 =
Q prof. taraudage 9 VX 138 | &
J 5 Q25A-20Z14 | 104 1615 | 140 =
MXQ25A-30Z0J4 | 114 1715| 150 |148 | 8
7 + Les dimensions au- MXQ25A-40ZL14 | 124 |43 [1815| 160 |158 “—
] d TS tres de celles listées  "MXQ25A-50ZC14 | 147 | [204.5| 183 |18f -
T = ci-dessus sont iden-  "XQ25A-75Z[14 | 172 2295 | 208 |206 o
\ t'tq“desda“ modéle  “yxQ25A-100Z04 | 213 2705| 149 |217 | 8 &
standard. MXQ25A-1252014 | 277 | 733345 | 313|281 | 2E
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-150Z14 | 302 3595 | 338 |306 %_ S
&%
(=
D
wxa 2D A-cod
. . . S
Avec support télescopique, raccord axial (O 25) g
™ M # Las Dimensions no mencionadas abajo son las mismas 3
< (208 que para el Modeéle standard. (%
§
Dimensions (mm] | 8
Orifice de pilotage M5 x 0.8 N Modele & %
74 Modele @
oum 34 Modele standard | ool | 7z 2
f | M M =
= MXQ25A-10205 [ 1515 130 | ..° | 8
) @@ 1> Q@ ! MXQ25A-20Z015 | 1615 140 u
° — ) | ° _ o/ MXQ25A-30Z05 [171.5] 150 [148 | 2
~ —— ~ © MXQ25A-40Z5 |1815| 160 |158 |
\ @@ @ Q@ | MXQ25A-50Z005 | 204.5| 183 [181 | £
=l , I MXQ25A-75Z015 [229.5| 208 [206 | 2
50 ° ' ! MXQ25A-100Z05 | 270.5 | 149 |217 | 8
Orifice de pilotage M5 x 0.8 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9 MXQ25A-125Z(15 | 334.5| 313 |281 E
75 (IN) MXQ25A-150Z05 | 359.5 | 338 |306 | &
50

O

SVC



série MXQLIA

Dimensions: MXQ

25A

[Option fonctionnelle]

MXQ 25A'DIZI6 Réglage centralisé (O 25)

-

=1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) utilise les ca-

ractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de
monter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les ca-
ractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

g

Plage de réglage 19

@& @
Mz
a7 Max. 64
38.3 n

30.4

2%, %,
5020

® © o

& © 0D

Qrific

Réglage de fin de course en rentrée
(M14 x 1.5)

e de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie*!
Be——1 (M14 x 1.5)
0.5 Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 13
Max. 31

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF]: Fin de course en rentrée

Max. 66
11

Plage de réglage 20

= T

Réglage de fin de course en rentrée

oo
o®

(M14 x 1.5)
\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie*!

= | (M14 x 1.5)
0.5 Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 14
Max. 33

Dimensions [mm]
Modeéle MZ
MXQ25A-10Z16 48
MXQ25A-20Z[16
MXQ25A-30Z[16
MXQ25A-40Z[16 58
MXQ25A-50Z[16
MXQ25A-75Z16
MXQ25A-100Z[16
MXQ25A-125Z[16 | 88

MXQ25A-150ZL16

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZJ |: Fin de course en rentrée

Max. 78
11

Plage de
réglage 23

= |

sur plats 12

Cotes

oget '

1 \Amorﬁsseur de chocs de fin de course en rentrée

o®

(M14 x 1.5)
Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*1

= | (M14 x 1.5)
05| Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 23
Max. 45

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 25A'DD7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 25)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 6.

51

Réglage de fin de course en sortie
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX Q DA

25A [Option fonctionnelle]

Dimensions: MXQ

)
)
e . e . - >
MXQ 25A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 25) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle « 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de g
a butée élastique ou a butée métallique. chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de réglage [l
o longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter un réglage [l
< 202 standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les ca- ]
= ractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28), re- %
0 portez-vous page 130. 'g
Y =
@ @ 3
@
Mz 3 3
o E m
2% ]
50 34 22 g
<8 X
f | ‘ © O
B o = E
o®  © 06F oge o g%
Réglage de fin de 'g
—1 - o L course en rentrée e - 3 s
=70 | .
I @ @ O Réglage de fin de course en sortie*! S CEL
: : ' T 'a
°O
2 x M6 x 1 prof. 9 SD
e Qg
g X
Dimensions mm] | S =
Modele MZ 'E
MXQ25A-10ZC18 48
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques & celles du modele standard. MXQ25A-20ZC18 §

MXQ25A-30Z[18
MXQ25A-40Z[18 | 58
MXQ25A-50Z[18

MXQ25A-75Z[18

MXQ25A-100ZC18
MXQ25A-125Z[18 | 88
MXQ25A-150Z[18

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

25 A-119 support ttescopiaus, —
MXQ [IL]<J Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (& 25)
7]
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique. §
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8. SE
2t
Qo
SE
(=2
@

Réglage de fin de course en sortie

& O [ e
Réglage de fin de
49 -

s

course en rentrée

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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MXQ

Table linéaire pneumatique
Modele a faible poussée et rigidité élevée

Série MXQ

06,908,012, 16,0 20

Pour passer commande

M9BW

12]B
oo

30[zA
© o

© 0 o

Options
s Modele standard Modéle symétrique 9 Course standard [mm)]
ésage B BL
6 Orifice %Iggeedgu détecteur r??rr\geed;u détecteur Orifice 10! 20! 30! 40: 50*! 75%
8 : @ ; : @ ; 10, 20, 30, 40, 50, 75%, 100*
12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
16 | Cumiims Bues S5 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100*, 125%, 150*
N )/ —
20 3@ S 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125%, 150*

#1

Veuillez utiliser le modele standard.
= La plage de vitesse d'utilisation des courses marquée d'un astérisque (=) est 50 a 300 mm/s. (Sans réglage de course)

0 Opt

ion de réglages

Non disponible car le modeéle standard comporte des orifices de raccordement et des rainures de montage du détecteur sur les deux cotés.

9 Détecteur

Position de montage
Symbole Type de réglage*3 du réglage*!
Fin de course | Fin de coyrse
ensortie | enrentrée

y4 Sans réglage

ZA ® ®
ZB | Butée métallique avec amortissement [

ZC [ ]
ZD [ J ®
ZE | Butée élastique [ ]

ZF ([ ]
2G [ ] [ ]
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ ]

ZJ (]
ZK [ ] [ ]
ZL | Butée métallique [ ]

ZM ([ ]
ZN Sans réglage

ZP o Butée élastique [ ]
ZQ M?jg'fégdﬁggg‘e“r 9 Arr)ort[ssgur de chocs/RJ (]
ZS ‘E’ Butée métallique avec amortissement [ ]
T O | Butée métallique ®
ZBF | 2| Butée métallique & | Butée élastique d d
ZBJ 2| avec g Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ]
ZBM |5 amortissement 3| Butée métallique [ ] ([ ]
ZEC @ 8 Butée métallique avec amortissement [ ] o
ZEJ ‘g Butée élastique 2 Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ]
ZEM ° % | Butée métallique ) ®
ZHC |© . E Butée métallique avec amortissement [ ] [ ]
ZHF | é\r:‘;‘;rst/'sﬁsde“' e | S Butée slastique ° °
ZHM |3 2| Butée métallique ° °
ZLC % O Butée métallique avec amortissement [ ] o
ZLF ga Butée métallique Butée élastique [ ] [ ]
ZLJ | Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ]

Position de montage du réglage

| — | Sansdétecteur |

+ Sélectionnez les modeles de détecteurs
compatibles a la page suivante.

@ Nombre de détecteurs
= 2
S 1
n n

0 Exécutions spéciales
Pour plus de détails, reportez-vous a la page suivante.

1 @: Livré avec le produit mais non assemblé.
Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut
se monter ultérieurement.

%2 Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été
supprimés pour réduire la longueur totale de la table.

*3 La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.

Réglage de fin de

[

course en rentrée

Réglage de fin
de course en sortie

Sorti

— R oNtrE

Modeéle a longueur . T

totale réduite

Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été supprimés pour réduire la longueur totale de la table.
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Table linéaire pneumatique/Modeéle a faible poussée et rigidité élevée Série MX Q |:| B

Détecteurs CompatibleS/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations.

. |le3 A Tension d'alimentation | Modéle de détecteur |Longueur de cable[m]| _ . . .
Modélel  Fonction spéciale Connexion S 2 Cablage 0511135 Précablé Charge
P électrique lg'g (sortie) DC AC  |Perpendiculaire|  Axial (;) M| O |@ précablé admissible
~ | 3fils (NPN) MONV | MO9N | @ |@|@|O| O |.
9 — 3fils (PNP) sy MOPV | M9P | @ (e @0 o |0
= 2-fils 12V M9BV M9B ® 00 O O —
S 3 fils (NPN) MONWV| MONW | ©@ ® | ® | O O
o ) . .
s | doui‘l’:ﬁsi‘;‘#;ﬁion) Filnoys | oui [ 3fis PNP) | 24v ° """ — [M9PWV| MoPW [ @ (@ e@[C| o |~"Y|Reas
% 2-fils 12V MO9BWV| M9BW | @ @ | @ | O O —
2 . . 3 fils (NPN) MIONAV+#1| MONA*1| O |O | @ | O O -
8 dRebsllsta}nt aI.I ez:.u 3 fils (PNP) 5V,12V MOPAV- | MOPA= | O O @ o 5 Circuit Cl
(double visualisation) 2-fls 12V MBAV=1[M9BA*'| O [0 |®|O| O | —
= 3 fils -
%8 _ Fil nové Oui |(équivalents NPN)| 5V — A96V A96 ® | —|® —| — [CicuitCl| —
g¢ nnoy sils | 2av | 12y | 100V | A93V=2 A93 (@ (@ @ @ — | — [Rels,
a Aucun 100Vmax. | A9O0V A90 ® |—|®|—| — |[CicuitCl| API

«1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
Un vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite une résistance a I'eau.

%2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93.

* Symboles de longueur de cable : 0.5 m «eeeeee — (Exemple) MONW
Tmeeeees M (Exemple) MONWM
BN ceereeneen L (Exemple) MONWL
5m ceeeennes Z (Exemple) MONWZ

s

Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.

= Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125.
Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés, reportez-vous au catalogue sur le Web.

Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.

s

¥

de 10 A . -
MSrder Exécutions spéciales

(Reportez-vous aux pages 127 a 156 pour plus d'informations.)

Symbole Caractéristiques
X7 Graisse PTFE
X9 Graisse pour machines de l'industrie alimentaire

Vis de réglage longue

X1 (Plage de réglage plus étendue de 10 mm)

Vis de réglage longue

— (Plage de réglage plus étendue de 20 mm)

-X28 |Ecrou et vis de réglage longs

X33 Sans détection magnétique intégrée

X39 Joint en FKM

X42 Unité de guidage anti-corrosion

X45 Joint EPDM

X580 | Caractéristique faible vitesse (15 & 50 mm/s)
X2128 | Caractéristique résistance hautes températures (-10a 100 °C)
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale

\
Tube de -
controle de I'humidité

Série IDK -

En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau)
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions.
Connecter simplement le tube de contréle d'humidité a I'ac-
tionneur pour empécher l'apparition de condensation.

J
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série MXQL1B

Caractéristiques
Alésage [mm] 6 | 8 [ 12 | 16 [ 20
Taille du port de raccordement M5x 0.8
Fluide Air
Action Double effet
Pression d'utilisation 0.1520.7 MPa*1)
Pression d’épreuve 1.05 MPa
Températures ambiante et du fluide -10a60°C

50 a 500 mm/s

(Sans réglage de course)

Z!sgﬁ;iiz:esse (Butée métallique avec amortissement : 50 a 200 mm/s)

(Vitesse d'utilisation (Butée métallique : 50 a 200 mm/s)

moyenne) # dans le tableau des courses standard page 53 : 50
v a 300 mm/s

Amortissement

Amortissement élastique interne

Amortissement
(Avec réglage de course)

Butée métallique avec amortisseur, butée élastique,
amortisseur de chocs, butée métallique

Lubrification

Non lubrifié

Détecteur

Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils)
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils)

Tolérance de course admissible

+2a0mm

1

Reportez-vous page 56 pour la pression d'utilisation minimum de la butée

métallique avec amortissement. Si la pression d'utilisation est inférieure a la
pression d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.
Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement :
Pression requise pour une compression totale de la partie saillante de
I'amortissement pour entrer en contact avec la piece métallique.

Effort théorique i
La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels. [N]
Alésage |Talledetige| En | Surface du Pression d'utilisation [MPa]

[mm] [mm] [ raccordement [ piston [n?] | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7

ouT 57 11 17| 23| 29| 34| 40

g 8 IN 42 8| 13| 17| 21 25| 29

ouT 101 20| 30| 40| 51| 61| 71

& 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53

ouT 226 45| 68| 90| 113 | 136 | 158

12 6 IN 170 34| 51 68 | 85102 | 119

ouT 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281

= 6 IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242

20 8 ouT 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440

IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369

= Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le
positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force
maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 56.

Masse
lg]
Modéle Course standard [mm] Réduction du moqélgé Masse supplémentaire de loption de réglage
10 20 30 40 50 75 100 125 150 longueur totale réduite [Fin de course de sortie| Fin de course en rentrée
MXQ6B 120 140 150 180 230 260 — — —_ -6 10 8
MXQ8B 220 240 260 310 330 450 500 — — -12 20 16
MXQ12B 420 450 480 550 580 700 890 970 — -21 40 30
MXQ16B 710 730 770 820 920 1100 1400 1700 1800 -33 70 50 (80)
MXQ20B 1200 1200 1300 1300 1600 1700 2000 2600 2700 -60 110 80
= La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse des piéces mobiles
]
Modele Course standard [mm] Reéducton du modele | asse suppémentar d [opio de régage
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | longueur totale réduite |Fin de course de sortie| Fin de course en renirée
MXQ6B 63 68 76 87 106 125 — — — -6 10 8
MXQ8B 116 128 141 161 174 224 255 — —_ -12 20 16
MXQ12B 226 241 262 293 313 373 454 504 — -21 40 30
MXQ16B 331 352 375 399 434 510 661 720 779 -33 70 50 (80)
MXQ20B 591 601 637 672 743 831 963 1157 1246 -60 110 80
= La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse max. de la charge Energie cinétique admissible
_— _—
[kg] J]
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage
Modéle | Amortissement | Butée | . ﬁ.”tée Amortisseur de chocs/RJ Blitté?_ Modele | Amortissement 4 ﬁutée Butée |Amortisseur| Butée
élastique interne|élastique| Z,i‘gr{gggnﬁgﬁf Horizontal | Vertical nﬂgu% élastique interne gr%gnligggr%ﬁf élastique |de chocs/RJ| métallique
MXQ6B 0.6 1 — 1 1 MXQ6B 0.03 — 0.06 0.2 0.009
MXQ8B 1 2 1 1.5 1 2 MXQ8B 0.06 0.018 0.12 0.33 0.02
MXQi12B 2 4 2 4 25 4 MXQi2B 0.12 0.04 0.2 0.76 0.04
MXQ16B 4 6 4 6 6 MXQ16B 0.2 0.08 0.4 1.47 0.06
MXQ20B 6 9 6 9 6 9 MXQ20B 0.4 0.12 0.6 1.73 0.09
= Pour sélectionner un modéle, reportez-vous a Sélection du modele page 157 ou
utilisez le programme de Sélection du modéle. Veuillez noter qu'il n'est pas possible
de sélectionner un modele uniquement avec I'énergie cinétique admissible.
55
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Table linéaire pneumatique/Modeéle a faible poussée et rigidité élevée Série MX Q |:| B

Caractéristiques en option

+ 1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique

Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression

d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piece. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions
spécifiques au produit a la page 196.

= 2 Non disponible pour @ 6
Butée élastique

Réglages Pour les modgles et dimensions de I'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124.
I
Butée métallique avec amortisseur
Modele MXQ8B MXQi2B MXQi16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04 0.08 0.12
Absorption de course [mm] 2 2.8 3.6 4.4
Pression d'utilisation
minimum de la butée avec 0.3 0.3 0.2 0.2
amortissement*'*2 [MPa]
Rééence] Force de compression
maximale d'amortisgement [N] 20 42 65 97
Taille de la vis de montage [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5

Modele MXQ6B MXQ8B MXQi12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14x 1.5
Amortisseur de chocs/RJ
Modele MXQé6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5 15 3 3.7
Absorption de course [mm] 3 5 6 7 10
Vitesse d’impact [mm/s] 300 a 500 50 a 500
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70 45
Poussée max. admissible [N] 150 245 422 814
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9 8 15
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14x 1.5
Butée métallique
Modele MXQ6B MXQ8B MXQi12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
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série MXQL1B

Dimensions: MXQ 6B [Standard]

MXQ GB'DZ Modeéle standard

(NN-1)xH G
@ 3H9 (*59%°) prof. 2 H
) ~—A
© —|
° [ b2 O + @
___.w © } 5
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé —A 4 3H9 (*39%%) prof. 2
Coupe A-A HB GB
M 27 23 10
051,
S0 Q
hd \@_ﬁé' d)
Z - —
zz Vue de dessous

de MXQ6B-30Z
3H9 (*3°%%) prof. 1.5

Orifice de pilotage 20

18.9

4.1(profondeur de vissage maximum)

@ 3H9 (*5°%) prof. 1.5
2.1 (profondeur de vissage minimum)

Aol |
o R
N x M3 x 0.5 *1%2 ~—B

Coupe B-B (% _ 1>X E

=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionne-

—|
Aq| ™

16
%@
@ 1@
OO
34
L
2

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

M
16.3
S

ment, etc. Utiliser une vis de longueur intermédi- J |

aire entre la profondeur de vissage et la profond- g
eur de vissage minimale. Reportez-vous aux page =

196 pour plus de détails. [Lg ©

%2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres | ‘
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des
dysfonctionnements au détecteur.

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

Dimensions [mm]

Modele F G GB H HB | J M N NN z 2z
MXQ6B-10Z 25 15 9 25 37 10 31 68.5 4 2 51 61
MXQ6B-20Z 25 22 16 28 40 17 34 78.5 4 2 61 71
MXQ6B-30Z 26 — 26 — 40 20 41 88.5 6 3 71 81
MXQ6B-40Z 32 14 27 31 55 26 51 104.5 6 3 87 97
MXQ6B-50Z 46 16 54 29 55 40 64 131.5 6 4 114 124
MXQ6B-75Z 50 15 56 30 55 20 86 156.5 6 4 116 126

MXQ 6 B L'IZIZ Modéle symétrique

12 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

«@
©
6 90d ] d
@ @ O (] V Aqf ™
18.9
Orifice de pilotage 20

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX Q |:| B

Dimensions: MXQ 6B [Optlon réglage]

MXQ GB'D I:I Avec option réglage (9 6)

Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE]: Tige sortie, | ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

13.6 Heglage de fin de course de rentree  Keglage de Tin de course de sortie 13.6
(M6 x0.75) (M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec - @ @ [ Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 ] @ ® @i g I%.cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max
15 max
815 315

] Deux extrémités \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH]: Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec = % Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 / @ DA \cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8
15 max 13 max
30 30
] Tige rentrée | ] Tige sortie \

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, : Tige sortie, [ZM: Tige rentrée, [ZT |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
e A
— A @ O] Y v—ﬁ
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.3 29.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

% Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ GB'IZIZN Modeéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
Modele M
M *3 #3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ6B-10ZN 60

trait des trous de montage du réglage de fin de o

/ course en sortie, il est impossible de monter un MXQ6B-20ZN 0
@ @ O réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ6B-30ZN 80
—o@Q—— O (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ6B-40ZN 96
@ @ O monter ultérieurement.) MXQ6B-50ZN 123
MXQ6B-75ZN 148

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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série MXQL1B

Dimensions: MXQ 8B [Standard]

MXQ BB'DZ Modeéle standard NN-1)xH G
45 7.4 H
Y 0 ~—A
©, < © —]
Ql o %(, Q 0 o
- 5060 =0
a V T ©
NN x M5 x 0.8 =—A 5
Trous traversants taraudés 40.030
Coupe A-A HB GB __\4H9('6")prof. 2.5
@ 4H9 (*5°%) prof. 2.5
M 39 29 11
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le 0.5
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionne- = —
ment, etc. Utiliser une vis de longueur intermédi- ©
aire entre la profondeur de vissage et la profond- +- *0-D—o—o—¢
eur de vissage minimale. Reportez-vous aux page ©
196 pour plus de détails. z — —
«2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres 74 Vue de dessous

magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des
dysfonctionnements au détecteur.

du modéle MXQ8B-40
4H9 (*5°%) prof. 2 "

5.7(profondeur de vissage maximum) 23
4.5
2.7 (profondeur de vissage minimum) 21.7
fr—B
AN D) \ O 7
o b 0@ o
S g ©— ° —ebhy 2
%" te T @ 0@ ¢ o
N ‘M4 X 0.7 #1%2 F B 113] \ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
@ 4H9 (5°%°) prof. 2 N
Coupe B-B 16 (f - 1)" F
J | ®
| | ©
= 5
{ |
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
i i mm
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ8B-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 63 75
MXQ8B-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 65 77
MXQ8B-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 75 87
MXQ8B-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 93 105
MXQ8B-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 103 115
MXQ8B-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 147 159
MXQ8B-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 172 184

MXQ 8B L'DZ Modeéle symétrique

13 2x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

e, & @ 09 81—@\ Ii
@@@ @ & @o@ 23@

21.7
Orifice de pilotage
23

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

%9 ZS\VC

27
40

42




Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX Q |:| B

Dimensions: MXQ 8B [Optlon réglage]

MXQ 8 B'D I:I Avec option réglage (J 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

14.9 Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
: (M8 x 1) (M8 x 1)
Cotes sur plats de 4 DJW Cotes sur plats de 4
Cotes sur plats de 10 Cotes sur plats de 10
Place do réclace A 05 Dlace do réiace B Dimensions [mm]
age de réglage 6.5 6.5 age de réglage Option régiage A B
17 max 16 max Butée métallique avec
35 35 amortissement 8 7
(ZA, ZB, ZC, ZS)
’ Deux extrémités ‘ Butée métallique 1 .
(ZK, ZL, ZM, ZT)
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M8 x 1) ‘ Y- (M8 x 1)
Cotes sur plats de 4 - :JJW \.Cotes sur plats de 4
Cotes sur plats de 10 05 Cotes sur plats de 10
Plage de réglage 11 6.5 6.5 Plage de réglage 10
18 max 17 max
36.5 36.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1) (M8 x 1)
Cotes sur plats de 10 ‘ Cotes sur plats de 10
Plage de réglage 12 6.5 6.5 Plage de réglage 11
23 max 22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8B'DZN Modéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
M *3 +3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modeéle M
/ trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ8B-10ZN 72
/ course en sortie, il est impossible de monter un w
@@ @ O x réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ8B-20ZN 82
1 @7@— : (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ8B-30ZN 92
@ @ (@) g monter ultérieurement.) MXQ8B-40ZN 110
MXQ8B-50ZN 120
MXQ8B-75ZN 164
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8B-100ZN 189

~

d double

a raccor
MXQLIA

faible poussée VI

MXQLIB

a
et rigidité élevée

dele

O
=
o
o
£
B
TO
s
o
i¥e]
S X
,mE
(]
b
el
o
=
D

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

ZSNC %0



série MXQL1B

Dimensions: MXQ 1 ZB [Standard]

MXQ 1 ZB'DZ Modeéle standard

7.4 8.7

9.5

E"@.‘,_
SR

Coupe A-A

45 35 16

to-0@--Oo——-oo-

D

MXQ12B-50Z

0.030
7.3(profondeur de vissage maximum) @ 5H9 ("6 %%°) prof. 2

3.3 (profondeur de vissage minimum)

(NN-1)xH G

H

D) /
NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé @ 5H9 ('3°*) prof. 3

Hal

FapY

]

HB

5H9 (*59%) prof. 3

® _ Og

30

27.7

—O- R G 8| 3
& 09 8 (@
5H9 (*3°%°) prof. 2 Lﬁ’
Coupe B-B <£_ 1))( F 2 X M4 x 0.7 prof. 6
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc de guidage 21 2
et entrainer un dysfonctionnement, etc. Utiliser une vis de longueur
intermédiaire entre la profondeur de vissage et la profondeur de vis- J ] o
sage minimgle. Reportez-vous aux page 196 pour plus de détgils. ‘ | I
«2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres magnétiques,
elle peut étre magnétisée si elle est attirée par un aimant, etc. Cela a 3 ©
peut causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions \ [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ12B-10Z 38 16 8 39 58 21 29 98.5 4 2 72.5 87
MXQ12B-20Z 38 20 12 39 58 25 29 108.5 4 2 76.5 91
MXQ12B-30Z 48 21 30 48 50 26.5 37.5 118.5 4 2 86.5 101
MXQ12B-40Z 58 28 17 58 80 33.5 47.5 135.5 4 2 103.5 118
MXQ12B-50Z 40 — 27 — 80 33 58 145.5 6 3 113.5 128
MXQ12B-75Z 46 23 58 52 80 39 83 176.5 6 3 144.5 159
MXQ12B-100Z 44 39 102 44 80 57 109 220.5 8 4 188.5 203
MXQ12B-125Z 44 20 127 44 80 57 134 2455 10 5) 2135 228

MXQ 1 ZB L'IZIZ Modéle symétrique

18

2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6

25

G
'

&

50

Lado de las conexiones

27.7

30

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX Q |:| B

Dimensions: MXQ

12B

[Option réglage]

MXQ 1 2 B'D I:I Avec option réglage (@ 12)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

202

Réglage de fin de course de rentrée
(M10 x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage A

18 max

40 P
Deux extrémités

Réglage de fin de course de sortie
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

05 |,
8 8 Plage de réglage B
17 max
40

202
Dimensions [mm]
Option réglage A B
Butée métallique avec
amortissement 8 6
(ZA, ZB, ZC, 2S)
Butée métallique 10 8

(ZK, ZL, ZM, ZT)

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée

(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 11

Réglage de fin de course de sortie
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

05 |_
8 8 Plage de réglage 10
20 max 18 max
41.5 41.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M10x 1)

Cotes sur plats de 9

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 12

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1)

Cotes surplas de 9

Cotes sur plats de 12
05 |,
8 8 Plage de réglage 10
24 max 22 max
45.3 45.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

~

d double

a raccor
MXQLIA

MXQ 1 2 B'DZN Modeéle a longueur totale réduite

M

® om/
o MU

+3

monter ultérieurement.)

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

ZSNC

+*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

trait des trous de montage du réglage de fin de

course en sortie, il est impossible de monter un

réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se

faible poussée VI

MXQLIB

a
et rigidité élevée

dele

MXQLIC

le a raccord simple &Y

e|[Mode
MXQll

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modéle M
MXQ12B-10ZN 85
MXQ12B-20ZN 95
MXQ12B-30ZN 105
MXQ12B-40ZN 122
MXQ12B-50ZN 132
MXQ12B-75ZN 163
MXQ12B-100ZN| 207
MXQ12B-125ZN| 232
62



série MXQL1B

Dimensions: MXQ

16B

[Standard]

MXQ 1 6B'DZ Modéle standard

NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé

@ 5H9 (*3°%°) prof. 3

10.3 10.7
P%

n

S| 5 {B@ 2

Ql o Q
Dl
Coupe A-A

48 36 16
fscas] e

[h o ©e o o

&
©

Vue de dessous
du modéle MXQ16B-50Z Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon: Surplats 7)

7.3(profondeur de vissage maximum)

3.3 (profondeur de vissage minimum)

0.5
—

(NN-1)xH G o
H °
l—A —
—= == o
| o 3
b o —Do—f—==
LE | @
—a 5
HB GB
M
— D [
J | I}
wn
z
/ zz

5H9 (*5:9%) prof. 2

@ 5H9 (2%°%°) prof. 2

34.5

@\
i
o o Aa| O
[$) N~ < | ©
8 (D
™
BERE
#1342
N x M5 x 0.8 @ 23
Coupe B-B 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7
27 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | o
| | °
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc de 1 © ©
guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Utiliser une
vis de longueur intermédiaire entre la profondeur de vis-
sage et la profondeur de vissage minimale. Reportez-vous
aux page 196 pour plus de détails.
«2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres magné-
tiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée par un
aimant, etc. Cela peut causer des dysfonctionnements au
détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ16B-10Z 45 18 8 46 70 40 18.5 113.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-20Z 40 18 8 46 70 28.5 30 123.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-30Z 48 28 18 46 70 225 46 133.5 4 2 95.5 114
MXQ16B-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105.5 124
MXQ16B-50Z 42 — 34 — 80 35.5 59 159.5 6 3 121.5 140
MXQ16B-75Z 65 22 58 56 90 44.5 84 193.5 6 3 155.5 174
MXQ16B-100Z 50 16 108 56 90 66.5 112 266.5 8 4 205.5 224
MXQ16B-125Z 55 32 133 59 90 68.5 135 291.5 8 4 230.5 249
MXQ16B-150Z 62 48 158 62 90 68.5 160 316.5 8 4 255.5 274
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX Q |:| B

Dimensions: MXQ

16B

[Option réglage]

MXQ 1 6B'D|:| Avec option réglage (@ 16)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

25.5

Réglage de fin de course

Réglage de fin de course

de rentrée (M12 x 1) \

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 17

Plage de réglage A

/de sortie (M12 x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 17

21 max

25.5

47 Deux extrémités 47

10 Plage de réglage B Dimensions [mm]
20 max Option réglage A B
Butée métallique avec
amortissement 9 8
(ZA, ZB, ZC, ZS)
Butée métallique 10 9
(ZK, ZL, ZM, ZT)

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée

M12 x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course de sortie

/(M12x1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur

Cotes sur plats de 17, === =5 Cotes sur plats de 17
e
Plage de réglage 12 10 10 Plage de réglage 11
22 max 21 max
48.5 48.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M10 x 1)

Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 3

— Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1)
2 —_— = Z
- 4 05 |1\~
Cotes sur plats de 12
8 8 Plage de réglage 6
15 max 18 max
45.3 45.3

| Tige rentrée | | Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 6B'DZN Modéle a longueur totale réduite

M

%3

© & @ O|7:
® @ @ O

,,,,,

D L

+*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

ZS\VC

d double

a raccor
MXQLIA

faible poussée VI

et rigidité élevée

d simp|e Modele a
MXQLIB

a raccor
MXQLIC

e|[Modeéle 2
MXQll

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modéle M
MXQ16B-10ZN 96
MXQ16B-20ZN 106
MXQ16B-30ZN 116
MXQ16B-40ZN 126
MXQ16B-50ZN 142
MXQ16B-75ZN 176
MXQ16B-100ZN 249
MXQ16B-125ZN 274
MXQ16B-150ZN| 299
64



série MXQL1B

Dimensions: MXQ ZOB [Standard]

MXQ 2OB'DZ Modéle standard

(NN-1)xH G <
H u—
14.5 12.5 @ 6H9 (*3%%°) prof. 4 l— A a
f=3
( - il il %O
bt o, S ‘o
SERSERIE Ool
i LN r\@_@_g —y— -
v, \ AN -
Dl | oL
NN x M8 x 1.25 Trou traversant taraudé —A 7
HB GB
Coupe A-A
65 50 26 M
0.5
o il -
0 0(®) (Do oo o .
8 J I
Y4
Y44
Vue de dessous Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
du modeéle MXQ20B-75Z (Bouchon: Surplats 7)
@ 6H9 (*5°%) prof. 3
9(profondeur de vissage maximum) +0.030
: . 6H9 (*0.9%) prof. 3 26
4 (profondeur de vissage minimum)
41.7
P
O i
- g o @ I
O |e B
< c\
m\«p‘.
™ 28
Coupe B-B 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionne-
ment, etc. Utiliser une vis de longueur intermédi- J |
aire entre la profondeur de vissage et la profond-
eur de vissage minimale. Reportez-vous aux page .
196 pour plus de détails. ck\ et
%2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres S
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est \
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des
dysfonctionnements au détecteur.
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ20B-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ20B-20Z 46 18 7 65 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ20B-30Z 55 28 17 55 80 34 42 151.5 4 2 105 128
MXQ20B-40Z 65 28 17 65 90 34 52 161.5 4 2 115 138
MXQ20B-50Z 75 36 20 80 110 47 62 184.5 4 2 138 161
MXQ20B-75Z 60 — 45 — 110 48 86 209.5 6 3 163 186
MXQ20B-100Z 48 20 46 44 120 34 111 250.5 8 4 174 197
MXQ20B-125Z 60 18 60 66 170 73 136 314.5 8 4 238 261
MXQ20B-150Z 65 43 85 66 170 73 161 339.5 8 4 263 286

65 ZS\VC



Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX Q |:| B

Dimensions: MXQ 20B [Optlon réglage]

~

[
]
. - =}
MXQ 20 B'DI:I Avec option réglage (@ 20) s <
°
L . P . . . , . , o L )
Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite) | 8 g
©
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite) p= E
32.3 32.3 ,%
Réglage de fin de course E ] Réglage de fin de course de sortie '8
de rentrée (M14 x 1.5) (M14 x 1.5) =
& O 2
] - ‘0
Orifice cie a vis (IJTCG 1 —| 7$@7 I 1 Ortifice de Ieli ;/iSGCHC avec @ 3
avec cotes sur plats i COles sur plats
=TS ® N tim
2% []
Cotes sur plats de 19 . Cotes sur plats de 19 29 e}
T T © =
05 | 3B X
. . T O
Plage de réglage A 11 11 Plage de réglage B Dimensions (mm] o .E =
22 max 21 max - - «% ]
54 Deux extrémités 54 Option réglage A B 5
Butée métallique avec =
amortissement 8 7 o
(ZA, ZB, ZC, ZS) <%
Butée métallique £
1 | 10 ®
(ZK, ZL, ZM, ZT) O
S
L. . [ . . . P . . s . o
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP |: Tige rentrée (Modéle & longueur totale réduite) | S g
<
Réglage de fin de course de rentrée = = Réglage de fin de course de sortie ,; E
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5) o
| p@_ 2
I ]
j L |\ -
7| Bl =
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 @ﬂé 55@ Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 g;,
Cotes sur plats de 19 L = Cotes sur plats de 19 H]
B T 05|, S
Plage de réglage 12 11 11 Plage de réglage 11 _-"é-’ g
24 max 23 max § P
55.5 55.5 ==
=
S
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \ §
(=]
=

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,[ZH | : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQY: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

[2]
Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige 2
(M14x 1.5) — (M14 x 1.5) g E
% b 0 E
g - 2 58
- : 7 88
£ £ o8
3 7] S S
@ lé L
Cotes sur plats de 19 Cotes sur plats de 19
B [ es |
Plage de réglage 21 11 11 PI 59 2 . .
g g8 36m age de réglage 20 = Les dimensions autres
ax 35 max de celles listées ci-
67.1 67.1 dessus sont identiques

‘ au modele standard.

] Tige rentrée \ ] Tige sortie
MXQ 20 B'DZN Modeéle a longueur totale réduite DimeM“sd?‘l’"s ]
odéle
M MXQ20B-10ZN 110
3 +3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ20B-20ZN 120

trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ20B-30ZN 130
course en sortie, il est impossible de monter un MXQ20B-40ZN 140
réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ20B-50ZN 163
Le réglage de fin de course en rentrée peut se

(Le réglage de fin da cou peu MXQ20B-75ZN | 188

monter ultérieurement.)
MXQ20B-100ZN 229
MXQ20B-125ZN 293

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ20B-150ZN 318

2 SVC 66
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Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




MXQ

Table linéaire pneumatique
Modele a raccord simple

Série MXQ

08,012

Pour passer commande

M9BW

12][C
o o

30/ZA
© 00

6 o o

0 Options e Options fonctionnelles 0 Nombre de
IS Modele standard | Modéle symétrique 9 Course standard [mm] Symbole Option fonctionnelle détecteurs
Alésage C CL — | Sans option fonctionnelle — 2
. Rainurede Rainure de - Avec support télescopique S 1
8 Orifice montage du détecteur | montage du détecteur Orifice 1 O, 20‘ 30‘ 40’ 50’ 75 Avee Ve?rzui”age o ?”:lde course B n
i @E 5%7 Raccord axial
12 ¢ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 Avec support télescopique et verrouillage de tige

9 Otpions de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

Avec support télescopique, raccord axial

Réglage centralisé

Réglage centralisé (symétrique)

Support télescopique, réglage centralisé

©|00| || O H|WIN =

Support télescopique, réglage centralisé (symétrique)

@ Détecteur

L= |

Sans détecteur |

x Sélectionnez les modéles de détecteurs
compatibles a la page suivante.

9 Exécutions
spéciales
Pour plus de détails,
reportez-vous a la

page suivante.

Position de montage Combinaisons d'options fonctionnelles

du réglage*!*6 — 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Symbole Type de réglage i i . *2 #2 *2 *2

’ P o8 co??sgze coFulpsgi\n Sans opton Avecs:;pzﬁvergﬁlcage Racoord el | VECSpoOt | Aveosupport| - Régiage | Réglage | Support St st

- 4o |[fonctionnelle|gjsconique | de tige {élsoopiquee | elescopique, |  centralisé | centralisé | télescopique, | egagecentai

sortie | rentree Pq eroulage de i raccord axial (symétrique) [régage cenals] _ [smétie)
Z Sans réglage O O O O [©) [©) X X X X
ZA [ ] [ O X X O X X (@) O X X
ZB | Butée métallique avec amortissement [ @) X @) @) X X X X X X
ZC [ O X X O X X O O O o
ZD [ ] [ ®) X X O X X O O O ©)
ZE | Butée élastique [ O O O O O O X X X X
ZF [ O X X @) X X @ @) @) O
ZG [ [ ©) X X O X X O O X X
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ O X O O X X X X X X
ZJ [ J O X X O X X O ] ] O
ZK [J [ @) X X @) X X @) @) @) ®)
ZL | Butée métallique ) O O O O O O X X X X
ZM [ ] ©) X X O X X O O O @)
ZN Sans réglage O O*5 X O X O#*5 X X X X
ZP Butée élastique [ O X X [©) X X X X X X
ZQ | Totale réduite*4 | .3 | Amortisseur de chocs/RJ [ O X X @) X X X X X X
ZS ‘E’ Butée métallique avec amortissement o @] X X O X X X X X X
ZT 2 [Butée métallique [ @) X X O X X X X X X
ZBF | .o |Butée & [Butée élastique ® ) O X X O X X O O X X
ZBJ § métallique avec| & | Amortisseur de chocs/RJ D D @) x x @) x X [®) @) X X
ZBM | g |amortissement | 3 | Butée métallique [ [ ©) X X @) X X O ¢} X X
ZEC | o Buté o | Butée métalique ave amortssement] @ ® O X X O X X O O O O
ZEJ |5 Butee S | Amortisseur de chocs/RJ ® ® [® X X @ X X O O O [®)
ZEM | 8| ©/2St9Ue | = IBitee matalique o | o o X X o X X o o o o
ZHC |3 . 3 Butée métallique avec amortissement| @ [ O X X O X X O O X X
ZHF | £ Amortisseur S, | Butée élastique [ [ ©) X X O X X O O X X
ZHm |3 | e chocs/RJ < | Butée métallique [ ® ©) X X ) X X ) ©) X X
ZLC | S| . o2 | Butée métalique avec amortissemeni| @ D [®) X X [®) x X [®) [®) [®) )
ZLF ||Butee Butée élastioue e | o o X X o X x 0 [ o oo
ZLJ & métallique Amortisseur de chocs/RJ [ [ ] @] X X @] X X O O O O

«1  @: Livré avec le produit mais non assemblé.

Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement.
En ce qui concerne le mécanisme du support télescopique, la course
d'amortissement est plus courte pour la course ajustée par le réglage de fin de

52

course en sortie.

3

S'il faut installer un réglage de fin de course en rentrée avec un mécanisme de support

%
ES

%
(9]

téléscopique, utilisez un support téléscopique et un réglage centralisé fourni avec un
réglage de fin de course en rentrée sur I'extrémité arriére du corps. Les options verrouillage
de tige ou raccord axial ne peuvent étre montées sur les modéles a réglage centralisé.

67

Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été
supprimés pour réduire la longueur totale de la table.

Le modéle de longueur totale réduite est utilisable, cependant, il n'est pas
possible de fixer le réglage de fin de course en rentrée ultérieurement.

Pour plus de détails sur la position de montage du réglage, reportez-vous a
la page suivante.



Table linéaire pneumatique/Modéle a raccord simple Série MX Ql:l C

Détecteurs compatibleS/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations.

. S N Tension d'alimentation | Modele de détecteur |Longueur de céble [m]
Modsld  Fonction spéciale Connexion g Cablage 05111315 Connecteur Charge
électrique | 3 (sortie) DC AC  |Perpendiculaire|  Axial (;) M| L@ précablé admissible
>
3 fils (NPN) MONV M9ON ® 00 O O .
P — 3fils (PNP) sv.2v MOPV | M9P | @ @ e[0| o o
g 2-fils 122V M9BV M9B ® 00 O O —
= 3 fils (NPN) MONWV| MONW (@ (@ @ | O O
= ) . .
g | Sorfedouble |y o ouifis(eNp) | 24v [PV 12V — [MOPWV| M9PW | @ (@@ O] o |CtCl|Relas
g | (double visualisation) 2-fls 12V M9BWV| M9BW | @ (@ (@ 0| o | — | ¥
[3]
2 . - 3 fils (NPN) MINAV+#1| MONA*1 | O |O | @ | O O .
8 dRebs||stgnt a|'| ea:.u 3 fils (PNP) 5V,12V MOPAV- | MOPA* | O O @ o o) Circuit Cl
(double visualisation) 2-fils 12V M9BAV+|M9BA*' | O [O|®|O| O | —
= 3 fils .
é s B o Oui |(équivalents NPN)| 5V — A96V A96 ® —|®|—| — |[CircuitCl|] —
g y oils | 24y | 12y | 100V | AS3V:Z AS3 | @ @@ @ — | — |Rels,
Q Aucun 100Vmax. | A90V A90 ® —|®|—| — |CicutCl| API
=1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
Un vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite une résistance a I'eau.
%2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93.
= Symboles de longueur de céable : 0.5m -eveenee — (Exemple) MONW
- M (Exemple) MONWM
- L (Exemple) MONWL
Z (Exemple) MONWZ
* Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
= Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125.
= Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés, reportez-vous au catalogue sur le Web.
= Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.
made 1°| Exécutions spéciales
Orde" | (Reportez-vous aux pages 127 & 156 . ; . i L
pour plus d'informations.) Position de montage du réglage (Exception : réglage centralisé)
Symbole Caractéristiques Modeéle a longueur totale réduite
X7 Graisse PTFE

X9 Graisse pour machines de 'industrie alimentaire

EEE [

Les trous de montage du réglage de

X11 Vis de réglage longue
(Plage de réglage plus étendue de 10 mm) SOtj < Rentré

X12 Vis de réglage longue Réglage de fin de Réglage de fin de fin de course en sortie ont été supprimés
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) course en rentrée course en sortie pour réduire la longueur totale de la table.

-X28 Ecrou et vis de réglage longs . , L.

X33 Sans détection magnétique intégrée Position de montage du réglage centralisé

X39 Joint en FKM [Modeéle symétrique |

X42 Unité de guidage anti-corrosion

X45 Joint EPDM

X580 Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s)
X2128 | Caractéristique résistance hautes températures (-10 & 100 °C) O @
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale —_ ]

Réglage de fin de
course en sortie

=
Réglage de fin de O@ Réalage de fin d
course en rentrée _ €glage de fin de
@ course en rentrée

Orifice de pilotage

Réglage de fin de

) course en sortie

Tube de L4 _
contrdle de I'humidité
Série IDK -

En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau)
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions.
Connecter simplement le tube de contréle d'humidité a l'ac-
tionneur pour empécher |'apparition de condensation.

SvC o8

O

araccord double
MXQLIA

ee\(Mod(‘ale

et rigidité élevée
MXQ[IB

Modeéle a faible pouss

0
o
E
(7]
o

a raccor

MXQLlC

Mxatl

odéle a hauteur interchangeable [[Y[[sJe[-1[

( M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQLIC

IN

P L. out =
Caractéristiques Effort théorique E
La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels. [N]
Alésage [mm] 8 12 Al Taillede| En  |Surfacedu Pression d'utilisation [MPa]
Taille du port de raccordement M5 x 0.8 [mm] tige forctomener . pton
P : (mm] |raoooemen| [mm?] | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7
Fluide Air 8 OuT | 101 | 20| 30| 40| 51| 61| 71
. 4
Action Double effet IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
. o 0.15 2 0.7 MPa*1 (Verrouillage de tige : 0.35 2 0.7 ouT 226 45| 68| 90| 113| 136| 158
Pression d'utilisation MPa) 12 6
IN 170 34| 51 68| 85| 102| 119
Pression d’épreuve 1.05 MPa # Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le
Températures ambiante et du fluide -102460°C positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force

Plage de vitesse d’utilisation
(Vitesse d'utilisation moyenne)

50 a 500 mm/s
(Butée métallique avec amortissement : 50 a 300 mm/s)
(Butée métallique : 50 a 200 mm/s)

Amortissement
(Sans réglage de course)

Amortissement élastique interne

Amortissement Butée métallique avec amortisseur, butée
(Avec réglage de élastique, amortisseur de chocs, butée
course) métallique

Lubrification Non lubrifié

Détecteur

Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils)
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils)

Tolérance de course admissible

+2a0mm

+1 Reportez-vous page 70

pour la pression d'utilisation minimum de la butée

métallique avec amortissement.Si la pression d'utilisation est inférieure a la
pression d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.
Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement :

Pression requise pour

une compression totale de la partie saillante de

I'amortissement pour entrer en contact avec la piéce métallique.

maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 70.

Masse
ld
Course standard [mm] Réduction du hggsl%%tsigﬁ%grpg&%ge Supplément pour I'option
gz 10 20 30 40 50 75 100 125 150 modélealp NIUEUMERL G courselFin de course Support | Verrouilage | g scord aial
lotalerédue | “desortie | enrentrée |télescopique| detige” | cccordaxia
MXQ8C | 140 | 150 | 170 | 200 | 260 | 280 | — — — -6 10 8 30 60 | Pas ??
supplé-
MXQ12C | 280 290 320 370 400 550 620 — — -12 20 16 70 60 ment
Masse du réglage centralisé
I
ld]
Course standard [mm] Réduction uniquement quand
Modele le produit est avec réglage de
10 20 30 40 50 75 100 fin de course en rentrée
MXQ8C 185 195 215 245 305 340 — -10
MXQ12C 365 385 415 465 495 645 715 -20
Masse des pieces mobiles
[g]
Course standard [mm] Réduction du I\égsl%%ﬁgﬁ%gnrl%}%ge Supplément pour I'option
Modéle 10 20 30 40 50 75 100 125 150 modéleélpngueur Fin de course|Fin de course| Support |Verrouillage | gaooord ayial
lotale réduite | "de sortie | en rentrée_|télescopique| detige” | accord axia
MXQsC 68 | 76 | 85 | 97| 116 | 138 | — | — | — -6 10 8 30 10 | Pas T‘,e
supplé-
MXQi2C 143 154 168 192 206 263 300 — — -12 20 16 70 20 ment
69
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Table linéaire pneumatique/Modéle a raccord simple Série MXQD C

Masse max. de la charge Energie cinétique admissible
| —
[ka] | 3
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage _§
Modéle [Amortissement 5 Butée | Amortisseur de chocs/RJ 3 i ;
odeie élastique élgzttizie métallique avec m _I tul‘ Vertical méBt:}ﬁ:ue Modéle Amg;‘tls:emeht 4 ﬁ%_utee Butée |Amortisseur| Butée g E
interne amortissement |Fiorizontal] vertica eir?tse Iril:;e 2;2 n'ggg:\;ﬁf élastique |de chocs/RJ| métallique | | & o]
MXQ8C 1 1 1 1 1 S
MXQi2C 2 2 2 1.5 ‘ 1 2 MXQ8C 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009 © s
MXQ12C| o0.11 0.04 0.12 0.33 0.02 3
* Pour sélectionner un modéle, reportez-vous a Sélection du modeéle -8
page 157 ou utilisez le programme de Sélection du modele. Veuillez =
noter qu'il n'est pas possible de sélectionner un modele uniquement \3
avec I'énergie cinétique admissible. @ °
PP : 3¢
Caracteéristiques en option la
S2 g
S5 X
=
. " z = V4 = Q =
Avec verrouillage de tige Avec mécanisme du support télescopique |3 5
— — e
<)
Modéle MXQ8C | MXQi2C Modéle MXQ8C | MXQi12C =
Plage de pression d'utilisation [MPa] 0.35a0.7 . et 50 a 500
Effort de maintien [N] 12 \ 23 Plage de vitesse dutilisation [mm/s] -\, ... horizontal 50 & 300)
Course du support télescopique [mm] 5 10
Charge de la course du \ Course a 0 [mm] 5 9
support télescopique [N]\ Course maximum 8 15

Détecteurs compatibles avec support télescopique

Modeéle a hauteur interchangeable [/[(eYe ==Y W ToeTo (o K3 471 o] [}

Modeéle Modele Caractéristiques Direction de la connexion électrique
D-M9BV Avec visualisation, 2-fils
Détecteur statique D-M9NV Avec visualisation, 3 fils, sortie : NPN Vertical
D-M9PV Avec visualisation, 3 fils, sortie : PNP
Reglages Pour les modéles et dimensions de I'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124. g
. - . x
Butée métallique avec amortisseur =
Modele MXQ8C MXQi2C
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04
Absorption de course [mm] 2 2.8
Pression d'utilisation minimum de la 03 0.3
butée avec amortissement™'*2 [MPa] ’ ’
Reférence) Force de compression 20 4
maximale d'amortissement [N]
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique
Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression
d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions
spécifiques au produit a la page 196.

2 Non disponible pour @ 6

Butée élastique

Options de
réglage communes

Modéle MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

Amortisseur de chocs/RJ

Modele MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5
Absorption de course [mm] 3 5
Vitesse d’impact [mm/s] 50 a 500 50 a 500
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80
Poussée max. admissible [N] 150 245
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

Butée métallique

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Modele MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1

70



série MXQLIC

Dimensions: MXQ BC [Standard]

MXQ 8C'DZ Modeéle standard

[aV)
(NN-1)xH G ©
[o}
6.3 5.8 @ 3H9 (5%%°) prof. 2 H g
LI ~—A 39
©| ™ ~ o
Q) @ BIARS) . © s
o i— 5
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé —A 4
Vue A-A HB GB
transversale
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionnement, M 27 23 10
etc. Utiliser une vis de longueur intermédiaire entre 054
la profondeur de vissage et la profondeur de vis-
sage minimale. Reportez-vous aux page 196 pour r? — -
plus de détails. LL ®©®oe- ﬂ
+2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres z
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est 7z
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des Vue (‘;Ie dessous
dysfonctionnements au détecteur. du modéle MXQ8C-30Z
4.1 (Profondeur de vissage maximum) 21
2.1 (profondeur de vissage minimum) @ 3H9 (50'025 ) prof. 1.5 19.7
i ‘
A * yER Sk
N x M3 x 0.5%1%2 F 13
3H9 (Y%%°) prof. 1.5 i
Vue B-B <ﬂ - 1>x F
transversale 12 2 2 x M3 x 0.5 prof. 5
Orifice pilote 2 x M5 x 0.8 J |

5.5

[ ® ©

|

MXQ 8C L'IZIZ Modéle symétrique

13 2xM3x0.5 prof. taraudage 5

; @_ _@O wr “‘_,.—N
i e « My -EL
B

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

18
)

Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB 1 J M N NN z 2z
MXQ8C-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8C-20Z 25 22 16 28 40 14 32,5 78.5 4 2 61 71
MXQ8C-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8C-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8C-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8C-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
71
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Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX Ql:l C

Dimensions: MXQ 8C [Optlon réglage]

MXQ BC'DI:I Avec option réglage (0 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC | : Tige rentrée, [ZS |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, | ZL}: Tige sortie, [ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

14.6  Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 14.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec 5 @ @ Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 S/ ® ® '\\cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8

Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8

15 max 13 max
30 30

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée — Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) Y % g ;(MB x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 //‘ 3;} N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max 15 max
31.5 31.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH | : Tige sortie, (ZJ]: Tige rentrée, ZQl: Tige rentrée (Modeéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée — Réglage de fin de course de sortie
M6 x 0.75 E M6 x 0.75
( ) : @ oy ( 6 )
— —@ | ,—ﬁ
Cotes sur plats de 8 ] 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.9 29.9
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8C'DZN Modéle a longueur totale réduite

«3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

M 3 trait des trous de montage du réglage de fin de . .
course en sortie, il est impossible de monter un Dimensions [mm]
I @ @ - réglage de fin de course en sortie ultérieurement. Modele M
Of % (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ8C-10ZN 60
B @e@—@—@—@ o monter ultérieurement.) MXQ8C-20ZN 70

MXQ8C-30ZN 80
MXQ8C-40ZN 96
MXQ8C-50ZN 123
MXQ8C-75ZN 148

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

araccord double\
MXQLIA

eeTModéle

et rigidité élevée
MXQ[IB

Modeéle a faible pouss
MXQL]

Modeéle a hauteur interchangeable [/[(eYe ==Y W ToeTo (o K3 471 o] [}

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQLIC

Dimensions:

8C

MXQ

[Option support télescopique]

MXQ BC'DD1 Avec support télescopique (3 8)

ol |17 " Dimensions — [mm]
Qi A odéle
Modsle | st || 7
i M M
< zz MXQ8C-10Z[1 85 76.5 77.5
= 13 MXQ8C-202[11| 95 86.5 87.5
MXQ8C-30Z[]1 105 96.5 97.5
2 MXQ8C-40Z[ 11 121 1125 1135
] W%%@ 5 s| toH s MXQ8C-50Z11| 148 | 1395 | 1405
® ®0 @ : MXQ8C-75Z01| 173 | 1645 | 1425
285
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 * !_es djmensions au‘tres de celles listées ci-dessus sont
identiques au modeéle standard.
MXQ BC'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 8)
I o
e E— ]
=
® QOP—] |of
N
®
% ji: > Orifice de pilote:_-;;e 2xM5x0.8 Q i
o) | J < < Dimensions [mm]
.05 i I3 ; Modgle J Q
[ 5 75 MXQ8C-10Z02 | 615
| MXasC-75z02 - MXQ8C-20202 | 715
N N - MXQ8C-30Z12 | 815 30
MXQ8C-40Z[12 97.5
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8C-50Z[12 | 124.5
MXQ8C-75Z[12 | 139.5 43

mxa 8C-o02

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (J 8)

Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de
I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie.

Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire.

La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin 1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec
\ cotes sur plats 3

05 Cotes sur plats de 8
e g
10 Plage de réglage 13
23 max
40

Butée élastique: [ZE]

Type Réf. du modele de réglage | Référence de la vis de réglage *!
Butée métallique avec amortissement: 28 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Amortisseur de chocs/RJ: ZH | MXQA-JT8-X28 RJ0603N
Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

seur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec
\ cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8

Plage de réglage 14

25 max

41.5

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

ZSNC

73

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie

(M6 x 0.75)

,@ : -:$
@ Cotes sur plats de 8
05
10 Plage de réglage 2.2
13 max
29.9




Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX Ql:l C

Dimensions: MXQ

8C

[Option raccord axial]

MXQ 8C'DD3 Raccord axial (0 8)

(our

(IN)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

| 9.8

24.3

6.3

Orifice de pilotage M5 x 0.8

Modeéle symétrique

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(N

|24.3 |

@
63 2

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(our)

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8C'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (O 8)

«©
o

17.4

zZz

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

13

d double

a raccor
MXQLIA

T

€€ | Modeéle

et rigidité élevée
MXQ[IB

Modeéle a faible pouss

Modeéle a hauteur interchangeable [/[(eYe ==Y W ToeTo (o K3 471 o] [}

) o] e
i ] p © —
? o 209 o N L1085
] D2 ©O—© N o ToHrS
@ @ 9) wl| N (<] I
~ MXQ8C-75Z14 L]
285 S N — <]
- Dimensions [mm] >
Q Modgle | Modele =
“ J 5 Modele J Q |standard| ‘coeto" 77
| I M| M
=y & MXQ8C-10Z14| 615 85 | 765 | 775
[ i MXQ8C-20Z[14| 715 95 86.5 87.5
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 S.75 MXQ8C-30Z[14| 815 | 30 | 105 96.5 97.5 2
MXQ8C-40Z[ 14 97.5 121 1125 | 1135 ° 5
MXQ8C-50Z[14 | 124.5 148 139.5 | 140.5 3 E
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQBC-752L14 | 139.5 | 45 | 173 L || e ,§ 8
3
K]
80 5 Dimensions [mm] &
MXQ =[I<J Avec support télescopique, raccord axial (& 8) Todar | ModBed -
. longueur totale H
Modéle standard | ™ a4t zz S
D
M M @
. N MXQ8C-10215| 85 | 765 | 775 | 3
Orice do pilotage M5 x 08 @ M MXQ8C-20Z(15| 95 86.5 87.5 o
o %y o [17 MXQ8C-30Z15| 105 | 965 | 975 | £
| « MXQ8C-40Z05| 121 | 1125 [ 1135 | 2
¥ T 3 MXQ8C-50Z015 | 148 | 139.5 | 1405 [ @
% o " MXQ8C-75Z015| 173 | 1645 | 1425 | =
‘ < ;
1.6.3 Orifice de pilotage M5 x 0.8 ~ zz 13 %
(2]
[ =
Orifice de pilotage M5 x 0.8 -%
IN ' ]
o 3 Hehe g
Mc?fiele symetrqug / <
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 '§
£
3
S
8
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. &
74



série MXQLIC

Dimensions : MXQ

MXQ BC'DDG Réglage centralisé (O 8)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin

1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs)
utilise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28).
(Il n'est pas possible de monter un réglage standard sur le pro-
duit.) Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis
de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

[ZC!: Fin de course en rentrée

de course en rentrée

'.'I
MZ
16.1 Max. 34
14.6 — - 5 Plage de réglage 14
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 Dimensions [mm]
i j Y Modgle MZ
& @ @ Oe 7\Réglage de fin de course en rentrée MXQ8C-10Z[16
o ©é @ C ©O O (M6 x 0.75) MXQ8C-20Z[ 16
< Réglage de fin de course en sortie*! MXQ8C-30Z[16 | 22.5
(M6 x 0.75) MXQ8C-40Z[ 16
0.5 Cotes sur plats 8 MXQ8C-50Z[16
10 Plage de réglage 13 MXQ8C-75Z[16 | 46.5
Max. 23

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,

[ZF |: Fin de course en rentrée

Max. 36

Max. 34

[ZJ]: Fin de course en rentrée

5

Plage de réglage 16

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

0.5

f\RégIage de fin de course en rentrée

(M6 x 0.75)

Réglage de fin de course en sortie*!
(M6 x 0.75)

Cotes sur plats 8

10

Plage de réglage 14

Max. 25

5 Plage de réglage 10

—

o€ Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée

o€ (M6 x 0.75)

= Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!

(M6 x 0.75)
0.5 Cotes sur plats 8
Plage de réglage 2,2
10

Max. 13

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ BC L'DD7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

75

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

QOrifice de pilotage

~
Z



Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX Ql:l C

Dimensions : MXQ

PE—
K
8C-8 E
MXQ =LLQ avec support télescopique, réglage centralisé (J 8) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle -g 5
a butée élastique ou a butée métallique. =1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur 8 o
de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de | ® <
réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de mon- | . =
® 17 ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de | @
o détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré- '%
< glage longs (-X28), reportez-vous page 130. §
= | L . —
MZ ?
g%
28.5 Orifice de pilotage 13 2 ﬁ o
N 2e0
f 9y H H =
®_ @O0 Réglage de fin de A Dimensions [mm] | & T X
— O — course en rentrée g i_¢_, 5 Modeéle MZ |[co=s
@ @ O Réglage de fin de course en sortie*! @ : MXQ8C-10ZL18 % ‘:
Fegefen e ees : ‘ MXQ8C-202C18 e
2 x M3 x 0.5 prof. 5 MXQ8C-30Z[18 22.5 =
MXQ8C-40Z[ 18 )
MXQ8C-50Z[18 g—
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard. MXQ8C-75Z[18 | 46.5 )
o

a raccor

MXaQrllc

MXQ 8C L'DDQ Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

odeéle a hauteur interchangeable [[f[[ee (Y[

Réglage de fin de course en sortie g
Réglage de fin de =
course en rentrée

=
Orifice de pilotage
7]
]
S
H-
)
88
B
ogF
=
kS

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQLIC

Dimensions: MXQ 1 20 [Standard]
wxa 12C-cZ

0
Modele standard (NN - 1)xH G 5
S|
8.5 7.4 @ 4H9 (8% ) prof. 2.5 H g
—A g°
o 3 [ = — 3
Q Q Q} : Q -_-“ ~ Q <
5 =gqmi L e —o O o === 5
NN x M5 x 0.8 Trou traversant taraudé —A 5
Coupe A-A HB GB
39 29 11 M
0.5 [T
1 o g
too-®—@o—o—o- ‘
i ° 2
! 2z
Vue de dessous
du modeéle MXQ12C-40Z 0030
4H9 (*3°%) prof. 2
5.7(profondeur de vissage maximum) 27
2.7 (profondeur de vissage minimum) 4.5 24.9
l—B
I 1
LD
° (fjk)@_ @O@ o Einl | o
o @/gh 17 @ N o Y
P @ ©® O 2
gan nw
N x M4 x 0.7 *1%2 F (B
17 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Coupe B-B <ﬂ - 1>x F
@ 4H9 (2%°%°) prof. 2 2

16
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc
de guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Uti-
liser une vis de longueur intermédiaire entre la profon- ﬁ < ®
{

8.4

deur de vissage et la profondeur de vissage minimale.
Reportez-vous aux page 196 pour plus de détails.

#2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres ma- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
gnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée
par un aimant, etc. Cela peut causer des dysfonc-
tionnements au détecteur.

wxa 12CL-oZ

Modeéle symétrique

17 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

P & & & O

235
O

27

40

- _ - - ) "
06”7 % o o 08 | o
[ |
Lado de las 24.9 # Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
27 sont identiques au modele standard.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ12C-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12C-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12C-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12C-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12C-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12C-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12C-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

7 ZS\VC



Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX Ql:l C

12C

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 1 2C'D|:| Avec option réglage (@ 12)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC | : Tige rentrée, [ZS |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, | ZL}: Tige sortie, [ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

18.9

Réglage de fin de course de rentrée
(M8 x 1)

Orifice de la vis CHC avec

cotes sur plats 4

Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 10

Réglage de fin de course de sortie
(M8 x 1)

17 max

 ——
Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 4
6.5 Cotes sur plats de 10
6.5 6.5 Plage de réglage 9
16 max
35 35

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M8 x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4

Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 11

18 max

Réglage de fin de course de sortie

5 (M8 x 1)
;; Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4
—— —t Cotes sur plats de 10
0.5
6.5 6.5 Plage de réglage 10
17 max
36.5 36.5
] Tige sortie \

] Tige rentrée \

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,[ZH | : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M8 x 1)

Cotes sur plats de 10
Plage de réglage 12

23 max

— = Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1)
| — = %‘
0.5 Cotes sur plats de 10
6.5 6.5 Plage de réglage 11
22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

araccord double\
MXQLIA

eeTModéle

et rigidité élevée
MXQ[IB

Modeéle a faible pouss
MXQL]

Modeéle a hauteur interchangeable [/[(eYe ==Y W ToeTo (o K3 471 o] [}

Options de
réglage communes

MXQ 1 2C'DZN Modeéle a longueur totale réduite

M #3
© © o o <5<:_;/
06° 8% 8% o° o

«3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

SVC

O

Dimensions [mm]
Modéle M
MXQ12C-10ZN 72
MXQ12C-20ZN 82
MXQ12C-30ZN 92
MXQ12C-40ZN 110
MXQ12C-50ZN 120
MXQ12C-75ZN 164
MXQ12C-100ZN 189
78

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQLIC

Dimensions: MXQ

12C

[Option support télescopique]

MXQ 1 2C'DIZI1 Avec support télescopique (9 12)

M Dimensions [mm]
215 Modéle Modele a
® Modeéle standard Iongruéed%rntgtale ZZ
< - M M
& MXQ12C-10ZC01 | 1035 | 93 96
77 - MXQ12C-20ZC1 | 1135 | 103 98
=~ MXQ12C-30Z[1 123.5 113 108
—— MXQ12C-40Z[11 141.5 131 126
S Od . MXQ12C-50ZC1 | 1515 | 141 | 136
@ff*@* Yl = N MXQ12C-75ZC1 | 1955 | 185 | 180
© O MXQ12C-100Z011| 2205 | 210 | 205
37 ‘
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ 1 2 C'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 12)
[s)
[ — '
— @@ @ ® O 4«
9 o6 &% celg |*
® © P
~
®
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 30 Dimensions [mm]
< J 5 Modele J
| | Ty MXQ12C-10ZC12 68
Et]t L& ® - Jf MXQ12C-20Z[12 70
[ ; ° MXQ12C-30Z[12 80
-- - -- = MXQ12C-50Z[12 108
MXQ12C-75Z[12 152
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ12C-100Z[12 177
1 2A 2 Avec verrouillage de tige, réglage Type Réf. du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
MXQ = de fin de course en sortie (ﬂ 12) Butée Tétal!iqueav.ecamortissement:ZB MXQA-CT8-X28| MXQA-A887-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Eutoeioiastiquends MXQA-AT8-X28 | MXQA-A827-X11
I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amor'nsseu’r de ‘_’h°°3IRJ:ZH MXQA-JT8-X28 RJO603N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique:ZL | MXQA-DT8-X28| MXQA-A838-X11

La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin 1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:

seur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Butée métallique: Butée élastique: [ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
m;lzﬁi Réglage de fin de course de sortie M;FFN Réglage de fin de course de sortie M;FFN Amortisseur de chocs en sortie ¢
(M8 x 1) % (M8 x 1) (M8 x 1)
Orifice de la vis CHC avec @ ‘\u E *  Orifice de la vis CHC avec e
cotes sur plats 4 Al cotes sur plats 4 L =
Cotes sur plats de 10 e Cotes sur plats de 10 -1 T%
05 |, 05|, 05|, Cotes sur plats de 10
11 Plage de réglage 15 1" Plage de réglage 16 11 Plage de réglage 13
26 max 27 max 28 max
45 46.5 47.3

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

79
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Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX Ql:l C

Dimensions: MXQ 12C [Option raccord axial]

~

[}
o
- =}
MXQ 1 ZC'DD3 Raccord axial (3 12) 8
- - - o<
o s
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Orifice de pilotage M5 x 0.8 e}
(ouT) ® 5¢
~ s
a | — 2
@
3 , @7 ,C&, é
' o9 =
‘Q
|84 2 @ [
—t-— 20
ifi i . [
Orfce de plotage 15 x 08 Orifice de pilotage M5 x 0.8 . B o E m
(N ° o ©
Modéle symétri o 299
odele symetrique = =
rodele symetriqu E35 %
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. 'g g’ =
S %G
o
12C-04 Joscop lige de :
MXQ LIl 1=r Avec support télescopique et verrouillage de tige (0 12) ©
M 3
® 21.5 ®
: s 2
< L - 2
8 e—— | o= 8
‘ 7]
Y44 - 17 O © o
)
[ 1. - i é
69 O_ o < £
Lo : 3 N N g
S o9 |° S
_ ! 7 _‘::
37 < 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 l MXQ12C-10Z14 ‘ ._déa g
30 N a N 3 X
3 J 5 Dimensions mm] | S
* Modeéle Modgle a f:
R e [[EA Modele | J |sercas|EEE 2z | 3
; @ M M =2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 0.5 MXQ12C-10ZL14 | 68 | 1035 93 96
) MXQ12C-20Z(14 | 70| 1135 | 103 98 @
MXQ12C-30Z14 80 | 123.5 113 108 ° 5
MXQ12C-40Z(14 | 98| 1415| 131 | 126 | D E
. . . s . . . N MXQ12C-50Z(14 | 108 | 151.5 141 136 59
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12C-75Z004 | 152 | 1955 185 180 EE
MXQ12C-100Z04 177 [ 220.5 | 210 [ 205 | ©&
‘O
N N - 5
4 . A Orifice de pilot M5 x 0.8 k]
MXQ 1 ZC'DDs Avec support télescopique, raccord axial (0 12) T ——— g
M o 3
=)
o
ol 1215 % a 3
< L. : 5
] ] = ! =
« —% Orifice de pilotage M5 x 0.8 8.4 @
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Y44 17 (IN) N P <
) B Modeﬁlﬁe symg@rlque §
: Dimensions [mm] 2
f : Modele a k=)
8 @2@ - - 70 @ : v N Mocels longueur totale 5
‘ hn Q) Modele standard Sl 2Z S
. O O® Mo e 2
(s}
Oros de plotage M5 x08,/ | | 8.4 7] 2 X M3 0.5 prof.taraudage 5 MXQ12C-10Z0)5 | 1035 | 93 | 9% | &
(onu'ﬁ PR -~ 2 HIBXDIPIC, aravdage MXQ12C-20Z05 | 1135 | 103 98 §
= MXQ12C-30Z05 | 1235 | 113 | 108 g
j 4 Ll MXQ12C-40Z[15 | 141.5 131 126 =
] | MXQ12C-50Z(15 | 151.5 141 136 2
MXQ12C-75Z15 | 195.5 185 180 3
N
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12C-100Z0I5 | 220.5 210 205 @

2 SVC 80



série MXQLIC

Dimensions: MXQ 12C [Option fonctionnelle]

MXQ 1 2C'DD6 Réglage centralisé (0 12)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités, [ZCl: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK|: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

%1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) uti-
?E lise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il
. . n'est pas possible de monter un réglage standard sur le produit.
“= o ! ible d % dard | duit.)
MZ Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré-
glage longs (-X28), reportez-vous page 130.
Max. 41
6.5 Plage de réglage 16
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4
‘ ‘ ¥ Dimensions [mm]
@@ @ P O Réglage de fin de course en rentrée a Mc&déle - Mz
9 % S (M8 x 1) MXQ12C-10Z[16 | 26
S &
‘@ @ O ‘ Réglage de fin de course en sortie*! MXQ12C-202[16
(M8 x 1) MXQ12C-30ZL16
0.5 Cotes sur plats 10 MXQ12C-40Z[16 34
11 Plage de réglage 14 MXQ12C-50Z[16
Max. 26 MXQ12C-75Z[ 16
- MXQ12C-100Z[16
Butée élastique [ZD]: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ |: Fin de course en rentrée
Max. 43 ~
6.5 Plage de réglage 18 Max. 47 Pllalge de16 2
P
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 &2, reaage £ g
— — Oo ‘
O Réglage de fin de course en rentrée O 4
M8 x 1 Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
O R(églage )de fin de course en sortie*! O (M8 x 1)
= (M8 x 1) = Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!
0.5 Cotes sur plats 10 (M8 x1)
" Plage de réglage 16 0.5 Cotes sur plats 10
Nax. 27 11 Plage de réglage 13
. Max. 28

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 1 2C L'DD7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

{?@ @ @ O Réglage de fin de course en rentrée
e~ © 09

Orifice de pilotage

81
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Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX Ql:l C

Dimensions: MXQ 120 [Option fonctionnelle]

K
o
e . e . - S
MXQ 1 2C'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 12) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique . 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur -g 5
ou a butée métallique. * o
uabu u 215 de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de | § (s}
) - réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de mon- ’; x
< % ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de | o =
i F détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré- | @
A B
o | 3 glage longs (-X28), reportez-vous page 130. é
Mz o
‘@
7]
” - 2 o
37 Orifice de pilotage 17 g Q
i l 23 m
[ 1 Holt (R |:|
A - Réglage de fin de o0
@9@ ) © & 7O course en rentrée h 1'_{_' ~ 85 g
=) < ' o © C-»E
@ @ O Réglage de fin de o=
course en sortie*! ; DD
K
2 x M3 x 0.5 prof. 5 i . =]
Dimensions [mm]
Modele MZ

MXQ12C-10Z[J8 26
MXQ12C-20ZC18
MXQ12C-30Z[8
MXQ12C-40Z(18
MXQ12C-50Z[18
MXQ12C-75ZC18
MXQ12C-100ZC18

2
o
£

»

o

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modele standard.

34

MXaQrllc

a raccor

MXQ 1 2CL'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéele symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

Mxart!

Réglage de fin de course en sortie

odeéle a hauteur interchangeable [[f[[ee (Y[

~ - Régl defind

@ @ ) @ @ O coel?rsaan 6rjerlﬂréz =
e @ 09 8
1 1 32
—— 2
58
8%
8

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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Table linéaire pneumatique
Modele a hauteur interchangeable

serie UXQ

Pour passer commande

MXQ

M9BW

12
o o

30/ZA
© 00

6 o o

Options @ Options fonctionnelles 0 Nombre de
N Modeéle standard | Modéle symétrique e Course standard [mm] Symbole Option fonctionnelle détecteurs
Alésags — L — | Sans option fonctionnell —
ption fonctionnelle 2
6 R de N 10, 20, 30, 40, 50 1 | Avec support télescopique S 1
Orifice  montage du détecteur montage du détecteur Orifice 2 AVeC Verroui”age en fm de course n n
8 Y \ 7 10, 20, 30, 40, 50, 75 3 [ Raccord axal
12 @ @ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 4 | Avec support télescopique et verrouillage de tige
7777777777777777 L 5 | Avec support télescopique, raccord axial 9 Exécutions
16 o St s sty 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 6 Reg|age centralisé spéciales
20 3‘ o %1 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 7 | Réglage c/entrahsg (symétrlque) _ Pour plus de détails,
SR AATE 8 | Support télescopique, réglage centralisé reportez-vous 2 la
25 @ @ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150* 9 | Support télescopique, réglage centralisé (symétrique) page suivante.
=1 Non disponible car le modele standard comporte des orifices de raccordement et des
rainures de montage du détecteur sur les deux cotés. Veuillez utiliser le modéle @ Détecteur
standard. Seule la partie réglage du réglage centralisé est symétrique.
+ La plage de vitesse d'utilisation de la course marquée d'un astérisque (*) est 50 a 300 [ — [ Sans détecteur |
mm/s. (Sans réglage de course) x Sélectionnez les modéles de détecteurs
compatibles a la page suivante.
@ Otpions de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles
Position de montage| Combinaisons d'options fonctionnelles
du réglage*!*8 — i 3 4 5 6 8 9
Symbole Type de réglage*® Fin de Fin de Sans option szg*s Avec Racr_;ora<6 Avec supp*oﬁ Avec stgz);o?t Réglage | Ré Iag:7 Suppc:lk 2 ) Supﬂp}zﬂ*“7
couseen | coUSeen |roifef ST, | veolaoe| oAl | s el cotale | Gl ot e
sortie rentrée o de tige centralisé (styz/enqért?iasl.lee)
Z Sans réglage [®) O O O O O X X X X
ZA [ [ @) X X O X X O O X X
ZB | Butée métallique avec amortissement [ O X O O X X X X X X
ZC [ J O X X ©) X X O O O O
ZD [J [ O X X ©) X X ©) ¢ O O
ZE | Butée élastique [ ] O O O O O O X X X X
ZF [ @) X X ©] X X @) O @) O
ZG [ [ @) X X O X X O O X X
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ @) X O O X X X X X X
ZJ [ ] O X X ©) X X ¢ ¢ O O
ZK [ [ [®) X X O X X O O O O
ZL | Butée métallique [ ] @) ©] O O O O X X X X
ZM [ O X X ©) X X ©) ¢ O O
ZN Sans réglage O O*5 X ©) X O*5 X X X X
ZP | Modeéle a Butée élastique ] O X X @) X X X X X X
ZQ | longueur 3 | Amortisseur de chocs/RJ ° @) X X @) X X X X X x
ZS | totale réduite™4 | £ | Butée métalique avec amortissement [J O X X ©) X X X X X X
ZT 2 [Butée métallique [ O X X O X X X X X X
ZBF | o |Bute S |Butée élastique [ [ O X X O X X O O X X
ZBJ | S | métallique avec| § | Amortisseur de chocs/RJ ® 0 O x x 9 X X 9 O X X
ZBM | _ | amortissement | 3 [Butée métallique ° 0 O x x 0 x x O O x x
ZEC | o . g Butée métallique avec amortissement| @ [J O X X ©) X X ©) O O O
ZEJ | S I?:uteg O | Amortisseur de chocs/RJ ) o O X X O X X O O @) O
ZEM | 8|€2stUe | [gee métalique ° ° o X x o x x 0 O O 0
ZHC | S . 3 [Bue métallique avec amortissement| @ [J O X X ©) X X @) O X X
ZHF | < | Amortisseur &, | Butée élastique ® ® O x x @) X X O O X X
ZHM |3 de chocs/RJ < | Butée métallique [ ] O X X ©) X X ©) ©) X X
ZLC % Buté g Butée métallique avec amortissement| @ [ ) O X X O X X @] @] @] @]
ZLF || °uee Butée dlastique ° ° 0 y y o) x x o) o) o) o)
ZLJ | métallique Amortisseur de chocs/RJ ® ® O X X @) X X @) @) @) @)
#1  @: Livré avec le produit mais non assemblé. #4 Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été supprimés pour
Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement. réduire la longueur totale de Ia table.
#2 En ce qui concerne le mécanisme du support télescopique, la course #5 Le modele de longueur totale réduite est utilisable, cependant, il n'est pas possible de
d'amortissement est plus courte pour la course ajustée par le réglage de fin de fixer le réglage de fin de course en rentrée ultérieurement.
course en sortie. x6 Pour @ 16 a @ 25, les orifices de raccord sur les deux cotés ne peuvent pas étre utilisés.
x3  S'il faut installer un réglage de fin de course en rentrée avec un mécanisme de support «7 Pour @ 16 a @ 25, seul le réglage centralisé est symétrique.
téléscopique, utilisez un support téléscopique et un réglage centralisé fourni avec un #8  Pour plus de détails sur la position de montage du réglage, reportez-vous a la page suivante.
réglage de fin de course en rentrée sur l'extrémité arriere du corps.Les options verrouillage %9 La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.

de tige ou raccord axial ne peuvent étre montées sur les modeéles a réglage centralisé.
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

K
o
>
o
<
o
sl
o
i¥e)
g X
«©
® =
@
°
<]
(=
Détecteurs compatibleS/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations. g
‘ ' N Connesion |5 § Cablage Tension d'alimentation | Modele de détecteur |Longueur de céble [m] Précablé Ghare g ~$
Modéle] Fonction spéciale 2 : (== ) - : 05|113|5 Sy o °
électrique ©E (sortie) DC AC  |Pemendiculaire] ~ Axial S mlO @ précablé admissible 23 m
3 fils (NPN) v 12y MONV | MON | ® (@ |® | O| O | Circut g0 g
8 — 3 fils (PNP) ' MOPV | MO9P [ @ [@|@[O| O Cl S5 <
g 2-fils 12V M9BV M9B ® & e O O — © D s
= 3 fils (NPN) MONWV| MONW | ® |®@ [® [O]| O | Circuit 2 -
7] i i DD
= | doui?::sizlri:ﬁion) Filnoyé |oui [ 3iils(PNP) | 24v |2V 2Y|  _ MoPWV| MOPW | @ [@|®@|0O| O cl Rf\';"ls' g0
% 2-fils 12V MO9BWV| M9BW | @ @ | @ | O O — =
3 Résistant a I'eau 8 fils (NPN) 5V,12V MONAV*'[MONA*' | O |O |@[O| O | Circuit (o
o (double visualisation) 3 fils (PNP) ' M9OPAV*'| MOPA*' | O |O|@ | O O Cl g-
2-fils 12V M9BAV*'|M9BA*'| O |O | @ | O O — B
= 3 fils Circuit 0O
gz _ Fi oy | OUl |(iclens N SV | = |AV ] A% (e — o | ~ ||lsO)
g¢ y piis | 2av | 12y | 100V | A93V? A93 @ (@@ @ — | — [Rels|| 3QO
a Aucun OVna | A9V | A90 | @ [—|@[—| — cimitc] APl || O
=1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles = Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande. K]
ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau. Un = Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont 'g
vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125. é’
une résistance a l'eau. = Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés, =
%2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93. reportez-vous au catalogue sur le Web. =
« Symboles de longueur de cable : 0.5 m -eeeeee — (Exemple) MONW = Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés. ‘é’,
1m .o M (Exemple) MONWM =
3m - L (Exemple) MONWL £
5m Z (Exemple) MONWZ =
~ . s . =
made 1) Exécutions spéciales 2
Order (Reportez-vous aux pages 127 a 156 L. . . ; L. s
pour plus d'informations.) Position de montage du réglage (Exception : réglage centralisé) =
— 2
Symbole . Caractéristiques Modeéle a longueur totale réduite 3
X7 Graisse PTFE =
X9 Graisse pour machines de l'industrie alimentaire B ‘ [
X11 Vis de réglage longue | 5
(Plage de réglage plus étendue de 10 mm) o 3
" - SOrt] ey Rentré . S E
X12 Vis de réglage longue ) ] ] ) Les trous de montage du réglage de wE
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) Réglage de fin de Réglage de fin de fin de course en sortie ont été supprimés 58
-X28 Ecrou et vis de réglage longs course en rentrée course en sortie pour réduire la longueur totale de la table. g_ %
X33 Sans détection magnétique intégrée . - iz >
X39 | Jointen FKM Position de montage du réglage centralisé 8

X42 Unité de guidage anti-corrosion Type standard] ¢6 2012 216 & 025
X45 Joint EPDM E__EH

X580 | Caractéristique faible vitesse (15 & 50 mm/s)

X2100 | Plaque de fermeture compatible avec la série MXQ actuelle :) @
$ Réglage de fin de

— course en rentrée R

Réglage de fin de
course en rentrée

X2128 | Caractéristique résistance hautes températures (-10a 100 °C)

téristi dglage latéral
X2200 Calr.ac gns ique .reglj age lal (Iera O Féntage do find :) Réglage de fin de
Utilisation combinée amortisseur de chocs + €glage de fin de @ i
X2201 butée métallique = course en sortie course en sortie
=

Réglage de fin de course en sortie fixé en
Lo direction axiale

Modéle symétrique| o6 a 012 Modeéle symétrique| 016 a 925

h Réglage de fin de = Réglage de fin de
TUbte S’Ie de I'h idité - = course en sortie course en sortie
gqn' rc;DeK e rhumidite O Reéglage de fin de 0 @ Réglage de fin de
erie “ —= course en rentrée — course en rentrée
En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course T :) @
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau) 1

peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions.
Connecter simplement le tube de contréle d'humidité a I'ac-

tionneur pour empécher l'apparition de condensation.
N J

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQ

OouT N
Caractéristiques Effort théorique i ==
. La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels.  [N]
. Alésage [mm] 6 | 8 [ 12 [ 16 [ 20 | 25 Alésage |Tallle de oncMe. | Sutace du Pression d'utilisation [MPa]
E‘L'?:: port de raccordement M5 P’\‘iro's M) | (0] | ol PSO0 M 02 T 0.3 [ 0.4 [ 05 [ 0.6 | 07
Action Double effet 6 3 ouT 57 11 17| 23| 29| 34| 40
Pression d'utilisation |0.15 0.7 MPa*' (Verrouillage de tige : 0.35 a 0.7 MPa) IN 42 8| 13| 17| 21| 25| 29
Pression d’épreuve 1.05 MPa 8 4 OouT | 101 20| 30| 40| 51| 61| 7
Températures ambiante et du fluide -10a60°C IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
Plage de vitesse 50 a 500 mm/s ouT 226 45| 68| 90| 113 | 136 | 158
d’utilisation (Butée metallique avec amortissement : 50 a 300 mmy/s) 12 6 IN 170 34 51| 68| 85102 | 119
Vitesse d'utilisation Butée métallique : 50 a 200 mm/s
fnoyenne) « dans Ie(tableau des coursgs standard page 83 :50 & 3)00 mm/s| 16 6 ouTt 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
Amorti§sement Amortissement élastique interne G wa O e I o e
(Sans réglage de course) 20 8 ouT 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
Amortissement Butée métallique avec amortisseur, butée élastique, IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
(Avec réglage de course) amortisseur de chocs, butée métallique ouT 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
Lubrification Non lubrifié 25 10 IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 | 577

Détecteur

Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils)
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils)

Tolérance de course admissible

+2a0mm

=1 Reportez-vous page 86 pour la pression d'utilisation minimum de la butée
métallique avec amortissement. Si la pression d'utilisation est inférieure a la
pression d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.
Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement :

Pression requise pour

une compression totale de la partie saillante de

I'amortissement pour entrer en contact avec la piece métallique.
La pression d'utilisation pour le vérin d'alésage 20 avec amortisseur de choc est
comprise entre 0.15 et 0.6 MPa.

Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le
positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force
maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 86.

Masse
]
Course standard [mm] Reduction du- | Hasse suppémentairede lopion e églege | Supplément pour I'option
Modeéle 10 20 30 40 50 75 100 195 150 Ion?t?:frlio?ale Fin de course|Fin de course| Support  |Verrouillage Raeemid o
réduite de sortie | de rentrée |tlescopique| de tige
MXQ6 120 120 160 180 190 — — — — -6 10 8 30 40
MXQ8 150 180 190 230 310 350 —_ —_ — -6 10 8 30 60
MXQ12| 290 | 310 | 340 | 400 | 430 | 590 | 670 | — — -12 20 16 70 go | rasde
supplé-
MXQ16 500 520 570 650 690 840 1100 1200 — -21 40 30 120 150 ment
MXQ20 870 870 900 990 1100 1300 1700 2000 2100 -33 70 50 (80) 190 400
MXQ25 | 1400 1400 1500 1600 1900 2100 2300 3000 3300 -60 110 80 310 700
= La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse du réglage centralisé
I
¢]]
Modale Course standard [mm] Réduction uniquement quand e produt et
10 20 30 40 50 75 100 125 150 avec réglage de fin de course en rentrée
MXQ6 160 165 210 230 240 — —_ —_ —_ -10
MXQ8 195 225 235 275 355 410 — — — -10
MXQ12 375 405 435 495 525 685 765 — — -20
MXQ16 660 690 740 820 860 1010 1270 1370 — -40
MXQ20 1140 1170 1200 1290 1400 1600 2050 2350 2.450 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25 1880 1920 2020 2120 2420 2620 2930 3630 3930 -100
* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse des piéces mobiles
]
Course standard [mm] Réduction du- | Masse supplémentaire defopton de églage |  Supplément pour I'option
Modéle 10 20 30 40 50 75 100 125 150 Iongl?gl?:?o?ale Fin de course|Fin de course| Support |Verrouillage Eearii el
réduite de sortie | enrentrée [télescopique| de tige
MXQ6 61 66 80 89 97 — —_ —_ — -6 10 8 30 10
MXQ8 68 76 85 97 116 138 — —_ — -6 10 8 30 10
MXQ12| 143 | 154 | 168 | 192 | 206 | 263 | 300 | — | — 12 20 16 70 20 :f;p?;
MXQ16 | 240 257 277 309 329 389 469 520 — -21 40 30 120 35 ment
MXQ20 | 408 410 437 464 503 588 747 815 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25 | 674 681 721 761 836 935 1078 1284 1384 -60 110 80 310 110

= La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

85

O

SVC



Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Masse max. de la charge

Energie cinétique admissible

[kg] [J]
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage
Modele | Amortissement | Butée | Butée métalique |Amortisseur de chocs/RJ|  Butée Modele | Amortissement | Butéemétalique | Butée | Amortisseur | Butée
élastique interne| élastique | avec amortissement | Horizontal| Vertical |métallique élastique interne [avec amortissement| élastique | de chocs/RJ | métallique
MXQ6 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6 0.03 — 0.06 0.175 0.009
MXQ8 1 1 1 1 1 MXQ8 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12 2 2 2 1.5 1 2 MXQ12 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
MXQ16 4 4 4 2.5 4 MXQ16 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04
MXQ20 6 6 6 6 6 MXQ20 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06
MXQ25 9 9 9 9 [ 6 9 MXQ25 0.39 0.18 0.6 1.73 0.09

+ Pour sélectionner un modele, reportez-vous a Sélection du modéle
page 1 5 7 ou utilisez le programme de Sélection du modéle. Veuillez
noter qu'il n'est pas possible de sélectionner un modéle uniquement
avec I'énergie cinétique admissible.

Caractéristiques en option

Avec verrouillage de tige

Avec mécanisme du support télescopique

d double

€€ | Modele a raccor
MXQLIA

faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

a

Modele

Modéle

MXQ6MXQ8MXQ12MXQ16MXQ20MXQ25

Modele

MXQ6]MXQ8]MXQ12]MXQ16]MXQ20]MXQ25

Plage de pression d'utilisation [MPa]

0.3540.7

Plage de vitesse d'utilisation [mm/s]

50 & 500 (montage horizontal 50 a 300)

Effort de maintien [N] 12 [ 12 [ 23 [ 45 [ 70 [ 110 Course du support télescopique [mm] 5 10
Charge de CourseaO[mm]| 3 5 9 16 25 40
la course
dusupport | Course maximum| 6 8 15 24 38 59
télescopique [N]

Détecteurs compatibles avec support télescopique

Modeéle Modeéle Caractéristiques Direction de la connexion électrique
D-M9BV Avec visualisation, 2-fils
Détecteur statique D-M9NV Avec visualisation, 3 fils, sortie : NPN Vertical
D-M9PV Avec visualisation, 3 fils, sortie : PNP
Réglages Pour les modéles et dimensions de I'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124.
I
Butée métallique avec amortisseur
Modele MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18
Absorption de course [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5
Pression d'utilisation minimum de la
butée avec amortissement*'*2 [MPa] 03 0.3 0.2 0.2 0.2
Référence) Force de compression
maximale d'amortisse%ent [N] 20 42 65 97 154
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

*1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique
Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression
d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions specifiques

au produit a la page 196.
*2 Non disponible pour @ 6

Butée élastique

Y-

MXQLlC

[[WWEEELETCEAEW ENLEEL A Modéle a raccord simple

Options de
réglage communes

2

]

) Modele MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25 E
Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 3
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 (%
=

Amortisseur de chocs/RJ 2
Modele MXQ6 [ MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25 8

Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 S
Absorption de course [mm] 3 5 6 7 10 “§
Vitesse d’'impact [mm/s] 50 a 500 2
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70 45 -.g
Poussée max. admissible [N] 150 245 422 814 8
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 ]
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9 8 15 %
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5 "g
£

Butée métallique 3
Modele MXQ6 [ MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 .§

Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 3
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 b ]
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série MXQ

Dimensions: MXQ

6

[Standard]

MXQ 6'EIZ Modeéle standard

4.1(profondeur de vissage maximum)

3 5.8

il

¥ O

Q7

©
Q

J6.5
J 32 (o

@ 3H9 (*5%%®) prof. 2

NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé

Coupe A-A

2.1 (profondeur de vissage minimum)

#1

#2

e
wssssasen /o
N x M3 x 0.5 *1%2 :
Coupe B-B

Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.

Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.

@ 3H9 (*5°%) prof. 2

Orifice de pilotage

l—
E B
<ﬂ—1>xF
11\ 2
J

5.5

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

HB GB fj
(NN-1)xH| G 2
4H §o 20 16 18
—A =
I D¢ 5 Do
oG == = i 60 6606 S
LI — = L=
"_‘: N Vue de dessous du
5 modele MXQ6-30Z
HA | GA g
S
T
M (s}
05 [T
Y4
Y74

20
18.9

O &) &

34

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

16.3
i~

MXQ 6L'DZ Modéle symétrique

@ 3H9 (*5%%) prof. 2

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

- ¢, ¢, O L o
hd hd @ -é -_g_@-zg@- o :’r) -@-V N E'\I)
-
Vue de dessous 189] . Les dimensions autres de celles listées
pilotage 20 ci-dessus sont identiques au modéle standard.
Dimensions [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN z 2z
MXQ6-10Z 22 18 25 9 23 16 38 10 30 64.5 4 2 50 60
MXQ6-20Z 25 15 15 9 26 26 38 10 30 74.5 4 2 50 60
MXQ6-30Z 21 — 34 12 — 20 48 13 40 95.5 6 3 63 73
MXQ6-40Z 26 10 38 24 28 28 48 15 50 107.5 6 3 75 85
MXQ6-50Z 27 20 48 34 28 28 48 15 60 117.5 6 3 85 95
87
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 6 [Optlon réglage]

~

[
o
MXQ 6 ] Avec option réglage (J 6) 5 «
°
o A . . . . . . s - o[
Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE]: Tige sortie, | ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) g (>:<’
%
13.6 Réglage de fin de course de rentrée  Réglage de fin de course de sortie 13.6 %
\ (M6x075)  (M6x0.75) / 3
=
Orifice de la vis CHC avec (3 Orifice de la vis CHC avec —
cotes sur plats 3 /%W%i%\ cotes sur plats 3 ~§
Cotes sur plats de 8 ™ Cotes sur plats de 8 g Q
Plage de réglage 12 5 05 2%
5 Plage de réglage 10 oM
17 max_| @90 |:|
15 max 20 (e ]
315 22
P Y 31.5 w T X
Deux extrémités )
o = =
5%
o
=
Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH: Tige sortie, [ZJ |: Tige rentrée, ZQ: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) (2
£
. . . 7
Amortisseur de chocs de la tige rentrée _ Amortisseur de chocs en sortie de tige 0O
(M6 x 0.75) \ Q(@L'/(Msa x 0.75) g
‘—ﬁ ; X v—f »
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8 =
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
16 max ‘ 14 max
29.9 29.9
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, : Tige sortie, [ZM: Tige rentrée, [ZT |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

[[WWHEELETEAEW ENLEEL A Modéle a raccor

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec . _q Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 A @ % _cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8 @
Plage de réglage 10 5 0.5 o =
16 max 5 Plage de réglage 8 3 E
c
30 14 max 5 8
30 )
og
| Tige rentrée | Tige sortie N
=

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 6'DZN Modeéle a longueur totale réduite

«3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement. Dimensions
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

[mm]
Modele M
MXQ6-10ZN 55
MXQ6-20ZN 65
MXQ6-30ZN 86

MXQ6-40ZN 98
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ6-50ZN 108

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

88
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série MXQ

6

Dimensions: MXQ

[Option support télescopique]

MXxQ 6'DIZI1 Avec support télescopique (9D 6)

M Dimensions [mm]
o [175 Modéle Modele &
« Modale standard long%%ﬁg:tale 77
T M M
d MXQ6-10Z(11| 815 72 77
S 2z MXQ6-20ZCI1| 915 | 82
T 42 MXQ6-30Z1| 1125 | 103 90
e MXQ6-40Z[11 124.5 115 102
®© O < - MXQ6-50Z(11 134.5 125 112
| ® 0 o el
28 ‘
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ G'DDZ Avec verrouillage de tige, sans réglage (@ 6)
0
— ® ¢
I B — =
. @ N [to)
| B Bl :
| | o
| ntige o
- J 4 2
MXQ6-10Z[12
[ e @ [ [} - ]
|
7105 Dimensions [mm]
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 Modeéle J Q
MXQ6-10Z[12
mxae20z2| »° | *°
MXQ6-30Z[12 81
MXQ6-40Z[12 93 | 33
MXQ6-50Z[12 | 103

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
Avec verrouillage de tige, réglage

MXxQ 6'D|:|2 de fin de course en sortie (9 6)

Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de

I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie.

Type Réf. du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Amortisseur de chocs/RJ: ZH MXQA-JT8-X28 RJ0603N
Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire.
La plage de réglage de course différe du réglage du produit standard. Le réglage de fin
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

«1 Cett e référence correspond a une unité simple de vis de réglage (amortis-
seur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

(M6 x 0.75)

\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

Butée élastique: [ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
_ 1 ¥
\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 - v—ﬁ
05| Cotes sur plats de 8 05 “Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 15 10 Plage de réglage 3
25 max 14 max
41.5 29.9

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

89 ZS\VC

05 Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 13
24 max
40



Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 6 [Option raccord axial]

]
o)
MXxQ 6'IZ|D3 Raccord axial (J 6) 3
- . - <
s []
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Orifice de pilotage M5 x 0.8 8 (¢]
(IN) g X
© =

o
5.5

T

21.3
@i@
o|o

€€ | Modele 3

- ]
2 o
Orifice de pilotage M5 x 0.8 e - 3 '
W | coMm
(oum Py 0
Modéle symétrique Se g
L. - - - <8 X
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. =
O =
2%
. . . . (<]
MXQ 6'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 6) =
)
M : £
2 178 @
2 © O
@ 8 l:‘
i oo == X
© 2z : & x
: © © © =
o
o - 12 ,g
o _ o
‘ T g =
I RO -  xn JE
i 3 . ) p i - 2
1 1 @ O N ® ol 75 5
: N s
e symét = - MXQ6-10Z14 B
Mptielﬂmglrlque Q 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 - -- - _*qé"
J 5 . : 2
~ Dimensions [mm] I
41) 5 oy Vodele | Vowes =
| — P : odéle ‘-
: o Modéle J | Q | stancag | MOEI0EE | 77 e
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 05 M M 2
—— MXQ6-10Z214 60| 25 81.5 72 77
MXQ6-20Z14 91.5 82 @
MXQ6-30ZJ4 | 81 112.5 103 90 S
MXQ6-40Z(14 | 93 | 33 | 124.5 115 102 T E
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ6-50Z14 | 103 1345 125 112 2 g
- So
s
6-005 £
MXQ U= Avec support télescopique, raccord axial (O 6) o -
Orifice de pilotage M5 x 0.8 3
M 8
©
2 |78 S
©
()
1 g
- 5
Orifice de pilotage M5 x 0.8 © Y44 =
(IN) @ 12 Orifice de pilotage M5 x 0.8 9
(IN) s
]
Modéle symétrique x
Dimensions [mm] 'g
Modele | Moddea i
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 Modele standard |°"9r“éed‘trnfta|e 7z e
Orifice de pilotage M5 x 0.8 2 M M b
(ouT) MXQ6-10Z[15| 81.5 72 77 £
== M MXQ6-20Z05| 915 | 82 3
= 1 MXQ6-30Z015| 1125 | 103 | 90 | 8
MXQ6-40ZC15 | 124.5 115 102 3
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ6-50Z15 | 134.5 125 112 3
ZS\VC %0



série MXQ

Dimensions : MXQ

MXQ 6-E||:|6 Réglage centralisé (Q 6) #1 Il_e réglage delfi_n (_:le course en sor_1ie (an}ortisseur de chocs) uti-
lise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il
L Y . i P n'est pas possible de monter un réglage standard sur le produit.)
Butee metalllque ZK: D_eux extremites, . Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré-
ZM: Fin de course en rentrée glage longs (-X28), reportez-vous page 130.
= Dimensions [mm]
o 5 Modele MZ
Mz MXQ6-10ZL16 | 18.9
MXQ6-20Z[ 16 28.9
Max. 34
5 Plage de réglage 15 MXQ6.302Li6
‘ e Ce Pgage MXQ6-40Z(16 | 36.9
MXQ6-50Z( 16
4.8 127 —— Réglage de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75)
[¥o) = L
® SO _@ % ) °® \Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
:‘\l’- o el © \Réglage de fin de course en sortie*!
- 13.6 (M6 x 0.75)
15.1 0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 13
Max. 24|
Butée élastique [ZD]: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ]: Fin de course en rentrée
Max. 36 Max. 34 ’
5 Plage de réglage 16 5 Plage de réglage 10
Réglage de fin de course en rentrée A’\;nortisseur de chocs de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
O \Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 o & -
O Réglage de fin de course en sortie*! oE -
(M6 x 0.75) Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!
0.5 Cotes sur plats 8 0.5 (M6 x 0.75)
10 Plage de réglage 15 10 Cotes sur plats 8
Max. 25| Plage de réglage 3
Max. 14

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 6 L'DD7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (J 6)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de l'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie
O Réglage de fin de course en rentrée

@)

Orifice de pilotage

91
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions : MXQ

MXQ 6'EIIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (D 6)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique

ou a butée métallique.
17.5

f—

« 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur
de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de
réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter

16.6 2.3

28

Orifice de pilotage

MZ

Réglage de fin de
course de rentrée

Réglage de fin de
course de sortie*!

un réglage standard sur le produit.) Pour plus de dé-
tails sur les caractéristiques écrou et vis de réglage

longs (-X28), reportez-vous page 130.

12

1
21

2 x M3 x 0.5 prof. 5

Dimensions [mm]
Modele MZ
MXQ6-10Z(18 18.9
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ6-20Z[ 18 28.9
MXQ6-30Z[18
MXQ6-40Z(18 36.9
MXQ6-50Z[18
MXQ 6 L'IZIDg Support télescopique, réglage centralisé / Modéle symétrique (J 6)
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Réglage de fin de
course de sortie
Réglage de fin de
course de rentrée
Orifice de pilotage
92

O
2

|

d double

a raccor
MXQLIA

|

Modele a faible poussée | Modele
et rigidité élevée
MXQ[IB

d simple

MXQLIC

Modele a raccor

L
c
x
=

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQ

Dimensions: MXQ 8 [Standard]

MXQ 8'EIZ Modeéle standard

HB GB N
(NN -1)xH G 5
8.3 5.8 N o
~ @3H9 (*0%%°) prof. 2 4 H 8 27 23
?O
2 ~ A S
Q S| . NE F_
u L @ © @' - 5 j Li‘ 09—
Pi - — =
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé —A 4 o
c AA @3H9 (%) prof. 2 HA l GA 5 Vue (‘ie dessous du
oupe & modéle MXQ8-30Z
=
&
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec M
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc- 0.5
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in- =
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails. Y4
x2 Etant donné que la table est fabriquée en mat- 7z
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
. . +0.025 A
4.1(profondeur de vissage maximum) ®3H9( 0 )prof. 1.5 19.7
2.1 (profondeur de vissage minimum) ;
f g 1
] e 8 rfeetss
0 =] 1D
/ N x M3 x 0.5%1*2 15| \ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Seccion B-B
12
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | 0
| | "
% S
{
MXQ 8 L'DZ Modeéle symétrique
[aV)
I
=
@ 3H9 (*$%%%) prof. 2 HA GA g 2xM3x0.5 prof. taraudage 5
4 2 1
(2] Rl
NI ‘ % [
[] : IRER @ ®0¢ |7 1@
o0—o 06— o &-—&o—0—© 3 O | &
] o o ® & 09 Do
— 19.7
Orifice de
Vue de dessous 23
. . * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
Dimensions [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 2z
MXQ8-10Z 25 15 21 9 25 19 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8-20Z 25 22 22 16 28 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8-30Z 26 — 33 26 — 27 40 145 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8-40Z 32 14 45 27 31 31 65 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8-50Z 46 16 45 54 29 58 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8-75Z 50 15 45 56 30 60 65 10 91.5 156.5 6 4 116 126
93 7
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 8 [Optlon réglage]

MXQ 8'EI I:I Avec option réglage (@ 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

16.6 Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 16.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

L'[;'
[t} @, @®C
h? Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 / @ @ '\\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
“ Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8
15 max 13 max
30 30

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie

=
(M6 x 0.75) \ Eﬁs % g‘ 3/(Me x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3//' N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8 ‘0 5 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max 15 max
——————————————
31.5 31.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
— == X |~
Cotes sur plats de 8 = Cotes sur plats de 8
05
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.9 29.9
] Tige rentrée ] Tige sortie

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8'DZN Modeéle a longueur totale réduite

*3
M
*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- ) .
5 ® @ 0 : trait des trous de montage du réglage de fin de Dimensions [mm]
) § d § ) § course en sortie, il est impossible de monter un Modéle M
@ @ 0) réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ8-10ZN 60
. (Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.) MXQ8-20ZN 70
MXQ8-30ZN 80
MXQ8-40ZN 96
MXQ8-50ZN 123
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ8-75ZN 148

Z; SNC 94

d double |

a raccor
MXQLIA

T

ée| Modele

et rigidité élevée
MXQ[IB

faible pouss

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

[[WWHEELETEAEW ENLEEL A Modéle a raccor

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQ

Dimensions: MXQ

8

[Option support télescopique]

MXxQ 8'EIIZI1 Avec support télescopique (D 8)

- M Dimensions [mm]
o |7 : Modele 8
o Modéle
Modele standard long%%ﬁg:tale 77
it M M
< _ZZ ‘ MXQ8-10Z[ 1 85 76.5 77.5
= 15 MXQ8-20ZC11 | 95 865 | 875
MXQ8-30Z[11 105 96.5 97.5
@ @ MXQ8-40Z[ 1 121 112.5 113.5
oo O < - MXQ8-50ZC11 | 148 | 1395 | 1405
%ﬁ ®© @ O% % e MXQ8-75ZC11 | 173 | 1645 | 1425
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ 8'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (@ 8)
g 162 o
(& a6 ]IN
N
®
Modele symétrique a Dimensions [mm]
iiu ® B Modéle J Q
—_ 1 l J 8 ©°]  MXQ8-10Z02 | 615
0.5 f’/ ; MXQ8-20Z[ 12 715
lr“ L4 S MXQ8-302[12 81.5 30
MXQ8-75Z[ 12 75 MXQ8-40Z[2 | 97.5
— - - - MXQ8-50Z(12 | 124.5
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8-75Z[ 12 | 139.5 43

Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ 8'E||:|2 de fin de course en sortie (@ 8)

Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de
I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie.

Type Réf. du modele de réglage | Référence de la vis de réglage *!
Butée métallique avec amortissement: 28 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Amortisseur de chocs/RJ: ZH | MXQA-JT8-X28 RJ0603N
Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire.

La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin 1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

seur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Butée élastique: [ZE]

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

cotes sur plats 3

i Orifice de la vis CHC avec Orifice de la vis CHC avec
@ - \ cotes sur plats 3 \
05 Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 13 10 Plage de réglage 14
23 max 25 max
40 41.5

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

95

ZSNC

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH|

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

o

\Cotes sur plats de 8
05
—-
10 Plage de réglage 2.2
13 max
29.9




Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

8

[Option raccord axial]

o
o
. =}
MXQ 8'EIIZI3 Raccord axial (J 8) » 8
g
- - - - 1 + 1 o[
Orifice de pilotage M5 x 0.8 o Orifice de pilotage M5 x 0.8 [ ] S (¢]
(oun pad (IN) S ¢
i =
o~ 2
o 3 <
5 <}
b I =
| Oice de piotage M5 x 0.8 8.3 @ 3
Orifice de pilotage M5 x 0.8 8.3 (ou) © @
(N 3 3
*{ Modele symétrique ‘ 23m
- - - - * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. % :g |c:|’
535 %
4 S 9 E
. . . . o=
MXxQ 8'DIZI Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 8) %
M <]
® =
¥ 17 o
a
.[ — E
I [7,]
~ 2z o o B 8
= : N S
(® o S ¥e]
15 < S
(2] . S
| = .z o o=
T ©
@ @ O@i 3 |_ - @ B
1 @ OO o e @ =
® @ OQ}M; © 2 -
=
28.5 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 105 §,
=
Q MXQ8-752Z14 £
° J 5 | - - s
N . . =
‘ ! Dimensions mm]
= ) @ # Vodele | Vowe E
= @ Modéle J | Q |smi |"UEE 7z D
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 175 ] M =
=]
MXQ8-10Z04| 615 85 | 765 | 775 W&
MXQ8-20Z14 | 71.5 95 86.5 87.5
MXQ8-30Z[(14 | 81.5 30 105 96.5 97.5 3
MXQ8-40Z14 | 97.5 121 | 1125 | 1185 | o5
N e . ‘ MXQ8-50Z04 | 124.5 148 | 1395 | 1405 | g &
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. c o
MXQ8-75Z4 | 139.5 | 43 | 173 | 1645 | 1425 | §8
2%
Os
8-5 e
- 4 . A Orifice de pilotage M5 x 0.8 =
MXQ [Il]<J Avec support télescopique, raccord axial (J 8) o @ =
v | ;
a7 : ~ 3
& 3
10 H. %
I Rk £
o . : zZz =
Orifice de pilotage M5 x 0.8 = 15 Orfice de plotage M5 x 0.8 -
(IN) : N ! =
) S
N ® ®0 < : Modéle symétrique s
I ©® ®0 Dimensions mm] | 8
© 28.5 Modele | Modéled é
os o 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 Modale S |0”9:1é%ﬂttgta‘e 77 3
<= -2 ] M 2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 MXQ8-10Z015 85 76.5 775 3
(oun Eﬂ M MXQ8-20Z(15| 95 865 | 875 | E
 — ] MXQ8-30Z[15 | 105 96.5 97.5 =
MXQ8-40Z[15 | 121 112.5 113.5 2
MXQ8-50Z(15 | 148 | 139.5 | 1405 | &
N
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8-75Z(15| 173 | 1645 | 1425 | &
96
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série MXQ

8

Dimensions: MXQ

[Option fonctionnelle]

MXQ 8'EIIZI6 Réglage centralisé (O 8)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

x1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) uti-
lise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il
n'est pas possible de monter un réglage standard sur le produit.)

MZ Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré-
glage longs (-X28), reportez-vous page 130.
Max. 34
5 Plage de réglage 14
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
: : y Dimensions [mm]
%@ @ &- @@O Y Réglage de fin de course en rentrée Modeéle MZ
@ @ O€ (M6 x 0.75) MXQ8-10Z[16
Réglage de fin de course en sortie*! MXQ8-20ZL 16
(M6 x 0.75) MXQ8-30Z[ 16 22.5
0.5 Cotes sur plats 8 MXQ8-40Z[ 16
10 Plage de réglage 13 MXQ8-50Z[ 16
Max. 23 MXQ8-75Z[ 16 46.5

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,

[ZF |: Fin de course en rentrée

Max. 36
5 Plage de réglage 16
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
og¢ = f\RégIage de fin de course en rentrée
0@ (M6 x 0.75)
=] Réglage de fin de course en sortie*1
(M6 x 0.75)
0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 14
Max. 25

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,

[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 34
5 Plage de réglage 10
Oe
0 Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
—_ (M6 x 0.75)
Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*1
0.5 (M6 x 0.75)
10 Cotes sur plats 8
Plage de réglage 2.2
Max. 13

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 8 L'DD? Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de

course en rentrée

Orifice de pilotage
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 8 [Option fonctionnelle]

MXQ 8'EIIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (9 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique

ou a butée métallique.

#1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur

™ 17 de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de
T réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de mon-
< ter un réglage standard sur le produit.) Pour plus de
~ I détails sur les caractéristiques écrou et vis de ré-
e glage longs (-X28), reportez-vous page 130.
MZ
28.5 15
@ ® O Réglage de fin de <
Agg@g@@@of course en rentrée ) {I—F & Dimensions [mm
Réglage de fin de Modele MZ
course en sortie*! 2 x M3 x 0.5 prof. 5 MXQ8-10Z[18
MXQ8-20Z[18
MXQ8-30Z[18 225
MXQ8-40Z[18
MXQ8-50ZL 18
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ8-75Z[18 46.5

MXQ 8L'DEI9 avec support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (O 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 8.

Réglage de fin de
course en sortie

Réglage de fin de
course en rentrée

Orifice de pilotage

~
Z

sMC %8

MXQLIA

ee} Modeéle a raccord double

Modeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

|

Modeéle a raccord simple
MXQLIC

L
c
x
=

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
b=
[
=
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQ

12 [Standard]

MXQ 1 2'IZIZ Modeéle standard

Dimensions: MXQ

HB GB <
(NN-1)xH G ks
@ 4H9 (*5°%°) prof. 2.5 H &
15 74 5 g
o < o T — %
Ql g Q L & 53
s O e O w4 o
. N & QI
NN x M5 x 0.8 Trou traversant taraudé A 5 3
@ 4H9 (*3°%°) prot. 2.5 HA GA kS
Coupe A-A (8™)p ’%
39 29 11 2
M I
| 05 [+ ~
E cn
L_ oD @o o o 5 i
I @ z
Vue de dessous du modéle MXQ12-40Z 2z
5.7(profondeur de vissage maximum) @ 4H9 (*3%%°) prof. 2 30
2.7 (profondeur de vissage minimum) 24.9
f ]
A5
Y @ ‘
S - - — ? . =k
Qe © © & 'o% |7 e
Res bas
N x M4 x 0.7%1%2 F ~—B 20 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Coupe B-B e (% _ 1))( F
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc de
guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Utiliser
une vis de longueur intermédiaire entre la profondeur de J I )
vissage et la profondeur de vissage minimale. Reportez- =
vous aux page 196 pour plus de détails. @ < ®
#2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres magné-
tiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée par un l |
aimant, etc. Cela peut causer des dysfonctionnements au Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
détecteur.
MXQ 1 2 L'DZ Modéle symétrique
@ 4H9 (*3%%°) prof. 2.5 .
§ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
HA GA o ek neeg
o | e 20
5 [2AR
e 2
< T
= = 0
B o] ‘7| S @ Og |§ J®
G R o o @@—@— 2 =
R: B @ o@
L )
Vue de dessous Orifice de 24.9
pilotage 30
Dimensions + Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN 4 2z
MXQ12-10Z 28 17 17 11 32 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12-20Z 28 19 19 11 32 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12-30Z 38 21 21 11 40 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12-40Z 34 — 40 27 — 39 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12-50Z 34 11 50 37 39 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12-75Z 36 25 61 41 36 72 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12-100Z 36 14 86 66 36 72 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
99 7
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 12 [Optlon réglage]

~

Q
o)
. Ve =2
MXQ 1 2'IZI I:I Avec option réglage (9 12) S
g
, / . . Ty . . . , . / yioa S [=]
Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite) | 8 g
[}
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite) p= E
2
QD
21.9 Réglage de fin de course de rentrée  Réglage de fin de course de sortie é
(M8 x 1) (M8 x 1) ;
e —— o
‘O
(72}
¢ = [
Orifice de la vis CHC avec = Orifice de la vis CHC avec g ~g
cotes sur plats 4 5 = N cotes sur plats 4 coMm
Cotes sur plats de 10 : ; Cotes sur plats de 10 % :g D
Plage de réglage 10 6.5 05 ) ‘T % &)
6.5 Plage de réglage 9 =38 X
17 max =2
16 max o=
35 by <
= g
=
[
g
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP : Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) | @
O
S
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 8 g
(M8 x 1) ¢ M8 x 1) 8 )
— = o s
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 5 A Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 o
Cotes sur plats de 10 —_— = Cotes sur plats de 10 'g
Plage de réglage 11 6.5 05 ) §
18 max 6.5 Plage de réglage 10 =
36.5 17 max §
36.5 >
5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \ 8
-_%
=
=
Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ ZH] : Tige sortie, [ ZJ J: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle & longueur totale réduite) [
=3
[=]
=

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M8 x 1) (M8 x 1) @
Q
S
= = S E
1 - — | @
Z T ~ los Z 538
= 3 2o
Cotes sur plats de 10 Cotes sur plats de 10 OQ'E’
Plage de réglage 12 6.5 6.5 Plage de réglage 11 \ei',’
23 max 22 max =
=
40.8 40.8 2
8
KT
] Tige rentrée ] Tige sortie g
S
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. g
2
3
8
by ~ Ve - \0
MXQ 1 2'IZIZN Modéle a longueur totale réduite 4
2
M Dimensions (mm] | £
*3 3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modele M &
f @ @ @ C1> -- trait des troustlde I:nonttgge du.rbTLglzge de tl‘in de MXQ12-10ZN 72 i
A course en sortie, il est impossible de monter un @
| 4@@4@—@7 réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ12-20ZN 82 3
@ @ & & Ofk (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ12-30ZN 92 2
. ) monter ultérieurement.) MXQ12-40ZN 110 3
MXQ12-50ZN 120 H
K ©
= Les dimensions autres de celles listées MXQ12-75ZN [l %
ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12-100ZN | 189 »
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série MXQ

Dimensions: MXQ 12 [Option support télescopique]

MXQ 1 2'DD1 Avec support télescopique (O 12)

M Dimensions [mm]
> Modéle a

o [ Modéle i M

< M M
N : MXQ12-10ZC11 | 1035 93 9%
MXQ12-20ZC11 | 1135 | 103 08
Zz MXQ12-30ZC11 | 1235 | 113 108
2 MXQ12-40ZC11 | 1415 | 131 126
E— ] : MXQ12-50Z[1 151.5 141 136
O O < 1IN MXQ12-75ZC11 | 1955 | 185 | 180
‘@g@ Rl 5 Hr & MXQ12-100Z001 | 2205 | 210 | 205

37 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 2'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 12)

T o] . | Dimensions [mm]
: - : 4 Modele J

0@ > O@f | .. Mxai210z02 | es

B © o) © O | MXQ12-20Z12 70

_ e MXQ12-30Z12 80

N MXQ12-40Z12 98

- MXQ12-50Z[12 108

E ) Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 30 MXQ12-75Z[ 12 152

W - MXQ12-1002C12 | 177

8.5 ; = 1 J : 5

MXQ12-102012 A e [IF Ei

0.5
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. -
1 2 2 Avec verrouillage de tige, réglage Type Réf. du modele de réglage | Référence de la vis de réglage *'
MXQ =[J& de fin de course en sortie (ﬁ 12) Butée métalique avec amortissement: 28 | MXQA-CT8-X28|  MXQA-A887-X11

Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11

Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de -
Putilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amortisseur de chocs/RJ: 2H | MXQA-JT8-X28 RJO603N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11
La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin 1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-
de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige. seur de choc) sans écrou.

Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique: Butée élastique: [ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
Réglage de fin de course de sortie Réglage de fin de course de sortie - Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
_— Orifice de la vis CHC avec R
_" Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 cotes sur plats 4 = —
- — Cotes sur plats de 10 Cotes sur plats de 10 = 1 :éi
05|, 05 | Z
11 Plage de réglage 15 Plage de réglage 16 Cotes sur plats de 10
26 max 11 Plage de réglage 13
45 28 max
47.3

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 12 [Option raccord axial]

o
e}
. =2
MXQ 1 2'DD3 Raccord axial (3 12) 8
i - - <
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Orifice de pilotage M5 x 0.8 § g
(lN) E x
_ssd ‘ ) _ -
M1 1 AN o
AN 3 ©9 o9 2
Pk 06® 6% 00 :
O—— ‘ el aQ
‘0
Orifice de pilotage M5 x 0.8 ‘ 11.4 Orifice de pilotage M5 x 0.8 | 11.4 - 2 § o
) | joun) = 8% m
| Modeéle symétrique | i ® oo
= =
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. "; -g, g
o =
12-.4 e |2
MXQ =[LI1<*r Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 12) 3 =
O® ( 2
M O€ © %
°
ol 215 ' g 8
| ! E Q
B5 Jo [ ig
(W ~ =
zz 185 2
20 ' : ko]
‘ @ R <}
[ _ ' .:x:.. L!\{IXQ1 2 10294 2
1
D9 Oer : . . g
Qe}@—f - | - i | Dimensions mm] [
O 0D E’I oY ! Modele | Motk £
— (X3
=== T Modéle J | standard ongruéedtijrntgtae 74 o
37 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 M M E
=
< J 0 .. MXQ12-10Z04 | 68 [ 1035 | 93 | 96 [
1 = MXQ12-20Z14 | 70 | 1135 | 103 98 =
o o MXQ12-30Z04 | 80 | 1235| 113 | 108 [l
J - =]
! il ® aad MXQ12-40Z004 | 98| 1415 | 131 | 126 (@&
‘ = = MXQ12-50Z004 | 108 [ 151.5 | 141 | 136
h odéle symétrique| ~ Oriice de piofage 2x M5 x08 051, MXQ12-75Z004 | 152 | 1955 | 185 | 180 8
MXQ12-100Z14 | 177 | 220.5 210 205 g E
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. o E
683
I g%
. . . o S
MXQ 1 2'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (J 12) g'l'ﬁ de plotage M5 x08 B
1 . Y] L l=_
h 2
M 2
) K
ol 1215 D =
i >
[=2]
§ I 1 N Orifice de pilotage M5 x 0.8 11.4 -g
(oY} =1 o
j ;W Model Btri : =
! odele symetrique '
Orifice de pilotage M5 x 0.8 2z 20 I - yr que J é
IN . . 8
" ) _ . Dimensions [mm] g
\ R Modele a Y
i ) O : Modele e e g
8 @,4}@, 7@ = Hi s Modele stndard | 981" | 2Z 2
i Do 09 M Y M| ™
W — = = MXQ12-10ZO5 | 1035 93 9% | M
Orifice de pilotage M5 x 0.8 11.4 37 5 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 MXQ12-20ZC15 | 113.5 103 98 %
o ] MXQ12-30Z005 | 1235 | 113 | 108 | 2
| . R § MXQ12-40Z15 141.5 131 126 3
' | MXQ12-50Z005 | 1515 | 141 | 136 | §
MXQ12-75Z005 | 1955 | 185 | 180 |
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12-100Z05] 220.5 | 210 [ 205 | &
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série MXQ

Dimensions: MXQ

12

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2'IZIIZI6 Réglage centralisé (J 12)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

23.9

= x 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs)

1

MZ

Orifice de pilotage

Max. 41

6.5

utilise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28).
(Il n'est pas possible de monter un réglage standard sur le pro-
duit.) Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis
de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Plage de réglage 16

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 Dimensions [mm]
"y . i Modele Mz
@@ @ Py O Réglage de fin de course en rentrée MXQ12-10Z[16 26
b 7 ) (M8 x 1) MXQ12-20Z16
@ @ O Réglage de fin de course en sortie’" MXQ12-30Z[16
(M8 x 1) MXQ12-40Z[16 34
0.5 Cotes sur plats 10 MXQ12-50Z[16
11 Plage de réglage 14 MXQ12-75Z(16
Max. 26 MXQ12-100Z[16

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,

Max. 43
6.5 Plage de réglage 18
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4

=

O Réglage de fin de course en rentrée

O (M8 x 1)

Réglage de fin de course en sortie*!
= (M8 x 1)
0.5 Cotes sur plats 10

11

Plage de réglage 16

Max. 27

[ZJ]: Fin de course en rentrée

N~
Max. 47 Plage 2
6.5 deréglage 16 3o
Q5
Oa
=
O®
Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
0® (M8 x1)
= Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*1
(M8 x 1)
05 |, Cotes sur plats 10
11 Plage de réglage 13
Max. 28

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 1 2 L'IZID? Réglage centralisé / modéle symétrique (D 12)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
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Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

Orifice de pilotage
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Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

12

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2'IZIIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (9 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique

ou a butée métallique.

~—| \

FA(Q I

L

22.4

21.5

37

Orifice de pilotage

==

Réglage de fin de
course en rentrée

Réglage de fin de
course en sortie*!

« 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur

de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de
réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter
un réglage standard sur le produit.) Pour plus de dé-
tails sur les caractéristiques écrou et vis de réglage
longs (-X28), reportez-vous page 130.

41.4

2xM3x0.5
prof. taraudage 5

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

20

27

MXQ12-50Z( 8

MXQ12-75Z[18

MXQ12-100Z[18

Dimensions [mm]
Modele MZ
MXQ12-10Z[18 26
MXQ12-20Z(18
MXQ12-30Z[18
MXQ12-40Z[18 o

MXQ 1 2 L'IZIDg Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (9 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

by

l"J

0 @

‘@ @

OO

o

Orifice de pilotage

O
2

Réglage de fin de
course en sortie

Réglage de fin de
course en rentrée
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MXQLIA

ee} Modeéle a raccord double

Modeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

|

Modeéle a raccord simple
MXQLIC

L
c
x
=

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
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2
=S
<
=
o
=
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=]
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=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQ

Dimensions: MXQ 1 6 [Standard]

MXQ 1 6'IZIZ Modéle standard

45 35 16

# oD

[ A-e@—--@e—-—e—e-— ¢

Vue de dessous du modéle MXQ16A-50Z

HB GB
(NN-1)xH G ®
H s
144 87 @5H9 (*$°%) prof. 3 5 g
l—A g
o (o - i %o
| G H — —
e N Bl o Z
Lo® do b—=
S — @
o 5 Pi -  —
NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé l—A 6 ¢
2 x @5H9 ("% prof. 3 HA GA °
Coupe A-A g
3
M 57
057 2
Te}
x
_
L@
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J I 0
(Bouchon : Surplats 7) 4 ~
Y44
, , 5H9 (*5:9%) prof. 2 37
7.3(profondeur de vissage maximum) 55 320
3.3 (profondeur de vissage minimum) o5H9 (,,8_030) prof. 2 B

¢ K08
3 e ©O——& 3 Ot 88
| 19
XS
—
F B o o5 \2xM4x0.7 prof. 6
Coupe B-B (ﬂ _ 1))( F
21 2
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec " .
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
g ) J | 0
termédiaire entre la profondeur de vissage et la N
profondeur de vissage minimale. Reportez- | |
vous aux page 196 pour plus de détails. ‘o @
x2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modeéle F G GA GB H HA HB | J M N NN Z Y44
MXQ16-10Z 38 16 16 8 39 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16-20Z 38 20 20 12 39 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16-30Z 48 21 21 30 48 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16-40Z 58 28 28 17 58 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16-50Z 40 — 51 27 — 45 80 28 63 145.5 6 3 1135 128
MXQ16-75Z 46 23 75 58 52 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16-100Z 44 39 83 102 44 88 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16-125Z 44 20 108 127 44 88 80 53 138 2455 10 5 213.5 228
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

16

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 1 6'IZI I:I Avec option réglage (@ 16)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

27.2

Réglage de fin de course de rentrée
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 10

Réglage de fin de course de sortie

(M10 x 1)

cotes sur plats 5

Orifice de la vis CHC avec

Cotes sur plats de 12

18 max

40

05
8 Plage de réglage 8

17 max
—— 40
Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP : Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Réglage de fin de course de sortie

(M10x 1)
I
- Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
= | Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 11 05 —
20 max 8 Plage de réglage 10
18 max
41.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,[ZH | : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQJ: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M10x 1)

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10 x 1)
£ ) 3
g E= = 5 %

Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 12 8 8 Plage de réglage 10
24 max 22 max
45.3 45.3

] Tige rentrée \ ] Tige sortie

d double |

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

MXQ 1 6'DZN Modeéle a longueur totale réduite

%3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

trait des trous de montage du réglage de fin de

course en sortie, il est impossible de monter un

réglage de fin de course en sortie ultérieurement.

(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

SVC

O

Dimensions [mm]
Modele M

MXQ16-10ZN 85
MXQ16-20ZN 95
MXQ16-30ZN 105
MXQ16-40ZN 122
MXQ16-50ZN 132
MXQ16-75ZN 163
MXQ16-100ZN 207
MXQ16-125ZN 232
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série MXQ

Dimensions: MXQ

16

[Option support télescopique]

MXxQ 1 6'IZIIZI1 Avec support télescopique (D 16)
M

Dimensions [mm]
~ 20.5 Modele Modele &
@ Modéle standard Iongrué%ltrntgtale 727
o M M
o ) ) MXQ16-10Z11 | 1185 105 107
MXQ16-202[11 128.5 115 111
2z o5 MXQ16-30ZC11 | 1385 | 125 121
MXQ16-40Z[11 155.5 142 138
MXQ16-50Z[11 165.5 152 148
D O < . MXQ16-75ZC1 | 195 | 183 | 179
@ ’ O @ 2 T MXQ16-100Z(11 | 2405 | 227 223
MXQ16-125Z(11 | 265.5 252 248
41 = =
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 = Les dimensions autres de celles listées ci-
dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ 1 6'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 16)
t Dimensions [mm]
, o | Modele J
o ?‘ ? - MXQ16-10z02 | 78
:'_ N MXQ16-20Z[12 82
= Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ16-30Z12 92
@’) (] 2 (Bouchon : Surplats 7) - MXQ16-40Z12 109
. i MXQ16-50Z[12 119
] MXQ16-752002 | 150
ﬁ 16 7@ O @,— oy MXQ16-100Z[12 194
— —
a @ O@_ MXQ16-125Z[12 | 219
145 = =il
! ! ol
l MXQ16-10Z[12 J
- - - Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
33
[ J T 5
T & & _[THe—
= Les dimensions autres de celles listées ci- — ~
dessus sont identiques au modele standard. l 05
1 6 2 Avec verrouillage de tige, réglage Type Réf. du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
MXQ =L de fin de course en sortie (Q 16) Butée métalique avec amortissement: 28 | MXQA-CT8-X28| MXQA-A887-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de Bmee, ShastiqueliZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
I'utilisation combinée du verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amor'nsseu’r de ‘_’h°°3IRJ:ZH MXQA-JT8-X28 RJO603N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique:ZL | MXQA-DT8-X28| MXQA-A838-X11

La plage de réglage de course differe du réglage du produit standard. Le réglage de fin «1 Cett e référence correspond & une unité simple de vis de réglage (amortis-

de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:

seur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Butée métallique: Butée élastique: [ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
N Réglage de fin de course de sortie N Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10 x 1) ? (M10 x 1) (M10 x 1)
Orifice de la vis CHC avec ll Orifice de la vis CHC avec
j.!@ cotes sur plats 5 cotes sur plats 5 g
==CT3f 7] \Cotes sur plats de 12 == ] \Cotes sur plats de 12 =1 = 2|
05| 05|, 05 ;é
13| | Plage de réglage 14 13 Plage de réglage 15 Cotes sur plats de 12
27 max 28 max 13 Plage de réglage 13
50 51.5 29 max
52.8

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 16 [Option raccord axial]

)
o
. =}
MXQ 1 6'IZIIZI3 Raccord axial (J 16) 3
g
g
Orifice de pilotage M5 x 0.8 § g
(OUT) .©
® =
f%
2
[
‘0
]
% a 3
Orifice de pilotage M5 x 0.8 o >
Ny s
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. % :.g (@]
=38 X
vg g}E
. . . . —— oot ST
MXQ 1 6'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (@ 16) o é
M ‘ :| e —
c:' <2i5>1 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 o g'
{ = (Bouchon : Surplats 7) @ ~ D
& 2l | TO
=5 14" 1
{ J st 16 & X
Y44 ,g =
. 25 'g
o ! 4.5 ! §
@ O @_ MXQ} 6-1 02@4 2
, o] o h 8
O— 9 e g S
@ O@— Dimensions (mm] S
o r 5 Modgle a [
{11 B Modéle 2
41 = = ol o Modele J | stndarg | AN | 77 NS
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 m M 2
33 s
J 5 MXQ16-10Z04 | 78 | 1185 | 105 |107 S
‘ | 1 MXQ16-20Z004 | 82| 1285 | 115 |111 [ES
2 ® [1r ff MXQ16-30Z04 | 92 | 1385 | 125 |121 (@
— "~ MXQ16-40ZC04 | 109 | 1555 | 142 [ 138
3 . MXQ16-50Z14 | 119 | 1655 | 152 | 148 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8/ — 105 MXQ16-75204 | 150 [ 196.5 | 183 [179 | o é
MXQ16-100Z[14 | 194 | 240.5 227 223 ] £
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ16-125Z014 | 219 | 265.5 250 248 88
8§
(=
16-005
MXQ "Ll<) Avec support télescopique, raccord axial (Q 16) 5
M 8
™~ 205 2
i o
> g
N [
= Eo
Orifice de pilotage M5 x 0.8 ]
Y44 . . 8
(our) 25 Dimensions mm] | =
] Modsle | Mowea 8
| ) Modéle el Iongruéedtijrhl:tale 77 2
i @ O DT M M %
o - - . > SR MXQ16-10Z05 | 1185 | 105 |107 | §
! > O ' MXQ16-20Z005 | 1285 | 115 |111 | ™
5 = MXQ16-30Z005 | 1385 | 125 [121 | g
175 4 2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 MXQ16-40ZC15 | 155.5 142|138 | 2
MXQ16-50Z(15 | 165.5 152 148 3
. . MXQ16-75Z15 | 196.5 183 |179 | §
Orifice de pilotage M5 x 0.8 * Les dimensions autres de celles MXQ16-100Z5 | 240.5 257 | 223 S
(IN) listées ci-dessus sont identiques . %
au modeéle standard. MXQ16-125Z015 | 265.5 252 (248 | »
108
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série MXQ

16

Dimensions: MXQ

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 6'IZIIZI6 Réglage centralisé (J 16)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

=

i

@

Mz

Max. 47

29.2

%1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) uti-
lise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il
n'est pas possible de monter un réglage standard sur le pro-
duit.) Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis
de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Plage de réglage 17

27.2

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

21.3

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée

Dimensions [mm]
) ) ) Modéle MZ
Réglage de fin de course en rentrée MXQ16-10ZL16 335
Ré(ghlﬂ;goexdl)fin de course en sortie*! m;g: g:ggggg
(M10x1) MXQ16-40Z16
Cotes sur plats 12 MXQ16-50Z(16 | 39.5
Plage de réglage 13 MXQ16-75Z[16
Max. 27 MXQ16-100Z[ 16
MXQ16-125Z[16

Amortisseur de chocs/RJ [ZG/: Deux extrémités,

Max. 49
8 Plage de réglage 19
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
= 7
O@ = Réglage de fin de course en rentrée
O (M10x 1)
Réglage de fin de course en sortie*!
= (M10x 1)
0.5 Cotes sur plats 12
13 Plage de réglage 15
Max. 28

[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 53
ax Plage de
8 réglage 15

Cotes
sur plats 9

o ua

Réglage de fin de course en rentrée

O B (M10x 1)
Réglage de fin de course en sortie*!
= (M10x 1)
0.5 Cotes sur plats 12

13 Plage de réglage 13
Max. 30

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 1 6'IZIIZI7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 16)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 6.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 16 [Option fonctionnelle]

~

[)
16-08 E
MXQ =L1Q Support télescopique, réglage centralisé (J 16) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique -g 5
ou a butée métallique. 8 e}
= 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur £ X
de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de ’g =
L\)_ 205 réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter ,g
un réglage standard sur le produit.) Pour plus de dé- | o
= tails sur les caractéristiques écrou et vis de réglage | =
b longs (-X28), reportez-vous page 130. ( g
® @ 8 o
Mz S3m
[T
220
41 25 835 X
© D
= P ]
N ; =
@ @ O Réglage de fin de % o
T o® > —— course en rentrée p o EO
() < \=
‘@ @ O@ Réglage de fin de course en sortie*!

Dimensions [mm]
Modeéle MZ
MXQ16-10Z(18 335

MXQ16-20Z[18

MXQ16-30Z[18

2 x M4 x 0.7 prof. 6

Modeéle a raccord simple
MXQLIC

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques & celles du modele standard. MXQ16-40Z[18
# Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. MXQ16-50ZC18 395
Pour plus de détails, reportez-vous page 126. MXQ16-75ZL18

MXQ16-100Z[]8
MXQ16-125Z[18

MXQ 1 G'DDQ Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (O 16)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriere de I'option fonctionnelle 8.

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Réglage de fin de course en sortie

7]

o

g@j@g@ Réglage de fin de course en rentrée 3 é
e © 09
' 8%

B

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

110

O
2



série MXQ

Dimensions: MXQ 20 [Standard]

48 36 16

MXQ 20'DZ Modéle standard . -

[- o—e@:@{}-e—e-— z

Vue de dessous du modéle MXQ20-50Z

HB GB
(NN-1)xH G
()
H 3
19.3 10.7 2 5H9 (%) prof. 3 6 s
— A g
o] — g : — D = — ?o_?
IR 4
(SIS Q 1 & Er|:>
el o o= o
&

[}
] :
R - §
f— A 6 [$)
5 g (*0030) | Nt
NN x M6 x 1 prof. taraudage 9 x 0 5H9 ('§°%) prot. 3 HA GA 1<
Q)
Coupe A-A 3
05 M ©
05 1= 1
I
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ‘2
(Bouchon : Surplats 7) «
L~
J | =)
4
Y44

5H9 (*0.2%) prof. 2

. . 46
7.3(profondeur de vissage maximum) +0.030
3.3 (profondeur de vissage minimum) N SHQ( 0 )prof. 2 38.6
y S
3 N g3
™ q
] b
N x M5 x 0.8*1+2 ™ 32 \ 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7
Coupe B-B
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc B )
de guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Uti- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
liser une vis de longueur intermédiaire entre la profond- J 1 o
eur de vissage et la profondeur de vissage minimale. -
Reportez-vous aux page 196 pour plus de détails. \<> 1
«2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres ma-
gnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée
par un aimant, etc. Cela peut causer des dysfonctionne- l ‘
ments au détecteur.
Dimensions [mm]
Modeéle F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 Y74
MXQ20-10Z 45 18 14 8 46 50 70 245 34 1135 4 2 85 104
MXQ20-20Z 40 18 14 8 46 50 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20-30Z 48 28 24 18 46 50 70 22.5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20-40Z 58 28 28 18 56 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20-50Z 42 — 52 34 — 48 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20-75Z 55 22 78 58 56 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20-100Z 50 16 72 108 56 112 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20-125Z 65 32 91 133 59 118 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20-150Z 62 48 110 158 62 124 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

20

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 20'IZI I:I Avec option réglage (@ 20)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

34.5 34.5

Réglage de fin de course de rentrée
(M12x 1)

Réglage de fin de course de sortie

M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6,

Cotes sur plats de 17,

Plage de réglage 10

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

21 max

47

Cotes sur plats de 17

Plage de réglage 9
20 max

Deux extrémités 47

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M12x 1)

Réglage de fin de course de sortie

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats de 17,

Plage de réglage 12

=

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

10

22 max

48.5

Cotes sur plats de 17
0.5

] Tige rentrée

10 Plage de réglage 11
21 max
48.5
\ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modgle 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M10x 1)

Cotes sur plats de 12

Cotes sur plats de 12

Amortisseur de chocs en sortie de tige

Cotes surpats e 9

Plage de réglage 3

15 max

45.3

] Tige rentrée

i : (M10x 1)
05 || || ¢
8 Plage de réglage 6
18 max
45.3
] Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

d double

a raccor
MXQLIA

T

€€ | Modeéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

[[WWHEELETEAEW ENLEEL A Modéle a raccor

MXQ 20'IZIZN Modeéle a longueur totale réduite

® ® ol
o—2e—tot
o © o

@

+3

x*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

ZSNC

7]

2

32

&9

g

3

2

3

3

(]

g

S

=

2

=

Dimensions mm] | 8
Modéle M @
MXQ20-10ZN 96 £
MXQ20-20ZN 106 3
MXQ20-30ZN 116 w
MXQ20-40ZN 126 §
MXQ20-50ZN 142 2
MXQ20-75ZN 176 E
MXQ20-100ZN | 249 5
MXQ20-125ZN | 274 | §
MXQ20-150ZN | 299 b
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série MXQ

Dimensions: MXQ

20

[Option support télescopique]

MXQ 20'IZIIZI1 Avec support télescopique (D 20)
M

o L8,
” ® o
z 32

— : ’ﬁ:‘ﬁ?"
—o® © O
=7 o o1 :
Y © ¢® O
_“45Eﬁ \

2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7

42

Dimensions [mm]
: Modele a
Voddle | sy |BEDGE|
M M

MXQ20-10Z[11 131 1385 | ..
MXQ20-20Z[ 11 141 123.5 ’
MXQ20-30Z[1 151 1335 | 1315
MXQ20-40Z(11 161 1435 | 1415
MXQ20-50Z(11 177 1595 | 157.5
MXQ20-75Z1 211 1935 | 1915
MXQ20-100Z(11 | 284 266.5 | 2415
MXQ20-125Z(11 | 309 2915 | 2665
MXQ20-150Z[11 | 334 3165 | 2915

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont
identiques au modeéle standard.

MXQ 20'IZ|IZ|2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 20)

I

t

, N i
= e o [[he
® | J s
—
@ S Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
T - (Bouchon : Surplats 7)
(2]
e
| ==
& @ O . :
E [ He i % ol u Dimensions [mm]
@ @ O ] Modéle J Q
{ o) MXQ20-10Z[12 915
9.5 T T - = MXQ20-20Z[12 '
« MXQ20-30Z(12 | 101.5 38
:l MXQ20-10Z12 ‘ Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 Q MXQ20-40ZC12 111.5
- - - ; J : 5 MXQ20-50Z[12 127.5
é,/ o I MXQ20-75Z[ 12 161.5
— =) MXQ20-100Z[12 | 234.5
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont MXQ20-125Z[12 | 259.5 | 61
identiques au modeéle standard. ‘ 05 MXQ20-150Z[12 | 284.5
2 0_ 2 AVE_C verrOUIIIage de tlg_ea reglage Type Réf. du modéle de réglage | Référence de la vis de réglage *!
MXQ 0 de fin de course en sortie (Q 20) Butée métalique avec amortissement: 28 | MXQA-CT8-X28 MXQA-A887-X11
Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de 'utilisation combinée du Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie. Amortisseur de chocs/RJ: ZH | MXQA-JT8-X28 RJ0603N
Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n’est pas nécessaire. Butée métallique: ZL MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

La plage de réglage de course différe du réglage du produit standard. Le réglage de fin de course en rentrée ne
peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Butée métallique avec amortissement:

1 Cett e référence correspond a une unité simple de vis de réglage (amortisseur de choc) sans écrou.
Ceci sert de piece de rechange en cas d'usure de la vis de réglage.

Réglage de fin de course de sortie

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 17

Plage de réglage 18

Butée métallique: Butée élastique: [ZE]
Réglage de fin de course de sortie
_ | /(M12x1) _ (M12x 1)
= L Orifice de la vis CHC avec -
Ej@jx cotes sur plats 6 Ej@jx
— TM Cotes sur plats de 17 — Tm
0.5 - 05 |,
13 Plage de réglage 16 13
30 max 31 max
57 58.5

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

113 %SNC

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1)

_uEJ
/H’_l;

Coles sur plats de

0.5
13

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 9

25 max

52.8




Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

20

[Option raccord axial]

MXQ 20'EIIZI3 Raccord axial (@ 20)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(ouT)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(IN)

61

8.5

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 20'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (9 20)

M

162

2

e}

=1

[}

©
g
o]
(3]
¥ o]
X
©
QE
D

e}

o

=

[}

‘O

&

38
23m
[ )
220
S5
T X
M O
wCE
R
o

=

[$]

a

E

»

el

MXQLlC

@ 18 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(o2}
= \(Bouchon : Surplats 7) o
l\. —
& - é =
@/ i o< 2 T e
l J |5
zz ; 4 i
— —T a7y 95 |
— G MXQ20-10Z4
@ © & O @ - - -
_@ @—#@ @ 38 3 §  Dimensions [mm]
: Modele
— 69 @ O ] N I;/I(;(Lel:)d longueur totale
= — = Modéle J | Q [standa Tédite Y44
44.5 ol 2xM5x0.8 W M
X M5 X ©. MXQ20-10Z14 131 | 1135
J Q 5 prof. taraudage 7 MXQ20-202004 | 91.5 121 | 1235 121.5
| MXQ20-30z04 | 101.5| .| 151 | 1335 | 1315
< @ : ) ) MXQ20-40Z14 | 111.5 161 | 1435 | 1415
; o * 1—6‘3 S'merl‘ls'orl‘,st?“‘ MXQ20-50Z014 | 127.5 177 | 1595 | 157.5
= \ res de celles IStees  "MXQ20-752004 | 161.5 211 | 1935 | 191.5
c-dessus sont iden- gy a5 0-1002014 | 234.5 284 | 2665 | 2415
Orifice de pilotade 2 x M5 x 0.8 \/ 05 tiques au modele . : - -
rifice de pilotage 2 x M5 x 0. - standard. MXQ20-125Z4 | 259.5 | 61 | 309 | 291.5 | 266.5
MXQ20-150Z[14 | 284.5 334 | 3165 | 2915
MXQ 20'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (J 20)
M
3 e
l\'
a3
2z Dimensions [mm]
Orifice de pilotage M5 x 0.8 32 Voddle | Modea
ouT o
( ) \ ] Modele standard Iongruéeduuritteota\e ZZ
! — M M
L @ @ O @ MXQ20-102005 | 131 | 1135 |
- 5 - {—© : &— g MXQ20-20Z005 | 141 | 1235 '
Ly @9 @ O MXQ20-30Z(15 | 151 133.5 | 1315
@, = MXQ20-40Z005 | 161 | 1435 | 1415
o 8.5 445 MXQ20-50Z15 | 177 | 159.5 | 157.5
- 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7 MXQ20-75ZC15 | 211 193.5 | 191.5
B , MXQ20-100ZCJ5| 284 | 2665 | 2415
Orifice de pilotage M5 x 0.8 MXQ20-125Z015 | 309 | 2915 | 2665
IN
N # Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ20-150ZJ5 | 334 3165 | 2915

[[WWHEELETEAEW ENLEEL A Modéle a raccor

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQ

Dimensions: MXQ

12

[Option fonctionnelle]

MXQ 20'IZIIZI6 Réglage centralisé (J 20)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

37.3
34.5

27

MZ

Max. 54

10

Plage de réglage 17

\Réglage de fin de course en rentrée

(M12x 1)
N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
Réglage de fin de course en sortie*!
(M12x 1)
05 | Cotes sur plats 17
13 Plage de réglage 16
Max. 30

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,

[ZF: Fin de course en rentrée

Max. 56
10 Plage de réglage 19
=T
O @ 3 \Réglage de fin de course en rentrée
~ (M12x 1)
O @ Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
=] Réglage de fin de course en sortie*!
(M12x 1)
05 | Cotes sur plats 17
13 Plage de réglage 18
Max. 31

%1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de chocs) uti-
lise les caractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28). (Il
n'est pas possible de monter un réglage standard sur le pro-
duit.) Pour plus de détails sur les caractéristiques écrou et vis
de réglage longs (-X28), reportez-vous page 130.

Dimensions [mm]
Modeéle MZ
MXQ20-10Z(16 36.5
MXQ20-20Z[16
MXQ20-30Z[ 16
MXQ20-40Z(16 46.5
MXQ20-50Z[16
MXQ20-75Z[16
MXQ20-100Z[16
MXQ20-125Z[16 | 69.5
MXQ20-150Z[16

Amortisseur de chocs/RJ [ZG/: Deux extrémités,
[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 53

8

Plage de réglage 10

Amortisseur de chocs de

Largeur
sur plats 9

Cotes sur plats 12

fin de course en rentrée
(M10 x 1)

Amortisseur de chocs de
fin de course en sortie*!

0.5

(M10 x 1)

Plage de réglage 9

Max. 26

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 20'IZIIZI7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (@ 20)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

)

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 12 [Option fonctionnelle]

MXQ 20'IZIIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (9 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique

ou a butée métallique. P 18
el LA

35.7
s

I
b
4

F | [
®e  ® O EQL
- 46 -

%%
@ @ @ O @ Réglage de fin de course en sortie*!

li\‘:# éJ-I

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
# Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits.
Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

32

60
42

\
)

2 x M5 x 0.8 prof. 7

Dimensions

= 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur
de chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de
réglage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter
un réglage standard sur le produit.) Pour plus de dé-
tails sur les caractéristiques écrou et vis de réglage
@ D longs (-X28), reportez-vous page 130.

[mm]

Modele MZ
MXQ20-10Z(18 36.5
MXQ20-20Z[ 18
MXQ20-30Z(18
MXQ20-40Z(18 46.5
MXQ20-50Z( 18
MXQ20-75Z(18
MXQ20-100Z[]8
MXQ20-125Z[18 | 69.5

MXQ20-150Z[]8

MXQ 20'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (@ 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

Réglage de fin de course en sortie

&7

I“"y’b’

K@ & o’
@% & @

e & 09
D ——

Réglage de fin de
course en rentrée

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O
2

116

MXQLIA

ee} Modeéle a raccord double

Modeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

|

Modeéle a raccord simple
MXQLIC

L
c
x
=

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQ

Dimensions: MXQ

25

[Standard]

MXQ 25'DZ Modéle standard

#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.

#2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut

65

50

26

mn

oD—Do—o—o—

Vue de dessous du modéle MXQ25-75Z

causer des dysfonctionnements au détecteur. HB GB
(NN-1)xH G
H <
235 125 @6H9 (*5°%) prof. 4 7 5
l— A =
facisl oD o
- - &) §o
- © N
oo 8 4 | Ol 2
Lol —o (> & = i
Y\ -
8 | O @
L 4 = =
NN x M8 x 1.25 prof. taraudage 12 5 y gygH9 (*3%%) prof. 4 F=A HA ! GA %
Coupe A-A M %&
0.5 [+ go
2
©
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 <>\<j
(Bouchon: Surplats 7)
) o
J 1
Y4
Y44
6H9 (*9°%) prof. 3 55
9(profondeur de vislsage ma>'<irlnum) ©6Ho (0°%) orof. 3 6.5 6
4 (profondeur de vissage minimum) H—B
5 © © OO D]
—o—— 3 >-Oif 82
s © 0% i
<
N x M6 x 1#1%2 —B ® 37
(ﬁ - 1)x F 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9
Coupe B-B 30 2 ‘
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J |
N o
>——- = = ©
Dimensions [mm]
Modéle F G GA GB H HA HB | J M N NN 4 Y44
MXQ25-10Z 55 18 18 7 55 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25-20Z 46 18 18 7 55 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25-30Z 55 28 28 17 55 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25-40Z 65 28 28 17 65 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25-50Z 75 36 36 20 80 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25-75Z 60 — 76 45 — 65 110 42 92 209.5 6 8 163 186
MXQ25-100Z 48 20 64 46 44 88 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25-125Z2 60 18 84 60 66 132 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25-150Z 65 43 109 85 66 132 170 66 168 339.5 8 4 263 286

117
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

25

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 25'IZI I:I Avec option réglage (@ 25)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ ZK: Deux extrémités, | ZL.: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec I

cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 11

41.3

Réglage de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec

22 max

cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

11 11 Plage de réglage 10
21 max
54 54

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

I S

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats de 19

Sk

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

-

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

— — | 1
== == 05 | Cotes sur plats de 19
Plage de réglage 12 11 11 Plage de réglage 11
24 max 23 max
55.5 55.5
] Tige rentrée | Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,[ZH | : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQJ: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Cotes sur plats de 19

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M14 x 1.5)

Cotes sur plats de 19

— = = Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M14 x 1.5)
Y’ T

2 E= = 2

3 0.5 S
— -

Plage de réglage 21 11 11 Plage de réglage 20
36 max 35 max
67.1 67.1
Tige rentrée \ ] Tige sortie

+ Les dimensions autres de celles ’
listées ci-dessus sont identiques

au modele standard.

~

araccord double
MXQLIA

eeTModéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

MXQ 25'IZIZN Modeéle a longueur totale réduite

[[WWHEELETEAEW ENLEEL A Modéle a raccor

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]

Modéle M

M #3
MXQ25-10ZN 110
«3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ25-20ZN 120
trait des trous de montage du réglage de fin de

course en sortie, il est impossible de monter un MXQ25-30ZN 130

réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ25-40ZN 140

(Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ25-50ZN 163

monter ultérieurement.) MXQ25-75ZN 188

( — e MXQ25-100ZN 229

= = MXQ25-125ZN | 293

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard. MXQ25-150ZN 318
118
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série MXQ

Dimensions: MXQ

25

[Option support télescopique]

MXQ 25'IZIIZI1 n,nl-\vec support télescopique (J 25)

" Dimensions [mm]
)| 1208 A Modéle 2
A B Modele
Modeéle standard \ongruéedtilrittgtale ZZ
0 M M
S MXQ25-10Z1 | 1515 | 130 138
© 4 MXQ25-20ZC11 | 1615 | 140
7z a7 MXQ25-30ZC1 | 1715 | 150 148
MXQ25-40Z[11 181.5 160 158
— : MXQ25-50ZC11 | 2045 | 183 181
_@@ & O @ , MXQ25-75ZC11 | 2295 | 208 206
/1 T s o 3 MXQ25-100Z]1 270.5 249 217
| @ @ . MXQ25-125Z11 | 3345 | 313 281
— & ® O MXQ25-150Z01 | 3595 | 338 | 306
50 T ? + Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
2 x M6 x 1 prof. taraudage 9 sont identiques au modéle standard.
MXQ 25'E|IZI2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 25)
&
q_ P ®V\ —96
A J 5
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
@ hai (Bouchon : Surplats 7) ®
_ D®  ®© O -
1 o i #) @ % + | s Dimensions [mm]
@ @ Modéle J Q
© ® OWL4 MXQ25-10ZC12 | 109 | 48
12.5 I T = MXQ25-20Z[12 104
MXQ25-10Z[12 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 Q o MXQ25-30Z012 | 114
L - - . ] 5 MXQ25-40Z[ 12 124 | 43
MXQ25-50Z[ 12 147
™.
e R 2 MXQ25-75202 | 172
MXQ25-100Z[12 | 213
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus ’ MXQ25-125Z[12 | 277 | 73
sont identiques au modéle standard. —1.0.5 MXQ25-150Z[12 | 302
Avec verrouillage de tige, réglage = T = e
ype Réf. du modele de réglage | Référence de la vis de réglage *!
mxa 20-002

verrouillage de tige et du réglage de fin de course en sortie.

Cependant, le suffixe de référence (-X28) du produit n'est pas nécessaire.
La plage de réglage de course différe du réglage du produit standard. Le réglage de fin de course en rentrée ne

peut pas étre monté sur le verrou de tige.

de fin de course en sortie (9 20)

Sélectionner les caractéristiques de vis et écrou de réglage longs (-X28) lors de I'utilisation combinée du

Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique avec amortissement: ZB

MXQA-CT8-X28

MXQA-A887-X11

Butée élastique: ZE MXQA-AT8-X28 MXQA-A827-X11
Amortisseur de chocs/RJ: ZH | MXQA-JT8-X28 RJO603N
Butée métallique: ZL | MXQA-DT8-X28 MXQA-A838-X11

+7 Cett e référence correspond a une unité simple de vis de réglage (amortisseur de choc) sans écrou.

Ceci sert de piece de rechange en cas d’usure de la vis de réglage.

Butée métallique:
EL Réglage de fin de course de sortie

ool

Butée élastique: [ZE]

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec

Tm

-

0.5

18

cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 13

31 max

64

=111

Jo=E

Réglage de fin de course de sortie

=11t

(M14x1.5)

Orifice de la vis CHC avec

0.5

A

18

cotes sur plats 6

{%l@:

/(M14x1.5)

Amortisseur de chocs en sortie de tige

DA I

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 15

33 max

65.5

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

ZSNC
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Cotes sur plats de 12

==
05 1. Cotes sur plats de 19
18 Plage de réglage 23
44 max
771




Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

25

[Option raccord axial]

o
o
wxa 29-103 E
: Orifice de pilotage M5 x 0.8 o<
Raccord axial (O 25) o 50
. S (>:<5
B Qe © O s =
K
©
by Mo do—— :
far Do @ o9 =
’ ; ‘D
2% E ] @ o
Orifice de pilotage x 0.8 5.0
(IN) 105 23m
. . e — X 29[ ]
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. Se g
S5 X
- , c DS
o =
. . . . o
Avec support télescopique et verrouillage de tige (9 25) @:'— 2 =
(o
o M 0.5 - -
< |[208 @ s E
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 [
o —\ (Bouchon : Surplats 7) 'g 8
q — \2@ e
- x
& e 2y g
J 5 K-}
= g
2z 37
© \— 12.5 2
{ =7 T a: o
f MXQ25-102[14 =]
—o®  © oo K
_@ [ | ' Dimensions mm] S
- 3 {g 5} - - ©| © o R
( § )% %" ? e \oth?guer‘?o?ale *%
— @9 @ O @ — | Modeéle J | Q |standard gréduite 27 =
— M M 2
F =
5 S ! MXQ25-10Z04 | 109 [48[ 1515 130 [ .= [S
a °° 2x M6 x 1 MXQ25-20Z04 | 104 | | 1615 | 140 S
J 5 prof. taraudage 9 MXQ25-30Z4 | 114 1715 | 150 | 148 [
) MXQ25-40Z[14 | 124 | 43| 181.5 160 158 =
? @ ot MXQ25-50ZC04 | 147 2045 | 183 |[181
/’ * Les dimensions autres de MXQ25-75Z14 | 172 229.5 208 206 §
F celles listées ci-dessus MXQ25-100Z14 | 213 270.5 149 | 217 8 E
—, / l sontidentiques au modele ' MXQ25-125Z14 | 277 | 73| 3345 | 313 [281 @ £
Orifice de pilotage 2 x M5x 0.8 | — standard. MXQ25-150Z014 | 302 3505 | 338|306 | S8
&%
2
mxa 29-009 ;
[
Avec support télescopique, raccord axial (O 25) 3
o " 3
< 205 s
=
5
0 =
g . . @
A 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9 Dimensions [mm] | &
o ‘ Modele | Woddlea g
Orifice de pilotage M5 x 0.8 P74 37 Modéle ST \ongruézlilri tté)tale 77 3
f a M M S
— N\ MXQ25-10205 | 1515 [ 130 | .. | 8
@@ @ Q@ ! MXQ25-20Z005 | 1615 | 140 2
—1 L Q 3 MXQ25-30Z15 | 171.5 150 148 @
] . MXQ25-40Z05 | 181.5| 160 [158 | g
U@ @ O MXQ25-50Z005 | 2045 | 183 [181 | £
— ; MXQ25-75Z[05 | 229.5 | 208 [206 | 3
50 MXQ25-100Z(15 | 2705 | 149 |217 | §
- . . . ez . MXQ25-125Z[15 | 334.5 313 281 ©
Orifice de pilotage M5 x 0.8 % Les dimensions autres de celles listées ci-dessus K]
(IN) sont identiques au modeéle standard. MXQ25-150Z15 | 359.5 338 306 ]
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série MXQ

Dimensions: MXQ

25

[Option fonctionnelle]

MXQ 25'IZIIZI6 Réglage centralisé (J 25)

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, ZM: Fin de course en rentrée

447
4.3

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée

H3

MZ

Max.

x 1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de

chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de réglage
longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter un réglage

standard sur le produit.) Pour plus de détails sur les ca-
ractéristiques écrou et vis de réglage longs (-X28), repor-
tez-vous page 130.

64

11

Plage de réglage 19

Réglage de fin de course en rentrée

@@ ® o@
Do o 0f

ﬁ
0.5

Max. 66

11

Plage de réglage 20

=T

09

o®

= . |

0.5

18

(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie*!

(M14 x 1.5)

Cotes sur plats 19

Plage de réglage 13

Réglage de fin de course en rentrée

(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie*!

(M14 x 1.5)
Cotes sur plats 19

18

Plage de réglage 14

Max. 33

Max. 31

Max. 78

Dimensions [mm]
Modeéle Mz
MXQ25-10Z[16 48
MXQ25-20Z[16
MXQ25-30Z(16
MXQ25-40Z[ 16 58
MXQ25-50Z[ 16
MXQ25-75Z[16
MXQ25-100Z[16
MXQ25-125Z[16 | 88

MXQ25-150Z16

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,

[ZJ]: Fin de course en rentrée

11

Plage de
réglage 23

= T

Cotes sur
plats 12

Q@=

Amortisseur de chocs de

H \fin de course en rentrée

o

(M14 x 1.5)
Amortisseur de chocs de fin de course en sortie*!

= | (M14 x 1.5)
0.5 Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 23
Max. 45

= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXxQ 25'IZIIZI7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (D 25)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 25 [Option fonctionnelle]

~

K
o
, . e .z >
MXQ 25'IZIIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (J 25) s
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique -g 5
ou a butée métallique. #1 Le réglage de fin de course en sortie (amortisseur de 8 o
chocs) utilise les caractéristiques écrou et vis de ré- | & <
glage longs (-X28). (Il n'est pas possible de monter un | . =
0 réglage standard sur le produit.) Pour plus de détails | @
< 205 sur les caractéristiques écrou et vis de réglage longs £
- (-X28), reportez-vous page 130. 2
_ \=
2 2
=+ 7]
%]
X3 @ t 3 3
o >
z Sem
50 37 S G
. S5
[ - T X
‘ ] © D
8 ] o2 ]
@ @ O m : 2%
Réglage de fin de T @
— course en rentrée o o o
— ~ 1} =
[T}
@ _@@ @ O@ Réglage de fin de course en sortie*! S -3
! ; £
O @
‘ °O
2 x M6 x 1 prof. 9 o]
o
e Qg
. . g X
Dimensions mm] | © S
Modéle Mz | 2
MXQ25-10Z[18 48 '8
+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modele standard. MXQ25-20ZL18 =

MXQ25-30Z[ 18
MXQ25-40Z[ 18 58
MXQ25-50Z[ 18

MXQ25-75Z[18

MXQ25-100Z[18
MXQ25-125Z[18 | 88
MXQ25-150Z[18

L
c
x
=

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
b=
[
=
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

MXQ 25'IZIIZI9 Support télescopique, réglage centralisé / Modéle symétrique (D 25)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

Options de
réglage communes

Réglage de fin de course en sortie

:@@ ﬁ Q@% Réglage de fin de

course en rentrée

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

SvC 122
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Série MXQ
Options de réglage communes

Butée métallique avec amortisseur

Fin de course de sortie

Bloc de butée

Ecrou de réglage

Fin de course en rentrée

M D M\ D
:@7 S F I = [ 12
T - 1 ] [ J
A1 A Q D ) A At A A1
MXQB-CSCIC) At A
) MXQB-CTLI]
Table
Co N\ Butée métallique simple avec amortissement
M
w mI B Si - ]
A1 A
£ MXQA-ACIC87
Réf. réglage
Modele Fin de course | Finde course |Butée métallique simple| A | A1 | B (C | D | E F | G | M(Pasfin) P*2 |QOH
en sortie en rentrée avec amortissement*!
MXQ8(A, C) — MXQA-CS8 |MXQA-CT8 | MXQA-A887 |30 |2 8/ 3| 5 18 58| 83| M6x0.75 | M3x6 | —
MXQ12(A, C) — MXQA-CS12| MXQA-CT12| MXQA-A1287 | 35|28 | 10| 4 | 65|24 7.1/104| M8x1 M4x8 | —
MXQ16(A) — MXQA-CS16 | MXQA-CT16| MXQA-A1687 (40|36 | 12| 5 | 8 |294| 9.2(126| M10x1 |M5x10 | —
MXQ20(A) = MXQA-CS20| MXQA-CT20| MXQA-A2087 |47 | 4.4 | 17| 6 |10 36 11.2(16.2| Mi12x1 M6x12 | —
MXQ25(A) — MXQA-CS25 | MXQA-CT25| MXQA-A2587 |54 |55 | 19| 6 |11 |44 |135(19.3| M14x1.5 | M8x16 | —
= MXQ8B |MXQB-CS8 |MXQB-CT8 | MXQB-A887 352 10| 4 6.5 |24 711104 M8 x 1 M4 x 8 6.8
— MXQ12B | MXQB-CS12| MXQB-CT12| MXQB-A1287 (40|28 | 12| 5 | 8 |29.4| 9.2|126| M10x1 |M5x10| 8.8
— MXQ16B | MXQB-CS16 | MXQB-CT16| MXQB-A1687 |47 |36 | 17| 6 |10 |36 |11.2|16.2| Mi12x1 | M6x12 | 10.8
— MXQ20B | MXQB-CS20 | MXQB-CT20| MXQB-A2087 |54 | 4.4 | 19| 6 |11 44 135(19.3 | M14x1.5 | M8x 16 | 12.3
1 Butée métallique simple avec amortissement : Une unité simple de butée sans bloc butée, écrou de réglage, ou vis CHC fraisée
%2 Taille de la vis CHC fraisée
Butée élastique
Fin de course de sortie Fin de course en rentrée
M M D
o - \‘
D % f 3 o
A A c
(9 Table Butée élastique simple
g Xeen M
i [ B
wlm 8
i A
F MXQA-A[I[127
Réf. réglage
Modéle Fin de course en | Fin de course en | Butée élastique | A B (&) D E F G M (Pas fin) P*2
sortie rentrée simple*!
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-AS8 | MXQA-AT8 |MXQA-A827 | 31.5 8 3 5 18 58| 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ8(A, C)
W MXQA-AS12 | MXQA-AT12 |MXQA-A1227| 36.5 | 10 4 6.5 | 24 7.1 | 104 M8 x 1 M4 x 8
W MXQA-AS16 | MXQA-AT16 |MXQA-A1627| 415 | 12 | 5 | 8 |204 | 902|126 | MiOx1 | M5x10
% MXQA-AS20 | MXQA-AT20 |MXQA-A2027| 485 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | Mex12
% MXQA-AS25 | MXQA-AT25 [MXQA-A2527| 55.5 | 19 6 11 44 135 | 19.3 | M14x1.5 | M8x 16

=1 Butée élastique simple : Une unité simple de butée sans bloc butée, écrou de réglage , ou vis CHC fraisée.
x2 Taille de la vis CHC fraisée
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Amortisseur de chocs/RJ

Options de réglage communes Série MX Q

Fin de course en sortie " Fin de course en rentrée m D
MXQA-JS8 <.
— 1 — || m mI
S —=h—- - [ N (S | | \\1Y)
D A A1 C
A1 A
H }% MXQA-JT12 to JT25 MXQA-JT8
Table — —T
c = &
MXQA-JS12 to JS25
Amortisseur de H—- ©
M
~ﬂ=[rr =
1 _ _ [ N J
A1 A 4 23 M5 x 102
RJ)DOOC(H)N MXQA-JT20P*
Réf. réglage
Modéle Fin de course en | Fin de course en | Amortisseur de A A1 B C D E F G | M (Pasfin) P2
sortie rentrée chocs uniquement*!

MXQ6(A)

MXQ6B MXQA-JS8 |MXQA-JT8 RJO603N 29.9 3.4 8 1 5 18 5.8 8.3 | M6x0.75 M3 x 6

MXQ8(A, C)
W MXQA-JS12 [MXQA-JT12 | RJOBOSN |408 | 5 | 10 | 7 | 65|24 | 7.1 |104| Mex1 | Maxs
% MXQA-JS16 |MXQA-JT16 | RJ1006N 453 | 6 12 9 8 |294]| 92126 | Mi0oxi M5 x 10
% MXQA-JS20 |[MXQA-JT20P| RJ1007HN | 453 | 7 12 9 8 |3 |112]|162| Mi0xi M6 x 12

MXQ25(A) ] ]

MXQ208 MXQA-JS25 |MXQA-JT25 | RJ1410N 67.1 | 10 19 | 12 |11 44 | 135|193 | M14x15 | M8x 16

=1 Amortisseur de chocs uniquement : Une unité simple de I'amortisseur de chocs sans bloc butée, écrou de réglage , ou vis CHC fraisée.

=2 Taille de la vis CHC fraisée

%3 Puisque I'amortisseur de chocs de la fin de course en rentrée des modeles MXQ20(A) et MXQ16B présente un taraudage différent de celui du produit, utilisez
la plaque de montage pour monter I'amortisseur de chocs. C'est pourquoi la référence differe de celle des autres tailles. (La référence comporte le suffixe P.)

Butée métallique

Fin de course en sortie

M

Fin de course en rentrée

o] A E M\*2¢
b —r ) o
A
A C
Table
c. N Butée métallique uniquement
M
/S
1] mi L _ |
A
F MXQA-ACICI38
Réf. réglage
Modele Fin de course | Finde course |Butée métallique| A B (o5 D E F G M (Pas fin) p*2
en sortie en rentrée uniquement*1
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-DS8 | MXQA-DT8 | MXQA-A838 30 8 3 5 18 5.8 8.3 | M6x0.75 M3 x 6
MXQ8(A, C)
WMXQA-DS12 MXQA-DT12 | MXQA-A1238| 35 10 4 6.5 | 24 71 | 10.4 M8 x 1 M4 x 8
W MXQA-DS16 | MXQA-DT16 | MXQA-A1638| 40 | 12 | 5 | 8 |204| 92| 126| Miox1 | M5x10
% MXQA-DS20 | MXQA-DT20 | MXQA-A2038| 47 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | Mex12
% MXQA-DS25 | MXQA-DT25 | MXQA-A2538| 54 | 19 | 6 |11 |44 | 135|193 | Mi4x15 | M8x 16

=1 Butée métallique uniquement : Une unité simple de butée sans bloc butée, écrou de réglage , ou vis CHC fraisée.
%2 Taille de la vis CHC fraisée
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Série MXQ
Montage du détecteur

= Réglez le détecteur aprés avoir validé les

Position de montage du détecteur (détection en fin de course) conditions d'utilisation en réglage réel.

Détecteur statique : D-M9LI/M9LIW [mm]

Modéle Course A Course E
10 {20 | 30 | 40 | 50 | 75 |[100({125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74| 74 — | — | — | — |0 | 06| 36| 56| 56| — | — | — | —
i l MXQS(A, C) 13.9(139(139(139|139(1839| — | — [ — | 51| 51| 51|11.1|281| 51| — | — | —
] MXQ12(A, C) 26.5|16.5|16.5(16.5|165|16.5|165| — | — | 41| 6.1| 6.1 (14.1|141|33.1|33.1| — | —
u MXQ16(A) | 20.620.6|20.6]20.6|20.620.6[20.6[20.6| — |20 |14 |14 |21 |21 |27 |46 |46 | —
A <E+Jl MXQZO(A) 322|212|21.2(21.2|212|21.2|21.2]21.2|21.2(20.9(21.9|21.9|21.9|27.9|36.9|61.9(61.9|61.9
el MXQZS(A) 34.4|25.4|25.4(25.4|25.4|25.4|25.4|25.4|25.4(28.7|27.7|27.7|27.7 | 40.7 | 40.7 | 42.7 | 65.4 | 65.7
MXQ6B 18 74| 74| 74| 74| 74| — | — | — 1 116|11.6(176|346|116| — | — | —
MXQ8B 29 |139]139|13.9(139(139|139| — | — | 2 91| 9.1(171|17.1|36.1(36.1| — | —
MXQ12B 26.5/16.5|16.5|/16.5|16.5|16.5| 165|165 — |14 |18 |18 |25 |25 |31 |50 |50 —
MXQ16B 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 32.9 | 22.9|22.9 | 22.9 | 28.9|37.9|62.9 | 62.9 | 62.9
MXQ20B 322|212|21.2(21.2|212|21.2|21.2|21.2|21.2(30.8|31.8|31.8|31.8|44.8|44.8|30.8|69.8|69.8
Détecteur statique : D-MO[ IV/MO[IWV [mm]

Modéle Course A Course E
10 {20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100(125[150| 10 [ 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100[125 /150
MXQ6(A) 18 74| 74| 74| 74| — | — | — | — | 2 26| 56| 76| 76| — | — | — | —
MXQ8(A, C) 13.9(139(139(13.9|139(139| — | — | — | 71| 71| 71|13.1|301| 71| — | — | —
MXQ12(A, C) 26.5/16.5|16.5/16.5|16.5|16.5|165| — | — | 6.1| 81| 81|16.1/16.1|351|351| — | —
MXQ16(A) 20.6|20.620.6 (20.6|20.6|20.6|20.6(206| — (22 |16 |16 |23 |23 |29 |48 |48 —
MXQZO(A) 322|212|21.2(21.2|21.2|21.2|21.2|21.2|21.2(22.9|23.9|23.9|23.9(29.9|38.9|63.9|63.9|63.9
MXQ25(A) 3441254254 |25.4|25.4(25.4|25.4|25.4|25.4|30.7|29.7|29.7 |29.7 | 42.7 | 42.7 | 28.7 | 67.7 | 67.7
MXQ6B 18 74| 74| 74| 74| 74| — | — | — | 3 |136|13.6(196|36.6|136| — | — | —
MXQ8B 29 |13.9|139(139|139|139(139| — | — | 4 |[111]11.1(19.1|19.1|38.1|381| — | —
MXQ12B 26.5|16.5|16.5(/16.5|16.5|16.5|16.5|165| — (16 |20 |20 |27 |27 |33 |52 |52 —
MXQ16B 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 34.9 | 24.9|24.9 | 24.930.9|30.9 | 64.9 | 64.9 | 64.9
MXQ20B 322|21.2|21.2(21.2|21.2|21.2|21.2|21.2|21.2(32.9|33.8|33.8|33.8|46.8|46.8|32.8(71.8|71.8
Détecteur Reed : D-A9L /A9 1V [mm]

Modéle Course A Course E
10 {20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100(125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150

4 | 46| 76| 96| 96

MXQ6(A) 14| 34)34) 34| 34| — | — | — | — | ol oS | T | |
MXQB(A, C) 99! 99| 99| 99! 99| 99| — | — | — 91| 91| 91151321 91| _ | _ |

6.6 | 6.6 | 6.6 | 126 | 296 | 6.6
| | s1f101]10.1|18.1]18.1|37.1]371| _ | _
MXQ12(A, C) |225(125|125(125|125 125|125 55 | 76 | 76 |(156)|(158)| 345 | 346

24 [18 [18 [25 [25 [31 [50 |50
MXQ16(A) |16.6(16.6|16.6(16.6|16.6|16.6|16.6|16.6 1555|155 225 | 225 |285)| 475 | 475 | —
24.9)259(25.9|25.9(31.9|40.965.9(65.9]65.9
204 | 234|234 | 234|294 | 384 | 634 | 634 | 634
32.7(31.7(31.7|31.7[447[447]46.7]69.4 [ 69.7
30.2 | 302 | 30.2 | 302 | 422 | 42.2 | 442 | 66.9 | 67.2

5 |15.6|15.6|21.6|38.6|15.6

MXQ20(A) 282172172 (172172 |17.2|17.2|17.2|17.2

MXQ25(A) 3041214214 |214(21.4(|21.4|21.4|21.4|21.4

MXQ6B 14 | 34 34| 34| 34) 34| — | — | — (25)[ 131 [ 131 (194361 [131 | — | — |
6 |13.1|13.1]|21.1|21.1|40.1|40.1
MXQ8B 25 | 99| 99| 99| 99| 99| 99| — | — (3.5)| 106 | 106 |(186)|(186)| 376 | 376 | — | —
18 |22 |22 |29 |29 |35 |54 |54
MXQi12B 2251125125125 |125|125|125|125| — (155)| 195 | 195 |(26.5)|(26.5)| (32.5)| (51.5)|(51.5) —
36.9(26.9(26.9|26.9(32.9|41.9|66.9|66.9 |66.9
MXQ16B 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 344 | 244 | 244 | 244 | 304 | 304 | 644 | 644 | 644
34.8|35.8(35.8|35.8|48.8|48.8|34.8|73.8(73.8
MXQ20B 282172172172 172 |17.2|17.2|172|17.2 303|333 | 333 | 333 | 463 | 463 | 323 | 713 | 713
() : Indique les valeurs de D-A93.
Montage du détecteur Plage d'utilisation
- -
/\ Précaution o
N . Alésage compatible
PR Modele de détecteur 6 8 12 1 16 | 20 | 25
B Couple de serrage / / D-MOCI(V)/MOLIW(V)/MOLT |25 [ 25| 3 | 4 |[45]| 5
Coursede sttage davs de raton d déteceur_[N-m \tff""' / # ?;Is.\?/ggjlr)s incluant I'hystérésis s:r;findisquées 6en gu;e de8 référeice
Modele de détecteur _|Couple de serrage Détectour uniquement. Elles ne sont pas garanties (estimation de +30 % de dispersion) et
D-MOL(V)/MSLIW(V)MSLI] 0.0520.15 S euyent varier de maniere importante en forition du mifeu enviramnant, _
D'AQD(V) 0.1020.20 Vis de montage du détecteur

1 Outre les détecteurs compatibles repris dans la |
j rubrique "Pour passer commande"”, les détecteurs |
| Suivants peuvent également étre montés.

1
1 Les détecteurs statiques (D-FOG/F9H) et le détecteur statique (D-F8) 1
. sont également disponibles normalement fermés (NF = contact b).
I_Pour plus de détails, reportez-vous au catalogue en ligne.)

(Inclus avec le détecteur)
H Outil de montage du détecteur Tournevis d’horloger
Utilisez un tournevis d'horloger de diamétre de manche
de 5a 6 mm pour serrer la vis de fixation du détecteur
(incluse avec le détecteur).
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Montage du détecteur SErie MX Q

] Précaution de montage des détecteurs \

/A\ Précaution

1. Prévoir un espace de 3 mm au moins pour ['utilisation
cote a cote des modeles standard et symétrique.

Dans le cas contraire, les détecteurs risquent de mal fonctionner.

Prévoir un espace de 3 mm min.
pour un montage cote-a-cote.

2. Veuillez noter qu'un détecteur avec un réglage
centralisé a option fonctionnelle ne peut étre
installé dans certains endroits en raison du bloc de
réglage. Suivez la méthode décrite ci-dessous. Dans
le cas d'une course non marquée [x] dans le tableau
ci-dessous, il est possible d'utiliser le détecteur
apres l'avoir inséré du coété plaque de fermeture.

1) Installez le détecteur dans une autre rainure de détecteur.
2) Retirez d'abord l'unité de réglage, puis insérez le détecteur.
(Pour plus de détails sur la méthode de retrait de I'unité de
réglage, reportez-vous a « Comment retirer l'unité de réglage ».)
3) Replacez le détecteur avec un détecteur D-F8L1.

Modeéle a raccord double
Modéle il
10|20 30|40 |50 |75 (100{125/150
MXQ6A-2(1)(6,7,8,9) | x | x |[O|O|O
MXQ8A-2(116,7,8,9) | x | x |O|O|O|O
MXQ12A-Z[11(6,7,8,9) | x | x |[O| O | O |O|O
MXQ16A-Z[1)(6,7,8,9) | x |O|O|O|]O|O|O|O
MXQ20A-Z(11(6,7,8,9) | x | O|O|O|O|O|O|]O|O
MXQ25A-Z2(11(6,7,8,9) | O | O | O[O |O|O|O|O|O
Modele a hauteur interchangeable
Modgle Course
10|20 |30 |40 |50 |75 (100{125/150
MXQ6(L)-2(11(6,7,8,9) | O| O | O | O | O
MXQ8(L)-2[11(6,7,8,9) | O| O | O[O |O|O
MXQ12(L)-2(1)6,7,8,9) | O[O | O|O | O] O] O
MXQ16-Z[ (6, 7, 8, 9) X OlO|O|O|O|0O|O
MXQ20-ZL1C(6, 7, 8, 9) X OlO|O|O|O|O|O]|O
MXQ25-Z( (6, 7, 8, 9) O|]O0O]O]O|]O|O|]O|O]|O

MXQ6A,8 A, 12 A
Course de 10, 20 mm

Détecteur 0
/non montable

Bloc de réglage

MXQ16(A), 20(A)
Course de 10 mm

Plaque de fermeture

—=n

Plaque de fermeture

Bloc de réglage

O

~

au tableau du point 1.

Ponts d'application de I'adhésif

126

] Comment retirer I'unité de réglage \ 2
>
1.Retirez les vis CHC indiquées sur le schéma. S <
©
sl
Ye]
Unité bloc <X
de réglage ’g =
b
©
Retirer §
Vis CHC (8
5 . .| Orifice de la vis 173
Modeéle Ta|||e[ rr?r?] ]Ia ViS| CHG avee cotes Couple[ ,\(‘!?n ?errage g 3
sur plats [mm] ’ g3 m
MXQe[-SZ[1(6, 7, 8, 9) M2.5 2 0.36 Q0[]
MXQ8[1-SZ[(6, 7, 8, 9) M3 2.5 0.63 22 Qg
MXQ1200-SZ[1(6, 7, 8, 9) M4 3 15 S35 X
MXQ161-SZ[)(6, 7, 8, 9) M5 4 3 P
MXQ2011-SZ[(6, 7, 8, 9) M5 4 3 8%
. . o
2. Insérez le détecteur D-M9L 1. =
()
E o
(7]
@ ﬁsérer EB -g CD)
—_— o
D-M9[] Détecteur 8 g
- s . . S
3. Appliquez un adhésif bloquant sur le filetage femelle | o =
du corps, puis installez I'unité de réglage a nouveau. | 3
* Pour le couple de serrage et autres valeurs, reportez-vous §

Modeéle a hauteur interchangeable
MXQrl

Options de

réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales JURNIELEG I ECERET:




7
X9

X11
X12
-X28

o1t . 1 1 1 1 1 1 1 1 I 1 1

X33
X39

x
™
N

X

Y
(3)]

X580

X2100
X2128
X2192
X2200
X2201
X2202
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Série UIXQ

Exécutions spéciales

Pour des informations détaillées sur les caractéristiques, les délais de livraison et les prix, contactez SMC.

Exécutions spéciales

Caractéristiques

Graisse PTFE

Graisse pour machines de I'industrie alimentaire

Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 10 mm)

Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 20 mm)

Ecrou et vis de réglage longs I

Sans détection magnétique intégrée

Joint en FKM

Unité de guidage anti-corrosion

Joint EPDM

Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s) I

Plaque de fermeture compatible avec la série MXQ actuelle

Caractéristique résistance hautes températures (-10 °C a 100 °C)

Caractéristique double course

Caractéristique réglage latéral

Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique I

Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale l

N

de 0
W der

Modeéle a
raccord double

Modele a faible
poussée et
rigidité élevée

Modele a
raccord simple

Modeéle a
hauteur
interchangeable

MXQCIA

MXQrB

MXxQoc

MXQO

Page

128

128

128

129

130

131

131

131

|

131

131

132

g

132

|

133

141

147

153



Exécutions spéciales Série MX Q

Code
Kl Graisse PTFE 3
=}
o
La graisse PTFE est utilisée pour toutes les piéces lubrifiées. H °
9 P P A\ Attention s <
MXQl Réf. du modéle standard | - X7 . . sl
T Précautions S (>:<5
o) - . S
Caractéristiques Graisse PTFE Veillez & ne pas fumer si vos mains ont été en contact avec le | @ =
| Alésage [mm] | 6,8, 12,16, 20, 25 | lubrifiant utilisé dans le vérin car ceci peut engendrer un gaz ,%
+ Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont particuliérement nocif. é
identiques a celles du modele standard.
Code T
‘0
E Graisse pour machines de I'industrie alimentaire X9 @ o
‘0
. . . . . . e Q >
La graisse pour produits alimentaires est utilisée pour toutes les pieces lubrifiées. g% E
, N S0
MXQl Réf. du modéle standard | = X9 5 g
, e s TG . hines de 'industrie alimentai Zone contenant des aliments @© §) E
Caracter!sthues raisse pour machines de I'industrie alimentaire Ne peut pas étre installé % T
| Alésage [mm] | 6, 8,12, 16, 20, 25 Zone d'éclaboussures g @
* Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus Ne peut pas étre installé =
sont identiques a celles du modele standard. >a>—
A\ Précaution 2
E
1. Ne pas utiliser le produit dans milieu au contact des aliments. o
2. Ne pas utiliser le produit dans un milieu ou des éclaboussures 'g o
(eau, détergents, produits chimiques) sont possibles. 8 g
<Ne peut pas étre installé> Zone non-alimentaire] | S B¢
Zone alimentaire  Un environnement ou des aliments destinés a étres ‘ Peut éire installé - S
vendus comme des marchandises sont directement en eutetreinstafe | | "o
contact avec les composants du vérin. 0
Zone d'éclaboussures Un environnement ou des aliments qui ne sont pas ©
destinés a étres vendus comme des marchandises sont §
directement en contact avec les composants du vérin. e S—

<Peut étre installé>

Zone non-alimentaire  Un environnement ou il n'y a aucun contact avec les aliments §
Code g
=
- Ve Ve Ve [~}
B Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 10 mm) 5 B
D
Butée métallique avec amortissement, butée élastique : La plage de réglage de la course a été ; - =0
augmentée de 10 mm comparée au produit standard grace a l'allongement de la vis de réglage. Ref. du modeéle standard 2 >§<
Amortisseur de chocs/RJ : La plage de réglage a été augmentée gréce au capuchon monté en MXQ Réf. du modéle de réglage standard - X11 =
fin de tige de l'amortisseur de chocs. e : = P Py
+1 Reportez-vous au tableau ci-dessous pour I'amortisseur de chocs compatible -X11. FENEDEIEE B 2 elE £ DR 3
* -X11 n'est pas disponible pour les produits a verrouillage de tige ou réglage 2
centralisé. Veuillez consulter SMC si un produit avec une plage de réglage plus Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 10 mm)
étendue de 10 mm est requise. @
Dimensions S
SE
Réglage de fin de course de rentrée  Réglage de fin de course de sortie Butée métal |ique avec amortisseur [mm] 2 g
o
_— Modéle A[B|C|D]J[E 2o
MXQ8(A, C) — 40 | 25 | 20 | 23 | 18 og
MXQ12(A,C)[MXQ8B | 45 | 27 | 20 | 26 | 19 ‘91"’
MXQ16(A) |MXQi2B| 50 | 28 | 20 | 27 | 18 =
Plage de MXQ20(A) [MXQi16B| 57 | 31 | 20 | 30 | 19 2
réglage C ‘ 05 MXQ25(A) [MXQ20B| 64 | 32 | 21 | 31 | 20 8
. ) 8
Max. B Blage dgreglage E X11 n'est pas disponible pour le MXQ6(A, B). =
A ax. Butée élastique [mm] 2
A Modéle AIB[ICIDIE g
MXQ6(A) — 415 27 | 22 | 25 | 20 S
RJ)JX2300 Fixation du couvercle MXQ8(A,C) [MXQ6B | 415 | 27 | 21 25 | 19 "
. MXQ12(A, C)|MXQ8B | 465 | 28 | 21 27 | 20 @
Capuchon monté pour 2
alcnger 18 cimension A. MXQ16(A) |[MXQ12B|515| 30 | 21 | 28 | 20 3
Course MXQ20(A) |[MXQi6B[585] 32 [ 22 | 31 | 21 o
(2]
S5 MX025-(A) MXQ20B| 655 | 34 | 22 | 33 | 21 g
A | Amortisseur de chocs/RJ mm] [
R Modele d'amortisseur de ]
. . ) Modéle A B C D E ; i}
Butée métallique [mm] chocs compatible -
Modal A B C D E MXQ12(A, C)|MXQ8B | 47.3 | 29 19 28 18 RJ0805U-X2300 >
WXG6(A) odee MXQ16(A) |MXQi2B|52.8| 31 | 19 | 30 | 18 RJ1006U-X2300 3
MXQ8(A, C) |MXQ6B 40 25 20 23 18 MXQ20(A) MXQ16B| 52.8 | 23 11 26 14 RJ1007HU-X2300 E
MXQ12(A, C) [MXQ8B 75 >7 50 26 19 MXQ?S(A) -MXClJZOB 771 | 46 31 45 30 RJ1410U-X2300 'g
MXQ16(A) MXQ12B| 50 28 20 27 18 -X11 n'est pas disponible pour le MXQ6(A, B) et le MXQ8(A, C). .%
MXQ20(A) |MXQ16B| 57 | 31 | 20 | 30 | 19  |aforme de la piéce de réglage varie (trou hexagonal, cotes sur plats, encoche) en fonction du modéle de | 2
72}

MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 21 | 31 | 20  réglage ou d'amortisseur de chocs. Se reporter  la vue complate du produit standard pour plus de détails.
128




série MXQ

n Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 20 mm)

Code

La plage de réglage de la course a été augmentée de 20 mm comparée au produit standard grace a I'allongement de la vis de réglage.
Pour la plage de réglage, reportez-vous au tableau ci-dessous.

* -X12 n'est pas disponible pour I'amortisseur de chocs (RJ).

* -X12 n'est pas disponible pour les produits a verrouillage de tige ou réglage centralisé. Veuillez consulter SMC si un produit avec une plage de réglage plus étendue de 20 mm est requise.

Réf. du modeéle standard

=X12

MXQ Réf. du modeéle de réglage standard
Réf. de la vis de réglage standard
Dimensions

I Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 20 mm)

Réglage de
fin de course de rentrée

Réglage de fin
de course de sortie

Plage de réglage C

 —]

0.5

Max. B

129

Plage de réglage E

Max. D

O
2

Butée métallique avec amortisseur [mm]
Modele A B C D E
MXQ8(A, C) — 50 | 35 | 30 | 33 | 28
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 55 | 37 | 30 | 36 | 29
MXQ16(A) (MXQi2B| 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) (MXQi16B| 67 | 41 30 | 40 | 29
MXQ25(A) |MXQ20B| 74 | 42 | 31 41 30
-X12 n'est pas disponible pour le MXQ6(A, B).
Butée élastique [mm]
Modeéle A B C D E
MXQ6(A) — 515| 37 | 32 | 35 | 30
MXQ8(A, C) |[MXQ6B |515| 37 | 31 35 | 29
MXQ12(A, C)|MXQ8B |56.5| 38 | 31 | 37 | 30
MXQ16(A) |MXQ12B|615| 40 | 31 | 38 | 30
MXQ20(A) |(MXQ16B|685| 42 | 32 | 41 31
MXQ25(A) |[MXQ20B|755| 44 | 32 | 43 | 31

La forme de la piece de réglage varie (trou hexagonal, cotes sur plats,
encoche) en fonction du modele de réglage ou d'amortisseur de chocs.
Se reporter a la vue compléte du produit standard pour plus de détails.

Butée métallique

[mm]
Modéle A B C D E
MXQ6(A) -
MXQ8(A, C) [MxqeB | »° | [ 30| 38| =&
MXQ12(A, C)[MXQ8B | 55 | 37 | 30 | 36 | 29
MXQ16(A) |MXQ12B| 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) |MXQ16B| 67 | 41 | 30 | 40 | 29
MXQ25(A) |MXQ20B| 74 | 42 | a1 | 41 | 30




Exécutions spéciales Série MX Q

Code
E Ecrou et vis de réglage longs %
Réglage de course plus facile avec des longueurs totales plus longues de I'écrou de réglage, de la vis de réglage et de I'amortisseur de chocs. S
Ceci est employé pour le réglage de fin de course en sortie du mécanisme de verrouillage de tige et le réglage de fin de course en sortie | B 5
de la caractéristique réglage centralisé. § e}
g X
=
Réf. du modéle standard*! )
MXQ - - - - X28 <
Réf. du modele de réglage standard . §
I Ecrou et vis de réglage longs
(]
. . ‘O
Dimensions 2 o
3.0
Butée métallique avec amortisseur [mm] 4 s m
Modele A[B[C[DJEJF 2% Icil’
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sorie ~ MXQ8(A, C) —_ 40 |25 15123 | 13| 10 E E >
MXQ12(A, C) — 45 | 27 | 16 | 26 | 15 | 11 'g o=
MXQ16(A) — 50 | 28 | 15 | 27 | 14 | 13 o5
MXQ20(A) — 5781|1730 |16 13 3
: MXQ25(A) — 64|32 ]| 1431|1318 =
Plage de - - Plage de — =2
réglage C F 05 |F réglage E MXQ8B | 45 | 27 | 16 | 26 | 15 | 11 g'
Vox B Max. D — MXQ12B| 50 | 28 | 15 | 27 | 14 | 13 =
A A ~ — MXQ16B| 57 | 31 | 17 | 30 | 16 | 13 O
— MXQ20B| 64 | 32 | 14 | 31 [ 13 | 18 S
Le MXQ6(A, B) n'est pas disponible. § g
Butée élastique [mm] s =
Modele A|B|C|D|E]|F 'g
Fixation du couvercle MXQ6(A) — 41527 |17 | 25 | 15 | 10 §
MXQ8(A,C) (MXQ6B |41.5| 27 | 16 | 25 | 14 | 10 o —
Course MXQ12(A, C) [MXQ8B [46.5| 28 | 17 | 27 | 16 | 11 §,
' MXQ16(A) |MXQ12B|51.5( 30 | 16 | 28 | 15 | 13 5
R——18 MXQ20(A) |MXQ16B|585| 32 | 19 | 31 | 18 | 13 S
MXQ25(A) |MXQ20B|655| 34 | 15 | 383 | 15 | 18 Eg
=
RJJ-X2300 Amortisseur de chocs/RJ mm] | 5 >§<
Capuchon monté pour . Réf de pié tibl =
allonger la dimension A. hodele A|B|C D E|F (Amonigsel?r%gﬁwgg?m(;ugment) ©
D
MXQ6(A) — 29916 | 3 | 14| 3 | 10 28
=
MXQ8(A,C) (MXQ6B |29.9| 15| 3 | 13 |22 10 RJOGO3N
MXQ12(A, C) [MXQ8B [47.3| 29 | 15 | 29 | 13 | 11 RJ0805U-X2300 b
MXQ16(A) |MXQ12B[528] 31 | 14 [ 30 | 13 | 13 | RJ1006U-X2300 oS
MXQ20(A) |MXQi16B[528] 23 | 8 [26 | 9 [ 13| RJ1007HU-X2300 ; £
MXQ25(A) |MXQ20B|77.1| 46 | 24 | 45 | 24 | 18 RJ1410U-X2300 ) E
Pour les modéles MXQ6(A, B) et MXQ8(A, C), seul I'écrou de réglage est long. og'g’
Butée métallique [mm] &
Modele A|B|C|D|E|F 5
MXQ6(A) — B
MXQ8(A, C) |MXQ6B 40 | 26 | 16 | 24 | 14 | 10 §
MXQ12(A,C) MXQ8B | 45 | 27 | 16 | 26 | 15 | 11 3
MXQ16(A) |MXQ12B| 50 |28 |15 |27 [ 14 | 13 =
MXQ20(A) |MXQ16B| 57 | 31 | 17 | 30 | 16 | 13 é
MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 14 | 31 | 13 | 18

La forme de la piece de réglage varie (trou hexagonal, cotes sur plats, encoche), en fonction du modele de
réglage ou d'amortisseur de chocs. Se reporter a la vue compléte du produit standard pour plus de détails.

*1 Le réglage de fin de course en sortie (-X28) est déja utilisé pour le produit standard. Le suffixe de la référence (-X28) du produit n'est pas nécessaire.
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série MXQ

ﬂ Sans détection magnétique intégrée

Ce produit n'a pas d'aimant pour détecteur.

Il est idéal pour les applications n'autorisant pas la force magnétique.

MXQl Réf. du modele standard | - X33

Sans détection magné
tique intégrée

Joint en FKM

Cette caractéristique change en FKM les matiéres de joint du
piston, joint de tige, joints toriques.

MXQl Réf. du modeéle standard | - X39

l Joint en FKM

E Unité de guidage anti-corrosion

La table et le bloc guide sont fabriqués en acier inoxydable martensitique.
Utilisez ce traitement si une anticorrosivité plus effective est requise.
La table et le bloc de guidage recoivent le traitement anticorrosion.

MXQ | Réf. du modéle standard | - X42

l Unité de guidage anti-corrosion

K Joint EPDM

Cette caractéristique change en EPDM les matiéres de joint du
piston, joint de tige, joints toriques.

MXQl Réf. du modéle standard | - X45

l Joint EPDM

/A Attention

Code

Caractéristiques
Alésage [mm)] 6,8, 12, 16, 20, 25
Détecteur Non montable

+ Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
sont identiques a celles du modele standard.

Caractéristiques

Code

Alésage [mm)]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Matiéres du joint

Viton

* Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
sont identiques a celles du modele standard.

Caractéristiques

Code

Alésage [mm]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Traitement de surface

Traitement anticorrosion spécial*1

+1 Le traitement anticorrosion spécial noircit la table et le bloc de guidage.
+ Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
sont identiques a celles du modele standard.

Caractéristiques

Code

Alésage [mm]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Matiéres du joint

EPDM

Lubrifiant

Graisse PTFE

+ Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
sont identiques a celles du modele standard.

Précautions

Veillez a ne pas fumer si vos mains ont été en contact avec le lubrifiant utilisé dans le vérin car ceci peut engendrer un gaz particuliérement nocif.

m Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s)

Les phénomenes d'a-coups peuvent étre évités et un fonctionnement fluide peut
étre obtenu méme a des vitesse de pilotage trés faible entre 15 et 50 mm/s.

MXQl Réf. du modeéle standard | = X580

l Vitesse faible

= Nutilisez pas de lubrification par lubrificateur de systeme pneumatique.

131

Caractéristiques

Code

Alésage [mm)]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Plage de vitesse d’utilisation
(Vitesse d'utilisation moyenne)

15 a 50 mm/s

Type de réglage compatible

Butée élastique, butée métallique

+ Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
sont identiques a celles du modele standard.




Exécutions spéciales Série MX Q

m Plaque de fermeture compatible avec la série MXQ actuelle

Code

Les dimensions pour le montage d'une piéce sur la plaque de fermeture sont identiques a celles de la série MXQ actuelle.

MXQ I?I

Pour passer commande

X2100

Alésage®

Options de corp

Modele & hauteur interchangeable

(Symétrique)

L Modele a hauteur interchangeable

Options de réglage e——

-’1_g||ZB| [M9BWL]-
S

Montage plaque de fermeture compatible

Options fonctionnelles

Standard

Avec verrouillage en fin de course

Raccord axial

sym- Type de réglage Posgﬁ)r:é%?argggatage
bole [Fin de course Fi i Finde | Finde
q in de course en rentrée course de|course en
de sortie sortie rentrée
Z | Sansréglage
ZA* O ©)
7B Butée_ métallique simple avec 0
707 amortissement*? 5
ZD*! O ©)
ZE | Butée élastique O
ZF+! ©)
2G*! O ©)
ZH | Amortisseur de chocs/RJ O
ZJ* ©)
ZK*1 O ©)
ZL | Butée métallique O
ZM*! ©)
ZN | Modgle a longueur totale réduite (sans réglage)
ZBF*! | Butée métalique | Butée élastique @) O
ZBJ*" | simple avec Amortisseur de chocs/RJ O O
ZBM*' | amortissement | Butée métallique O @)
ZECH! Butd Butée métallique simple avec amortissement™| O O
ZEJ*! éll;:t?(me Amortisseur de chocs/RJ O ©)
ZEM*! Butée métallique O O
Butée métallique simple avec
ZHC"! Amortisseur amortissemegt*2 ° o O
ZHF*' | de chocs/RJ | Butée élastique @) O
ZHM* Butée métallique O ©)
Butée métallique simple avec
e Butée amortissemer?t*2 P o o
ZLF*' | métallique | Butée élastique O @]
ZLJ" Amortisseur de chocs/RJ O O

x1 Utilisation uniguement avec un réglage centralisé

%2 Non disponible pour @ 6
3 Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le ré-
glage peut se monter ultérieurement.

m Caractéristique résistance hautes températures (-10 a 100 °C)

La matiere des joints et le lubrifiant ont été changés pour que le produit
puisse étre utilisé a des températures entre -10 et jusqu'a 100 °C.

MXQl Réf. du modele standard | - X2128

l Caractéristique résistance
hautes températures

= L'aimant est intégré, mais lors de I'utilisation d'un détecteur, la plage de
température acceptable est comprise entre -10 et 60 °C.

= |l n'est pas possible de commander un modele avec un détecteur.

+ Pourlalubrification,lelubrifiantspécial GR-Festrecommandé.

= |l est impossible de sélectionner options fonctionnelles.

Réglage centralisé

NN |

Réglage centralisé (symétrique)

o Détecteur

Sans détecteur (aimant|
intégré)

% Les détecteurs compatibles

sont les mémes que pour le

produit standard.

Options de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

Option de réglage

Option fonctionnelle

2 3 6 7

ZA, ZD, ZG, ZK, ZC, ZF, ZJ, ZM

ZBF, ZBJ, ZBM, ZEC, ZEJ, ZEM | x X X O O
ZHC, ZHF, ZHM, ZLC, ZLF, ZLJ
ZB, ZH O O O X X
ZE, ZL O O O X X
ZN O X O X X
Caractéristiques

|

d double

a raccor
MXQLIA

ee} Modele

Modeéle a faible poussé
et rigidité élevée
MXQ[IB

d simple

a raccor
MXQLIC

-

Série Modéle a hauteur interchangeable
Alésage [mm] 6, 8,12, 16, 20, 25
Standard Réglage de fin de course en sortie

Position de montage
du réglage

Réglage centralisé

Réglage sur les deux extrémités,
Réglage de fin de course en rentrée

Modeéle a option
fonctionnelle

odele a hauteur interchangeable [Modeéle

Sans option fonctionnelle (standard), avec verrouillage de tige, g
raccord axial, réglage centralisé, réglage centralisé (symétrique) »
# Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont identiques a =
celles du modeéle standard.
Dimensions (Les dimensions autres que celles listées ci-dessous sont identiques & celles du modele standard.)
X Dimensions [mm] =
Série | X | Y MM MQ @
MXQ6 | 20 | 11 M3 x 0.5 5 ° s
MXQ8 | 24 | 13 M4x07 | 6 | O E
N/ -} MXQ12| 29 |17 | M5x08 | 6 | §§
@{}@ = > MXQ16| 29 | 23 M6 x 1 10 'g_%
Ve MXQ20| 35 | 28 Mex1 |13 | Cg
MXQ25| 44 | 335 | M8x1.25 | 15 ‘o

2 x [mm] prof. taraudage MQ

Plaque de fermeture

Caractéristiques

= |l n'y a pas de trous de montage au
centre de la plaque de fermeture.

Code

Température ambiante

-10°C a 100 °C (Pas de gel)

Matiéres du joint

Viton

Lubrifiant

Lubrifiant hautes températures (GR-F)

Type de réglage compatible

Butée métallique

* Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont identiques a

celles du modele standard.

/\ Attention

Précautions

Veillez a ne pas fumer si vos mains ont été en contact avec le
lubrifiant utilisé dans le vérin car ceci peut engendrer un gaz

particulierement nocif.
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m Caractéristique double course

Deux vérins peuvent étre intégrés grace a une connexion axiale et la course du vérin peut étre réglée en deux phases dans les deux sens.

Pour passer commande

MXQ[12]| A -[15|-(25| [ZA|-[M9BWL |- X2192 {Double course
_Alésage ® Détecteur
8 [ — [ Sans détecteur (aimant intégré) |
12 ® Course A [® Course B-A # Les détecteurs compatibles sont les mémes que pour le produit standard.
20 ;g Options de réglage
25 | 5 35 Type de réglage*2*3 P“'éﬁ';é%?aggﬂtage
45 Syl Fin de course Fin de course | Fin de course
Options 10 desoie | [N decourseenrentrée |y e | g enie
[ A ] Modéle & raccord double | 10 20 Z | Sans réglage
30 ZA [ ) [ )
L . 40 utée métallique avec amortissemen
ZB | Buté Stalli rti t| @
Caractéristiques 15 ZC ®
Série Modele & raccord double 15 25 ZD S ® []
Alésage [mm] 8,12, 16, 20, 25 35 %E Butée élastique [ o
Course max. [mm] 50 20 20 ZG ° °
* Les caractéristiques autres que celles indiquées 30 ZH | Amortisseur de chocs/RJ )
ci-dessus sont identiques & celles du modele stan- 25 25 ZJ [
dard. ZK ) )
ZL | Butée métallique [ )
ZM []
| Description fonctionnelle du vérin a double course | ZBF [ Bugenéta [ Butée élastique e e
ZBJ | lique avec Amortisseur de chocs/RJ [ ) [ )
B c A ZBM | amortissement | Butée métallique [ ) [ ]
[1 I 1‘ 1) Etat initial ZEC Butée Butée métallique avec amortissement | @ [ )
o ZEJ | . Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ]
I{ (position de course 0) ZEM élastique Butée métallique ° °
ZHC | Amortisseur | Butée métallique avec amortissement | @ [
Course B Course A 2) 1re phase : Fonction- ZHF | dechocs/ | Butée élastique [) [ ]
nement de la course A ZHM | RJ Butée métallique ° ®
'? (E | Lors de la pressurisa- ZLC Butée Butée métallique avec amortissement | @ [ ]
[ 1 1 ‘ tion depuis l'orifice A, ZLF métalique Butée élastique [ ] [ ]
GCourse A | | 1 la tige actionne la ZLJ Amortisseur de chocs/RJ ® ®
course A. +1 @: Livré avec le produit mais non assemblé Sans symbole
pour la position de montage du réglage : Le réglage peut
® @ 3) 2¢ phase : Fonctionne- se monter ultérieurement.

Sourse B-A I? ] ] ment de la course B-A %2 Les amortisseurs de chocs aux deux extrémités et le réglage
I i ‘ Aprés la 1ére phase, de fin de course en sortie ne sont pas disponibles pour @ 8.
1| | lors de la pressurisa- Seul le réglage de fin de course en rentrée est disponible.

tion depuis l'orifice C, *3 Lorsque le réglage de fin de course en sortie doit étre
la tige actionne la monté ultérieurement, commandez le X2202 (réglage de
® course B-A. fin de course en sortie fixé en direction axiale).
(e} A
{l * ' 4) Rentrée du vérin | Une double sortie est possible. |
[ Lors de la pressurisation B c A
| depuis ['orifice B, la tige | | | .
Course B Course A se rétracte complétement. ‘ 1) Etat .|r_1|t|al
(position de course 0)
Course B Course A

| Les courses A et B peuvent fonctionner individuellement,|

B C A Fonctionnement
: ! *‘ de la course A
1) Etat initial
Course B Course A (position de course 0)
2) Fonctionnement
CourseA B ¢ Lors de la pressurisation
\ L 1 1 ‘ depuis l'orifice A, la tige
[ 1 | actionne la course A.
Fonctionnement
\3 ? ﬁ\ de la course B
‘ 1) Etat initial
(position de course 0)
Course B Course A
® 2) Fonctionnement
Course B l? ] A Lors de la pressurisation

: depuis l'orifice C, la tige
I‘ actionne la course B.
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O

® @ 2) Double sortie
Lors de la pressurisation

oo B L
! L I ‘ simultanée des orifices
w Pw o | A et C, la double sortie

peut étre obtenue dans
la plage de course A.

] Précautions

/\ Précaution

1. N'alimentez pas le vérin en air avant de l'avoir fixé a
I'aide du boulon inclus.

2. Si le vérin est alimenté en air avant d'étre correcte-
ment fixé, des secousses peuvent se produire. Le
personnel risque alors d'étre blessé et les équipe-
ments environnants endommagés.

3. Le réglage peut étre effectué par les réglages de
course aux positions fin de course en sortie et fin de
course en rentrée, mais pas a la position centrale.

SVC



Exécutions spéciales Série MX Q

Code
)
X2192 JEs
3
. . S
Dimensions ° <Dr.
o
MXQ8A-[][1Z2-X2192 o]
o o £ X
E | o=
al 2 2
H 17 o +0. HA H 17 o @
G £ | @3H(T™)prof. 2 G g 58 8.3 3
= =| 5 A = =| 5 o e =
K - 5 5 s o ([ ooy (9
TROROR = ; R el i 2
g a 3% S50
+0.025 7 o >
@3H9 (o )prof. 2 4 A— 4 NN x M4 x 0.7 %%E
HB GB HB GB trou traversant taraudé ) Nl
2B X
Course B : 20 mm Course B : 30 a 50 mm Vue A-A ~ D=
transversale 2=
D O
k<]
=
M )
05 s
T E
0 ()
[ ] w0 -E o
gLl
J I 10.5 QO
= X
Pilot port 3 x M5 x 0.8 4 © s
(Bouchon : Cotes sur plats 7) ZZ o
r%
2
2
4.1 (Prof. de vis. max.) a5 23 dg’w
2.1 (Prof. de vis. min.) @ 3H9(5%°) prof. 1.5 ' 3H9 (3 %°) prof. 1.5 19.7 £
B T 50
. £EQ
D 1 @ O [®: z X
) o—- o—o- Q v-I o 2
o0 (e off &0 B o g 2=
e g . F_ a = — ,g
N x M3 x 0.5 F B ® 15] \ 2xM3x05 2
N prof. taraudage 5 é
Vue B-B 12 (7'1 )X F —
transversale ‘ py
g
82
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J I 10.5 2E
2o
2%
rﬁ ——O6—6—- > O
1 ° =
[ ] 2 0
Dimensions/Masses 3
Masse [g] e
i i M Ié i 3
Co:rse Cotérse Modéle Dimension [mm] Modéle dgslf)ep'sigg%zrp:gr}ta%;e g
Fin d Fin d
F[N|[G[H[HA[NN[GB[HB[ T [ J | M [ Z [ZZ | i et | &
5 MXQ8A-5-152[1-X2192 I
BETE 20 MXQ8A-10-10Z-X2192 25| 4 | 54 | 28| — | 3 |65 |40 |525|325| 785|110|120| 230 2
5 MXQ8A-5-25Z[ 1-X2192 8
10 30 MXQ8A-10-20Z[]-X2192 | 26 | 6 | 52 | 23 | 27 | 4 | 85 | 40 |63 |42 88.5 (130 | 140 | 270 :§
15 MXQ8A-15-15Z[ -X2192 &
5 MXQ8A-5-35Z[1-X2192 g
10 MXQ8A-10-30Z[1-X2192 =
= 40 MXQ8A-15-25Z( -X2192 32 | 6 |40 |31 |31 | 4 |70 |55 |525|525|104.5|130 | 140 | 280 15 8 g
20 MXQ8A-20-20Z[ -X2192 ul
5 MXQ8A-5-45Z[1-X2192 2
10 MXQ8A-10-40Z[1-X2192 3
15 50 MXQ8A-15-35Z[ -X2192 | 46 | 6 | 59 | 29 | 29 | 4 | 85 | 55 | 575 |62.5|131.5| 145|155 | 330 g
20 MXQ8A-20-30Z[1-X2192 =
25 MXQ8A-25-25Z[ -X2192 2
+ Le réglage de course de premiere phase ne peut étre réalisé. 8
« Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage. ]
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série MXQ

m Caractéristique double course

Dimensions

MXQ12A-[-[1Z-X2192

8.5

7.4 8.5

—

@ 4H9 (%) prof. 2.5

©
Q

dqt+

NN x M5 x 0.8
trou traversant taraudé

Vue A-A
transversale

A—

—

A

HB

GB

Course B : 40, 50 mm

0.5

4H9 (57°% ) prof. 2.5

o
[\
©
H G 225 &
(=]
3]
= = = |
. (o2}
I
i : :
o0 :Eﬁ
5
HB GB

Course B : 20, 30 mm

@ 4H9 (5 ) prof. 2.5

| — w
0
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J ? I 13
(Bouchon : Cotes sur plats 7) Y4
Y4
5,7 (Prof. de vis max) 4H9(+00'030 )prof. 2 27
2.7 (Prof. de vis. min.) 0,030 4.5 24.9
®4H9(o )prof.2 —B
o\, @ @ Og ‘
& © —O——@— —©— 2 o GO K|
» ' ® ® OFf < ;
L N T
~—B o 117 \ 2xM3x05
prof. taraudage 5
Vue B-B i
transversale
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J I 13 19
n
—
Dimensions/Masses
Masse [g]
Coxrse Co;rse Modale Dimension [mm] Modéle l\ggsliep te;.ggralzrp:&gge
FIN|[G | H[HAINN[GB [HB] T [J [ M [ Z [ 2Z | o™ anrenmie:
5 MXQ12A-5-15Z[1-X2192
10 20 MXQ12A-10-10Z -X2192 28 | 4 |63 | 32 | — | 3 |675| 48 |56.5| 32 925|121 | 133.5| 420
5 MXQ12A-5-25Z[ 1-X2192 480
10 30 |MXQ12A-10-20Z[1-X2192| 38 | 4 | 65 | 40 | — | 3 | 77.5| 58 | 68.5 | 40 | 102.5 | 141 | 153.5 460
15 MXQ12A-15-152[1-X2192
5 MXQ12A-5-35Z[ 1-X2192
10 MXQ12A-10-30Z[1-X2192 30
15 40 MXQ12A-15-252[ -X2192 3 | 6 |37 |29 | 39 | 4 |755| 60 | 585 | 50 | 120.5| 141 | 153.5| 490 (25)*1 16
20 MXQ12A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ12A-5-45Z[ -X2192
10 MXQ12A-10-40Z[1-X2192
15 50 MXQ12A-15-35Z2[1-X2192 | 34 | 6 | 42 | 39 | 39 | 4 | 90.5| 60 | 63.5| 60 | 130.5| 156 | 168.5| 530
20 MXQ12A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ12A-25-252[1-X2192

= La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
+ Le réglage de course de premiere phase ne peut étre réalisé.
« Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage.
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@ 5H9

Dimensions
MXQ16A-[1-[1Z-X2192 ®
H G 225 EL
T‘: 'y té’
. 3]
I AL A o
(] )\ A w W A4 —
6
HB GB

Course B : 20 a 40 mm

(+00.03O )

prof. 3

0.5

@ 5H9 (1

Exécutions spéciales Série MX Q

)prof. 3 ™
kS
H G 225 &

o

8
oD on So
o >
I
~ i

id
AT~ 6
HB GB

Course B : 50 mm

8.7

Code

9.5

NN x M6 x 1
trou traversant taraudé

Vue A-A
transversale

Pilot port 3 x M5 x 0.8 Z 0
(Bouchon : Cotes sur plats 7) 77
7.3 (Prof. de vis. max.) 35
3.3 (Prof. de vis. min.) 320
. ,,Aﬂ
@
& Of 8( 8
o 1
™ 23
Vue B-B
transversale 2 x M4 x 0.7 prof. 6
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J | 14.5 u“;
1L - ’ﬂi’ 4
Dimensions/Masses
Masse [g]
Coere Co;rse Modale Dimension [mm] Moddle l\g:s&%tsigﬁ%lzrpg&gge
FIN[ G| H[HA[NN[GB[HB[ T [J [ M [ Z | ZZ | Mo

5 MXQ16A-5-15Z[ -X2192
10 20 MXQ16A-10-10Z -X2192 38 57 |39 | — | 3 |715| 58 | 60 | 39 | 108.5| 136 | 150.5| 760
5 MXQ16A-5-25Z[ 1-X2192 830
10 30 |MXQ16A-10-20Z[1-X2192 | 48 68 | 48 | — | 3 [ 995 | 50 | 71 | 48 | 118.5| 156 | 170.5
15 MXQ16A-15-152[1-X2192 820
5 MXQ16A-5-35Z[ 1-X2192
10 MXQ16A-10-30Z[1-X2192 860 50
15 40 MXQ16A-15-252[ -X2192 58 58 | 58 | — | 3 | 69.5| 80 | 61 58 | 135.5| 156 | 170.5 (40)*" 30
20 MXQ16A-20-20Z[ 1-X2192 850
5 MXQ16A-5-45Z[ -X2192 920
10 MXQ16A-10-40Z[1-X2192
15 50 MXQ16A-15-35Z[1-X2192 | 40 51 35 | 45 | 4 | 845 | 80 | 71 63 | 145.5| 171 | 185.5
20 MXQ16A-20-30Z[1-X2192 910
25 MXQ16A-25-252Z[ 1-X2192

+ La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

+ Le réglage de course de premiere phase ne peut étre réalisé.
« Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage.
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a
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réglage communes
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série MXQ

m Caractéristique double course

Dimensions
MXQ20A-[1-[1Z-X2192 ® o
H G 24 “g HA H G 24 “g
IFRICR - o Qoo =
] W
o | S
6 —A 6
HB GB HB GB

+0.030

10.7

NN x M6 x 1 prof. taraudage 9

Vue A-A

Course B : 20 3 40 mm @5H9(o " )prof. 3 Course B : 50 mm transversale
@ 5H9 (%) prof. 3 "
05 [
oz ——
~
— & @
\ J | I 16.5
Pilot port 3 x M5 x 0.8 Y4
(Bouchon : Cotes sur plats 7) 74
7.3 (Prof. de vis. max.) 40,030 43
3.3 (Prof. de vis. min.) 5H9(o_)prof. 2 6 386
@ 5H9 (6%°) prot. 2 B
[N ¥ 38
N xM5x0.8 ™
Vue B-B 2 x M5 x 0.8 prof. 7
transversale
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J | 16.5
l I I
T o—— b —o &
~
. . l |
Dimensions/Masses
Masse [g]
Coxrse Co;rse Modale Dimension [mm] Modle “32?%%532‘2}2’?;’&22‘,?
FIN|[ G| H]HA[NN[GB[HB] T [ J | M | Z [ ZZ | " oo™ e
5 MXQ20A-5-15Z[1-X2192
10 20 MXQ20A-10-10Z0-X2192 40 | 4 |46 | 46 | — | 3 | 60| 70 | 60 | 34 [123.5| 137 | 156 | 1200
5 MXQ20A-5-25Z[ -X2192
10 30 |[MXQ20A-10-20Z[]-X2192| 48 | 4 | 66 | 46 | — | 3 | 80 | 70 | 68 | 46 | 1335 | 157 | 176 | 1300
15 MXQ20A-15-15Z[1-X2192
5 MXQ20A-5-35Z[ -X2192
10 MXQ20A-10-30Z[1-X2192 85 50
i 40 MXQ20A-15-2520)-X2192 58 | 4 | 56 | 56 | — | 3 | 70 | 80 | 58 | 56 |143.5| 157 | 176 | 1300 (55)*1 | (80)*!
20 MXQ20A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ20A-5-45Z[1-X2192
10 MXQ20A-10-40Z[1-X2192
15 50 |MXQ20A-15-35Z[1-X2192| 42 | 6 | 43 | 36 | 48 | 4 | 85 | 80 | 65 | 64 |159.5| 172 | 191 | 1500
20 MXQ20A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ20A-25-252[1-X2192

= La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
+ Le réglage de course de premiere phase ne peut étre réalisé.
« Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage.
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
Dimensions
MXQ25A-[1-[1Z-X2192 «
205 125  ©@6HI(5"")prof. 4 H G 24 g
T A = | o
& ] N S
12 i) 1 :
[SINS) EX * 5
==g{ Fo-o@)—@) —o o
3 x M8 x 1.25 prof. 12 —A 7
Vue A-A HB GB
transversale M
05
@ar | —
3 ‘C_>
\ J I [17
Pilot port 3 x M5 x 0.8
(Bouchon : Cotes sur plats 7) zZ
: +0.030 52
9 (Prof. de vis. max.) 6H9 (o )prof. 3 6.5 %
4 (Prof. de vis. min.) o 6H9(J60'030) prof. 3 —B ’
f SR
/Af\ N o
D0 LT, 09 i
8 T OO D—1 3 O 8=
D : (){@ éé
ASZAY 3
~)
E oo
30 F —B ) ‘34
Vue B-B 2 x M6 x 1 prof. 9
transversale
Orifice pilote 3 x M5 x 0.8 J | 17
EjA 66— o >
o
Dimensions/Masses
Masse [g]
: ) - ETerE
Course | Course Modele Dimension [mm] Modele | de foption de réglage.
Fi Fi
F TG H[GBIHB| T [ J [ M | Z | Zz | S |Fingecouse P de couse
5 MXQ25A-5-15Z[1-X2192
10 20 IXQ25A-10-1020-x2192| 6 | 55 | 64 80 | 70 | 36 | 1415 | 152 | 175 | 2000
5 MXQ25A-5-25Z[ -X2192
10 30 |MXQ25A-10-20Z[-X2192| 55 | 71 55 | 84 80 | 72 | 54 | 1515 | 172 | 195 | 2200
15 MXQ25A-15-152[1-X2192
5 MXQ25A-5-35Z[ -X2192
10 MXQ25A-10-30Z[1-X2192 135
i 40 IXQ25A-15-25200x2192| ©° | © 65 | 74 90 | 62 | 64 | 1615 | 172 | 195 | 2100 (120)* 80
20 MXQ25A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ25A-5-45Z[1-X2192
10 MXQ25A-10-40Z[1-X2192
15 50 |MXQ25A-15-35Z[1-X2192| 75 | 61 80 | 69 | 110 | 75 | 66 | 184.5 | 187 | 210 | 2500
20 MXQ25A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ25A-25-252[1-X2192

= La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
+ Le réglage de course de premiere phase ne peut étre réalisé.
= Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage.
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|
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faible pouss

a
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MXQL] MXQLIC

{ M
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série MXQ

m Caractéristique double course

Dimensions

MXQLIUJA-LIL1Z[ 1-X2192 avec option de réglage

Butée métallique avec amortissement [ZA[: Deux extrémités, [ZB: Fin de course de sortie, [ZCl: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK|: Deux extrémités, [ZL : Fin de course de sortie, ZM]: Fin de course en rentrée

Réglage de fin de
course de rentrée

(M)

Orifice de la vis
CHC avec cotes
sur plats H

Cotes sur plats G

Plage de réglage E

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats N Réglage de fin de course de sortie

L1

(M)

Orifice de la vis

CHC avec cotes
sur plats H

Max. B

Aq

Fin de course de rentrée\

Butée métallique avec amortissement/Butée métallique

0.5

11

Plage de réglage F

Max. C
A2

]Fin de course de sortie

Butée métallique avec amortissement Butée métallique
R Réf. réglage Réf. réglage

L Ai|Az B\C| D E\FIGH K L L = & Réglage de fin de |Réglage de fin de | Réglage de fin de |Réglage de fin de
course en sortie |course enrentrée| course en sortie |course en rentrée
MXQ8A-[1-X2192 | 30|40 |15(23| 5 |10|12| 8| 3 |13 |16.6|18.2 |M6x0.75|2.5 |MXQA-CS8-X2202 |MXQA-CT8 |MXQA-DS8-X2202 |MXQA-DT8
MXQ12A-[1-X2192| 35 | 45 | 17 (26| 6.5|10 |14 [10| 4 |16.2]18.9(20.7 | M8x 1 |2.5 |MXQA-CS12-X2202| MXQA-CT12|MXQA-DS12-X2202 | MXQA-DT12
MXQ16A-[1-X2192| 40 50 {18 |27 | 8 [10|15|12| 5 |20 [252(26.9| M10x1 |3 |MXQA-CS16-X2202|MXQA-CT16|MXQA-DS16-X2202|MXQA-DT16
MXQ20A-[1-X2192| 47 | 57 |21 (30|10 |10 |18 |17 | 6 |27 |31.5[34.1 | M12x1 |4 |MXQA-CS20-X2202| MXQA-CT20|MXQA-DS20-X2202|MXQA-DT20
MXQ25A-[1-X2192| 54 | 64 |22 (31 |11 |11|20 19| 6 |27 |38.3]40.8| Mi4x15 |5 |MXQA-CS25-X2202| MXQA-CT25|MXQA-DS25-X2202|MXQA-DT25

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités, [ZE: Fin de course de sortie, [ZF : Fin de course en rentrée

Réglage de fin de course de rentrée

(M)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats N

Réglage de fin de course de sortie

(M

@m/@”’@b:/

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats H

Butée élastique

Cotes sur plats G

Plage de réglage E

Fin de course de rentrée

[ J & T —T
= N i =
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats H
D [as2s] [asas)
0.5 | 11 Plage de réglage F
Max. B Max. C
A1 A2

]Fin de course de sortie

Réf. réglage
Modele A | A2 | B|C| D |[E|F|G|H| K L1 L2 M N Réglage de fin de Réglage de fin de
course en sortie course en rentrée
MXQ8A-[1-X2192 | 315|415 |17 | 25 5 11 | 13 8| 3|13 16.6 | 18.2 | M6x 0.75 | 2.5 | MXQA-AS8-X2202 | MXQA-ATS8
MXQ12A-[1-X2192 | 36.5 | 46.5 |18 |27 | 6.5 |11 |16 | 10| 4 | 16.2 | 189 | 20.7 | M8x 1 2.5 | MXQA-AS12-X2202 | MXQA-AT12
MXQ16A-[1-X2192 | 41.5 | 51.5 | 20 | 28 8 11|17 (12| 5 | 20 252|269 | M10x1 3 MXQA-AS16-X2202 | MXQA-AT16
MXQ20A-[1-X2192 | 48.5 | 58.5 | 22 | 31 | 10 12|20 (17| 6 | 27 315 (341 | M12x1 |4 |MXQA-AS20-X2202 | MXQA-AT20
MXQ25A-[1-X2192 | 55.5 | 65.5 | 24 | 33 | 11 12|21 (19| 6 | 27 38.3 | 40.8 | M14x1.5| 5 MXQA-AS25-X2202 | MXQA-AT25
139 % SNC



Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code

MXQLIUJA-LIL1Z[ 1-X2192 avec option de réglage

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités, [ZH: Fin de course de sortie,[ZJ |: Fin de course en rentrée

212,016,025
(Fin de course de rentrée) ‘

Amortisseur de chocs

0122025
(Fin de course de sortie)

Amortisseur de chocs de

Cotes sur plats G

Plage de réglage E

de fin de course de sortie ‘ ‘ fin de course de sortie |
M i i M
- 7 = | =
3 " ; : -] )
' ' (4]
% 2 ' ' j\ 9’,_%
58 H H oS58
Saﬂ. [ 0 0 —Aun Qo
T T

Orifice de la vis :
CHC avec cotes sur plats N !

Plage de réglage F

11
Max. C
A2

]Fin de course de sortie

Q8

:(Fin de course de rentrée):

{ | Amortisseur de chocs
i+ defin de course de sortie
T =
$ o
= 832
iPlage de I
i réglage E
e Cotes
sur plats G L
Plage de réglage E | | [D| | 4 T
Max. B
A1
Amortisseur de chocs/RJ
Réf. réglage
Modele Ar | A2 | B|C| D [E|F|G|J| K L1 L2 M N Réglage de fin de | Réglage de fin de
course en sortie course en rentrée
MXQ8A-[1-X2192 | 293 | — |15|— | 5 5|—| 8|—| — — — | M6x0.75 | — —*1 MXQA-JT8
MXQ12A-[]-X2192 | 408 | 47.3 |23 |29 | 65|12 |11 |10| 7| 162|189 | 20.7 | M8x 1 2.5 | MXQA-JS12-X2202 | MXQA-JT12
MXQ16A-[1-X2192 | 453 | 52.8 |24 | 30| 8 12111 |12 | 9| 20 252|269 | M10x1 3 MXQA-JS16-X2202 | MXQA-JT16
MXQ20A-[1-X2192 | 45.3 | 52.8 | 15|26 | 8 3| 6|12 9|27 315|341 | M10x1 | 4 |MXQA-JS20-X2202 | MXQA-JT20P
MXQ25A-1-X2192 | 67.1 | 77.1 | 36 | 45 | 11 21 125|119 (12| 27 38.3 | 408 | M14x15 |5 MXQA-JS25-X2202 | MXQA-JT25
1 Les options deux extrémités et fin de course en sortie ne sont pas disponibles pour @ 8.
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|

€e | Modeéle a raccord double

d simple|Modele a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

odele a hauteur interchangeable [Modéle a raccor:
MXQL] MXQLIC

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modéle B CNTLEESVEIELY Montage du détecteur




série MXQ

m Caractéristique réglage latéral

Caractéristiques pour lesquelles le réglage de fin de course en sortie est installé sur le cété du corps

Pour passer commande

MXQ[20] -|1_0_||ZG|-|M93w|-x2200

Modele a hauteur
interchangeable

Options de corps

| Identique au produit standard |

Détecteur

® Position réglage latéral

Réglage latéral Symbole

Position réglage latéral

Modéle standard

Sans détecteur (aimant intégré)

l L

Modele symétrique

x Les détecteurs compatibles sont les
mémes que pour le produit standard.

(@ 16 a @ 25 uniquement)

——— e Options de réglage

Al /c Type de réglage™’ Position de montage du réglage
esage/Course © Symbole [ Fin de course de | - .. | Fin de course [Fin de course
| Identique au produit standard | sortie ‘ Fin de course en rentrée |4 orie | enrentrée
o Butée métallique avec amortissement o ®
ZB ; 0
éEE) Butée élastique : ®
iﬁ Amortisseur de chocs/RJ : L)
ZBF | Butée métallique | Butée élastique @ [ J
téristi ZBJ | avec amortissement | Amortisseur de chocs/RJ [ J ®
Caractéristiques ZEC Butée élasti Butée métallique avec amortissement ) )
[ Série | Modéle & hauteur interchangeable | ZEJ | ~1'°° ©8°19Y€ Tamortisseur de chocs/RJ| @ O
« Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont ZHC | Amortisseur Butée métalique avec amortissement| @ o
identiques a celles du modéle standard. ZHF | de chocs/RJ Butée élastique ) )

Dimensions

=1 La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.

Modéle standard/MXQ6-1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

+ Les dimensions autres

de celles listées ci-dessous sont

identiques a celles du modéle standard.

4.8

Cotes sur plats 8

16 29.2

Modéle symétrique/MXQ6L-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

Réglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs)

4.5 29.9 195
12.7 Opriilfgt::gcée 5 Plage de réglage 11 g 15 | Cotes sur plats 8
0 - L T
[sV)
g —- = - .
®_ © o Q o
g@/@e ©-- & - o Réglage de fin de course de h :
rentrée Amortisseur de chocs @
Réglage de fin de course de sortie (M6 x0.75) . .
Amortisseur de chocs l 14 K Mz Dl(r:nensmnsK iz
(M6 x 0.75) — : i} CUIEE
rﬂ o ! 10 75 | 189
i 20 7.5 | 28.9
Plage de réglage 6 5 15.8 30 65 | 36.9
29.9 40 145 | 36.9
50 24.5 | 36.9

(M6 x 0.75)

MXQ6(L)-[1ZD-X2200 : Butée élastique

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 3

Cotes sur plats 8

31.5

Plage de réglage 11

Réglage de fin de course de sortie

141

(M6 x 0.75)

Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)

! ;(MG X 0.75)

31.5

Plage de réglage 16

06 %26 0@
g@@@@@o

Cotes sur plats 8

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 3

Réglage de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75)




Exécutions spéciales Série MX Q

Code
[)
X2200 QS
3
. . S
Dimensions ° <Dr.
o
Modéle standard/MXQ8-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ Xe)
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard. ~ E
[}
Réglage de fin de course de 'g
18.1 sortie Amortisseur de chocs §
M8 x 0.75) 4.5 29.9 22.5 I
48 157 | T Plage d
Cotes 5 régigaegeio N 18 | Cotes sur plats 8 ~$
sur plats 8 o —_— 7}
Surplats e e ®? o
3 F*= ] 3¢
g 5 I T | | '_{ © Q.E om
« '% @ @ 0 ol & ° 20[]
—OO—— L Qo'
s = @ & 0O Réglage de fin de course de E@g S5 g
- 6 rentrée Amortisseur de chocs :"; S s
(M6 x 0.75) o=
%5
14 K Mz Dimensions 3
Plage de réglage de fin de course en sortie \ =
T e—— > P Butée : (=
IFH =5 = Course K MZ |métallique avec ,BUt.e 9 |/t CE"
amortissement lastioue | seur -
Plage de réglage L1 5 15.8 €N
599 L1 L1 L+ TO
: 10 55 | 22.5 9 10 5 gLl
20 105 [ 2255 10 11 6 QO
30 [20 |225] 10 11 | 6 = E
40 245 | 22.5 10 11 6 o
50 17.5 | 225 10 11 6 '%
Modéle symétrique/MXQ8L-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ 75 | 465 | 465 10 11 6 2

Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)

1 l/E(Mfs X 0.75)

Réglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs) Orifice de pilotage

odele a hauteur interchangeabl
MXQLl

(M6 x 0.75)
=
Ve Ve - - @
MXQ8(L)-LIZA-X2200 : Butée métallique avec amortissement g
SE
nE
Orifice de la vis Cl:HC 30 Orifice de la vis (IJHC 58
avec cotes sur plats 3 } avec cotes sur plats 3 Eo
Plage de réglage L1 5 30 8o
__Cotessurplats 8  Rgglage de fin de course de sortie 5 Plage de réglage 15 Cotes sur plats 8 >
(M6 x 0.75) =
4 o
& ® 0 g
—Q——O— ' Réglage de fin de course de rentrée 3
© ® 0 (M6 x 0.75) 3
s
S
f =4
o
=
8
- ~ . 1o
MXQ8(L)-L1ZD-X2200: Butée élastique 3
2
Orifice de la vis CHC 31.5 Orifice de la vis CHC o
avec cotes sur plats 3 Plage de réglage L1 5 315 avec cotes sur plats 3 ~§
__ Cotes surplats 8  Reglage de fin de course de sortie 5 Plage de réglage 16 Cotes sur plats 8 ]
(M6 x 0.75) o
|| ©
; — I 'é
@ ® 0 ) . . 3
@O ' Réglage de fin de course de rentrée °
© ® 0 (M6 x 0.75) H
k3]
K
N
)

SVC 142
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série MXQ

m Caractéristique réglage latéral

Dimensions

Modeéle standard/MXQ12-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.

o P g
Alage de Nens de montage de I'écrou
I réglage L1 du réglage de fin de course de sortie ,

Course 10, 20 mm

O 40.8 2239.75
5.9 | 20.9 - -
Cotes 6.5 Alage de Cotes sur plats 7
sur plats 7 Cotes sur plats 10 Orifice de pilotage 6.5 réglage 17 o Cotes sur plats 10
[ e ] I
""\? f T —
® DO O@®
o) ] @ B : : = Réglage de la fin de course de
< @@ O@— rentrée Amortisseur de chocs
o (M8 x 1)
Eréglage de fin de course de
sortie Amortisseur de chocs 17 K Mz Dimensions
(Mg x1) Plage de réglage de fin de course en sortie
@ & {1 Butée A i
Eﬂ 9—\\ hd — Course K | MZ |métaliqueavec LD || AELE
| E—rt amortissement | élastique | - seur
Alage de réglage L1 l 6.5 L4 L4 L1
40.8 10 55| 26 3 4 4
N - . 20 6.5 34 3 4 4
Modeéle symétrique/MXQ12L-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ 30 55 | 34 2 6 5
O@_ 40 515 34 6 8 7
@ §$ e, ©® | 50 14 34 8 9 9
%N &6 B 75 20 34 8 9 9
® © © e 09
‘ : 1 E 100 45 34 8 9 9
Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)
5 1 ; ; M8 x 1
Eréglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs) Orifice de pilotage ( )
(M8 x 1)
MXQ12(L)-[1ZA-X2200 : Butée métallique avec amortissement
35 35 Alage de Cotes sur plats 10
Cotes Alage de réglage L1 6.5 6.5 réglage 16 Orifice de la vis CHC
sur plats 10 Eréglage de fin de course de sortie avec cotes sur plats 4
Orifice de la vis CHC (M8 x 1)
avec cotes sur plats 4 = F
[ 1 +
® @ O@
@@ © & O@_ Réglage de la fin de course de rentrée
(M8 x 1)
MXQ12(L)-[1ZD-X2200 : Butée élastique
36.5 36.5 Alage de Cotes sur plats 10
Al &gl L . . &gl 1
Cotes lage de réglage .1 65 63 réglage 18 Orifice de la vis CHC
sur plats 10 Eréglage de fin de course de sortie avec cotes sur pl
Orifice de la vis CHC (M8 x 1) i
f T —
DO ®  O@] /
@@@ @ O@— (F;/TSI:%? de la fin de course de rentrée
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Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code
X2200

Modeéle standard/MXQ16-1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.

B
Plage de Sens de montage de I'écrou du
! réglage L1 réglage de fin de course de sortie |

Course 10 mm
29.2
7.8 25.3

t
SL?r %?ats 9 Réglage de fin de course de

sortie Amortisseur de chocs
(M10x 1)

Cotes sur plats 12

43

27.7

7.5

36.5

Cotes
sur plats 9

Plage de
8 réglage 15

Cotes

sur plats 12

37.6

13.2

Réglage de fin de course de € r
rentrée (amortisseur de chocs) N

(M10 x 1)

)

Plage de réglage L1

45.3

Modéle symétrique/MXQ16-[1ZG-X2200L: Amortisseur de chocs/RJ

= Seule la partie réglage est symétrique.

Réglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs
(M10 x 1)

MXQ16-[1ZA-X2200(L): Butée métallique avec amortissement

40

Cotes Plage de réglage L1 8

sur plats 12
Orifice de la vis CHC

Réglage de fin de course de sortie
(M10x 1)

avec cotes sur plats 5

MXQ16-[1ZD-X2200(L): Butée élastique

41.5

Plage de réglage L1 8

Cotes
sur plats 12

Orifice de la vis CHC

Réglage de fin de course de sortie
(M10x 1)

avec cotes sur plats 5

Dimensions
Plage de réglage de fin de course en sortie
Butée . o
Course| K | MZ |métallique avec ,IButtg 9 | G
, —F amortissement | ©/S1QUe | Seur
21.8 L1 L1 L1
- 10 | 55[335 8 9 6
20 55| 39.5 11 12 9
30 14 39.5 11 13 10
40 17 39.5 11 13 10
50 22 39.5 11 13 10
75 41 39.5 11 13 10
100 | 47 39.5 11 13 10
125 | 72 39.5 11 13 10
Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)
(M10 x 1)
40 Plage de
8 réglage 17 Cotes sur
plats 12
O + Réglage de fin de
- — course de rentrée
O (M10x 1)
L]
4.5 Plage de
8 églage 19
fedag Cotes sur
plats 12
b
[ ) orifice de lavis CHC
+— Réglage de fin de TR L \avec cotes sur plats 5
course de rentrée
_O — (M10 x 1)
el
L]
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série MXQ

m Caractéristique réglage latéral

Dimensions

Modeéle standard/MXQ20-1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.

37.3 45.5
9.5 32.5 362 Cotes
Cotes 7.5 45.3 Plage de sur plats 9
sur plats 9 Réglage de fin de course de 5.5 8 réglage 10 ©
Cotes sur plats 12 sortie Amortisseur de chocs ©
(M10x 1) -
o Cotes
= @ sur plats 12
= o)
) & @& O @ < ®
; : @ ) H Réglage de fin de course r
3 P & © ® O @_ de rentrée Amortisseur de chocs o
|| (M10x 1)
121 '5| K Mz Dimensions

Course K MZ

— B 10 6 36.5

| e—— E \ 20 6 46.5

! il . 30 18 46.5

Plage de réglage 8 ’ 8 29.8 40 28 46.5

52.8 50 30 46.5

' 75 47 | 465

100 24 69.5

Modéle symétrique/MXQ20-[1ZG-X2200L: Amortisseur de chocs/RJ :gg ‘7‘2 Zgg

= Seule la partie réglage est symétrique.

Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs
(M10x 1)

MXQ20-[1ZA-X2200(L): Butée métallique avec amortissement

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 6

Cotes sur plats 17

M12x1)

MXQ20-L1ZD-X2200(L): Butée élastique

47
Plage de réglage 7. | 10
Réglage de fin de course de sortie

48.5
Orifice de la vis CHC .
avec cotes sur plats 6 Plage de réglage 9 | 10
Cotes sur plats 17 Réglage de fin de course de sortie
(M12x 1)

145

Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC

47 avec cotes sur plats 6
10 Plage de réglage 17
Cotes sur
@ O @— Réglage de fin de plats 17
LU course de rentrée
: ) @—L (M12x 1)
© o®
Orifice de la vis CHC
48.5 avec cotes sur plats 6
10 Plage de réglage 19

@ O
® O

O
2

Réglage de fin de
course de rentrée

(M12x1)




Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code
X2200

Modeéle standard/MXQ25-DZG X2200 Amortisseur de chocs/RJ

Dimensions

. Plage de réglage de fin de course en sortie
— #* Les dimensions autres de celles Bude
Ul 2 q
@ B listées ci-dessous sont identiques a c e Butée | Amortis-
. ourse| K | MZ |métallique avec| .
! celles du modeéle standard. s s élastique | seur
 ——— E L1 L1 L1
‘ PI. d Sens de montage de I'écrou du 10 — 48 15 16 20
age de : =
réglage L1 \réglage de fin de course de sortie | 20 58 15 16 20
30 6.5 | 58 7 9 12
B _ Course 30, 50 mm 7 235 K_ Mz 40 | 65| 58 6 8 11
50 6.5 | 58 6 8 11
o ©8 | g 75 [12 |58 | 16 17 | 2
) 100 | 21 88 16 17 21
‘ Lﬂ:BEL 125 | 7 | 88 16 17 | 21
Plage de réglage L1 l 11 150 |33 88 16 17 21
44.7 67.1 54.5
11.1 39.3 67.1 44
Cotes Réglage de fin de course de 10.5 Plage de Cotes sur plats 12
sur plats 12 6.5 sortie Amortisseur de chocs 11 réglage 24 - Cotes sur plats 19
(M14 x 1.5) N —
Cotes
surplats 19 [ [fH1 ]
10 S ‘ E
8| 1€ s ¢
T3 ©® ® @ o 5 D
fan) b | B} —
W, f — Régle}ge de fin de course de
= @@ @ @ @ O@_ rentrée Amortisseur de chocs
4 (M14x1.5)

—
Modeéle symétrique/MXQ25- 1ZG-X2200L: Amortisseur de chocs/RJ - - -

===

= Seule la partie réglage

est symétrique.

e

©® © @ & o[

@@@@@o

@-ﬁ | =

Orifice de 36, 30
pilotage 6.5 23.5

ﬁ e ﬂ H

Réglage de fin de course

de sortie Amortisseu

r de chocs E Réglage de fin de course de rentrée (amomsseur de ch

MXQLIA ]

|

€e | Modeéle a raccord double

faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

TModéle a

d simple

e|Modele a raccor
MXQLIC

odele a hauteur interchangeabl
MXQLl

(M14 x 1.5)

Cotes sur
plats 19

Orifice de la vis CHC / Réglage de fin de course de softi

(M14 x 1.5)

MXQ25-[1ZA-X2200(L): Butée métallique avec amortissement

Plage de
réglage L1

54
11

5

I M14 x 1.5
avec cotes sur plats 6 *'T (M14x1.5) s r
|
b
= e © © © ogf]
A : LA LA A A R — Réglage de fin de
@ [ ¥ ¥ ¥ i @_' course de rentrée
(& ® ® © oW ENE
MXQ25-[1ZD-X2200(L): Butée élastique
Cotes
sur plats 19 Plage de 55.5 55.5 Cotes Orifice de la vis CHC
réglage L1 11 11 Plage de réglage 20 sur plats 19 avec cotes sur plats 6

Orifice de la vis CHC

Réglage de fin de course de sortie

avec cotes sur plats 6

(M14x15)

1

A N AR A @
%9 N4 St

O O]

g jn Se®

O

Réglage de fin
de course de rentrée
(M14 x 1.5)
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{ T
=
Course 10,20 mm —
0cs) N - - - »
Q
S
SE
g8
54 Plage de Cotes sur  Orifice de la vis CHC = 3
11 réglage 19 plats 19 avec cotes surplats 6 | '
=
@

Sélection du modéle B CNTLEESVEIELY Montage du détecteur




série MXQ

m Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique

Voici les caractéristiques pour I'utilisation combinée des amortisseurs de chocs et des butées métalliques avec le réglage de fin de course en sortie
et le réglage de fin de course en rentrée. Les amortisseurs de chocs absorbent I'énergie, et les butées métalliques servent au positionnement.

Pour passer commande

MxQ[20][ ]-[10][ZG]-[M9BW]- X2201 L]

Modéle a hauteur interchangeable Position réglage latéral
Symbole | Position réglage latéral
— Modéle standard

Options de corps L Modéle symétrique
| Identique au produit standard | (@ 16 & @ 25 uniquement)

e Utilisation combinée amortisseur
de chocs + butée métallique

Alésage/Course ®
| Identique au produit standard |

o Détecteur

| — | Sansdétecteur (aimant intégré) |
x Les détecteurs compatibles sont les
mémes que pour le produit standard.

e Options de réglage

Position de montage du réglage
L. Symbole Type de réglage Fin de course Fin de course en
Caractéristiques de sortie rentrée
[ Série | Modele & hauteur interchangeable | ZG | Amortisseur de chocs/ ® °
* Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont ZH X R‘J, . L
identiques a celles du modéle standard. ZJ + Butée métallique °
Dimensions
Modeéle standard/MXQ6-[1ZG-X2201 # Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.
Amortisseur de chocs de
fin de course de sortie
Cotes 15.1 4.5 29.9
sur plats 8 (M6 x 0.75) Plage de
4.8 12.7 Max. 16 5 réglage 11 19.5 Cotes sur plats 8
Plage de réglage 10 | . | 5 Orifice de Amortisseur de chocs Nl |15
pilotage de fin de course de sortie =4 Orifice de la vis CHC
0 - I M6 x 0.75 rifce de la vis
~ il o E E (‘- | X ) - avec cotes sur plats 3
P ]
Y] Q ]
© °Q ; ® @ | Butée métallique de fin de course de sortie - X
T (M6 x 0.75) Cotes sur plats 8
Cotes [ 1136 Butée métallique de fin de course de rentrée 5 Plage de réglage 14 13.6
sur plats 8 Orifice de la vis CHC (M6 x 0.75) Max. 20 . .
avec cotes sur plats 3 Dimensions
14 K Mz Course K MZ
| | 10 7.5 | 18.9
1o o [ ’ 20 7.5 | 289
- = 30 6.5 | 36.9
Plage de réglage 6 5 15.8 40 145 | 36.9
29.9 50 245 | 36.9

MOdé'G Symétrlque/MXQGL-DZG-XZZ(H Butée métallique de fin de course de sortie

(M6 x 0.75)
@—e @——@—
Butée métallique de fin de course de rentrée e —

(M6 x 0.75) S=SES Amortisseur de chocs de fin de course de sortie

Amortisseur de chocs de fin d de sorti rifi (M8 x 0.75)
(erneoxlgiesu)r e chocs de fin de course de sortie
Modeéle standard/MXQ6-[1ZH-X2201 Modeéle standard/MXQ6-[1ZJ-X2201

Fin de course de rentrée

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie f
Amortisseur de chocs

(M6x075

Butée métallique de fin de course de sortie (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) E@é
(@)
{%@ b o o lo O@E

Butée métallique de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75)
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Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code
X2201

Modeéle standard/MXQ8-[1ZG-X2201

Amortisseur de chocs de

# Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.

Cotes sur fin de course de sortie
plats 8 is 18.1 . (M6 x O'JIS) . . 4.5 2;).9 PJaIQe de;o 09 5 o s
. . ax. rifice de 5 |réglage otes sur plats
; s : N8
Plage de réglage 10 | | Amortisseur de chocs de o
™ | fin de course de sortie
(\! < ‘ !_ 41 (6 x0.75) o ® Cotes sur plats 8
& @ ® OaH S g o
~ S @ & @é O- Butée métallique de fin de course de sortie Orifice de la vis CHC
- (M6 x 0.75) avec cotes sur plats 3
L 16.6 Butée métallique de fin de course de rentrée 5 Plage de réglage 14 16.6,
Cotes sur
plats 8 (M6 x 0.75) Max. 19
Orifice de la vis CHC ; )
avec cotes sur plats 3 [Jir% MZ, Dimensions
Course K MZ
1T o— P 10 55 | 225
: =2 ==2y 20 105 | 225
Plage de réglage L1 5 15.8 30 20 22.5
29.9 40 245 | 225
50 175 | 225
75 46.5 | 46.5
Modeéle symétrique/MXQ8L-1Z2G-X2201
Butée métallique de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)
(& ® O Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
® ©@ & @@ O- (M6 x 0.75)
Butée métallique de fin de course de rentrée ) —
(M6 x 0.75) S=
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Oriilg(t:: c:)e
(M6 x 0.75) plotag
Modéle standard/MXQ8-[1ZH-X2201 Modeéle standard/MXQ8-[1ZJ-X2201
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) ; (M6 x 0.75)
& $ O 4 ® O
B VO —©o—0—©
© @ O @ ® O®H“
Butée métallique de fin de course de sortie Butée métallique de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
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série MXQ

m Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique

Dimensions
Modéle standard/MXQ12-[ 1Z2G-X2201 Dimensions
# Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard. Course K Mz L
10 5.5 26 4
— _ B o o 20 5.5 34 4
B 30 5.5 34 5
1 E 1 40 55 34 7
X 50 14 34 9
Plage de XSens de montage de I'écrou de 75 B o 5
. réglage L1 I'amortisseur de chocs de fin de course de sortie .
‘ i 100 45 34 9
Course 10, 20 mm
- - - - - 295_
23.9 40.8 23.7
5.9 |20.9 6.5
ot i Max. 17 . 1 CCottes sur pllatts170
oles surpals Plage de réglage 10 | . | 6.5 _ . Plage de PSSP D
Cotes sur Orifice de pilotage 6.5 | réglage 17 9
plats 10 0 @ . Orifice de la vis CHC
2 = \ ‘ cﬁ’g&”{f’j eflf,: ﬂS avec cotes sur plats 4
™ course de sortie @
S © &
@@_O‘@ ‘ ‘@ Og ! (M8x1)
le) z 2 . .
: : © © © || Butée métallique de fin
N e @ @ @ @ O de course deqsortie Cotes sur plats 10
21.9 Butée métallique de fin de course de rentrée 6 (M8 x 1)
Cotes sur (M8 x 1) 6.5 Plage de réglage 13
plats 10 Orifice de la vis CHC Max. 20

avec cotes sur plats 4

17 K MZ

==

Plage de réglage L1

4

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie 40.8
(M8 x 1)

Modeéle symétrique/MXQ12L-[1Z2G-X2201

Butée métallique de fin de course de sortie
(M8 x 1)

@ @ _@ @ 4 Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
' g(Ms x 1)

Butée métallique de fin de course de rentrée T I

@©
@©
@©
9

(M8 x 1) 1]
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M8 x 1)
Modeéle standard/MXQ12-[1ZH-X2201 Modeéle standard/MXQ12-[1ZJ-X2201
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M8 x 1) Butée métallique de fin de course de rentrée
M (M8 x 1)
® © ® ©_  Ogr ® @ @ @ Oogl
0%, % == GO0 00—
@e” o o @ o @ © © © 09
Butée métallique de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M8 x 1) (M8 x 1)
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
JE—
X2201 =
o
S
Di . S
Iimensions <
R . . sl
Modéle standard/MXQ16-[1ZG-X2201 Dimensions Xe)
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard. Course K MZ Li ~ x
10 55| 335 | 6 | o=
- - - - - - 20 55 | 39.5 9 <
] A H 30 14 39.5 10 é)
: : 40 17 39.5 10 S
== E = 50 22 | 395 | 10 (8
Plage de \Sens de montage de I'écrou de 'amortis- 75 41 39.5 10 % o
. réglage L1 seur de chocs de fin de course de sortie : 100 47 39.5 10 3 \g
125 |72 | 395 10 |22M@
Course 10 mm 2]
2B X
29.2 05 c DS
Cotes sur 7.8 25.3 Amortisseur de chocs de fin 29 ,% ..E
plats 9 Max. 18 de course de sortie 7.5 45.3 _ Plage de | Cotes surplats 9 | '8
Cotes sur Plage de réglage 10 8 (M10x1) 8 |réglage 15 o Cotessur (=
plats 12 - plats 12 Q
— i o
1 Orifice delavis | g
Q = Amorisseur de ch © CHC avec cotes | g
< F o mortisseur de chocs surplats5 | o
N @ @ @ O — de fin de course de sortie ® 3 LD)
- - - - = (M10x1) 8
N @ @ @ O — Butée métallique de fin de course de sortie Cotes sur © g
’ (M10x1) plats 12 - s
Cotes sur 27.2 Butée métallique de fin de course de rentrée 8 Plage de réglage 11 °
plats 12 (M10x 1) Max. 20 '8
Orifice de la vis CHC =
avec cotes sur plats 5 17 K Mz ’ @
s g
I — - J 5
(X3
= = e
. £ O
Plage de réglage L1 l 8 21.8 5 %
D
45.3 3 =
S
Modele symétrique/MXQ16L-[1ZG-X2201 S
# Seule la partie réglage est symétrique. =2
2 2 . . . 7]
Butée métallique de fin de course de rentrée Butée métallique de fin de course de sortie o
M10x1) _J(wan gz
. Amortisseur de chocs de fin de course de sortie @ g
(M10 x 1) 83
B0
oF
=)
@
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie 2
(M10 x 1) e
@
o
=
o
()
[=2]
s
by ~ o
Modeéle standard/MXQ16-[1ZH-X2201 Modeéle standard/MXQ16-1ZJ-X2201 S
3
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie %
(M10x 1) §
2
.2
Oy 3
R P :
© © © o9 -
- 3
1S
Butée métallique de fin de course de sortie Butée métallique de fin de course de rentrée 3
(M10x 1) (M10 x 1) s
2
2
‘@
n

ZS\VC 150



série MXQ

m Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique
Dimensions
Modele standard/MXQ20-1ZG-X2201

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.

45.5
37.3 Amortisseur de chocs de 36.0
9.5 32.5 fin de course de sortie -
(M10x 1) Cotes sur plats 9
Cotes sur plats 9 7.5 45.3 Plage de ot
. © otes sur
Cotes sur p’|age de Max. 21 8 réglage 10 © plats 12
plats 12 réglage 10 10 J—
Cotes sur
= plats 17
[ Amortisseur de chocs 3 o3
_@ & & & O @ de fin de course de sortie ~ ‘
S R a— @ = (M10x 1)
ﬁ@ @ @ @ O @_ Butée métallique de fin de course de sortie
.. (M12x17)
Orifice de la vis Butée métallique de fin de course de rentrée 10 Plage de réglage 12
CHC avec cotes (M12x 1) Max. 22 Orifice de la vis CHC
sur plats 6 avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats 17 215 K MZ
l | Dimensions
9_@—'_‘3 & Course K MZ
10 6 36.5
: A R === 20 6 | 465
Plage de réglage 8 ’ 8 29.8 30 18 46.5
52.8 40 28 46.5
50 30 46.5
75 47 46.5
100 24 69.5
N P 125 49 69.5
Modeéle symétrique/MXQ20L-[1ZG-X2201 150 72 | 695
* Seule la partie réglage est symétrique.
B'\::eze r:etalllque defin de course de rentrée Butée métallique de fin de course de sortie
(M12x1) (M12x 1)
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10x 1)
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10x 1)
Modéle standard/MXQ20-[1ZH-X2201 Modeéle standard/MXQ20-[1ZJ-X2201
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10x 1)

Butée métallique de fin de course de sortie Butée métallique de fin de course de rentrée
(M12x 1) (M12x 1)
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
U
X2201 QEs
o
3
. . S
Dimensions <
R sl
Modéle standard/MXQ25- 1ZG-X2201 Xe)
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard. ~ E
(]
54.5 ,E
44.7 44 o
1141 39.3 Cotes sur plats 12 >E_
Cotes sur 10.5 67.1 Plage de Cotes sur plats 19 ~$
plats 12 Max. 22 Amortisseur de chocs de fin de course de sortie 1 réglage 24 by 3 ®
Cotes sur Plage de (M14 x 1.5) Y g ‘Q
. >
plats 19 (R8Y réglage 11 11 -3 om
o il —t o ; Cotes sur 940 ]
P i < Fos plats 19 29 [e]
© < (! 0 ‘ T =
SN =] @@ & & & O‘@ Amortisseur de chocs de h .g., E
© %‘@—"#@—ﬁ@—'-@—-—# I finde course de sortie (M14x 1.5) T o=
Q 7 @ © © © O@_ Butée métallique de fin de course de sortie i ] °
% (M14x1.5) 3 <E>
Cotes sur - 11 Plage de réglage 10 13 =
plats 19 41.3 Butée métallique de fin de course de rentrée ' Max. 21 - 2
(M14 x 1.5) K Mz - Orifice de la vis CHC CE"
23.5 =
Orifice de Ia vis CHG l | avec cotes sur plats 6 >
avec cotes sur plats 6 °0
J 6 _ @_ _ & 1 S L]
— Qg
‘ H— =
E © =
Plage de réglage L1 _l 11 %
Dimensions 67.1 H
Course K Mz L ; =
10 — 48 20 - - - - . . - - 2
20 — 58 20 Orifice de 36 30 8
30 65 | 58 12 o) pilotage 6.5 23.5 s
| + -
40 6.5 58 11 : o i g 0
50 6.5 58 11 x g =
B >—-—o o) =0
75 12 58 | 21 H—= s %
100 21 88 21 Plage de Sens de montage de 'écrou de l'amortis- : -
125 7 88 21 1 réglage L1 seur de chocs de fin de course de sortie | ! E ﬁ
2
150 33 88 21 Course 30, 50 mm Course 10, 20 mm §
Modeéle symétrique/MXQ25L-[ 1ZG-X2201 8
* Seule la partie réglage est symétrique. 3 E’
o E
€0
Butée métallique de fin de course de rentrée Butée métallique de fin de course de sortie -%_3
o
(M14 x 1.5) ® ® & & O (M14 x 1.5) 0%
_@ @ _ @ : @ B @ B % # Amortisseur de chocs de fin de course de sortie ‘o
P © © © 0O ﬁ"
Amortisseur de chocs de fin de course de sorti -
(M14 x 1.5)

Modeéle standard/MXQ25-[1ZJ-X2201

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Modéle standard/MXQ25-[1ZH-X2201

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Butée métallique de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

c® ©
@

® ©® O]
——0——F
® ® oL
F

oo° &

=

Butée métallique de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Sélection du modéle B CNTLEESVEIELY Montage du détecteur
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série MXQ

m Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale

Ce produit est congu pour permettre la fixation du verrouillage du réglage de fin de course en sortie dans le sens axial a I'aide d'une clé

hexagonale.
Pour passer commande
MXQ@ -[10][zA]-[M9BW]- X2202
Réglage de fin de course en
sortie fixé en direction axiale
Options de corps
| Identique au produit standard | Détecteur
[ — | Sansdétecteur (aimant intégré) |
* Les détecteurs compatibles sont les mémes
que pour le produit standard.
Alésage/Course ®
| Identique au produit standard |
lOptions de réglage
Position lde mogtage Type de réglage*2+3+4 Position qe montage
Symbole Type de réglage*2*3+4 du réglage Symbole duréglage
Y yp glag Finde | Finde Y =i ol el ol — [ Finde | Finde
course de | course en . Fin de course en rentrée |course de|course en
sortie rentrée sortie sortie | rentrée
ZA Butée métallique avec [ [ ZBF | Butée métallique| Butée élastique ) )
ZB amortissement [ J ZBJ | avec Amortisseur de chocs/RJ [ [ J
ZD s [ [ ZBM | amortissement | Butée métallique ® o
Butée élastique - YT
ZE [ J ZEC Butée métallique avec PY PY
ZG ) ° o amortissement
ZH Amortisseur de chocs/RJ M) ZEJ | Butée élastique Farorisseur de chocs/RJ ® ®
ZK Butée métalique ® ® ZEM Butz’ée métall_ique [ J [ J
ZL ® ZHC ' Butee.metalllque avec PY PY
- - - - — Amortisseur amortissement
%1 ; Livré a\éetl: le prodlun mg;§ no(;l asser?ble.d . " [[ZHF | de chocs/RJ Butée élastique ® ®
ans symbole pour la position de montage du réglage : —pm Butée métallique ° °
Le réglage peut se monter ultérieurement. Butde matalliaue avec
#2 La butée métallique avec option amortissement n'est | ZLC arLrjmortissemer?tu [ J [ J
pas disponible pour le MXQ6(A, B). ZLF Butée métallique| Butée élasti
. ' . . . que [ )
+3 L'option amortisseur de chocs n'est pas disponible pour ZLJ Amorti de chocs/RJ ° °
le MXQB(A, B) et le MXQ8(A, C). mortisseur de chocs
*4 Quand le produit est avec des réglages aux deux extré-
mités, la fin de course en rentrée est standard.
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
I
2
Qo
3
. . K=l
Dimensions ° <Dr.
o
I i Réglage de fin de Amortisseur de chocs/RJ =X
oy course de sortie M ) © =
@_III Amortisseur de chocs de K
S @ O 0 -+ : fin de course de sortie M @
o l&y T 1 . @ - ] B 2
1 R, Oriice de la vis CHC =
124 [ @ O @E: avec cotes sur plats H ==—8 (o
@L"_l " . . __3 %) ‘O
M S Orifice de la vis CHC ' k=t 173
‘ ' avec cotes sur plats N o g 3
2 22m
0.5 | 11 Plage de réglage F £ oo O
Max. C \ o= Se g
S5 X
S C_DE
Q =
Butée métallique avec amortissement [mm] Amortisseur de chocs/RJ mm] |8 ®
Modgle C|F| H| K| L | L M N Modeéle C|F|J| K |L |L M N Eo
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ12 21.9[237 o
MXQ8C 23 12| 3 |13 [ o MBX0.75 | 2.5 MXQ12A, MXQi2C 29 | 11| 7162 (To o MBx1 |25 ‘_é"
MXQ12 219|237 MXQ16 272|289 £
MXQ12A, Mxqiz2c| 28 | | * | 1% g9 207 | MEX1 |25 MXQ16A bl B I S ) P e A =T
MXQ16 27.2]28.9 MXQ20 34,5 37.1 o]
MXQ16A 271181 5 120 o5 oe9] MIOXT |3 MXQ20A 201 °] °1% faislear M4 | 8 g
MXQ20 34.5|37.1 MXQ25 413|438 = X
MXQ20A 30 | 18| 6 |27 oor Mi2x1 (4 MXQ25A 45|25 | 12|27 ot M14x15 15 ,SE
MXQ25 413438 MXQ8B 28 [11] 7[16.2[14.9[16.7] M8x1 [25 | @
MXQ25A 811201 6 127 g0 14X 150 MXQ12B 30 |11| 9|20 |202|21.9| M10x1 |3 | o
MXQ8B 26 |12 4 [16.2]149]16.7] M8x1 |25 MXQ16B 26| 7| 9|27 |255|281| MiOx1 |4 =
MXQ12B 2713 5 [20 [20.2]21.9] M10x1 |3 MXQ20B 45 [ 25 [ 12 [27 [32.3[34.8|M14x15]5 %
MXQ16B 30 |16 ] 6 |27 [255[28.1| M12x1 |4 3
MXQ20B 31|17 ] 6 |27 [32.3[348[M14x15]5 =
s
Butée élastique [mm] Butée métallique [mm] g o
Modele C|F| H| K L1 | L2 M N Modeéle C|F|H| K L1 | L2 M N £ E
MXQ6 13.6 | 15.2 MXQ6 13.6 | 15.2 s
MXQBA 25 14| 3 |13 (o o MBX0.75 | 2.5 MXQBA 24112 | 3 |13 o o MBX0.75 | 2.5 s
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 3
MXQ8C 25113 | 3 |13 (oo M6X0.75 | 2.5 MXQ8C 23 12| 8 |18 g s MEx075 25 | &
MXQ12 21.9|23.7 MXQ12 21.9|23.7
MXQi2A, Mxqizc| 2 | 6| * | %2 [qgo[207| MEX1 |25 MxQ12A, mxaizc| 2° | ' | * | "®2[Fg9l207| MB*" 25 | g
MXQ16 27.2]28.9 MXQ16 272|289 o 3
MXQ16A 28 |17 | 5 |20 oo M10x1 |3 MXQ16A 27 [15| 5 |20 Sooe o M10x1 |3 EE
MXQ20 345 | 37.1 MXQ20 345 | 37.1 68
MXQ20A 31020 | 6 |27 oo M12x1 14 MXQ20A 30 (18| 6 |27 oo M12x1 14 g_%
MXQ25 413438 MXQ25 413438 =
MXQ25A 33 |21| 6 |27 o IM14x15/5 MXQ25A 31120 | 6 |27 et M14x15 |5 ©
MXQ6B 25 [13] 3 [13 [13.6]152[M6x0.75[2.5 MXQ6B 23 [12] 3 [13 [13.6]152[M6x0.75]2.5
MXQ8B 27|16 4 [16.2]149]167] M8x1 |25 MXQ8B 26 | 14| 4 [16.2]149]167] M8x1 |25
MXQ12B 28 |17 ] 5 [20 [202]21.9] M10x1 |3 MXQ12B 27 |15] 5 [20 [20.2]21.9] Mi0x1 |3
MXQ16B 31 (20| 6 [27 [255[28.1] M12x1 [4 MXQ16B 30 (18] 6 [27 [255[28.1] M12x1 [4
MXQ20B 33|21] 6 [27 [32.3]34.8|M14x15]5 MXQ20B 31[20] 6 |27 [32.3]|34.8|M14x15]5

Sélection du modéle B CNTLEESVEIELY Montage du détecteur
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série MXQ

m Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale (Commander un réglage de fin de course en sortie en tant qu'unité simple)

Ce produit est congu pour permettre la fixation du verrouillage du réglage de fin de course en sortie dans le sens axial a l'aide d'une clé

hexagonale.

Réglages de course (accessoires)

Dimensions

Pour passer commande

MXQA -CS

= X2202

Butée métallique avec amortissement

T M
Butée métalliquI IRégIage de fin de Gﬁ% a_-d—%
avec amortissement course en sortie fixé ] 1
en direction axiale BUAN
Taille Orifice de la vis CHC A1 A
8 avec cotes sur plats C D
12 ;
16 m o
20 w =Sl /
25
Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats B L
£]
Butée métallique avec amortissement [mm]
Modele Réf. réglage A A B C D*! E F G @ Hi | M (Pas fin) P*2
MXQ8(L, A, C, CL) MXQA-CS8-X2202 40 2 2.5 3 M3x 12 | 18 5.8 8.3 2 M6 x 0.75 M3 x 6
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQA-CS12-X2202 45 2.8 2.5 4 M3x12 | 24 71 10.4 2.8 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQA-CS16-X2202 50 3.6 3 5 M4 x 12 | 29.4 9.2 12.6 3.6 M10 x 1 M5 x 10
MXQ20(A) MXQA-CS20-X2202 57 4.4 4 6 M5x 12 | 36 11.2 16.2 4.4 M12 x 1 M6 x 12
MXQ25(A) MXQA-CS25-X2202 64 5.5 5 6 M6 x 12 | 44 13.5 19.3 5.5 M14x1.5 | M8x 16
«1 Taille de lavis CHC =2 Taille de la vis CHC fraisée
Pour passer commande Dimensions

MXQA - AS

Butée élastique

- X2202

IRégIage de fin de

course en sortie fixé
en direction axiale

Butée élastique

Taille Orifice de la vis CHC
8 avec cotes sur plats C D
12
16
20 w {
25 @
Orifice de la vis CHC il
avec cotes sur plats B
1
Butée élastique [mm]
Modéle Réf. réglage A B C D*1 E F G M (Pas fin) P*2
MXQS(L, A) MXQA-AS8-X2202 41.5 25 3 M3 x 12 18 5.8 8.3 M6 x 0.75 M3 x 6
MXQ8(L, A, C, CL) MXQ6B(L) ) ) ) ) )
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) MXQA-AS12-X2202 | 46.5 2.5 4 M3x12 | 24 7.1 10.4 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQ12B(L) | MXQA-AS16-X2202 | 51.5 8 5 M4 x12 | 29.4 9.2 12.6 M10 x 1 M5 x 10
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-AS20-X2202 | 58.5 4 6 M5x 12 | 36 11.2 16.2 M12 x 1 M6 x 12
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-AS25-X2202 | 65.5 ) 6 M6 x12 | 44 13.5 19.3 | M14x1.5 | M8x 16
%1 Taille de lavis CHC =2 Taille de la vis CHC fraisée
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
P
2
el
3
Pour passer commande Dimensions s <
. o]
Amorti r Q
MXQA - JS [12]- X2202 ortissed §g
] E
Amortisseur de chocs/ IRégIage de fin de 3
RJ course en sortie fixé Cotes sur plats C 3
. en direction axiale =
Taille " o
12 ‘0
w| - 9 @
16 350
20 ) 23m
25 Orifice de la vis CHC 20 []
Course A1 avec cotes sur plats B 220
F S35 X
Amortisseur de chocs/RJ mm] | c DS
Modele Réf. réglage Réf. amortisseur de chocssimple| A | A1 | B | C D*1 E F G | M(Pasfin) | P*? _% -
MXQ12(L, A, C, CL)[MXQ8B(L) | MXQA-JS12-X2202 | RJ0B05U-X2300 | 47.3 | 5 |25 7 [M3x12[24 | 7.1/ 10.4 [ M8x1 | M4x8 |Z °
MXQ16(A) MXQ12B(L) | MXQA-JS16-X2202 | RJ1006U-X2300 [52.8| 6|3 9 |M4x12[29.4| 9.2/ 126 [MI0x1 |[M5x10 |=
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-JS20-X2202 | RJ1007HU-X2300| 52.8 | 7 | 4 9 |M5x12|36 |11.2|16.2 | M12x1|M6xX12 ?
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-JS25-X2202 | RJ1410U-X2300 | 77.1 |10 |5 |12 |M6x12|44 [ 13.5| 19.3 [Mi4x15|M8x16 | o
+1 Taille de lavis CHC =2 Taille de la vis CHC fraisée %
. . el
Pour passer commande Dimensions ) LD’
o
. . li¥e]
Butée métallique . g
MXQA - DS [12]- X2202 9 o] == =
11 Nm %
Butée métallique Réglage de finde Orice dolavis GHO A 8
H avec cotes sur plats C D : =
Taille o, girection axiale Table /.| 2
8 Hrany <
& [fon—1 g,
12 ﬁ —_— —1 =
16 w1 e £
20 & 1 e[
25 Orifice de la vis CHC = o
avec cotes sur plats B 2 x
F 2=
Butée métallique mm] | s
Modéle Réf. réglage A B C D E F G_ | M(Pasfin) P2 -
MXQ6(L, A) MXQA-DS8-X2202 | 40 | 25 | 3 | Maxi2 | 18 | 58 | 83 | Mex075 | Maxe |=
MXQ8(L, A, C, CL) | MXQ6B(L) : ' : : S
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) MXQA-DS12-X2202 45 2.5 4 M3x12 | 24 7.1 10.4 M8 x 1 M4x8 o
MXQ16(A) MXQ12B(L) |MXQA-DS16-X2202 | 50 | 3 5 | M4x12 | 294 | 92 | 126 | MI0x1 | M5x10 @
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-DS20-X2202 57 4 6 M5x 12 | 36 11.2 | 16.2 M12 x 1 M6 x 12 3 E
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-DS25-X2202 64 5 6 M6x12 | 44 135 | 19.3 | M14x1.5 | M8x 16 @ E
+1 Taille de lavis CHC  #2 Taille de la vis CHC fraisée .g 8
3
( Modele a faible poussée et rigidité élevée ) 4
Pour passer commande Dimensions 3
o
Butée métallique avec amortissement &
MXQB - CS - X2202 =
()
Butée métallique IRégIage de fin de T .§
avec amortissement course en sortie fixé Orifice de la vis CHC o 2
en direction axiale avec cotes sur plats C »
Taille =
8 - 8
12 w| e —h @
16 ] S
20 Orifice de la vis CHC .§
avec cotes sur plats B o
Butée métallique avec amortissement F [mm] ﬁ
Modéle Réf. réglage A Ai B C D*! E F G QH:1 | @H2 | M (Pas fin) P*2 2
MXQ8B(L) | MXQB-CS8-X2202 45 2.8 2.5 4 M3x 12 | 24 71 | 104 [ 28 6.8 M8 x 1 M4 x 8 o
MXQ12B(L) [MXQB-CS12-X2202 | 50 3.6 3 5 M4 x 12 | 29.4 92 | 126 | 36 88 | Miox1 [M5x10 |2
MXQ16B MXQB-CS16-X2202 | 57 4.4 4 6 M5x 12 | 36 112 [ 162 | 44 | 108 | M12x1 | Méx12 | .8
MXQ20B MXQB-CS20-X2202 | 64 5.5 5 6 M6 x 12 | 44 135 [ 193 | 55 | 123 | M14x1.5 | M8x16 | &
#1 Taille de lavis CHC %2 Taille de la vis CHC fraisée b
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série UIXQ
Sélection du modele

Indications pour la sélection du modele 1

Un programme de sélection du
modeéle est disponible.

Pour plus de détails, reportez-vous au
logiciel de sélection de modéle du
site web de SMC.

. . Moment admissible [N-m]
. x Dimensions [mm] Masse [g] . N

EirEs al adlsiiem 6l mesklE Mocierlesde Alésage e (Par rapport & (OPSOIl\J/ISSSSO[TJ]T) (Par rapport & course de 50 mm)

P . Hauteur | Largeur i Ea ble [cOUrSe de 50 mm)[*™" ’ Pas Rayon | Latéral
Lorsqu'une table linéaire pneumatique sans sens @6 23 | 34 32 210 29 6 6 13
de raccordement prédéfini est nécessaire (Le sens Modele a 28 23 38 32 270 51 10 10 18
de raccordement peut se régler lors du montage.). raccord double 12 27 49 40 400 113 10 10 19
* 316, @ 20, @ 25 : Modéle standard, poussée (MXQOIA) D16 35 62 50 670 201 16 16 33
faible et haute rigidité (exclut @ 25) : Modeéle a @20 43 72 60 1100 314 21 21 49
sens de raccordement double Q25 52 88 70 1900 491 41 41 82
Modale  faible a6 20 34 32 230 29 10 10 18
Pour les applications nécessitant plus poussée et 08 23 42 40 330 51 10 10 19
de rigidité de guidage que de poussée rigidité élevée 012 30 52 50 580 113 16 16 33
(MXQUIB) J16 37 70 60 920 201 21 21 49
g 20 46 80 70 1600 314 41 41 82
e Lorsqu'une hauteur inférieure est requise Modele a o8 21 38 32 260 51 10 10 18

e Pour deux LED de visualisation sur un cété raccord simple

(comprend la course courte) (MXQLIC) @12 27 | 49 40 400 113 10 10 19
g6 20 34 32 190 29 6 6 13
Pour remplacer le modéle actuel Modele a g8 23 38 32 310 51 10 10 18
Les dimensions de montage et la hauteur g2 30 49 40 430 113 10 10 19
hauteur sont interchangeables interchangeable J16 37 62 50 690 201 16 16 33
: (MXxQO) J20 46 72 60 1100 314 21 21 49
g25 55 88 70 1900 491 4 4 82

Indications pour la sélection du modele 2

Variantes du modeéle

) Modele a double orifice de raccordement | Modele a faible poussée et rigidité élevée | Modeéle a raccord simple | Modeéle a hauteur interchangeable
(L:ra'gﬁr) MXQCA MXQCB MXQCIC MXQU]
gu?dée Alésage Alésace Modele Modele Alésage Modele Modele Alésage Modele Modele
g 9 standard symétrique (L) % standard symétrique (L) % standard symétrique (L)
*1
32(1) | @6 E - | - - | =] - - |06 | B | T3
32(2) | 08 3 %o 06 | oEa | 4 | 98 | g5 | Boa |08 | pRE: | o9
&TT TR T (TTH &TTH Tt (TT)
1012 35 gy |98 | eoee | e |91 pOox | 3069|912 KO GE | BRI S
l‘ 55T 60 55T Lo 96 T3¢
50 | @16 va Ne @12 | (A ) | — — — 216 K N2
X 5 £ Of | 50 O D €%
60 | 220 016 — — — @20
70 | @25 020 — — — @25

+1 |l existe deux types de rigidité pour les tables d'actionneur de largeur 32.
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Sélection du modele Série MX Q

Conditions de sélection

P
Il existe deux méthodes de sélection du modele selon I'usage prévu. Les procédures de sélection de modele sont indiquées ci-dessous. %
Ci-dessous, une procédure de sélection simplifiée utilisant les graphes dans les cas ot un MXQ est monté sur une table statique. Lorsque le produit est utilisé monté sur un actionneur électrique, etc., il faut utiliser g
une autre méthode de sélection du modele car le produit peut étre influencé par 'accélération de I'actionneur électrique. Pour plus de détails, reportez-vous au logiciel de sélection de modéle du site web de SMC. g <
Application Module de transfert Presser ° ]
(3]
sO
= X
]
® =
@
Position de montage de la 8
o =
piece \
; o
Porte-a-faux ! ! @
Montage table Montage de plaque de fermeture Montage table Montage plaque de fermeture | | @ ®
Y o . 3 \@
L : D{stance du centre de |a table au centre de gravlltc,a de la piece L1 : Distance du centre de la table a la partie comprimée 8_ 5 m
L2: Distance du haut de la table au centre de gravité de la piéce . . . . =
S AR - " L2:Distance du centre de la table a la partie comprimée Q0[]
L3 : Distance de l'extrémité du corps au centre de gravité de la piece dans le sens Z. 5o o]
w—
ER . Sans Butee;cgtcalhque Elastique |Amortisseur| Métal ST X
9'ag réglage | amortissement | de contact |de chocs/RJ| de contact 'g =y =
ok
Modgle a raccord double g
Sélection| Modeéle a raccord simple | Page 162 | Page 168 | Page 173 | Page 179 | Page 185 Page 191 é’
sélection Modele & hauteur interchangeable o a—
Modele  faible poussée et a
rigidité élevée Page 165 | Page 171 | Page 176 | Page 182 | Page 188 Page 192 £
Pour le transfert 26
- - . ~ . . A e . =
Etapes de sélection du modele Précautions concernant la butée métallique avec amortissement S g
. . . Lors de I'utilisation d'une butée métallique avec amortissement 8
Conditions nécessaires en position verticale, une poussée supérieure a "la charge = X
utilisée + force de compression maximale de la butée métallique ': =
o Equipement recommandé o Porte-a-faux o Type de réglage avec amortissement" est requise. A considérer lors du réglage b
oM de la char o Vit movenn de la pression d'utilisation et du choix de la taille du vérin. <]
asse de la charge esse moyenne # La butée métallique avec amortissement peut ne pas étre é’
entiérement comprimée en raison d'un manque de poussée. e —
QSéIectionner un graphe. =
D
(=2
- ge é i =
Sélectionner le graphe adéquat (page 162 et suivantes) avec la configuration MXQ:E 0208202 (DRENGIETISS e'aStv":‘ue/ _&:
du corps et le type de réglage de course. Lorsque la fin de course en sortie ] ST s[]
et la fin de course en rentrée utilisent des types de réglage différents, = 20 \ N g o
vérifier chaque graphique de réglage pour voir si le réglage peut étre utilisé. g 15 \\ P 2 g
: ERNL T, E
Q -l
9 ) v V*? ™~ ;
I =N A . 3
&50
2 00 Yo —— 2
0 10 20 30 40 50 60_70 80‘ 90 100 ~—
Porte-a-faux admissible L [mm] Iﬁgg: ;ﬁ::;%-ga% o
[2]
- - x Q
Déterminer le porte-a-faux. oS
© 8
Déterminer le porte-a-faux aux positions de montage de la piéce L1, L2, et L3. Lo g §
x Les relations de position entre L1, L2, et L3 ne varient pas quel que soit le 5 e
sens de montage du corps. DD o %
montage de ?.’
la piece -
3
Porte-a-faux Montage table Montage de plaque de fermeture o
L1: Distance du centre de la table au centre de gravité de la piéce %
L2: Distance du haut de la table au centre de gravité de la piéce o
L3: Distance de l'extrémité du corps au centre de gravité de la piéce dans le sens Z. _g
e Vérifier le porte-a-faux. S
=
(=]
Vérifier le porte-a-faux pou L1max., L2max, et L3max. durant le transfert. MXQ8B-10, 20, 3OZE =
(DL1max : Vérifier le porte-a-faux a partir du point de croisement de la 25 V= mms) 8
charge avec la vitesse de déplacement. _ ©
(@L2max: a: Lorsque monté sur la table 2 .0 8
Vérifier le porte-a-faux a partir du point de croisement de la = \ \ 2
charge avec la vitesse de déplacement. % 15 N @
b: Lorsque monté a la plaque finale 5 \ N & S
Le porte-a-faux admissible se détermine en multipliant le porte- < 40 \ \’00 5
a-faux admissible par 1/2 (coefficient*). S N Ve I~ ~§
(3L3max: Peut s'utiliser a I'intérieur de la "Plage de porte-a-faux 2 s V_SOO_N}M ]
admissible" du graphe de sélection s'il se trouve a l'intérieur de = [0.3 ] %, S D
la plage admissible de la charge et de la vitesse de déplacement. 00 IR g S By e ©
x1 Le coefficient varie en fonction du modéle et de la course. Reportez-vous 0 10 20 40 50 60 70 80 90 100 S
page 159 pour plus de détails. Porte-a-faux admissible L [mm] [Ls: Porte-a-faux =
Plage admissible : 100 mm =
@ Porte-a-faux dans les conditions d’utilisation =
(=]
Ce produit peut étre utilisé avec le porte-a-faux requis (L1, L2, L3 de No.3) s'il se trouve dans la plage admissible de porte-a-faux (L1max, L2max, L3max de No.4). %
77}

* Lorsque le porte-a-faux requis dépasse le porte-a-faux admissible, vérifiez le porte-a-faux, la charge, la vitesse de déplacement, etc. puis confirmer a

nouveau qu'ils sont acceptables. 158
ZS\VC



série MXQ

Pour la pression

Etapes de sélection du modeéle Précautions concernant la butée métallique avec amortissement

. Lors de I'utilisation d'une butée métallique avec amortissement
Conditions nécessaires en position verticale, une poussée supérieure a "la charge
utilisée + force de compression maximale de la butée métallique
avec amortissement" est requise. A considérer lors du réglage
de la pression d'utilisation et du choix de la taille du vérin.
# La butée métallique avec amortissement peut ne pas étre
© Porte-a-faux entierement comprimée en raison d'un manque de poussee.

e Equipement recommandé
e Force de pression ou pression d'utilisation requise

Sélectionner un graphe.

R . . A
Sélectionner le graphe adéquat (page 191 et suivantes) avec mxa88-12Z
la configuration du corps. T etk
— 70 ST 10230 07- =
z o
g la\ =
$ 50 \5-\2; 05067 £
o o g
©
o \ £
8 30 0304 ©
g ‘\ R S d °
* S s = s
NN =L 2
0 50 100 150 200 £
Porte-a-faux admissible L [mm]

Déterminer le porte-a-faux.

Déterminer le porte-a-faux a L1 et L2. Al Prosser
I + Les relations de position entre L1 et L2 ne varient pas quel que soit le L

sens de montage du corps. Position de
montage de
la piece

Porte-a-faux Montage table Montage de plaque de fermeture

L1: Distance du centre de la table a la partie comprimée
L2: Distance du centre de la table a la partie comprimée

Vérifier la force de pression admissible

Confirmer la force de pression admissible Nmax avec le porte-a-faux. mxa 8¢-1Z
Nmax : (D) Lorsque monté a la table
Déterminer la force de pression admissible avec le point de
croisement du porte-a-faux a L1 and L2 et de la course.
(2)Lorsque monté sur la plaque de fermeture
Le distributeur admissible se détermine en multipliant la force de
pression admissible par 1/2 (coefficient*1).

T T
MXQ8A-10 2 30Z OuT: IN

t 07
W | MXQ8A-20Z
JimxQ8A-50] 752

[05] 067

~
[=}

o
=}

N

~ S~
~ Se b
~ ~|~

@
S

0.3/0.4

Force de pression admissible [N]

. . . N 0.1
+1 Le coefficient varie en fonction du modeéle et de la course. 20 [ao] 0 80 100

Voir ci-dessous pour plus de détails. Porte-a-faux admissible L [mm]

* La pression d'alimentation admissible sur le c6té OUT et sur le coté IN
est la sortie théorique du vérin lorsqu'une force de pression est requise.

o

= Pression d'alimentation admissible [MPa]

Force de pression admissible en condition d'utilisation

Ce produit peut étre utilisé a la force de pression requise si celle-ci est comprise dans la plage de pression admissible.
# Lorsque la force de pression requise dépasse la force de pression admissible, vérifiez la force de pression d'utilisation, la pression
d'utilisation, le porte-a-faux, etc. puis confirmer a nouveau qu'elles sont acceptables.

Vérifier la pression d'alimentation admissible.

Le graphe de sélection permet de confirmer la pression d'alimentation admissible.

* Le coefficient de porte-a-faux admissible et la force de
pression admissible des modéles ci-dessous est 1/4.

Modeéle Course
MXQ8(A, C) 50, 75
MXQ12(A, C) 75,100
MXQ16(A) 100, 125
MXQ20(A) 100, 125, 150
MXQ25(A) 125, 150
MXQ6B 50, 75
MXQ8B 75, 100
MXQ12B 100, 125
MXQ16B 100, 125, 150
MXQ20B 125, 150

N



Exemple de sélection 1 (transfert, montage table)

Sélection du modele Série MX Q

Exemple de sélection 2 (transfert, montage plaque de fermeture)

Conditions de sélection
Modeéle sélectionné : MXQ8B-30ZEJ
Masse de la charge : 0.3 kg
Vitesse d'utilisation moyenne : Fin de course de sortie : 300 mm/s
+ Vitesse d'utilisation moyenne : Vitesse calculée en divisant la
course par la durée du début de fonctionnement a sa fin
Porte-a-faux : L1 =20, L2 = 20, L3 =50
Réglage de course : Fin de course de sortie : Butée élastique
Fin de course en rentrée : Amortisseur

Méthode de sélection

Déterminer la fin de course en sortie (butée élastique).

(1 Déterminer le porte-a-faux max. de L1, L2, et L3 & partir du graphe de sélection.
L1, L2: Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 300
mm/s et la masse de la charge est m = 0.3 kg. L =30 mm — L1, L2
porte-a-faux max. = 30 mm
L3 : Vérifier la plage de porte-a-faux admissible figurant sur le coin
inférieur droit du graphe. L3 porte-a-faux max. = 100 mm

(@ Confirmer que L1, L2, L3 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm and L2 = 20 mm OK (L1, L2 porte-a-faux max. = 30 mm),
L3 = 50 mm OK (L3 porte-a-faux max. = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Butée élastique)
25 1V =mm/s

2 .0
s \ \
) N
s 15 \ \ 3
S \
s y \ \ \700
3 : \ N v
3 \\? \
17} v 0,
3 05f — N %
g 0.3 V =500 N 300 |

. —

‘ \J \\\

0.0
0 10 20 I80] 40 50 60 70 80 90 100

L3: Porte-a-faux
Plage admissible : 100 mm H

Porte-a-faux admissible L [mm]

Déterminer la fin de course en rentrée (amortisseur de chocs).

(1 Déterminer le porte-a-faux max. de L1, L2, et L3 & partir du graphe de sélection.
L1, L2 : Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 500
mm/s et la masse de la charge est m = 0.3 kg. L = 50 mm — L1, L2
porte-a-faux max. = 50 mm
L3 : Vérifier la plage de porte-a-faux admissible figurant sur le coin
inférieur droit du graphe. L3 porte-a-faux max. = 100 mm

(2 Confirmer que L1, L2, and L3 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm and L2 = 20 mm OK (L1, L2 porte-a-faux max. = 50 mm),
L3 = 50 mm OK (L3 porte-a-faux max. = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Amortisseur de chocs)

1€ —— (Vv =mm/s
. < ! ! !
= 14 \ ™ Charge maximale Vs 2@
= \ pour un fonction- 200
= 1.2 N | nement horizontal
[0
g 10 \ Ch imal f
arge maximale
S 08 \ pourgun fonction- Vs
®© ) N| nement vertical 30{
8 06
© T
17} 0.4 V< 5
] 03 S o200
g . »>
0.2 = —
0 O v
0o 10 20 30 40 159 60 70 80 90 100
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux

Plage admissible : 100 mm

Le modeéle MXQ8B-30ZEJ peut donc étre utilisé.

Conditions de sélection
Modgle sélectionné : MXQ8B-30ZD
Masse de la charge : 0.3 kg
Vitesse d'utilisation moyenne : 300 mm/s
+ Vitesse d'utilisation moyenne : Vitesse calculée en divisant la
course par la durée du début de fonctionnement a sa fin
Porte-a-faux : L1 =20, L2 =10, L3 =50
Réglage de course : Fin de course de sortie : Butée élastique
Fin de course en rentrée : Butée élastique

Méthode de sélection

(1 Déterminer le porte-a-faux max. de L1, L2, et L3 & partir du graphe de sélection.
L1 : Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 300 mm/s
et la masse de la charge est m = 0.3 kg. L = 30 mm — L1 porte-a-
faux max. = 30 mm
L2 : Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 300 mm/s
et la masse de la charge est m = 0.3 kg et multiplier par 1/2.
L = 30 mm — L2 porte-a-faux max. = 30 mm/2 = 15 mm
= Pour le montage de la plaque de fermeture, L1 et L2 est 1/2 de L qui est

déterminé a partir du graphe.

L3 : Confirmer que cette valeur est inférieure a la limite supérieure du
porte-a-faux indiqué dans le coin inférieur droit du graphe. L3 porte-a-
faux max. = 100 mm

(2)Confirmer que L1, L2, and L3 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm OK (L1 porte-a-faux max. = 30 mm)
L2 = 10 mm OK (L2 porte-a-faux max. = 15 mm)
L3 = 50 mm OK (L3 porte-a-faux max. = 100 mm)

Le modele MXQ8B-30ZD peut donc étre utilisé.
MXQ8B-10, 20, 30Z (Butée élastique)
25 [V =mm/s]

d double

a raccor
MXQLIA

T

€€ | Modeéle

d simple|Modele a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[IB

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] €-¢
Plage admissible : 100 mm [
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série MXQ

Exemple de sélection 3 (pression, montage table)

Exemple de sélection 4 (pression, montage plaque de fermeture)

Conditions de sélection
Modeéle sélectionné : MXQ8B-50Z
Sens de fonctionnement : OUT

Pression d'utilisation : 0.5 MPa (force de pression : 51 N)
Porte-a-faux : L1 =20, L2 = 30

Méthode de sélection

(D Déterminer le porte-a-faux max. de L1 et L2 & partir du graphe
de sélection.
Trouver la L a une pression d'utilisation de 0.5 MPa a partri du
graphe , et multiplier par 1/2.
L1, L2 porte-a-faux max. = 45 mm

(2)Confirmer que L1 et L2 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm and L2 = 30 mm OK (L1, L2 porte-a-faux max. = 45 mm)

Le modele MXQ8B-50Z peut donc étre utilisé & une pression
d’alimentation de 0.5 MPa.

wxa 8B-1Z

T T :
MXQ8B-10a30Z | OUT* N

t 0.7
/lMXQSB-lt‘IO,

MXQ8B-75, 100Z

< 0.5/0.67
~ 0.3/0.4
3

> ~

70
50

X \
30

o [45] 100 200 300 400

~

Force de pression admissible [N]

« Pression d’alimentation admissible [MPa]

Porte-a-faux admissible L [mm]

*

La pression d'alimentation admissible sur le c6té OUT et sur le c6té IN est la
sortie théorique du vérin lorsqu'une force de pression est requise.

Conditions de sélection
Modeéle sélectionné : MXQ8B-50Z
Sens de fonctionnement : OUT

Pression d'utilisation : 0.5 MPa (force de pression : 50 N)
Porte-a-faux : L1 =20, L2=10

Méthode de sélection
(D Déterminer le porte-a-faux max. de L1 et L2 & partir du graphe
de sélection.
L1 : Trouver la L a une pression d'utilisation de 0.5 MPa a partri du
graphe , et multiplier par 1/2. L1 porte-a-faux max. = 22.5 mm
L2: Trouver une L a une pression d'utilisation de 0.5 MPa a partir
du graphe, et multiplier par 1/2. L2 porte-a-faux max. = 22.5 mm
* Pour le montage de la plaque de fermeture, L1 et L2 est
1/2 de L qui est déterminé a partir du graphe.
(2)Confirmer que L1 et L2 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm OK (L1 porte-a-faux max. = 22.5 mm)
L2 = 10 mm OK (L2 porte-a-faux max. = 22.5 mm)

Le modele MXQ8B-50Z peut donc étre utilisé.

wxa 8B-1Z

T T
MXQ8B-10a30Z | OUT

} 0.7
MXQ8B- 4‘10,
MXQ8B-75, 100Z

0.5/0.67

) \\ \i
30 0.3/0.4

S S~ -,

70

Force de pression admissible [N]

o [45] 100 200 300 400

x Pression d’alimentation admissible [MPa]

Porte-a-faux admissible L [mm]

*

La pression d'alimentation admissible sur le c6té OUT et sur le coté IN est la
sortie théorique du vérin lorsqu'une force de pression est requise.

/A\Précaution

1. Respecter les limites d'utilisation des charges.

bonne précision et une durée de service plus courte.

pression I'orifice opposé pour activer la table linéaire.

La table pourrait mal fonctionner ou étre endommagée.

Vous pourriez vous blesser.

Sélectionner le modele en suivant les étapes de sélection du modele.
Si le produit est utilisé en dehors des limites spécifiées des effets néfastes peuvent se produire, tels que jeu dans le guide, moins

2. Si un arrét intermédiaire est réalisé avec une butée externe, faites attention au risque d'éjection au redémarrage.

En cas de secousses, des dommages sont possibles. Si une table linéaire est arrétée a une position intermédiaire par une butée
externe puis déplacée vers l'avant, aprés le retour en arriere de la table linéaire pour la rétractation de la butée, alimenter en

3. N'utilisez pas le produit de telle maniére qu'il subisse une force externe ou un impact excessif(-ve).

Bien que la table posséde une robustesse adéquate, protégez vos mains par le port de gants si elle est endommagée. A défaut,

161
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Sélection du modele Série MX Q

Modele 2 hauteur E;étzle—rzmiger le pgrte-é-fal:ix. (Cf p.158 po:r Iles gétails.)
X , L2: A partir du point de croisement de la charge
MXQ 6A-DZD, MXQ G-DZD ( interchangeable ) avec la vitesse de déplacement.
L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
A Modéle & hauteur Pour le transfert/ g-falux‘:tdu grgph"je,siI les valeturs dte la charge et
N , e la vitesse de deplacement sont comprises
MXQ BC'DZD, MXQ 8'DZD ( interchangeable ) sans réglage dans Ia plage admissible.
2
e}
MXQ6(A)-10, 20Z[] MXQ6(A)-30, 40, 502 ] 3
°
0.7 V =mm/s 0.7 V=mm/s|| | B E
o
0.6 0.6 § (o]
s X
= 05 = 05 =
2 2 2
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série MXQ

wxa 128-0Z0, mxa 12-0Z0 (e

wxa 16 A-oZ0, mxa 16-0Z0 (s

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Pour le transfert/
sans réglage

MXQ12(2)-10, 20, 3027

MXQ12()-40, 502

25 V =mm/s

Charge m [kg]

60

Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm

[

MXQ12(8)-75, 100ZL]
25 [V =mm/s]

N,
\00

Charge m [kg]

\

\
20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

MXQ16(A)-10, 20, 30Z(]
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Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm

[

MXQ16(A)-40, 502
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4.0

o5 — 1
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

[

Plage admissible: 90 mm

MXQ16(A)-100, 12527

4.5 V =mm/s
4.0 \
35
T 30 \ \\
£ 25
5 20 NN
g \ N
O 1.5 > \\,
1.0 A 4
v SN"%D
0.5 > (27)
50 ——
0.0
0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 120 mm{-
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Sélection du modele Série MX Q

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Modele 3 hauteur Eftirzmiger le pgrte-é-fal:ix. (Cf p.158 po:;r Iles gétails.)
., , L2: A partir du point de croisement de la charge
MXQ 2 0 A-DZD MXQ 2 O-DZD ( interchangeable ) avec Ia vitesse de déplacement. g
J L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
Modéle & hauteur Pour le transfert/ a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
. , de la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 2 5 A'DZD, MXQ 2 5 'I]ZD ( interchangeable ) sans réglage dans la plage admissible.
K
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Plage admissible: 200 mm-

Plage admissible: 300 mm-
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série MXQ

MXQ 6 B'DZD/Pour le transfert/sans réglﬂje

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
0.7 1V =mm/s 0.7 1V =mm/s
0.6 0.6

Charge m [kg]

0.5
0.4
0.3
0.2

0.1—
0.0
0

o N

I~

Porte-a-faux admissible L [mm]

20 30 40 50 60 70 80 90 100

MXQ6B-50, 75ZL ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-!

0.7 I 1V =mm/s
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: \ maxi: 300 mm/s
— 05
(o)
g A
£ 0.4 \ \
[
2 03 &
5 —A 2
(@] 0.2 \\\ \\‘a \o
w\ 2
0.1 %‘ & AN
0.0 B
50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-
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Charge m [kg]
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wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/
sans réglage

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux” du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Porte-a-faux admissible L [mm]

1.2 1V =mm/s

1.0
T 08 \
=
£
o 0.6 \ <
= A
< \ 2z,
5§ 04 ~ < %

A\
e \%, N2 \
0.2 -5 N, No
AN N~
0.0 2
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

MXQ8B-75, 100Z[ ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-!

1.0

Pression d’utilisation

maxi: 300 mm/s

T 1V =mm/s

1.2 [V =mm/s]
1.0
) 0.8 \
=3
: \
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S \ z
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5 04 \ Y
(@] Z L\\ 00
0.2 A \\@ >
2L\ >
3 \%
% \
0.0 \.
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm{-

ol A\

oo\

Charge m [kg]

0.4

0.2

N

0.0

0 50 100 150 200

Porte-a-faux admissible L [mm]

250 300

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

MXQ12B-40, 50Z[

Porte-a-faux admissible L [mm]

25 1V =mm/s 25 [V =mm/s]
2.0 2.0
5 \ 5
= 15 = 1.5
£ Y £
[ \(0 [}
<) 7) )
] 1.0 L N I 1.0
e <
O S \ O
0.5 L o N2 0.5
\\6\ \\ \
] oo \
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0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
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MXQ12B-752Z[] MXQ12B-100, 125Z[ ]
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2.0
g g
= 15 =
£ 5 £
(0] [0
(2)
g 10 2 5
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o \ o
0.5 \
\ \
0.0
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L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-
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série MXQ

Pour le transfert/
MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B'DZD /sans réglage

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[]
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ 4.0
B 30 \ g 30 \ \
£ 2.5 £ 2.5
2 N 2 \_ [\
2 20 v 2 20 \ N
5 15 X7 5 15 \ N p
1.0 2 1.0 RN 4 o N
: . \
0.5 4 ™~ 0.5 SPANCING
00 — 0.0 2 X T~
) 40 50 60 70 80 90 100 o 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mmH- Plage admissible: 140 mm-
MXQ16B-75Z[] MXQ16B-100, 150Z[]
4.5 1V =mm/s 4.5 T T V =mm/s
4.0 4.0 Presiéon max. de —|
\ \ \ \ trabajo: 300 mm/s
3.5 \ 3.5 \
T 30 \ \ T 30 \
£ 25 \ \ £ 25 \ \
;‘j’ 2.0 N P % 2.0 b\
A\
5§ 15 > S, 5§ 15 /i N%
N % \& [\ »
1.0 So 1.0 )
% \ \%
0.5 0.5 )

0.0
0 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

140 160 180

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 180 mm-

o0 X
0 50 100 150 200 250 300 350 400
L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm]

Plage admissible: 400 mm-

MXQ20B-50, 75Z[]

7 V =mm/s 7 1V =mm/s
6 6 \ \
— 5 — 5
(=2 (=]
3 =
£ 4 £ 4
g > 3
1< 3 = 3
@ Q> @
5 N 5
2 2
1 1
0 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
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MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 150Z[
7 V =mm/s 7 I I V =mm/s
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— 5 = 5
2 2
4 4
: : \ \&
)] o >
3 3 5 3 \ \ N
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(@] (@] A \
2 2
¢ e N
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1 1 o °
\oq \
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0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]
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L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 300 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 400 mm-




Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.
; L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
A Hodéle  hauteur Pour le transfert! Butée g-falux" du grgphde siI les valeurs de la charge et
. - . e la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 8 Cc 'DZD, MXQ 8'DZD ( interchangeable ) métallique avec amortissement | dans la plage admissibe.
MXQ8(4)-10, 20, 30Z[] MXQ8(4)-40Z[]
1.2 V = mm/s 1.2 1V =mm/s
1.0 1.0
P 08 g o8
s 06 \'/*70 & e \V\‘ro
[0 B 0 [0 B \ 0
(2] (2]
5] 5] e
5 04 5 04
v Yo
02 V =300 0.2 %
% —Y | v =300
0.0 =1 1 ool
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 90
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 60 mm -

MXQ8(8)-50, 75ZL ]
1.2 1V =mm/s
1.0
gw 0.8
£ 4
[0} 0.6 \§ 700
2]
O 0.4 Z
\ 3
02—
Nl | v=300

0.0
0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

140 160 180

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

Plage admissible: 90 mm
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série MXQ
mxa 128-0Z0, mxa 12-0Z0 (o)
uxa 16A-0Z0, mxa 16-0Z0 (feewes

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Pour le transfert/
Butée métallique avec
amortissement

MXQ12(2)-10, 20, 30ZC]

MXQ12()-40, 502

2.5 V =mm/s
2.0 v
£ 1.5 \_\\
S
@ 1.0
Ny
(@]
Vs
0.5 v \200
%0
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm] La: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm

[

MXQ12(8)-75, 100Z0]
25 V= mmis]

2.0 \
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) I S e e N
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N
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20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm

[

MXQ16(A)-10, 20, 30ZC]

25 1V =mm/s
2.0 v
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(0]
=g
5] 1.0
<
© 14
0.5 v Q200
= 300
0.0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 90 mm-

MXQ16(A)-40, 502

V =mm/s

45
4.0 l
35
3.0
2.5

2.0
1.5 \

V\\
700

Charge m [kg]

v
1.0 S
AN

0.5 = 309
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm{-

MXQ16(A)-75Z0]

45 1V =mm/s
4.0 ~
3.5 \ v
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: ) 200
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 90 mmH

MXQ16(A)-100, 12527

45 V =mm/s
4.0
35 \\
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E 25 —
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© 20
©
S 15 —‘\
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20
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 120 mm{-
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4.5 1V =mm/s
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

]/

Charge m [kg]

Plage admissible: 200 mm{-




uxa 20A-0Zo, mxa 20-0Z: (
wxa 20 A-0Zo, wxa 25-0Z0 (

Modgle a hauteur
interchangeable

Modgle a hauteur

)
)

Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/
Butée métallique avec

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux” du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

interchangeable amortissement dans la plage admissible.
o
S
MXQ20(A)-10, 20, 30, 402 MXQ20(A)-50ZC] S
S
7 V =mm/s 7 I 1V =mm/s o<
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Plage admissible: 200 mm-

Plage admissible: 300 mm-
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série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

Pour le transfert/ Butée
métallique avec amortissement

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

1.2 ‘ 1V =mm/s
V =100
1.0
S 08
E 0.6
(0] .
o N
g 0.4 ~
© “[v =200
e\
0.0 >
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ8B-75, 100Z[

Plage admissible: 100 mm

1.2 V =mm/s
V=§>°
o 08
e \
o 0.6
5 oa—N
\\
0.21v =200
0.0 >
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

Plage admissible: 300 mm

MXQ12B-40, 50Z[ ]

Plage admissible: 160 mm

1.2 ‘ 1V =mm/s
V =100
1.0
T 08
£
) 0.6
2
@ \
S 04 |
V =200
0.2 _\\
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

25 ‘ 1V =mm/s 2.5 1V =mm/s
20 V=100 20 V =100
B \ .
g ] g
S T T S T T
g 1.0 g 1.0
(@] V =200 (@] V =200
0.5 \\ 0.5 \
\ \
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mmH-
MXQ12B-752Z[] MXQ12B-100, 1252 ]
25 1V =mm/s 2.5 V =mm/s
V=1 V=1
2.0 00 2.0 00
- 15 N - 15
© 1.0 ] 1.0
(3] (3]
V =200 V =200
0.5 ‘\ 0.5 ‘\
0.0 [ 0.0
) 20 40 60 80 100 120 140 160 180 ) 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
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Plage admissible: 180 mm

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm




Pour le transfert/ Buté
MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B-DZD / m%ltlgllfqt::':/eegamtretiessement

Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux” du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

o
S
MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[] 3
S
45 Tt |V =mm/s 4.5 V=100 V=mmss|| | 8
4.0 — N 40— ] |(:|3
\ S
35 35 S ¢
B 30 AN T B 30 N\ .=
= || =, N~ | b
E 25 7 E 25 Sk
[0 (0]
S 20 © 20 =
£, |v=200 2 V =200 (o
[S) . [S) 1.5 ~$
\ \ @
1.0 < 1.0 N 29
0.5 0.5 23m
0.0 0.0 290
o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 o 20 40 60 80 100 120 140 % :'_g g
N N -
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mmi- | @ "=
QDD
MXQ16B-752Z[] MXQ16B-100, 125, 150Z[] é
4.5 - 1b0 1V =mm/s 4.5 ” 160 1V =mm/s >2
40— \ 40— \ g'
35 N 35 @
T 30 N T 30 \ EC
2 2 =z 2 N L]
E 25 — — E 25 = (e
© o I >
= 2.0 > 2.0 s
£  15/V=200 5 15
s 1 © lv=200
1.0 \ 1.0
0.5 0.5 . >
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] e-
Plage admissible: 400 mm-

MXQ20B-50, 75Z[]

7 V =mm/s 7 T 1V =mm/s
V=100 V=100
6 6
—_ 5 = 5
2 2
£ 4 £ 4
S 5
s ° s °
5 V =200 o V =200
2 \ 2
\
1 1
0 0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm- Plage admissible: 200 mm-
MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 150Z[]
7 V =mm/s 7 T T T V = mm/s
6 V=100 6 V=100 Pression d'utilisation |
i: 200 mm/s
~—— \\mam
— 5 = 5
£ 4 £ 4
S S
S 3 5 3
& &
q 21V =200
1 \ 1 \\
0 0 [~
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] le-
Plage admissible: 400 mm-
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série MXQ

Modele 2 hauteur Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
- - X L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
MXQ ] [l y MXQ ] ] interchangeable avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-

A Modéle & hauteur Pour le transfert/ ‘g-fa:ux':tdu greéphde,siI les valeturs dte la charge et
e la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 8 C -DZD, MXQ 8-DZD ( interchangeable ) Butée élastique dans la plage admi';sible. P

MXQ6(A)-10, 20Z(] MXQ6(A)-30, 40, 50Z[]
0.7 V =mm/s 0.7 V =mm/s
0.6 0.6 \ J'\\,
%
— 0.5 V=100 — 0.5
5 N\ 5 NN AN
g 04 N N e 04 N
3 NEANY 3 \ |\«
2 o3 &% 2 o3 S
= . Uz IS : N2
= \ I \\L 0
© o2 % I~ & AN
S & ‘ %
\fo \\\
0.1 9 ] 0.1 6‘00
oo — 0o \ \ ~—
) 10 20 30 40 50 60 ) 20 40 60 80 100 120
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 120 mm-
MXQ8(2)-10, 20, 30Z[] MXQ8(4)-40Z]
1.2 V = mm/s 1.2 V = mm/s
1.0 Y k\\ 1.0 k\\
_ \ \700 _ ’.Q
T 08 T 08
E \\ E
% 0.6 \ \%e % 0.6 N A
5 o4 AN v % 5 o4 N 200
N I/ \ y\
0o 30, I~
0.2 Vs 5, 0.2 & 0 ]
0 <200
) 10 20 30 40 50 60 ) 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm -
MXQ8(2)-50Z]
1.2 V =mm/s
1.0 v |
s )
(2)
o .
£
o 0.6
o
IS >
5 o4 | <0p
S 3 I~
0.2 vz G %
90,
) 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 180 mm
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mxa 12¢-0Zo, mxa 12-0Z0 (e )

MXQ 1 6A'DZD, MXQ 1 6'DZD (

Modgle a hauteur

)

Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux” du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

intrchangeable Butée élastique dans la plage admissible.
2
o
MXQ12(2)-10, 20, 30Z(] MXQ12(2)-40, 502 2
S
25 V =mm/s 25 1V =mm/s <
g
v sO
2.0 & ’ 2.0 s S 3¢
— 00 —_ 00 S E
2 N 2 o
[0 (0] o
g 10 \ % g 10 \ & =
© . < . < e
5 \x 00 5 5 w ~§
S S
05 7 00 0.5 ] ~300 53
0.0 0.0 —— 2ol
0 20 40 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 S % g
N N bl
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 0 mm|-~ | @ "=
QDD
MXQ12(%)-75, 100Z(] g
25 ‘ {V=mmss R
3
£
2.0 4 ®
— \ K O
(o)} o S
< o]
= 1.5 N o
£ Xe)
3 =
5 10 Zs S
° NS :
O 0 )
\ Ysq 3
0.5 (7)
VQS 9 \ %
0.0 \?0 I~ %
o 20 40 60 80 100 120 140 160 180 :lé’
< [
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux S
Plage admissible: 180 mm- £ g
MXQ16(A)-10, 20, 30Z(] MXQ16(A)-40, 50Z(] 3x
=
4.5 ‘ V = mm/s 4.5 ‘ 1V =mm/s -E
4.0 s 4.0 ¢ 2
> 2 N =S
3.5 % 3.5 % 2
= B
g 30 X C g 30 N < .
£ 2.5 N £ 2.5 c
g \ ) \ o 3
2 20 © 20 N T E
5] \ \ ) ] \ S ®E
< N /) < A eo <o
o 15 0 o 15 v 0 =R
1.0 S oo 1.0 \\\'?o g8
) ) S
05 Vs 0 V. N — >
) S 500 0.5 \5& — L
0.0 [ 0.0 o 5
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 %
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux &
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mmj- | S
o
MXQ16(A)-7520] MXQ16(A)-100, 12527 H
s
4.5 I V = mm/s 4.5 I 1V =mm/s 2
4.0 L 4.0 ¢ @
35 AN 35 \t\’o =
5 . \ AN 5 N\ N\ £
2 30 \ T 30 \ N @
E 25 E 25 N, \\ 5
5 20 \ S 20 3
o : o ) 8
£ \ \eo g \ \eo 3
&) 1.5 \ 0 O 15 \ (7 B
1.0 33 00 1.0 300 )
05 Vs s 05 Vs 50 £
0.0 0.0 [~ ——
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 E
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux k]
Plage admissible: 200 mm- 7

Plage admissible: 120 mm-
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série MXQ
uxa 20A-0Z0, mxa 20-0Z0 (Febwie
uxa 25 A=Z0, mxa 25-0Z0 (fewwsss

Pour le transfert/
Butée élastique

dans la plage admissible.

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40ZL ]

MXQ20(A)-50Z[]

7 V =mm/s
6 ~“
A
7,
—_ 5 \00
2 \
£ 4 \
(0]
2 3 wk\\
5 NN
0
© 2 & E
1 v %
0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm -

MXQ20(A)-75Z]

Charge m [kg]

7 1V =mm/s
6 &
\ %
5 \0
o \1/\\ N \
1 ) ™~
S 5
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ20(A)-100, 1502

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm

[

7 V =mm/s
6 \ P\\
O
— 5 \O
g N
: : \ \
5 ANEEAVA
< éo
o \ 9
2 \6’0
1 Ve <
0 \% \ —

0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm-

MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z(]

Charge m [kg]

7 V =mm/s
6 [ X
N
2,
5 {o
4 N\ N,
I\ ~.
3 >
<2
) \ L, % ~
3
1 Q % \
0
0 N\ —
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ25(A)-50, 752

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

10 1V =mm/s

9
N4
8 >
7,
. \ N
g 6 N
e ; N
(o]
§ ‘3‘ \\ J \\\«’oo
2 v \‘F"?oo
1 \‘\Soo
0 ‘\‘\ —

0 10 20 30 40 50 60 70 80

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 80 mm

[

MXQ25(A)-1002C]

Charge m [kg]

10 T 1V =mm/s
9
\ A\

8 N2
° \ %
° AN
5 \ @
4 {’oo
s ANV N

N Q?oo
2 A
1 \50&
0

0 20 40 60 80 100 120 140

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ25(A)-125, 1502

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 140 mm

[

10 ‘ 1V =mm/s
9 L
\
o \ %
%’ 5 \\ AN
N\

09)7 5 \ ‘\b\\é
& L, N\

: AT

2 ” %

1 Qé‘oo

0

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm-
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Charge m [kg]

10 V =mm/s
9
. \ AN
7 \ V=100 —\
6
N\
5 A
4 \ \\\\\‘900
3 AN Vo — I\
2 y ‘R‘?oo
:) ~ %00
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-




Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.
L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
g-falux" du grgphde siI les valeurs de la charge et
, , . e la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 6 B 'DZD/Pour le transfert/Butée élastique dans Ia plage admissible.
K
-]
MXQ6B-10, 20, 30Z[ | MXQ6B-40Z[ ] 3
T
1.2 1V =mm/s 1.2 1V =mm/s o<
g
1.0 < 1.0 S 2
— — «©
2 os \\ v 2 os K =
= \ N = -]
o 06 2% o 06 ]
Q . \ N g . =
§ 0.4 \‘ ANCES ™ g 0.4 NS
. V\ ?00 \\ \ $
S B \ 3 ~$
0.2 Ve % 0.2 o>
- — 25 m
-0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140 160 %% g
3 3 -
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 160 mm- | @ =
° %5
MXQ6B-50, 75Z[ | é
1.2 V =mm/s o
=
1.0 \ %
— ©
g oo 50
5 06 \ V\\l 8 3
[ . b
5 \ ) T S
L-C) 0.4 \ v \ o
. D
\\ 0\300 I K
0.2 v N 300 =
) @
0.0 2 — 3
o 50 100 150 200 250 300 :'g”
N [~}
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux S
Plage admissible: 300 mm- £ g
2X
3 =
S
K4
r_g
=
n
]
S
H
7]
S8
&%
=
L

SEEW GG GLELRY Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

Pour le transfert/

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

Butée élastique

dans la plage admissible.

MXQ8B-10, 20, 30Z[ ]

MXQ8B-40, 50Z[ |

25 1V =mm/s
2.0

2 15

£

[0}

> 10

8

O I~
05
0.0 T
"0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ8B-75, 100Z[

Plage admissible: 100 mm

25 V =mm/s
2.0
2 15
£
[0
= 1.0
(]
<
(@]
0.5
0.0
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

Plage admissible: 300 mm-

25 1V =mm/s
2.0 \ \
2 15 \
£ \ &
S 10 AWER \ \’\00
©
6 \ l/\\? \
05 s %
) Ss
0.0 \?\0 —
o 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm-

MXQ12B-40, 50Z[ ]

45 1V =mm/s
3.5
oo RN

— . N

2 s N

- N\ Ng

3 15 =

° o v V\‘e
0.5 V\\ \\300 ) ~—
o.o '\So’g E—
"0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ12B-75Z[ ]

Plage admissible: 100 mm-

45 [V =mms]
4.0 \ \
3.5 \ \
g . N
e 25
® 20 \ \ 13
2 : S,
o N\ N (27)
1.0 V:x\\[?&
0 —~——
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 140 mmH-

MXQ12B-100, 125Z[ |

4.5 1V =mm/s
4.0
¢ B R VAN
— 30 ™
g . \ N\
s 2.0 \ \\k\\,
o 7 N ~Z
& 15 N v ™
° 1o \ AN
. v \\‘?0 0 \
0.5 ND o
00 [ 00l N~—
"0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

177

Plage admissible: 180 mm-

4.5 V =mm/s
4.0
\N
35
_ 5o AN
= 55 \ \
0E> 2.0 \ \\ 1
o . Q>
2 \ N
(c‘; 15 NP %
1.0 v I/\‘e 20
O'Sﬁ\\soo % ~|
0.0
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm}-




Pour le transfert/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / Bu:Iée élastique

Sélectio

n du modele Série MXQ

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux” du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[]
7 1V =mm/s 7 1V =mm/s
6 N\ NN
— 5 N —_ 5
g N g \
£ 4 £ 4
o \ [\ N o
o 3 N v o 3 ‘0,
IS N N/ IS (4
5 N % 5
2 v 2
1 1
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mmf- Plage admissible: 140 mm{-
MXQ16B-752Z[] MXQ16B-100, 125, 150Z[]
7 1V =mm/s 7 1V =mm/s
N A
= 5 _ 5
£ 4 E‘ 4
8 \ N\ o \
o Q>
s ° N% 5 °
§) 14 S
2 r NS o 2
rIN\3g, 0 L —
1 \\\& % ~_ 1 \\‘?0
o 0 ~_ o \Jo
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm{- Plage admissible: 400 mm-!
MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ20B-50, 75Z[ ]
10 V = mm/s 10 1V =mm/s
9
i T\ i AN
o \ \ o \ [
[*)] [*)]
g 7 \ NP g 7 \ AV>)
>
£ \ \ \ ]o £ \ \\700
9] 5 N N0 9] 5
2 N N 2 \
] 4 v © 4
I/\\ ) P\ 2
2 l, \?o 2 Vi \t?
1 \\So 9 1 S %
0 0 \ 0 \‘go —~—
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mmf- Plage admissible: 200 mm{-
MXQ20B-100ZL1 MXQ20B-125, 150Z[]
10 V = mm/s 10 1V =mm/s
9 9 <
8 8 \\ ‘\\
g g Ns
= 6 — 6 N\ N ,o
£ £ \ %
o 5 o 5 ‘\ \
2 2
@ 4 @ 4
< < \ S
S 3 S 3 S o
N3
2 2 — N
1 1 V“s %
%
0 . 0 \ ]\
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm{-

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 400 mm
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série MXQ

wxa 6 A-0Zo, mxa 6-0Z0 (

wxa 8¢-0Z0, mxa 8-0Z (e

Moele a hauteur
interchangeable

Pour le transfert/
Amortisseur de chocs (RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6(A)-10, 20Z(]

MXQ6(A)-30, 40, 502

0.7 T V =mm/s
V < 200
0.6
L N3
— 05 » NG
g % 2
£ 0.4
S 13 \
8 ' AN
© o2
0.1 e —
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ8(2)-10, 20, 302

Plage admissible: 60 mm

Charge m [kg]

0.7 V =mm/s
06 \4 \\p 7\ V =100
05 N &
o %
2 V =200
0.4 J
0.2
0.1 1
0.0 I —
~0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ8(2)-402]

Plage admissible: 120 mm

1.2 V =mm/s
1.0
[ 7\ V=100
— N
T 08 S
£ L\\ V =200
[0} 0.6 X S
> X%
g N
0.2
\\\
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm

MXQ8(2)-50, 752

Charge m [kg]

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0

[V =mms]
v 7\v= 100
000 7
¢ =
\&, N | V=20
12 \
(4
\
\
\
S——
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm

1.2 V = mm/s
10 V =100
—_ \k\\e >\_
S 08 %
= < V =200
o 06 Ss
o \%
§ 0.4 N ~
\\ ~—
0.2
\\\\
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

179

Plage admissible: 180 mm




uxa 12¢=0Z0, mxa 12020 (fevmsie)

MXQ 1 6A'DZD, MXQ 1 G'DZD (

Wodéle & hauteur
interchangeable

)

Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Pour le transfert/
Amortisseur de chocs (RJ)

MXQ12(2)-10, 20, 30Z(]

MXQ12(4)-40, 502

Porte-a-faux admissible L [mm]

1 g T V =mm/s
) \ |
1.4 \ Charge maximale pour un
1.2 fonctionnement horizontal 2 300
k) \
=, 1.0
e N\
° 0.8 | Charge maxinle pour un
o ’ fonctionngment vertical D
g o6 %
(6]
0.4
0.2
0.0
0 20 40 60

MXQ12(4)-75, 100Z[]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 60 mm -

12 1V =mm/s
: \
1.4 ~
v
1.2 \%00
g N\
= 1.0
= N
o 0.8 \l/
= X
g 06 500
O
0.4
0.2 =
0.0
0 20 40 60 80

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] €-i
Plage admissible: 90 mm

[

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 120 mm

12 1V =mm/s
14 3 AN
v
1.2 S
el \ )
= 1.0
£ 0.8 \
(9] .
o
Y \l'~‘s
o %
0.4
0.2 —
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-
MXQ16(A)-10, 20, 30Z[ ] MXQ16(A)-40, 50Z[ |
45 [V =mm/s 4.5 LV =mm/s
4.0 4.0
N
35 \\ \ y 35 \\ N
e I o) l’\
E 25 < . E 25 N s
S 20 AN — S 20 AN B
5] : Ve 5] : AR
5 15 Soo 5 15 ~S Sop
1.0 1.0
0.5 E— 05 ——
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm -
MXQ16(A)-75Z] MXQ16(A)-100, 125Z(]
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
N
3.5 \ \\ 3.5 \ N
T 30 \ Vs T 30 \ Vs
= ) = 30,
E 25 AN g E 25 N\ 2
. . T~
S 20 N S 20 N ~
3 : V* s ' N >
5 15 Soo 5 15 < 505
1.0 1.0
05 —— 05 T
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] [e-
Plage admissible: 200 mm-
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d double

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible poussé
et rigidité élevée
MXQ[IB

a
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d simple

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
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série MXQ
MXQ 20A'IZIZD, mxa 20-0Z0 (
MXQ 25A'IZIZD, MXQ 25'DZD (

Modele & hauteur
interchangeable

Wodle & hauteur
interchangeable

)
)

Pour le transfert/
Amortisseur de chocs (RJ)

dans la plage admissible.

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z[ ]

MXQ20(A)-50ZL]

7.0 V =mm/s
6.0 \
l/\
S3 |
E’ 5.0 \\ 00
e 40
S %
= 3.0 X
g 500
© 59
—
1.0
0.0
0 10 20 30 40 50 60

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] €-i
Plage admissible: 60 mm -

MXQ20(A)-752]

Charge m [kg]

7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

1V =mm/s
N\ L
300
Vs
\500
\\
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm

[

MXQ20(A)-100, 150ZC]

7.0 V =mm/s
6.0 \
— 5.0 V.
2 \ 3300
£ 4.0 N
S \
5 3.0 [/§
5 30
2.0
\
1.0
0.0
0 20 40 60 80 100 120

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] [e-
Plage admissible: 120 mm-

MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z[ ]

Charge m [kg]

7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

V =mm/s
4
\ < 30,
\\ 9
V<
< 500
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

MXQ25(A)-50, 75Z(]

10.0
9.0
8.0
7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

NV = mms]

N V =300

AN

Charge maximale pour un
fonctionnement horizontal

[ Charge maximale pour un
fonctionnement vertical

Charge m [kg]

0 10 20 30 40 50

Porte-a-faux admissible L [mm]

60 70 80

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 80 mm

[

MXQ25(A)-100ZC]

Charge m [kg]

10.0
9.0
8.0
7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

V= /
1 | mm/s
\ V = 300 BN
N\
N
R A
Q)
0 20 40 60 80 100 120 140

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 140 mm

[

MXQ25(A)-125, 150ZC]

10.0
9.0
8.0
7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

‘ 1V =mm/s

2N

I
V =300

Charge m [kg]

0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

140 160 180 200

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm-

181

Charge m [kg]

10.0
9.0
8.0
7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

0

V = mm/s
\\
AN R
~ 500
50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-




MXQ 6 B'DZD/Pour le transfert/Amortisseur de chocs (RJ)

Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
1.2 V = mm/s 1.2 V =mm/s
10 V=100 10 V=100
' N, ' N
g o8 AN 30 T 08 NN,
“ N “ AR
Y 1\\\6\% ~_ s 06 o % N
o > o > \
g \0 \ \\ s 2 ~_|
[S) 0.4 @) 0.4
0.2 —~— ] 0.2 ——
0.0 = 0.0 I —
o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 o 20 40 60 80 100 120 140 160

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-!

MXQ6B-50, 75ZL ]

1.2 =
VPV mm/s
=1
1.0 \ 00
&
3 o8 5 \% 30
3,
5 05N\
2 )
s \o N ——
0.2 \
\
~—1 |
0.0
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm{-
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d double

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible poussé
et rigidité élevée
MXQ[IB

a

T\nodéle

d simple

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

Modeéle a hauteur interchangeabl
MXQL]

Options de
réglage communes
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série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

Pour le transfert/

Amortisseur de chocs (RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

dans la plage admissible.

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

12 \ \ \ |V = mm/s
. < - — - 1
1.4 N Charge maximale pour un 4 S
\ fonctionnement horizontal \200
1.2 \\
E" 1.0 \ o o \\
= arge maximale pour un
E 0.8 N[ fonctionnement vertica Vs 309
S I~
5 0.6
& —
0.4 V<
I~—= S0,
02 ~2
) \\
0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Porte-a-faux admissible L [mm

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-

MXQ8B-75, 100Z[ ]

Charge m [kg]

1.6
1.5
1.4
1.2
1.0
0.8
0.6
0.4

0.2

0.0
0

1V =mm/s

\

~ |

N

S

AN

\2007

\
\
\

<

N

AN

%o

50

100 150 200

250 300

Porte-a-faux admissible L [mm

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm{-

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

1.6 1V =mm/s
- A 1
\ V*e
1.2 0p
S N\
=] 1.0 BN
X
E 08 \ ™ Vs 3
S 0
© 06 =0
S o4 —
' Y= 500
0.2 ——
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mny 'P-IS: Porte-a-faux

lage admissible: 160 mm

MXQ12B-40, 50Z[

4.5 [V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 < 4.0
3.5 \‘ 3.5 \ \ 14
. Ve . s
ey Y N\ s20p_| a0 N\ 200_|
R AN N ~ g . N
s 2-0 N Vs c 2.0 A\ Vs
QE)’ ’ \ %0 =g ' \ <300
g8 15 N s 15 N
O Vt I O \
1.0 S0o 1.0 V=509
05 — — 05 =
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [m] L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm|L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm— Plage admissible: 140 mm{-
MXQ12B-75Z[] MXQ12B-100, 1252Z[ ]
4.5 V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 < ‘ 4.0
3.5 N V*eo 35 \ \\
\ \ - \ N Vs
— 30 — 30 200 —
] \ B} N
g 2° N T~ e 2 O
[ 2.0 N =300 ) 2.0 \ V:
o N\ ) N 300
g 15 \\ g 15 < S—
O (&)
1.0 Vs 500 1.0 V=500
0.5 — 0.5 — |
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]
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L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm

[




Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / ATnuc:rt?ssr::::;chocs(RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[ ] MXQ16B-502[ |
7.0 I I I I I I |V= mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 [ Charge maximale pour un fonctionnement horizontal ] 6.0
| N T | Vs
N V =200 ~200 |
= 5.0 \ N = 5.0 \ \
= 40 \ Vs = 40
= \\ ) £ \\ Vs 30
g 30 N SN g 30 N 90
o T~ g \
5 20 Ys 505 5 20 Ve
I~ \500
1.0 —— 1.0 S —
0.0 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mm{-
MXQ16B-75Z[ ] MXQ16B-100, 125, 150Z[ ]
7.0 1V =mm/s 7.0 1V =mm/s
6.0 \ \ 6.0 \ \
V =200
5.0 \ N ‘V =200 5.0 \ N
) = %
= 40 s £ 40 s3
£ \\ 300 £ \\ o,
Q 3.0 g 3.0
< 2
(&) : %0 (&) : 500
1.0 —— 1.0 —
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm{] Plage admissible: 400 mm}-!
MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ] MXQ20B-50, 75Z[ |
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 N 9.0 <
8.0 8.0
\ '/§ 30 \ \V\
7.0 0 7.0 S 30
2 \ e \\ 0
2 60 = ~] 2 60
= Charge maximale pour un = \
E 5-0 17 fonciomementvericl E 5.0 NV
S 40 Vss, & 40 N
5 30 % £ 30 2
O . \ o ! ~—_
2.0 2.0 —
1.0 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |Ls: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm{- Plage admissible: 200 mmp-
MXQ20B-1002Z[ ] MXQ20B-125, 150Z[ |
10.0 |V = mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ 9.0 \
8.0 8.0
\ v \L V = 300
7.0 \ &30 7.0 N
B 60 < 9 B 60 NG
E 50 ™ E 50
[0] (0]
) 4.0 ) 4.0 S 5
o V. S 00
& 30 3500 & 30
© 2.0 © 2.0
. — | .
1.0 1.0
0.0 0.0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 400 mm{-!
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eeTModéle
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e}Modéle

Modeéle a hauteur interchangeabl
MXQL]

Options de
réglage communes
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série MXQ

wxa 6 A-0Zo, mxa 6-0Z0 (

Modéle & hauteur )

MXQ Bé'DZD, MXQ 8'DZD (

interchangeable

Moele a hauteur
interchangeable

Pour le transfert/
Butée métallique

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6(A)-10, 20Z[]

MXQ6(A)-30, 40, 502

0.7 V = mm/s 0.7 V = mm/s
0.6 \ 0.6 \
= 05 = 05 Z
X A V =150 X, \\\ V=150
£ 0.4 N oy £ 0.4 2 S
[0} A (24 [0} [\ Y/
2 03\ 2 o3 >
5 % V =200 5 Z /\\ V = 200
2NN L R
0.1 % \ 0.1 —\\%<\
0.0 0.0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
MXQ8(2)-10, 202 MXQ8(4)-40Z]
1.2 V = mm/s 1.2 V =mm/s
1.0 \ 1.0 \
gw 0.8 g 0.8 ~
A V =150 N V =150
£ X E J6 |
g 06 Z ) Q 0.6 < (4 T
3 3 V =200 3 S, V =200
5 04 > 5 04 2
(24 —\
0.2 \ 0.2 & \
0.0 0.0 E—
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
MXQ8(2)-50Z[]
1.2 V = mm/s
1.0 \ \
S 08
= \ \/» V=150
£ A A\ |
o 0.6 S
o \} (4 I
5 2 / V=200
e
c —\ i/
0.2 N
N |
o 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

185




Sélection du modele Série MX Q

A Modele 2 hauteur Eftirzmiger le pgrte-é-fal&x. (Cf p.158 po(t;r Iles gétails.)
, L2: A parti int i t
wxa 128-0Z0, mxa 12-0Z0 (e ) o B s lalgement O
Modéle & hauteur Pour le transfert/ " a-taux” du graphe si les Valeurs de Ia chargget
T de la vitesse de dépl t sont i
MXQ 1 6 A-DZD, MXQ 1 G-DZD ( interchangeable ) Butée métallique dans Ia piage admissible.
[
]
MXQ12(2)-10, 20, 302 MXQ12(2)-40, 502 2
°
25 V =mm/s 2.5 1V =mm/s <
g
o O
2.0 2.0 S
—_ —_ ]
2 \ P 2 \ \4 2=
e 15 < c 15 \ v 3
o3 VA > V=150 o) Z % V=150 é
§ o\ % 5 10 S % o
o n\ 2 )< L V=200 © _\\% )(\//V=200 b
05 05 % ~§
0o >.< \ 00 \ < \\\ g-% E
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 8 90| |%T % g
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] oS
QQ =
5%
MXQ12(A)-75, 100Z] g
25 1V =mm/s >g—
<%
£
2.0 )
2 \ 4 s
£ ' ) °c QO
s 4 o V =150 S X
5 10 2 % ~ =
° \ /< LV =200 <
o
05 S 2
)
JE e §
0 20 40 60 80 100 120 140 =
[~}
Porte-a-faux admissible L [mm] S .
D
£EQ
MXQ16(A)-10, 20, 30Z(] MXQ16(A)-40, 50Z] £ X
=
45 [V =mm/s 45 V=mmss] | | £
4.0 \ \ 4.0 \ \ s
35 T\ 35 \ \ =
S 30 < S 30 \ . =
E 25 < A% E 25 < ,A% g
S Lo N V =150 S Lo v\ V=150 23
| AN | P e N T
o \ v =200 o \ X\ N [ v=200 a2g
0.5 0.5 ‘\(\)&/ g
0 10 20 30 40 50 60 70 ) 10 20 30 40 50 60 70 80 90 é
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] -‘§
=)
o
MXQ16(A)-75ZL] MXQ16(A)-100, 1252Z[] 3
’ s
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s é
35 \ \ 35 \ \ :§
T 30 & T 30 z @
=, \ Y =, \ 5 2 @
E 25 2 \S E 25 2 S S
S Lo v X V =150 S L4 v V =150 5
o . o : 3
g e [\ | g \CHEAN &
O 1.5 T &) 1.5 T
o \ V =200 o \ A LN LV = 200 o
: : ]
0.5 ] 0.5 \<)< £
i \ 00 \<><‘\ \\ _g
"o 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200| S
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] %
)

186




série MXQ

mxa 20A-0Z0, mxa 20-0Z0 (e
wxa 25 A-Z0, mxa 25-0Z1 (eewsss

)
)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Pour le transfert/
Butée métallique

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40ZL]

MXQ20(A)-50Z[]

7.0 1V =mm/s
T
= 50 £
X \\d\ V =150
e 40 < ©
o O \
2 30 2
5 e X V=200
2.0
1.0
0.0 ——
o 10 20 30 40 50 60 70

Porte-a-faux admissible L [mm]

7.0 1V =mm/s
6.0 \ \
= 50 £
5} \ . V =150
e 40 ﬁ— °
(0]
© 30 2 A
5 V =200
2.0 \(
1.0 N
o NI I —

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ20(A)-75Z]

MXQ20(A)-100, 15027

7.0 V = mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 \ \ 6.0 \ \
= 50 \ L = 50 A\
=, i V =150 X, \ N V =150
g 40 < S g 40 < >
g e S ¥ N
(=]
2 30 2 2 30 2
: e X | _vem : e < vom
TS PENX S
1.0 — 1.0
S — — Y
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z[] MXQ25(A)-50, 752
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 9.0
8.0 \ \ 8.0
= 70 VLA = 70 &
2 \ \» V =150 2 \ \y V =150
= 60 A o) = 6.0 2 )
£ \: ° £ . N
o) 5.0 \ ) 5.0
o AN > \e
g 40 2 g 40 o
5 a0 \ V = 200 5 a0 \ V = 200
' \ ' \_X
2.0 2.0
1.0 AN 1.0 X
oo N — 0o N ~—
o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 "0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
MXQ25(A)-1002] MXQ25(A)-125, 1502
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ 9.0
8.0 8.0
7.0 \ @ 70 \ =
S . W _ o) : \ -
2 e \\4 \% V=150 2 s \4\ \% V =150
o 50 W \ o 50 s
> 4o CUERN S a0 Bl
5 \° N\ V =200 5 \ N V =200
3.0 N 3.0
2.0 A\ \< < 2.0 Y
1.0 \&y 1.0 X
0.0 T 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300 350

Porte-a-faux admissible L [mm]

Porte-a-faux admissible L [mm]
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MXQ 6 B'DZD/Pour le transfert/Butée métallique

Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
1.2 1V =mm/s 1.2 V = mm/s
1.0 1.0 \
2 08 T 08
e \ & V =150 t 4 V=150
g, 0.6 Z ) g, 0.6 2 \%
s N 2 >
&) 0.4 )0 N &) 0.4 00
o ’& L v =200 V = 200
0.2 \ L | 0.2 \(/
Ny % e o %< ~—
"o 5 10 15 20 25 30 35 40 ) 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm

[

MXQ6B-50, 75ZL ]

Charge m [kg]

1.2

V = mm/s

1.0

0.8

0.6

0.4

\
S V =150

(=4
S/ | —V =200

0.2

< T

0.0
0

20 40 60 80

100 120

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm H

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 160 mm (-
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série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0,/

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Pour le transfert/

Butée métallique

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

25 V =mm/s
2.0
3 V =150
= A
g 19 S
(0] Z o
g 1.0 F % \
5 T\ \&
o ) )< |V =200
oo 5 >< \
o 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm (-

MXQ8B-75, 100Z[

25 V =mm/s
2.0
A
1.5 \\\
V =150

Charge m [kg]

1.0 o
\ %

0.5 \\2<

0.0

0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 300 mm H

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

25 1V =mm/s

2.0
\ \ V =150
15 £

2

£ \

o £ \%

% 1.0 \\) N

s @ X V = 200
05 \\ N | _

< \
\

0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3 Porte-a-faux
Plage admissible: 160 mm

MXQ12B-40, 50Z[

4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
3.5 \\ \\ 3.5
— = A
2 3.0 P . 3.0
= I \& V =150 = WA V =150
E 25 2\ E 25 \e T \&
S 20— S 20 " \
ek i
< [~ < =)
) 1.5 (=4 [S) 15
1.0 \ | -V =200 1.0 \ N\, /\ | —V =200
. . B
05 05 \)\
i N—_ 0o \<><‘\ N~ |
o 10 20 30 40 50 60 70 80 ) 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Porte-a-faux admissible L [mm)] |L&: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |3 Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm - Plage admissible: 140 mm |-
MXQ12B-75Z[] MXQ12B-100, 125Z[]
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
3.5 \\ \\ 3.5
z o \ X V =150 - \ S V =150
E 25 z—\ = E 25 +\D =
& 20— \o—\ S 20 \“»
g 15 \ \e N § 15 @
o \ | V=200 o \_ L N[ v=200
. N /\
05 \(‘K\\ \ 0.5 \<)\ I~
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm] |Ls: Porte-a-faux

Plage admissible: 180 mm (-
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm |-

[




Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / Bultjée métallique

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux” du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[ | MXQ16B-50Z[]
7.0 1V =mm/s 7.0 1V =mm/s
6.0 \ \ 6.0
= 5.0 S 5.0
2 \4 V =150 2 \ 4\\ V =150
4.0 W\ 4.0 -
e = \o 5 (A
2 30 WA 2 30 2
© : > © . [~
5 \% \< V =200 5 \5 X( V =200
2.0 N 2.0 \ \><
1.0 1.0
0.0 & I 0.0 \<><\ \\
) 10 20 30 40 50 60 70 80 ) 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Porte-a-faux admissible L [mm] | L Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm - Plage admissible: 140 mm -
MXQ16B-75Z[] MXQ16B-100, 125, 150Z[]
7.0 V =mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 \ \ 6.0 \ \
< 50 2 < 50 &
&, \ \\\ V=150 =, \ N V =150
g 40 2—\g g 40 < o
o \} o \!
o — \-> o >
2 30 CS g 30— 2
< V =200 = V =200
S 40 ° 20 <
\
0.0 —— 0.0 k
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm - Plage admissible: 400 mm -
MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ | MXQ20B-50, 75Z[ 1
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 9.0
8.0 \ 8.0 \ \
. \ \ .
= 7.0 = 7.0 L
g ., [\ V = 150 g o \\ V = 150
E S \g E e [\®
o 5.0 w— o 5.0 W\
o ‘2 N\ o \ A\ |\
S 40 2 g 40 2
5 \ V = 200 5 NN V = 200
3.0 \ 3.0 \ \(
2.0 2.0 \(
10 1.0
00 N | oo \%< ~— ~——|
) 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 ) 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-2-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-2-faux
Plage admissible: 120 mm H Plage admissible: 200 mm H
MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 150Z[]
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ \ 9.0
8.0 8.0
= 7.0 \ \, = 7.0 \e
(e - (o] .
2 o \ . V =150 2 \, N, V = 150
e \& \& E W A
[ 5.0 W o 5.0 —— Y
° \ \= S c N\
IS 4.0 2 < 4.0 o
5 a0 \ V =200 5 a0 \ N V = 200
S RNAVZE 20X
- v - e
1.0 1.0
\ AN |
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300 350

Porte-a-faux admissible L [mm]

La: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm H

Porte-a-faux admissible L [mm]

La: Porte-a-faux
Plage admissible: 400 mm H
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série MXQ

Modele a raccord double, modele a raccord simple, modele a hauteur interchangeable/Pour la pression

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p. 159pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la force de
pression avec la vitesse de déplacement.

MXQ6A-[1Z

MXQ16A-[1Z

Porte-a-faux admissible L [mm]

Porte-a-faux admissible L [mm]

Coté : Coté . Coté : Coté
OuT: IN _ ST 10230 OUT * IN =
© 1
40 0.7/ — o 280 ST 40, 50 0.7/ — o
z A\ = z ’ =
§ 28 ) ’? 0.5/0.67 € § 200 0.5/0.67 €
= ) [} D 0]
S ° £ s £
e \ N g g g
[0} (0]
s 17 S 3 0304 § S 120 0304 §
& NS RRE 2 B . g
Vog Tr-a < R o
S~ i RS o . RN o
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
A
MXQ82-L 1Z MXQ20A-[1Z
w
5 © —ST 10 a 40 ©
20 ST 102 30 07— 440 07/— &
= = = | __—ST50 =
c o \% 5 = Ry s
2 2\ 5 2 » E
» () = 7] W, 2, =
2 50 (=} N 0.5/0.67 S @ 310 A oo 0.5/0.67 S
a 3 E o s\ E
3 w© 3 2, ©
@ © ) \‘5\0 ©
S 30 \—\ = 0304 § S 190 %) N 0304 §
. N Ss [ N AN S~ [
ARG N “--al a T S -~ ol o
0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
A
MXQ12c-[1Z MXQ25A-[1Z
Coté : Coté T T Coté : Coté
ouT: IN ST 10 a 40 ouT: IN =
~ — ! ! p—
- 160 /ST 10 2 30 0.7/ DE; - 690 [ —ST50,75 0.7/ DE;
= c = c
c S c 0 \$ S
2 o \ > 5 g A\ g
2 110 A5 0.5/0.67 < $ 490 2\ 0.5/0.67 <
= 2 P2 4 = o > 4
o < ) £ o 3 £
3 s N° s 3 ° ®
© (=4 \ o ° o
S 70 = 0304 § S 300 YN = 0304 &
A S T~ o A \s Se e ~ o
NN Se. RS o . N ~. ~-1_ a
0 50 100 150 200 0 100 200 300 400

* La force de pression des plages en ligne pointillée est une valeur de référence car la force de pression varie a l'intérieur de ces plages.

# ST = Course
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Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p. 159pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la force de
pression avec la vitesse de déplacement.

Ve

Poussée basse et rigidité élevée/pour pression

K
MXQ6B-[1Z MXQ16B-[1Z E
o
: o
| e w s || 28
5 g ST 10240 V| sl
40 ST 10430 07/— & 280 w/— £|| 8Q
= ° % = | —ST50 % S E
< (1}) A <] c s S
8 > \% |3 2 N\, AIE
a 28 R 05/067 € @ 200 @ % 05067 € || B
o by o (0] bt > 2. [0 o
Q S £ o <% £ =
3 © 3 >, o ) Sen—
® \ \ o ° N S| (8
s 17 CARR 3 0304 § S 120 NN < 0304 § @
L \\ ~ * Ve % L \\\\ 'R “~§~ % =~$
SRR k.. 3 NERRE ~Lo °o||lo>
N S S o R P R e P o cooMm
90 ]
0 50 100 150 200 250 300 0 100 200 300 400 % "% g
&
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] © D =
QQ =
MXQ8B-[1Z MXQ20B-[1Z 3°
(<]
=
cots :Cats x gore 1cts o
. TN | -ST10a40 UT: N _ | | &
70 ST10a30 | 7 & 440 ! 07— & || E
= s = —ST 50,75 K
5 o \R g |5 5|29
) 2 o S B T o L]
2 50 o\~ 05067 E @ 310 05067 £ || o O
o o 2 9] o 2, 5} S ¢
3 s o S| C=2
[0} © z \ kel 2
g 30 \—\ < 0304 & S 190 S 0304 5|8
e A ~k I o ~ S <)
© ‘\ Ss 0 L e [%2]
A ~ Sso 9_-) SIS RS ~| [ E
Sy S o - bk a ~<. | TIme-a_. n,: ;—2
|
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400 500 S
[~}
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] g O
£0
MXQ12B-[1Z EE
==
: : Coté : Coté =
ST 10430 OUT* N ®
160 ST40,50 —  107/— o 2
2 — strs = =
s / .5
s A 5 2
g 110 » 05067 % g
H % 5 -
@ KN © S8
s 70 NN 0304 5 =¥
L \\ \\ © S I o g
. Jd ~ < ~le - 8 s’
R \‘~ ‘~~~ S~al a @
0 100 200 300 400
Porte-a-faux admissible L [mm]

* La force de pression des plages en ligne pointillée est une valeur de référence car la force de pression varie a l'intérieur de ces plages.
x ST = Course

SEEW GG GLELRY Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQ

Fleche de la table (valeurs de référence)

Déplacement de la table causé par
la charge du moment longitudinal

Déplacement lorsqu'une charge est appliquée
sur la partie signalée par la fleche pour la
course entiere de la table linéaire pneumatique
2 2
I l

=

La ligne en pointillés du graphique ci-dessous montre le
déplacement de la portion indiquée par la fleche lorsque le support
de plaque est monté par le client.
F Plague
+ 3 (en aluminium)

=
MXQ6(A)-[1Z

Déplacement de la table causé

par la charge du moment radial
Déplacement lorsqu'une charge est
appliquée sur la partie signalée par la

fleche pour la course entiere de la table
linéaire pneumatique

1 —

==
MXQ6(A)-[1Z

Déplacement de la table causé
par la charge du moment latéral
Déplacement de la partie A lorsqu'une

charge est appliquée sur la partie F lors
du retrait de la table linéaire pneumatique

=

I

Lr

MXQ6(A)-[1Z

3 Lr=40 mm
0030 -
E 0025 ST 50— E 0.003 ST20250 E yd ST10.20
2 |2 3 )
S 0020 s L s
= // STA0 11 1 = qop 4 = / _%ta0aso
S 0.015 / / : S / ST 10 b 0.001 // A
S ST 30 V1S e S
% oo s < ST 20 | % 0001 //// % 7
2 005 ,//// ——sT4050( | | |5 e =
0.000 ! 0.000 0.000
0 2 4 6 8| | 0 2 4 6 8 0 2 4 6 8
Charge [N] : Charge [N] Charge [N]
(Taille plaque :t=8) !
| : Lr=70 mm
MXQ8(%)-01Z, MXQ6B-00Z | MXQ8(4)-0Z, MXQ6B-0Z | MXQ8(2)-JZ, MXQ6B-1Z
0.120 : 0007 : 0004 p——
= | = D= a
E 0.100 4ST75 ; E 0006 ST75 || ! E //
2 / LB 000 /| |8 000 AST40—
S 0080 s / % ST 30250 L8 / /
E / L[S oo S A ST 50,75
S 0060 va R /// Col S oo , 2
IS / ST 50 L| 5000 / 7 ST20— || ! | § // L
g 0 / ST 40 |8 oo / - // e
: ST10a30 | | | | & /. sTio N
0.000 g "isT10a30 : 0.000 : 0.000
0 5 10 15] 0 5 10 15] 0 5 10 15
Charge [N] , Charge [N] , Charge [N]
(Taille plaque : t = 8) 3 3
i I Lr=90 mm
MXQ12(4)-0Z, MXQ8B-0Z | MXQ12(4)-0Z, MXQ8B-0Z | MXQ12(4)-0Z, MXQ8B-_Z
0.200 | 0.012 | 0.007
3 ST100 | E oo /ST | E oo §T10430
2 0150 - / b2 o0 / ST 40, 50 -
s Pl @ 0008 LS //
3 ST75 3 ST | g o o ST 75, 100
0.100 — | 0.006 ! )
% | % / ST30,40 || % 0003 ///’
£ bl E o004 Ve
g om0 ~sT100— | | | & // || §
: ST ey LA R
0.000 ST 10430 1 0.000 1 0.000
0 10 20 30| 0 10 20 30| 0 10 20 30
Charge [N] : Charge [N] : Charge [N]

+ ST = Stroke (course)
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Sélection du modele Série MX Q

Fleche de la table (valeurs de référence)

Déplacement de la table causé par
la charge du moment longitudinal

Déplacement lorsqu'une charge est appliquée
sur la partie signalée par la fleche pour la
course entiere de la table linéaire pneumatique
L 2
I l

=

Déplacement de la table causé

par la charge du moment radial
Déplacement lorsqu'une charge est
appliquée sur la partie signalée par la

fleche pour la course entiere de la table
linéaire pneumatique

1 —

Déplacement de la table causé
par la charge du moment latéral
Déplacement de la partie A lorsqu'une

charge est appliquée sur la partie F lors
du retrait de la table linéaire pneumatique

=

€| Modele a raccord double
MXQLIA

: : [ ] ——
La ligne en pointillés du graphique ci-dessous montre le déplacement l ‘2
de la portion indiquée par la fléche lorsque le support de plaque est ! H %o
monté par le client. | | 'S
F Plaque _ ! ! g % m
Il (en aluminium) : - : Lr 2 o g
‘ ‘ ! ST X
— : = : o 2=
1 1 E 46
| Lr=120mm |8
MXQ16(A)-0Z, MXQ12B-0Z | MXQ16(A)-0z, MXQ12B-0Z | MXQ16(A)-CZ, MXQ12BZ =
0.350 ! 0.018 ! 0012 ?E:'
E o0 7 sT125— | | | E 0 ST125— | & | E 0o / z: 123510 s o
Y Lolg 0014 — Y L o
% 0250 / : % 0012 / AST10 1 é 0008 // ST75 § g
S o ST100— | | |9 oot /// e /// ST 100, 125 S X
= K A/ sT30ars L |8 oo & ’ © S
£ 0150 L | g 00 // v E // Q@
§ 0.100 ST 150 : % 0006 y/ oy : § 0004 7 %
K Lo & 0004 Ve ST 10,20 | L= =
§ 0.050 {g;r:oog)w | § o L — : § 0002 =
0.000 EOIRIORVEE) | | 0.000 1 0.000 g,
0 20 40 60| | 0 20 40 60| 0 20 40 60| | 5
Charge [N] : Charge [N] : Charge [N] g D
(Taille plaque : t=12) 3 : = (e
Lr=160mm | 3 X
MXQ20(A)}-1Z, MXQ16B-0Z | MXQ20(A)-CZ, MXQ16B-0Z - MXQ20(A)-]Z, MXQ16B-0Z | £=
0.600 0.018 ST %5150 0.025 g
5 ST 150 LI E 0016 z : blE ‘ 2
% 000 y g ! % 0014 ST 7:5,100— : % 0020 ST10a40 o =
= I el | ! el 5 »
i / Ve SR & EEE ST N |2 oos ST ||, g
3 030 A blg /| _stao blg / oE
£ // _sT100 |3 e 2w y// 28
£ 0200 v E 000 / sT10,20—| | |E / . =2
g 0.100 // STZS g; 1355 ;goﬁ gl oot ’/ - g; 0.005 / STIRA T o"'g
8 | 2 -2 /ST 100 -8 oo 18 -~ i
0.000 B S Ao ‘ 0.000 ‘ 0.000 3
0 50 100 0 50 100 0 20 40 60 80| | B
Charge [N] ' Charge [N] ' Charge [N] -‘_§
(Taille plaque : t=12) | l 3
Lr =200 mm %
MXQ25(A)-0Z, MXQ20B-0Z : MXQ25(A)-0Z, MXQ20B-0Z : MXQ25(A)-0Z, MXQ20B-[Z | £
0.450 | 0.020 | 0.025 S @
T 0400 ST 150 | ST 150 e ST 10 a 40 s
£ oam0 / | E / £ o srs0, 75| | | &
2 o / sT125 E-R ST 100 sT125| | | |3 ’ 5
= 0.250 ey / mE ST 40, 50, 75 | = o0t "%
g’ st125 / _~ 18 oo T A E / sT100 | | 3
§ X 7  stio|| |5 % .| & oo -
£ 0150 aT)OV | E / = // ST 125,150| | S
§ 0.100 /M ST 150-ST 75 ! E 0.005 ST10a30 — ! E 0,005 Z §
0.000 L EEEEEEETEE AT IA | 0.000 | 0.000 c
0 50 100 0 50 100| 0 50 100| S
Charge [N] : Charge [N] : Charge [N] %
i ! (%]

ST = Stroke (course) (Taille plaque : t = 15)
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Al

Série MXQ

Précautions spécifiques au produit 1

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous a la page annexe pour connaitre
les consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour les actionneurs et

les détecteurs, consultez les « Précautions de manipulation des produits SMC » et le
« Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC, http://www.smc.eu

|

Montage

A\ Précaution

1.

195

Ne pas érafler ou bosseler la surface de montage
du corps, de la table ou de la plaque de fermeture.
Cela peut provoquer une réduction du parallélisme des surfaces
de montage, des vibrations du guidage ou une augmentation de
la résistance au fonctionnement, etc.

. Ne pas érafler ou bosseler la surface de transfert du

rail ou du guidage.
Cela peut entrainer un relachement, une résistance au
fonctionnement accrue, etc.

. Ne pas appliquer de chocs ou de charge excessifs

lorsque la piéce est montée.

Si une force externe supérieure au moment admissible est
appliquée, le guidage peut se desserrer ou la résistance au
fonctionnement augmenter.

. La planéité de la surface de montage doit étre inférieure

ou égale a 0.02 mm.

Un mauvais parallélisme de la piece montée sur le corps, la
base et les autres piéces peut provoquer des vibrations de
l'unité de guidage et une augmentation de la résistance au
fonctionnement, etc.

. Sélectionner la connexion adéquate pour les

charges dont le support externe et/ou mécanisme
de guidage sont a Il'extérieur, puis aligner
correctement.

. Eviter de toucher le corps lors du fonctionnement.

Vos mains, etc. risquent de se prendre dans le réglage de
course. Installer un couvercle par mesure de sécurité si vous
vous trouvez a proximité de la table linéaire en cours
d'utilisation.

. Eloigner les objets sensibles aux aimants.

Les aimants du corps étant intégrés, évitez tout contact
rapproché avec des disques magnétiques, des cartes
magnétiques, ou des bandes magnétiques. Les données
pourraient étre effacées.

. Ne pas toucher un aimant sur la section de la table.

Etant donné que la table est faite de substances magnétiques,
elle peut étre magnétisée si en contact avec un aimant, etc.
Ceci peut entrainer un dysfonctionnement des détecteurs, etc.

~
Z

9. Lors du montage du corps, utilisez des vis de la longueur

adéquate et ne dépassez pas le couple de serrage maximum.
Dépasser le couple de serrage maximum peut entrainer un
dysfonctionnement. Tandis qu'un serrage insuffisant peut entrainer un
mauvais alignement ou une chute.

1. Corps taraudé

! i |

: Lj: ‘ll -ll-l_ PN

1 , LS e s

| A A8 5

3 Apre’caution Les modeles autres que MXQ20(A) et MXQ25(A) comportent des trous

' traversants taraudés. Utiliser des vis au moins 0.5 mm plus courtes que la

! profondeur de vissage maximum (L2). Des vis longues peuvent entrer en

! contact avec la plaque de fermeture et provoquer des dysfonctionnements, etc.

l S ’ Couple de | Prof. de vissage [Prof. de vissage max,

} iUl AL serragF()a (Nm)| L1 [mm] ’ L2 [mr?w]

l MXQ6 M4 x 0.7 2.1 5 8

[ MXQ8 M4 x 0.7 2.1 8 11

| MXQ12 M5 x 0.8 4.4 11 15

[ MXQ16 M6 x 1 7.4 14 19

| MXQ20 M6 x 1 7.4 9

1 | MXQ25 | M8x1.25 18 12

| MXQ6A M4 x 0.7 2.1 8 11

1 |MXQ8A | M4x07 2.1 8 11

| MXQ12A M5 x 0.8 4.4 8 12

1 |[MXQ16A| M6x1 7.4 12 17

' MXQ20A M6 x 1 7.4 9

i MXQ25A | M8x1.25 18 12

: MXQ6B M4 x 0.7 2.1 5 8

; MXQ8B M5 x 0.8 4.4 4 9

. [MXQ12B| M6x 1 74 7 12

1 MXQ16B M6 x 1 7.4 10 15

' [MXQ20B | M8x1.25 18 14 20

l MXQ8C M4 x 0.7 2.1 6 9

'+ [MXQ12C| M5x0.8 4.4 8 12

2. Trou traversant

f —m %:' -

| Q W HR '

3 Modele Vis Couple de serrage max. [N-m] L [mm]

1 MXQ6 M3 x 0.5 1.1 5.3

} MXQ8 M3 x 0.5 1.1 8.3

l MXQ12 M4 x 0.7 2.7 11.5

! MXQ16 M5 x 0.8 5.4 14.4

| MXQ20 M5 x 0.8 5.4 19.3

! MXQ25 M6 x 1 9.2 23.5

1 MXQ6A M3 x 0.5 1.1 8.3

} MXQ8A M3 x 0.5 1.1 8.3

: MXQ12A M4 x 0.7 2.7 8.5

3 MXQ16A M5 x 0.8 5.4 12.4

! MXQ20A M5 x 0.8 5.4 16.3

| MXQ25A M6 x 1 9.2 20.5

i MXQ6B M3x05 11 53

1 MXQ8B M4 x 0.7 2.7 4.5

! MXQ12B M5 X 0.8 5.4 7.4

; MXQ16B M5 x 0.8 5.4 10.3

! MXQ20B M6 X 1 9.2 145

| MXQ8C M3 x 0.5 1.1 6.3

} MXQ12C M4 x 0.7 2.7 8.5
SVC
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Precautions spécifiques au produit (2)
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous a la page annexe pour connaitre
les consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour les actionneurs et

les détecteurs, consultez les « Précautions de manipulation des produits SMC » et le
« Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC, http://www.smc.eu

] Montage \ ] Montage
A\ Précaution A\ Précaution
3. Montage par I'avant 12. Une butée métallique avec amortissement doit étre
L utilisée au niveau de pression minimum en tenant
- compte de la force de compression maximale.
Lorsqu'on utilise une butée métallique avec avec amortissement, la
j l sortie du vérin se réduit de la compression maximale de
i ‘ I'amortissement. Si la sortie n'a pas de tolérance, I'amortissement ne
Q N sera pas completement compressé contre le métal, entrainant une
: . Couple de senage [Prof. de vissage instab.ilité‘de la pgsition q'grrét. Lors de la sélection d'un modéle, faites
Modele Vis e T méx. L [mm] attention & la sortie du vérin. (Reportez-vous au tableau ci-dessous.)
MXQ6(A) — M3x05 0.9 5 En particulier, lorsqu'il est monté vers le haut dans le sens vertical, non
MXQ8(A, C) |MXQ6B | M3x05 0.9 5 seulement la force de compression maximale du amortissement, mais
MXQ12(A, C) | MXQ8B M3 x 0.5 0.9 5 aussi la masse de la piece doit étre prise en compte.
MXQ16(A) MXQ12B | M4 x 0.7 2.1 6
MXQ20(A) | MXQ16B| M5x0.8 4.4 7 - Horizontal : Sorite du vérin > Force de compression maximale
MXQ25(A) MXQ20B| M6 x 1 7.4 9 de l'amortissement

4. Montage par le haut

Apre’caution Pour éviter que les vis de montage de la piece ne
heurtent la table, utiliser des vis plus courtes d'au moins

- Vertical :  Sortie du vérin > Force de compression maximale
d'amortissement + (masse de la piece + masse
des pieces mobiles du produit)

Piece métallique

Butée métallique avec

Piéces internes Amortisseur amortissement

0.5 mm que la profondeur maximale de vissage. * 1 Pression d'utilisation minimum | Réference) Force de
Des vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc Alésage [mm] de la butée métallique avec | fonctionnement
de guidage et provoquer des dysfonctionnements, etc. amortissement [MPa] maximale [N]
Couple de |Prof. de vissage [mm] 8 0.3 20
Modele Vis serrage max. - 12 0.3 42
Max. Orifice
(N-m] 16 0.2 65
MXQ6(A) — M3 x 0.5 1.1 4.1 2.1 20 02 97
MXQ8(A,C) | MXQ6B | M3x0.5 1.1 4.1 2.1 o5 02 154
MXQ12(A, C) |[MXQ8B | M4x0.7 27 5.7 2.7 * Non disponible pour @ 6
MXQ16(A) MXQ12B | M5x 0.8 5.4 7.3 88
MXQ20(A) MXQ16B | M5 x 0.8 5.4 7.3 3.3
MX°25(A) MXQ20B M6 x 1 9.2 9 4 Horizontal Vertical ﬁ Poussée du vérin
10. Les trous de centrage de la table et de la base du  Forede compEsen maximale iy
corps n'ont pas le méme centre. Utiliser ces pions 53‘\‘;3;6 +
lors de la réinstallation de la table lorsque celle-ci a Masse des

11.

été otée afin d'effectuer des travaux d'entretien d'un
produit identique.

Lorsque le réglage est monté, un moment est
généré par la poussée du vérin, provoquant le
déplacement de I'extrémité de la table a I'arrét.

Le déplacement peut varier en fonction de la
pression d’alimentation, du sens de montage ou du
modeéle. Pour plus de détails, contactez votre
représentant SMC.

O

pieces mobiles

Butée métallique

; Butée métallique
avec amortissement

avec amortissement Force de

compression
maximale

SvC 196
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Précautions specifiques au produit (3)
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous a la page annexe pour connaitre
les consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour les actionneurs et

les détecteurs, consultez les « Précautions de manipulation des produits SMC » et le
« Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC, http://www.smc.eu

|

Environnement d'utilisation \

|

Autres

A Précaution

1

197

. Ne pas utiliser le produit dans un milieu ou il peut étre

exposé aux liquides tels que I'huile de coupe, etc.
L'utilisation du produit dans un milieu ou il peut étre exposé a de
I'huile de coupe, des réfrigérants ou de I'huile, etc. peut entrainer
des relachements, une augmentation de la résistance, ou une
fuite d'air, etc.

. Ne pas utiliser le produit dans un milieu ou il peut

étre directement exposé aux corps étrangers tels
que la poussiére, poussiére déposée, copeaux,
projections, etc.

Cela peut entrainer un relachement, une résistance au
fonctionnement accrue, des fuites d'air, etc. Pour une
utilisation dans ce type d'environnement, veuillez consulter
SMC.

. Ne pas utiliser dans un milieu exposé directement

aux rayons solaires.

. Bloquer les sources de chaleur présentes dans la

zone alentours.

Si des sources de chaleur sont présentes dans la zone
alentours, la chaleur rayonnante peut entrainer une
augmentation de la température du produit, produisant un
dépassement de la plage de température. Bloquer la chaleur a
I'aide d'une couvercle, etc.

. Ne pas faire subir de vibrations et/ou chocs excessifs

au produit.

Veuillez consulter SMC en ce qui concerne une utilisation
dans ce type d'environnement ; cela peut entrainer des
dommages ou un dysfonctionnement.

Bien que la table possede une robustesse adéquate, si elle
est endommagée, ne la touchez pas a mains nues car le
produit peut étre coupant comme un rasoir. Et peut causer
des blessures séveres.

. Attention a l'anticorrosivité de la section de guide

linéaire.

La table et le bloc guide sont fabriqués en acier inoxydable
martensitique. Toutefois, I'anticorrosivité de cet acier est
inférieure a celle de l'acier inoxydable austénitique. En
particulier, de la rouille peut étre générée en raison de la
condensation, etc. qui génére des gouttes d'eau susceptibles
d'adhérer.

O

SVC

/A Attention

1. Ne pas introduire les mains ou les doigts entre la
plaque et la fixation.
Ne pas introduire les mains ou les doigts entre la table et la
fixation lorsqu'elle est rétractée.. Vous pourriez vous blesser la
main ou les doigts.

A\ Précaution

1. Ne pas démonter ni modifier le produit.

2. Stabilité de performance

La vitesse du piston dans le tableau des caractéristiques
correspond a la vitesse moyenne. La vitesse réelle de ce
produit peut varier légérement lors de la course selon les
conditions d’utilisation telles que le changement de la
résistance de la charge et de la pression.

Si une utilisation stable a faible vitesse est nécessaire,
veuillez consulter votre agence SMC locale.






/\ Consignes de sécurité

e i e T T
Précaution indique un risque potentiel de faible
niveau qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer des
blessures mineures ou peu graves.

! A\ Précaution:
|

: /\ Attention:
. /A Danger :

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de

risque potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution", "Attention" ou "Danger". Elles sont
toutes importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC)*1), a tous les textes en vigueur a ce jour.

blessures graves.

R T T S |

Attention indique un risque potentiel de niveau
moyen qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou
des blessures graves.

Danger indique un risque potentiel de niveau fort
qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des

1) 1SO 4414 : Fluides pneumatiques — Regles générales relatives aux systémes.

ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Régles générales relatives aux systemes.
IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des machines.
(1ére partie : recommandations générales)

etc.

/A Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne qui a
concu le systeme et qui a défini ses caractéristiques.
Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines conditions, c'est la personne
qui a congu le systeme ou qui en a déterminé les caractéristiques (aprés avoir fait les analyses et
tests requis) qui décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les performances et
la sécurité exigées par I'équipement seront de la responsabilité de la personne qui a déterminé la
compatibilité du systéme. Cette personne devra réviser en permanence le caractére approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier catalogue et en tenant
compte de toute éventualité de défaillance de I'équipement pour la configuration d'un systéme.

2. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir sur les
équipements ou machines.

aux

"Clauses

|
|
|
I ISO 10218-1 : Manipulation de robots industriels - Sécurité.
|
|
|

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité/clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis & la "Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité" et
Veuillez les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de responsabilité

de conformité".

du

produit,

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou d'un an et demi apres livraison
selon la
Le produit peut également tenir une durabilité spéciale, une exécution a distance ou des
pieces de rechange. Veuillez demander l'avis de votre succursale commerciale la plus

premiére

échéance. 2

n

I

Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait 'objet d'une mauvaise manipulation. Le montage,
le fonctionnement et I'entretien des machines ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne

doivent étre réalisés que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

3. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des machines ou équipements
sans s'étre assuré que tous les dispositifs de sécurité ont été mis en place.

. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre effectués qu'une fois que
les mesures de prévention de chute et de mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été
confirmées.

. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les mesures de sécurité indiquées

ci-dessus ont été prises, que le courant a été coupé a la source et que les précautions spécifiques

du produit ont été soigneusement lues et comprises.

Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention pour éviter les

dysfonctionnements malencontreux.

. Contactez SMC et prenez les mesures de sécurité nécessaires si les

produits doivent étre utilisés dans une des conditions suivantes :

. Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les catalogues, ou
utilisation du produit en extérieur ou dans un endroit ou le produit est exposé aux rayons du
soleil.

2. Installation en milieu nucléaire, matériel embarqué (train, navigation aérienne, véhicules, espace,

navigation maritime), équipement militaire, médical, combustion et récréation, équipement en
contact avec les aliments et les boissons, circuits d'arrét d'urgence, circuits d'embrayage et de
freinage dans les applications de presse, équipement de sécurité ou toute autre application qui

proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période de garantie, période durant
laquelle nous nous portons entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies.
Cette limitation de garantie s'applique uniquement & notre produit, indépendamment de
tout autre dommage encouru, causé par un dysfonctionnement de 'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les termes de la garantie, ainsi
que les clauses limitatives de responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les
produits particuliers.

#2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.
Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie pendant un an a compter de
sa date de livraison.
Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne prend pas en charge
l'usure du produit causée par ['utilisation de la ventouse ou un dysfonctionnement provenant
d'une détérioration d'un caoutchouc.

Clauses de conformité

ne correspond pas aux caractéristiques standard décrites dans le catalogue du produit.
3. Equipement pouvant avoir des effets néfastes sur 'homme, les biens matériels ou les animaux,
exigeant une analyse de sécurité spécifique.
4. Lorsque les produits sont utilisés en systéme de vérrouillage, préparez un circuit de style double
vérrouillage avec une protection mécanique afin d'eviter toute panne. Vérifiez périodiquement le
bon fonctionnement des dispositifs.

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production pour la fabrication
des armes de destruction massive (ADM) ou d'autre type d'arme est strictement
interdite .

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un pays a un autre sont
déterminées par les directives de sécurité et les normes des pays impliqués dans la
transaction. Avant de livrer les produits SMC & un autre pays, assurez-vous que
toutes les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

A Précaution

1. Ce produit est prévu pour une utilisation dans les industries de fabrication.
Le produit, décrit ici, est congu en principe pour une utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
Si vous avez lintention d'utiliser ce produit dans d'autres industries, veuillez consulter SMC au préalable et
remplacer certaines spécifications ou échanger un contrat au besoin.
Si quelque chose semble confus, veuillez contacter votre succursale commerciale la plus proche.

A\Précaution

Les produits SMC ne sont pas congus pour étre des instruments de
métrologie légale.

Les instruments de mesure fabriqués ou vendus par SMC n'ont pas été approuvés dans le cadre
de tests types propres a la réglementation de chaque pays en matiére de métrologie (mesure).
Par conséquent les produits SMC ne peuvent étre utilisés dans ce cadre dactivités ou de
certifications imposées par les lois en question.

’A Consignes de sécurité| Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.

SMC Corporation (Europe)

Austria @ +43 (0)2262622800  www.smc.at office@smc.at Lithuania @ +37052308118 www.smclt. It info@smcltIt

Belgium & +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smcpneumatics.nl
Bulgaria @ +359 (0)2807670  www.smc.bg office@sme.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SmC-norge.no post@smc-norge.no

Croatia @& +385(0)13707288  www.smc.hr office @sme.hr Poland @ +48 222119600 Www.sme.pl office@smc.pl

Czech Republic @& +420 541424611 www.smc.cz office @smc.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smces.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia & +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smcfi smcfi@smc.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office @sme.sk

France @& +33(0)164761000  www.sme-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @ +386 (0)73885412  www.smc.si office@smc.si

Germany & +49 (0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @& +34 902184100 WWW.SmC.eu post@smc.smces.es

Greece @ +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary & +36 23513000 www.sme.hu office@sme.hu Switzerland @& +41(0)523963131  www.smc.ch info@smce.ch

Ireland @& +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy @ +39 0292711 www.smcitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44 (08451215122 www.smcpneumatics.co.uk - sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia & +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362

1st printing VX printing VX 00 Printed in Spain

Les caractéristiques peuvent étre modifiées sans avis préalable et sans obligation du fabricant.




