Vérin sans tige a entrainement direct

Série MY1

Haute
Précision

" Grande rigidité
Guidage par circulation de billes

série MYTHT

Guidage par circulation de billes

série MY1H

Guidage par galets

série MY1C
Guides lisses
seérie MY1M

= Moment admissible Important =
Série MY1B

Large gamme de modeles grace aux cinq guidages disponibles



Série MY1 B
Combinaison possible avec une large gamme
de guid?sipour tisfaire vos besoins. «

La conception simple sans guide o
réduit 'encombrement.
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Modeéle de base

Modele & guidage par galets Serie Y1 C

Opération en douceur méme avec une
charge excentrée. .

Gui age par galets

Grande rigidité

Guidage par circulation de billes Série MY1 H T

Charge et moment élevés et haute précision
idéal pour le transport et la pri
charges élevées

Par circulation de billes

ement direct

érie M1Y1

Modele a guides lisses G5/ /Y1 M
Le guide ihtégré permet dutiliser un grand
nombre de convoyeurs différents
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Guidage par circulation = ...
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Courses disponibles

Courses disponibles par
tranches de 1 mm.

Raccordement universel

Les orifices sont concentrés
sur un seul coté.

Bloc butée Bride de fixation

Le réglage de la course est possible Evite que le tube du vérin
sur un ou sur les deux cotés. ne se plie pour les grandes
 Vis de réglage courses.

* Amortisseur hydraulique basse énergie+ vis de réglage (bloc L)

* Amortisseur hydraulique haute énergie+ vis de réglage (bloc H)

Interchangeabilité

Les corps et les pieces de
fixation des séries MY1M et MY1C
sont interchangeables.
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Méme lorsqu'il est
équipé d'un
accouplement de
compensation, la
hauteur n'est que de
28.5 mm.
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i de @ 10 ajouté aux séries MY1B/MY1H.

= u:
= 3

 base Hauteur 27mm Guidage par circulation de billes *™3%

10  / my1H10
‘ = %—C . ;;‘L":‘I B Fixation possible du
. — bloc butée

mt— - < ey
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A Le bloc butée (bloc H) ne doit pas dépasser la " 1
hauteur de la table.
Modeéle a raccordement

universel (standard)

Alésage (mm) Amorti. Bloc Bride A°°°“pe'e'“em Verrouilage| ~ Exécutions
Nete) 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100 pneum. butée | de fixation compensation | detige spéciales
. Note 2)
Modeéle de base o W @ o WS - -/ > -
Courses
intermédiaires
Guides lisses LA AR A A A A o o/ e Courses longues
. Raccord. Taraudage avec
uidage par galets universel o WV W N - - inSert
Raccord. Bande externe
. A q tandard i
circulation de billes . "% RN < < d < Joint NBR
Entretoise de
Grande rigidité Selaos
‘circulation de billes A e o o

Note 1) L'alésage 10 est uniquement disponible avec le raccordement universel. Note 2) L'alésage 10 est uniquement disponible avec I'amortissement élastique.

/ - Utilise deux guides a billes. Le verrouillage de tige a été ajouté
. Charge maxi 320 kg (2 63) alasérie MY1H. 5=
/ Grande rigidité/par circulation de billes > *../ ; 1
% MY1 HT50, 63 ‘ ‘ - Axe du blogueur

Permet de régler la course

Le vérin peut &tre remplacé -~ Gl @ @ @

o sans enlever la T T ; & L.
Taraudage de fixation a T Sy - : i - @
boulons a oeillet en Les dimensions sont e _Ge 1
_sta{ltflart«_i pour une identiques a celles du | Gl -
Instalaflon alsee modgle standard 4

. ~~ - - - ®
Verrouillage sur un cété < 09 |

ou sur les deux cotés

Jtilisation de boulons a oeillet




série MY 1
Sélection du modele

Les étapes suivantes permettent de sélectionner la série MY1 la mieux adaptée a votre application.

Pour sélectionner une série

Modele e G GUREGE Sélecti ) Graphique des
du vérin Ypis el fgueky €lection du guidage valeurs admissibles | Mz: Moment latéral e

N ) . — - M1: Moment longitudinal
MY1B |Modéle de base Version non guidée, combiné généralement avec un guidage externe Reportez-vous en page 10 X
MY1M |Guides lisses Précision de guidage d'environ 0.12 mm Note 2) Reportez-vous en page 34
MY1C |Guidage par galets Précision de guidage d'environ 0.05 mm Note 2) Reportez-vous en page 54
MY1H |Guidage par circulation de billes| Précision de guidage de 0.05 mm maxi Note 2) Reportez-vous en page 74
MY 1HT |Grande rigidité/par circulation de billes| Précision de guidage de 0.05 mm maxi Note 2) Reportez-vous en page 96

Note 1) A utiliser comme référence lors de la sélection de la précision de guidage. Contactez SMC lorsque la précision doit étre garantie

pour

Note 2) La précision indique la fleche sur la table (en fin de course) lorsque 50 % du moment admissible est utilisé. (Valeur de référence).

MY1C/MY1H.

Procédure de sélection

Amorti pneumatique

Conditions d'utilisation

m: Charge (kg)

V : Vitesse (mm/s) Précision:
P : Pression d'utilisation (MPa)

” Réexaminez les conditions d'utilisation
Position de montage:

Présélection du modele

MY1B : Modele de base

MY1M : Guides lisses

MY1C : Guidage par galets

MY1H : Guidage par circulation de billes
MY1HT: Grande rigidité/par circulation de billes

Sélectionnez le guidage
adéquat pour l'application.

Charge
admissible
mm maxi

NON Choisissez un alésage supérieur

Changez de modéle de guidage

@OK

Moment
admissible
[Zodgt

NON Choisissez un alésage supérieur

Changez de modele de guidage

I
Amortissement en c
fin de course N
g
5

Type L NON H NON NON

NON

=)

OK

Amortissement
externe

Bloc butée

- Bloc butée

Choix de la position des raccords <
et du modéle des détecteurs (modéle

@OK H OK OK

Raccordement universel ou standard

+ Dans le cas d'un amortissement externe, il est conseillé d'installer ce dernier le plus
prés possible du centre de gravité de la charge.
Il est possible de sélectionner tous les modeles de vérin sans tige a entrainement direct
(série MY 1) en fonction des phases mentionnées ci-dessus.
Reportez-vous au manuel d'instructions pour plus d'informations et contactez SMC en
cas de doutes.

SVC
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Sélection du modele Serie M Y1

Type de moment appliqué sur le vérin sans tige

Les moments appliqués varient selon la position de montage, la charge et la position du centre de gravité.

Z
| Moments | { s Moment radia

M:: Moment longitudinal

R

X Mz: Moment latéral

Moment statique

Montage horizontal

]
|
vm1 Xg
Montage latéral
Position de montage| Horizontale | Plafond Verticale Latérale
Charge statique m mi mz ms ma Note)
[
3z Mi mixgxX mxgxX —_— msxgxZ
©
®
£ Mz mixgxY mzxgxY msxgxZ —
£
g Ms — — msxgxX msxgxyY
Note) ma est une masse mise en mouvement par l'effort de poussée. Utilisez de 0.3 a
0.7 fois la poussée (selon la vitesse d'utilisation) comme référence.

g: Attraction terrestre

Moment dynamique

Pr%ﬂﬁ?;gge Horizontale| Plafond |Verticale | Latérale
Charge 14
dynamique Fe j00 X vaxmnxg
o | MiE ;— xFEXZ
£g
£ € | Mce | Moment dynamique M:x n'intervient pas.
4
S | MsE ;— xFEXY

Note) Indépendamment de la position de montage, le moment
dynamique est calculé a l'aide de la formule ci-dessus.

g: Attraction terrestre, Va: Vitesse moyenne




Série MY1

Calcul du taux de charge du guide

[1] Conditions d'utilisation
VErin utilisé ..................... MY1H40-500 :

Vitesse d'utilisation moyenne va ... 300mm/s 4
Position de montage .......... Montage vertical | éﬁ Wh: MGGLB25-200 (4.35 kg)

MY1H40-500 / Uy

------ Position de montage ----.

1. Montage horizontal 2. Montage vertical
z
”v )

<> 4. Montage xi

We: MHL2-16D1 (795 g) latéral

Wa: Plaque de raccordement t = 10 (880 g) Wa: Pigce (500 g)

Reportez-vous aux pages ci-dessus pour les
exemples de calcul selon la position.

[2]Blocage de la charge

42,5 150 Masse et centre de gravité
5 65 Réf. de Masse Centre de gravité
| la charge mn Axe X Axe Y Axe Z
T v 4 Wh Xn Yn Zn
J ,—T | | . Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
= W 4.35k 150 mm Omm | 42.5mm
vigg g ' OO B 9
— Y Wce 0.795kg | 150 mm 111 mm | 425mm
- - [] wd 0.5 kg 150 mm 210 mm | 42.5mm
L n=a,b,cd

[3] Calcul du centre de gravité

ms = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg

_ 1
X —EXZ(mnXXn)

1

=6.1525(
Y =Wx2(mnxyn)
1

~6.525
1
4 ——m3XZ(mnXZn)

1
~ 6.525

0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm

(0.88x5+4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calcul du taux de charge pour une charge statique

ms: Masse
ms maxi (indice 1 du graphique MY 1H/ms) = 50 (kg)

Taux de charge o1 = ms/ms maxi = 6.525/50 = 0.13

M2: Moment
M2 maxi (indice 2 du graphique MYTH/M2) = 50 (NM) ...euniniiiiie e
M2=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x107%=2.39 (Nm)
Taux de charge o2 = M2/M2 maxi = 2.39/50 = 0.05

O
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Sélection du modele Série M Y1

Ms: Moment

[5]Calcul du taux de charge pour le moment dynamique

[6]Somme et vérification des taux de charge du guide

Ms maxi (indice 3 du graphique MY TH/Ma) = 38.7 (NM) .....iviiiieiiii e
Ms=msxgx X =6.525x9.8x 138.5x 10 =8.86 (Nm)
Taux de charge 0z = Ms/Ms maxi = 8.86/38.7 = 0.23

Charge équivalente Fe lors d'un impact

__14 __14 _
FE= 100 Xxvaxgxm= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M-E: Moment
M+E maxi (indice 4 du graphique MY1H/M1 ou 1.4va = 420 mm/s) = 35.9 (Nm)
VHE = é—x FEXZ=-1— x268.6 x37.4 x 107 = 3.35 (Nm)

3
Taux de charge 04 = M1E/M1E maxi = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Moment
MsE maxi (indice 5 du graphique MY1H/M3 ou 1.4va = 420 mm/s) = 27.6 (Nm)
MsE = —— x FEXY = ;— X 268.6 X 29.6 x 107 = 2.65 (Nm)

3
Taux de charge 05 = Mse/Mse maxi = 2.65/27.6 = 0.10

200 = Ot + Oz + O3 + Ol + Os = 0.601

Le résultat ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modéle sélectionné peut,donc, étre utilisé.

Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.

Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide Zo. dans la formule ci-dessus est supérieure a 1, rédui-
sez la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut étre également effectué aisément avec le
"Systeme CAD de SMC ".

Charge Moment admissible
MY1H/ms MY1H/M- MY1H/M: MY1H/Ms
— T
1 2) |
50 = y 50 = 50 = 50 3
40 40 4 40 40 =g A, =
30 ==-r= ] 30 30 4 (\
30 R ISR R—— -k/
20 N
20 1 20
N\
20 N N
. 10 MY-H404 .
] H321 ]
10 N N v o] i s 10 N \‘
i ]
N MYAH32 N MY 1H40
10 MY1H40 A 5 MY1H251 N K__[MY]H32
2 A\ AN — E 5 [N N\ § 4 % 5 N
) MY1H32 z C MY1H25 £ 3 MYIH2O | E 4 - MY:H25
2 N\ 5 ' 5 5 ]
° MY1H25 g 3 {\ g 2 S 3 s\
4 i 2 : MY1H20 2 - MYTH20
MY1H20 ' 1 N WVARTE] "
3 ; i L '
1 m
1 Ll AN 1 AN
> MY1H16 | 1 0.5
= MY1H16 0.4 MY1H16
MY1H10 & 03 MY1H10 |
0.5 . : 0.5 n
0.4 T 02 0.4 r
1 03 - 03 A
L] ]
02 ' MITHIO 0.1 02 L0
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400 500 000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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série Y 1 B
Modeéle de base
010,016, @ 20, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Coussinet




série MY1B Avant utilisation

Moment admissible max./Charge admissible max.

Modéle Alésage Moment admissible maximum [N-m] | Masse maximale de la charge [kg]
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5
16 2.5 0.3 0.8 15 3.0 1.7
20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0
MY1B 50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Les valeurs ci-dessus correspondent aux valeurs maximum du moment et de la charge. Consultez chaque
schéma pour connaitre le moment et la charge admissibles maximum pour une vitesse spécifique.

Précautions de conception

Nous recommandons d'installer un amortisseur externe lorsque le vérin est combiné avec un
autre guide (connexion avec accouplement de compensation, etc.) et que la charge admissible
maximum est dépassée ou lorsque la vitesse d'utilisation est comprise entre 1000 et 1500 mm/s
pour des alésages de @ 16, @ 50, @ 63, & 80 et @ 100.

Masse de la charge (kg)

mi

: »

Moment (N-m) me
Fi1 M1=F1 x L1 F2 < M2=F2xL2 F3< M3=F3x L3
hr = 3
—
] B [T | ]
L | L]

<Calcul du taux de charge du guide>

1. Vérifiez la charge admissible maximum (1), le moment statique (2) et le moment dynamique (3) (au
moment de l'impact avec la butée) pour faire les calculs de sélection.
+ Pour I'évaluation, utilisez Va (vitesse moyenne) pour (1) et (2), et U (vitesse d'impact U = 1.4 Va) pour (3).
Calculez m max. pour (1), a partir du graphique de charge maximum admissible (m1, mz, ms) et M max pour (2) et
(3), a partir du graphique maximum de moment admissible (M1, Mz, Ms).

Somme des taux
de charge du guide

Charge [m] N Moment statique [M] ® N Moment dynamique [Me] @

_Chargeadmissiblemaximum mma Moment statique admissible [Vimax] ' Moment dynamique admissible [Memax] —

Note 1) Moment entrainé par la charge, etc., avec vérin au repos.

Note 2) Moment entrainé par la masse de la charge a la fin de la course (au moment de I'impact avec la butée).

Note 3) Les moments varient selon la forme de la charge. Alors, la somme des taux de charge (Za) correspond au
total de tous les moments.

2. Formules de référence [moment dynamique a I'impact]
Utilisez les formules suivantes pour calculer le moment dynamique lorsque I'impact avec les
butées est pris en compte.
m: Masse de la charge (kg)
F: charge (N)
Fe: charge équivalente & limpact (au moment de limpact avec la butée) (N)
”l'da ﬁfriseitn:t)ggggs ((’r\lnrr:/)s) 0: Coefficient d'amortissement
Note 4) Avec amortisseur élastique = 4/100
V = 1.4 Va (mm/s) Fe = 1.4 Va-6-m-g (MY1B10, MY1H10)

~.Me =%N-Dll§2- L1 =4.57 VadmL, Avec amortisseur pneumatique = 1/100

V: Vitesse d'impact (mm/s)

Me:Moment dynamique (N-m)

L+: Distance au centre de’gravité de la charge (m)

Moment max. admissible

Sélectionnez le moment a partir de la
plage dutilisation indiquée dans les
graphiques. Notez que la valeur de charge
du moment admissible peut parfois
excéder les limites recommandées dans
les graphiques. Par conséquent, vérifiez la
charge admissible pour les conditions
sélectionnées.

Charge maximale

Sélectionnez la charge dans la plage de
limites indiquées sur les graphiques. Notez
que la valeur du moment maximum peut
parfois excéder les limites recommandées
sur les graphiques. Par conséquent,
vérifiez également la charge admissible
pour les conditions sélectionnées.

v
Avec amortisseur de chocs = 1/100 —
g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s?) m FE

Note 4) 1.4Vad est un coefficient permettant de calculer I'effort d’'impact. a MEe
Note 5) Coefficient moyen de la charge (:%) : Ce coefficient permet d'évaluer le moment maximum %—

de la charge lors de I'impact avec la butée, tout en considérant les calculs de durée de vie. |
3. Pour les procédures de sélection détaillées, reportez-vous aux pages 12 et 13. / e

/
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Avant utilisation Série M Y1B

MY1B/M+ MY1B/M2 MY1B/Ms
200
AN
500 AN 50 N N
400
300 40 N 100 E\ N =
200 N % b N ~—
NN 20 AN S 50 ANEIEAN
N N \\ 40 N N
100 N ™ AN . — N \\ \ 30 N A N AN
S MYIB100] 10 NN MYIBIOC N TN Ywvisioo
N N N ~ N N < 20 \ ™
50
N S Syl < N \
49 L5 LS 5 SN MY 1B80] NN Nmvisso
4 N 10
\\ \ 3 N \ | N AN
20 MY1B63- N N ~
. y £ N MY[1B63 € I YWY1B63]
=z \ z N Z 5
= 10 MY:1B507 = \ = 4 N
5 5 MY{1B50 & 4 MY1B50
£ £ 1 £
(e} [} o
s 5 = s 2
4 N
3 N 0.5
0.4 ;
2 \\ y 03 -
AN 0.2 ™~
1 Q 0.5 N
N 0.4 N
~ ~YMY1B20] N N 03 WS
0.5 X h 0.1 S SN : AN
NS MY1B20]
g'g A MY1B16 ™K 02 MY1B20
R N 1-1510 I N
N 0.05 T \ \
0.2 0.04 MY[1B16
Nmy1B10 0.03 N 01 e Al
04 0.02 NUMY1B10 0.06 NCMY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s

MY1B/m1 MY1B/m2 MY1B/ms3
200 30
50
20 40
100 \C N 30 \\
AN \\ \
\\ AN LN 20 S
1
\\\ 0 \\\\ A N \ \
50 N N\ N \ N \\
NN A N
40 N N N N
\\ N NN 10 NN AN
NN NN N NN imv—|
30 \\\\ 5 N \\ \ \\ \\ MY1B100
N 4 N MY1B100 N
\ N
20 NN wyisoo] 3 N\ NN wisso) 5 Y1880,
N \ N N 4 \ .
2 \\ MY1B80 2 \ \\ o MY1B63
© o 2 \ J MY1B63 ° \
2 \ \ MY1B63 =] \\ MY1B50 & MY1B50
10 <)
5 e wvissel | 5 NAN 5 2
\\ \
1 \ N
\ N
5 \ AN AVIAN 1 NN
4 NN N N\ \\ N
A\ X \ Y MY[1B20 N D
3 N 0.5 \C
N NMY1B20 | 0.4 MY;1B16 0.5 AN
\ 0.4 N N MY1B20
2 MY1B16 03 N 03 N N
N N N \
\\ 0.2 MY1B10 0.2 MY1B16
1 MY1B10 N
| 0.1 0.1 NIMY1B10
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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série MY1B
Sélection du modele

Les étapes suivantes vous permettent de sélectionner la série MY 1B la mieux adaptée a vos applications.

Calcul du taux de charge du guide

1 Conditions d'utilisation

smm——— Position de montage ----- N
VEHN ..o MY1B50-500 2. Montage vertical
Vitesse d'utilisation moyenne Va ...... 300 mm/s
Position de montage ................. Montage horizontal
Amortissement:----cceeeeeeeeeeneieennneennnn. Amortissement pneumatique

(® = 1/100) W: Piece (5 kg)

MY1B50-500 Reportez-vous aux pages ci-dessus pour les exemples

de calcul selon la position.

2 Position de la charge

Y Masse et centre de gravité
I I . Centre de gravité
l l [ | X l ‘ Piece Masse
ek m X-axis Y-axis Z-axis
z 40
w 5kg 40 mm 40 mm 70 mm

70

40

3 Calcul du taux de charge pour une charge statique

m:: Masse
m1 maxi (indice 1 du graphique MY1B/m1) = 47 (kg)
Taux de charge Oli = mi/m1 max = 5/47 = 0.11

Mi: Moment

M1 maxi (indice 2 du graphique MY 1B/M1) = 52 (N-m)
Mi=mixgxX=5x9.8x40x10°=1.96 (N-m)
Taux de charge Oz = M+/M1 max = 1.96/52 = 0.04

M:: Moment
M2 maxi (indice 3 du graphique MY1B/Mz) = 6.2 (N-m
Ms=mixgxY=5x9.8x40x10°=1.96 (N-m)
Taux de charge Ols = M2/M2maxi = 1.96/6.2 = 0.32

12
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4. Calcul du taux de charge pour le moment dynamique

5.

Sélection du modele Série M Y1B

Charge équivalente FE a I'impact
Fe=14Vax§xmxg=1.4x300 x—— x 5 x 9.8 = 205.8 (N)

100
M1e: Moment

M1e maxi (indice 4 du graphique MY1B/M1 ou 1.4Va = 420 mm/s) = 37 (N-m)
Mg =%x FexZ =%x 205.8 x 70 x 10°° = 4.81 (N-m)
Taux de charge Ols = M1e/M1e maxi = 4.81/37 = 0.13

Mse: Moment

Mse maxi (indice 5 du graphique MY1B/M3 ou 1.4Va = 420 mm/s) = 11.0 (N-m)---ceoveeneee
Mse =%x FEx Y =% x 205.8 x 40 x 10° = 2.75 (N-m)
Taux de charge Ols = M3e/M3se maxi = 2.75/11.0 = 0.25

Somme et vérification des taux de charge du guide

Soa=00+0L+0:+0L+0:=085<1

Le résultat ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modéle sélectionné peut, donc, étre utilisé.
Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.
Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide o dans la formule ci-dessus est supérieure a 1, rédui-

sez la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut étre effectué aisément avec le "Systeme CAD
de SMC Pneumatics".

Charge Moment admissible
MY1B/m1 MY1B/M MY1B/M: MY1B/Ms
200 ~ 200
500 50 AN
400 20 100 N
300 N ~
100 \- N 30 N AN A
\C 200 TN N ~ N
N \C N \\ 20 N \\ ig
N1 N NN 2% SN
50 = = [ N MHBTO0 10 = = MY1B1003 NN Ywvisroo
o }\\\\ \\ % 2-. 4\ 3 \\ uv‘1 B80. - = 3 : > N i N\ i 20 \ - N
30 NN 8 == ] 5 T My}tB8o7 L= =+ = MNON Y1880
IR MY ‘ : NI 10 ——
20 N Y1810 20 " MY3B63] 3 N Nwvis ~NMY/B63]
2 \ NN Vivreo £ N E h 88| | g PN NwvB63]
A
s \\ | Z o : wvisso| | N 1
5 MY1B63 5 & MY{1B50 5 , f MY1B50
g 10 N MY1B50 s A § s N
© AN A ikl = 5 u = = 5 Il
N 4 T l
3 0.5
5 [ N 04 ; U
(N 2 N 0.3 SN
¢ N NI\ NN 02 N
3 1 N : 05
N NV 1820 S N
I N \ 0.4
| MY1B20] N N
mvigted I ] 0.1 S 03 N
2 MY1B16 05 \ N MY{B20 "N
0.4 AN M Al Il MY: ¥
N o4 N Nuvists] !— 02 ([ JMviB20
N i N 0.05 ‘ N \
M b o 02 i N 0.04 MY(IB164 ! MY1B16)
1 MY1B10 NwYiB10 N 0.1 ‘
(] 0.03 N . i T
0.1 I 0.02 NI MY1B10 0.06 I MY1B10T—]
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
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13

O
2



Vérin sans tige a entrainement direct
Standard

Série MY1B

010,90 16,9 20,9 50, @ 63, O 80, @ 100

Pour les alésages @ 25, @ 32 et @ 40,
reportez-vous au catalogue sur www.smc.eu.

Pour passer commande

SENCECE MY1B|20 -300]_ [-[M9BW| |-

StandardT l Exécutions spéciales
Alésage= Reportez-vous page 15 pour
des informations détaillées.
[mm] Taraudage
10| 10mm Symbole| Type Alésage Nombre de détecteurs
16| 16 mm —  |Teraudege M| @ 10, @ 16, @ 20 — 2 pcs
20| 20mm Re S 1pc
@50, @63, @ 80,
50| 50mm TN NPT 3100 n «n » pieces
63| 63mm TF G
80| 80mm i
® eDétecteur
100|100 mm Raccordement ’ . __
— Modeéle standard [ — [ Sans détecteur (aimant intégré) ]
G Modéle a raccordement centralisé Pour les vérins de @ 10 sans détecteur, la
Note) Pour @ 10, seul G est disponible. configuration du vérin est pour le détecteur reed.
’ Pour le rajout d'un détecteur statique, consultez SMC.
Course du vérin [mm]e
Les détecteurs compatibles varient selon la taille
Alésage [mm] Course standard [mm]* _Cour;e =R d'alésage. Sélectionnez un détecteur compatible
disponible [mm] en vous reportant au tableau ci-dessous.
10, 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 50, 63, 80 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000 ¢ Symbole du bloc butée
100 1800, 2000 Reportez-vous a la rubrique « Bloc butée » page 15.

+ Les courses sont disponibles depuis une course de 1 mm jusqu'a la course maximum par incréments de 1 mm.
Cependant, avec une course inférieure ou égale a 49 mm, la capacité de I'amortisseur pneumatique diminue
etil n'est pas possible de monter plusieurs détecteurs. Accordez une attention particuliére a ce point.

De plus, pour une course supérieure a 2000 mm, spécifiez « -XB11 » a la fin de la référence.
Pour plus de détails, reportez-vous a « Exécutions spéciales »

Détecteurs com patib'eS/Reportez-vous aux pages 107 a 117 pour plus d'informations sur les détecteurs.

- 5 Céblage Tension d'alimentation Modele de détecteur Longueur de cable (m) BT Charge
Type| Fonction spéciale | . % . Perpendiculaire Axial 05 [ 11315 | e admissible
electrique | g | (sortie) Vo AC Tg1aom [oszoiw] oo [esaom] (—) (M| w) | @) | "
' MONV** MON** o
8fils (NPN) [Y69AI ivsoal | ® |—|®|©
5V,12V Foros o Circuit Cl
) M9PV M9P (]
— 8fis (PNP) [Y7PV] vze | ®—|®|°] ©
) M9BV** M9B** (]
2-fils 12v [Y69B] vsoB] | ® |—|®|°| © | —
[ ' MONWV** MONW** (]
=]
S 8 fils (NPN) SV 12 yonwvl | tyonws | @ —[®]C] © |
s Sortie double SN P ’ MOPWV** MOPW** N Relais,
2 (visualisation Fil noyé |Oui| 3fils (PNP) | 24V — [Y7ZPWV] Y7PWI (] —] ®@ O O API
2 bicolore) M9OBWV** M9BW** ®
[} )
5 2ils 12V vzewvl | (vzewl | ® |—|®|©] ©
&3 w5 o
a 3 fils (NPN) MQ[E’]W*‘ M[gi“]A “ 1o lo|e|o| O
5V,12V = Circuit Cl
Résistant a I'eau 3 fils (PNP) MOPAV iF MOPAZ] ololelol o ircu
(visualisation [—] [—]
bicolore) ) M9BAV iF M9BAZT
2-fils 12V o @) —
= yzea | ©|©/®©]©
= 3 fils -
3 — — —_ J— J— J— J—
3 § il noye O (équivalent NPN) 5V A96V A9 | 276 | @ (] Circuit Cl
& I oav | 12y | 100V [A93V¥2[ — [A93 | Z73 | @ (@ @@ — [ — [ Relais,
= Non 100V max. | A9OV | — A90 | 280 | @ |— |® | —| — |[CircuitCl| API
=1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
Consultez SMC pour des détecteurs résistants a I'eau avec les numéros de modéle ci-dessus.
%2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modele D-A93.
# Symboles de longueur de cable: 0.5 m -eeeeee — (Exemple) MONW «x Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
Tm e M (Exemple) MONWM == Des entretoises de détecteur séparées (BMG2-012) sont nécessaires pour rajouter des détecteurs
- L (Exemple) MONWL (modele M9) sur les vérins @ 63 a @ 100.
Z (Exemple) MONWZ = Le modéle D-M9OOO ne peut pas étre monté sur @ 50. Sélectionnez les détecteurs entre parenthéses.

= || existe des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 115.
= Les détecteurs sont livrés ensemble (non montés).
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Amortisseur
élastique

1

|

Amortisseur
pneumatique

de 10 A - L
MSrder Exécutions spéciales : Caractéristiques
(Reportez-vous aux pages 118 a 120
pour plus de détails.)

Symbole

Caractéristiques

-X168

Caractéristiques du taraudage avec insert

-XB11

Modele a course longue

-XB22

Amortisseur de chocs sans a-coups série RJ

-XC67

Joint élastique NBR de la bande externe

20- | Sans cuivre

Caractéristiques du bloc butée

Vérin sans tige a entrainement direct

série MY1B

Standard
Caractéristiques
Alésage [mm] 10 | 16 | 20 | 50 | 63 | 80 [ 100
Fluide Air

Type

Double effet

Plage de pression dutiisation]| 0.220.8MPa | 0.1520.8 MPa | 0.1208MPa
Pression d'épreuve 1.2 MPa
Température ambiante et du fluide 5a60°C
Amortissement Amortisseur élastique [ Amortisseur pneumatique
Lubrification Non lubrifié
Tolérance de course 1000 max.  *§® 18 5 28
admissible 1001 & 3000 “3° 2700 "o"max., 2701 a 5000 "5
l{girlimede Raccordement M5 x 0.8 Rc 3/8 Rc 1/2
raccordement | Orifice fond Q4 210 a18
Vitesse du piston
Alésage [mm] 10 16, 20, 50 a 100
Sans bloc butée 100 a 500 mm/s 100 a 1000 mm/s
Bloc butée Unité A 100 & 200 mm/s 100 & 1000 mm/s ¥
Bloc L et bloc H 100 & 1000 mm/s 100 to 1500 mm/s @

Note 1) Sachez que la capacité de 'amortissement pneumatique est réduite lorsque la plage de réglage de la course
est augmentée a l'aide de la vis de réglage. De plus, lorsque vous excédez les plages de course
d'amortissement indiquées en page 18, la vitesse du piston doit étre entre 100 et 200 mm par seconde.

Note 2) Pour le raccordement centralisé, la vitesse du piston est de 100 a 1000 mm/s.

Note 3) Utilisez une vitesse dans les limites de la capacité d'absorption. Reportez-vous page 17.

Alésage [mm] 10 16 20
Symbole de I'unité A H A A L H
. RB . . RB RB
Configuration dAve’c st 08+05 dAve’c IV|s dAve’c st 08+06 1 %07
< ' . e reglage e reglage e reglage
Modeéle d'amortisseur 989 avec vis 989 989 avec vis avec vis
de réglage de réglage de réglage
X Sans entretoise 0a-5 0a-5,6 0a-6
Plage de réglage de
course selon entretoise | Avec une entretoise courte — — -5.6a-11.2 -6a-12
intermédiaire [mm] - -
Avec une entretoise longue — — -11.2a-16.8 -12a-18

Note) L'entretoise de fixation intermédiaire n'est pas disponible pour @ 10.
= La plage de réglage de la course est applicable pour un c6té lors du montage sur un vérin.

Diagramme de montage
du bloc butée

Symbole du Bloc butée

Bloc butée Entretoise de

= Les entretoises s'utilisent pour serrer le bloc butée en position intermédiaire.

Amortisseurs de chocs pour les unités L et H

Bloc butée de course, c6té droit fixation
A : Avec vis de réglage :. Avec amonisgeurpourcharge H : Amortisseur pourcharge
Sans égere + vis de réglage lourde + vis de réglage
bloc Avec une | Avec une Avec une | Avec une Avec une | Avec une
entretoise | entretoise entretoise | entretoise entretoise | entretoise
courte longue courte longue courte longue
% Sans bloc — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
5 A : Avec vis de réglage | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 o
© Aecuneentitoisecoe] A6 | AGA | A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 | Exemple de fixation H6H7
§ Avecuneentitoiselongud  A7S | A7A | A7A6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 | | [COté gauche] [Cdté droit]
& |L: Avec amortisseurpourcharge | LS | LA | LA6 | LA7 | L | LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 gl Booh
8 ';egfe!elz ‘Qs Avec une entretoisecoure] L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 courte longue /
8|®"™9% [ecweenoseinge L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | L7H? —
‘-3 H:Avecamortisseurpourcharge HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 = ——
" |lourde +Vis [ yyee yne entreoise coute]| H6S | H6A | HGA6 | H6A7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | H6H7 3 ”
S| de réglage - Orifice Orifice
m Avec une entretoise longuel H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7

Caractéristiques de I’'amortisseur de chocs

. Bloc butee Alésage [mm] . RB RB RB
Modele 10 0 Modéle 0805 | 0806 | 1007
Standard L — RBO806 Absorption d'énergie max. [J] 1.0 2.9 5.9
(Amortisseur/Seérie RB) m RBOBOS RB1007 Absorption de course [mm] 5 6 7
- Vitesse d'impact max. [mm/s] 1000 1500 1500
Amortisseur de chocs/ L — RJ0806H " T -
série sans a-coups Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70
RJ monté (-XB22) H RJ0805 RJ1007H Extension 1.96 1.96 4.22
« Selon les s:o_nditions d'utilisation, la durée dg vie <_ie I'amqrﬁs_seur est différe_nte de Force du ressort [N] Rétraction 3.83 4.92 6.86
celle du vérin MY 1B. Reportez-vous aux Précautions spécifiques au produit de la 7 PT—— 5 N
série RB pour la période de remplacement. Plage de température d'utilisation [°C] 5a60

* Amortisseur de chocs sans a-coups de la série RJ (-XB22) sur commande.

O

= La durée de service de I'amortisseur est différente de celle du vérin MY1B en fonction des conditions

d'utilisation. Reportez-vous aux Précautions spécifiques au produit de la série RB pour la période de

remplacement.

SVC
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série MY1B

Effort théorique Masse
[N] [kg]
Alésage | Surface Pression d'utilisation [MPa] Masse Messe de a
[mm] dling:gﬁg’n 02 03 0.4 05 06 | 07 0.8 Aésage| adlijitionn Mg:Sse brld(e delfIXE;llon bI\L/jI{aéses?piL: gllgg)
elle par | - ar jeul
10 78 | 15[ 23| 31| 39| 46] 54| 62 (M1 | tandard| S0 | pieces |0
16 200 40 60 80| 100 120| 140| 160 de mobiles | Type A | Unité A | BlocL | Bloc H
20 314 62 94| 125| 157| 188 219| 251 CRIUfE etB masse | masse | masse
50 1962 392 588 784 981| 1177| 1373| 1569 10 0.15 0.04 0.03 0.003 0.01 — 0.02
63 3115 623 934 | 1246| 1557 | 1869| 2180| 2492 16 0.61 0.06 0.07 0.01 0.04 — —
80 5024 | 1004| 1507 | 2009| 2512| 3014| 3516| 4019 20 1.06 0.10 0.14 0.02 0.05 0.05 0.10
100 7850 | 1570| 2355| 3140| 3925| 4710| 5495| 6280 50 7.78 0.44 1.40 0.04 — — —
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (mm2) 63 | 13.10 0.70 2.20 0.08 — — —
80 | 20.70 1.18 4.80 0.17 — — —
100 | 35.70 1.97 8.20 0.17 — — —

Calcul : (Exemple) MY1B20-300A

* Masse standard -+ 1.06 kg

e Course du Vveérin ----.....course de 300 mm

¢ Masse additionnelle ----0.10/50 de course
1.06 + 0.10 x 300/50 + 0.05 x 2 =2.17 kg

* Masse du bloc A--------- 1.76 kg

Option

Réf. du bloc butée

MY - A [20]H2)-[6N

l Entretoise de fixation
Bloc butée Entretoise de fixation intermediaire
i intermédiaire
Alésage e j — Sans entretoise
:(6) 12 mm Réf. du bloc 6] | Entretoise courte
mm Bloc butée Position de 5T "
ntretoise longue
20| 20mm Symbolg montage 7] 2
Note) Unité de réglage de A1l s auche l
) course nong o A2 Unité A GDLrjoit Type de montgge -
disponible pour @ 50, L1 Gauch — Bloc installé
@63, 0 80 et @ 100. Bloc L auche N__|Entretoise uniquement
L2 Droit + Les entretoises s'utilisent pour serrer le bloc butée en position
H1 Bloc H Gauche intermédiaire.
H2 Droit = Les entretoises sont livrées par ensemble de deux.
Note 1) Reportez-vous a la page 15 pour plus Note) L'entretoise de fixation intermédiaire n'est pas disponible
de détails sur la plage de réglage. pour @ 10.
Note 2) Blocs A et H uniquement pour @ 10,
bloc A uniquement pour @ 16
Nomenclature
MY-A20H2 MY-A20H2-6 MY-A20H2-7 MY-A20H2-6N
(Sans entretoise) (Avec une entretoise courte)  (Avec une entretoise longue)  (Entretoise courte uniquement)

S

i Entretoise courte

<D 2 ')
D L
()

LG

Entretoise courte .
Entretoise longue

MY-A20H2-7N
(Entretoise longue uniquement)

Entretoise longue

Référence de la bride de fixation

Alé
ésage [mm] 10 16 20 50 63 80 100
Type
Bride de fixation A MY-S10A MY-S16A MY-S20A MY-S32A MY-S50A MY-S63A
Bride de fixation B MY-S10B MY-S16B MY-S20B MY-S32B MY-S50B MY-S63B

Pour plus de détails concernant les dimensions, reportez-vous a la page 28.
Un jeu de brides de fixation se compose d'une bride gauche et d'une bride droite.
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Capacité d'amortissement

Vérin sans tige a entrainement direct
Standard

série MY1B

Sélection de I'amortissement

Capacité d'amortissement avec blocs butées et amortisseurs pneumatiques et élastiques

<Amortissement élastique>

L'amortissement élastique est en standard dans la
série MY1B10.
Etant donné que la course d'amortissement
élastique est faible, lorsque vous ajustez la course
a l'aide d'un bloc A, installez un amortisseur de
chocs externe.

<Amortissement pneumatique>

Le vérin sans tige a entrainement direct est équipé
en standard d'un amortissement pneumatique.
(Sauf @ 10)

Le mécanisme de I'amortissement permet d'éviter
un impact trop important sur le piston en tige sortie
pendant une utilisation a forte cadence.
L'amortissement pneumatique n'est pas concu pour
ralentir le piston.

Les plages de charge et de vitesse que
I'amortissement peut absorber sont indiquées dans
les graphiques ci-contre.

<Bloc butée avec amortisseur de chocs>

A utiliser lorsque la vitesse ou la charge dépassent
la limite d'absorption de I'amortissement, ou lorsque
la course du vérin dépasse la plage effective de
I'amortissement pneumatique en raison du réglage
de la course.

Bloc L

A utiliser lorsque I'amortissement dépasse la plage
d'amortissement effective méme si la charge et la
vitesse ne dépassent pas les limites
d'amortissement, ou lorsque le vérin est utilisé avec
une vitesse et une charge excédant la limite
d'amortissement et inférieure a la limite du bloc L.

Bloc H
A utiliser lorsque la masse et la vitesse dépassent
la limite du bloc L et n'atteignent pas la limite du
bloc H.

A\ Précautions

1. Reportez-vous au diagramme ci-dessous
lorsque vous utilisez une vis de réglage
pour effectuer I'ajustement de la course.
Lorsque la course effective de I'amortisseur de
chocs diminue en raison de l'ajustage de la
course, la capacité d'absorption diminue
fortement. Fixez la vis de réglage de sorte
qu'elle dépasse d'environ 0,5 mm de
I'amortisseur de chocs.

Vis de réglage

10

a4

0.5

[
=S

Amortisseur de chocs
/\/

2. N'utilisez pas en méme temps un amortisseur
de chocs et un amortissement pneumatique.

MY1B1 0 Impact horizontal: P = 0.5 MPa MY1 B63 Impact horizontal: P = 0.5 MPa
T y T
2000 ' ! |
1500 2000 ; ; ;
1500
| | |
o ' oi/"o = 2 1000 %o, L
E = N £ o o L
%
= 500 O%Se =  —
8 400 sy, ” 8 500 : i
o Y/ t y
£ 300 \5/36‘[; __§ 400 | |
= \\9(/5, S 300 g i
@ 200 ~ & i i
2 \\ 8 200 ‘ ‘
= = | |
5 100 . .
80 100 L !
005 0.1 0.2 030405 1 2 3 4 ; 10 2 3 5 10 20 30 50 100
m3maxi m2maxi m1maxi m2 maxi —1 m3maxi m1 maxi
Charge kg Charge kg
MY1 B1 6 Impact horizontal: P = 0.5 MPa MY1 BBO Impact horizontal: P = 0.5 MPa
T T T T T T
| | I | | I
2000 ; ; ; 2000 —— :
o«
o 1500 i I I E 1500 I I 4/;, i
£ 1000 | | | £ 1000 | | 0/7,0/)
E ~—n : 3 —— un,
g S, : g T
S 500 : Sl : £ 500 —
E 200 1 1 g 1 o 1 1
- i | N i 2 400 i i
% 300 } ! g 300 } }
£ 200 > 200
> i i P
I I I I
| I | I
100 s s 100 ‘ ‘
05 1 T 2 3 45 10 T 20 30 10 20 f 30 f50 100
m3 maxi m2 maxi m1 maxi m2 maxi m3maxi M1 maxi
Charge kg Charge kg
MY1 B20 Impact horizontal: P = 0.5 MPa MY1 B1 00 Impact horizontal: P = 0.5 MPa
Ik i i i i
n s SRRITi
1500 1500 4
%) 1 TN 1 1 1 4 |
£ N (7
€ 1000 [~ ; @ 1000 : : Zne,
E = ‘ E : : L
= T &, 1 T T
S i /o, ! !
2 500 = ~ < 1 CAT G 500 : :
£ 400 — 5/‘ —ﬁ— S 400 ; ;
o 1 1 \ oo I3 1 1
g 800 g &1 = 300
»n 1 1 i ! kol 1 1
173 1 1 ,005” ® 1 1
8 200 — K 3 200 : :
> o _6 | |
- B i i
100 L1 100 L L
1 2 3 45 10 20 30 40 50 5 10 20 30 501 100 T
m3 maxi—T T—mz maxi m1 maxi m2 maxi m3 maxi m1 maxi
Charge kg Charge kg
MY1 B50 Impact horizontal: P = 0.5 MPa
Lo i
I I I
2000 — :
1500 — ‘
»
E 1000 ‘ j"”lc f :
£ —T 6y T
G HE N
g 500 —
g 400 I |
T 300 —
[0}
(7] | I
g 200 ot
s b
| |
100 -
2 3 5 10 J 20 30 50 1 100
m2 maxi m3 maxi m1 maxi
Charge kg
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série MY1B

Capacité d’amortissement

Course de I'amortisseur pneumatique [mm;

Couple de serrage pour la course
Vis de fixation du bloc butée

/\ Précautions

Alésage [mm] Course de 'amortissement [N-m]
16 12 Alésage [mm] Unité Couple de serrage
20 15 10 A 04
50 30 H
63 a7 16 A 0.7
80 40 20 L 18
100 40 H

Amortisseur élastique (@ 10 uniquement)
Course positive a partir d'une extrémité
due a la pression

1

0.9

0.8

0.7

0.6 /

Couple de serrage pour le réglage de la course
Vis de fixation de la plaque de verrouillage du bloc ..,

Alésage [mm] Unité Couple de serrage
20 H 1.2

Calcul de I'énergie absorbable
pour bloc butée

Capteur mm

0.5 /

0.4 7

0.3 7

0.2 7

yd

0.1 7

0

0 01 02 03 04 05 06 07 08

Pression MPa

avec amortisseur [N-m]
Impact Verticale Verticale
horizontal | (vers le bas)|(vers le haut)

Type
d’'impact

18

Energie cinétigue
E1

Energie motrice F.s

Es Fs + m.g-s

Fs - m-g-s

Energie absorbée
g E1 + E2

E

Symbole

V: vitesse de l'objet a 'impact (m/s)

F: poussée du vérin (N)

s: course de 'amortisseur de chocs (m)

m: Masse de I'objet a I'impact (kg)

g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s?)

Note) La vitesse de I'objet en mouvement est mesurée
au moment de I'impact avec 'amortisseur.

O
2

A Précaution

Prenez garde de ne pas coincer

vos mains dans le bloc.

e Lorsque vous utilisez un produit avec un bloc
butée, l'espace entre la table linéaire
(guidage) et le bloc butée devient étroit a
I'extrémité de la course, ce qui représente un
risque potentiel de coincement des mains.
Utilisez un carter de protection pour prévenir
le contact direct avec le corps humain.

Vis de retenue du bloc

Vis de fixation
de la plaque
de verrouillage

Vis de réglage
contre-écrou

Plaque de

verrouillage Amortisseur

<Fixation du bloc butée>
Le bloc peut étre immobilisé en serrant les
quatres vis de fixation.

A Précaution

Ne Il'utilisez pas lorsque le bloc butée
est fixé dans une position intermédiaire.

Lorsque la butée de réglage est fixée dans
une position intermédiaire, un glissement
peut se produire en fonction du volume
d’énergie dégagée au moment de I'impact.
Dans ce cas, il est recommandé d'utiliser le
bloc butée disponible avec I'entretoise de
sécurisation intermédiaire.

(Sauf @ 10)

Pour d’autres longueurs, contactez SMC
(Reportez-vous a « Couple de serrage des
vis de fixation pour bloc butée ».)

<Ajustage de la course avec vis de réglage>
Détachez le contre écrou de la vis de
réglage et ajustez la plaque de verrouillage a
'aide d'une clé héxagonale. Resserrez le
contre-écrou.

<Ajustage de la course avec vis de réglage>
Desserrez les deux vis de fixation des
plaques de verrouillage et réglez la course
en tournant 'amortisseur de chocs. Ensuite,
serrez les vis uniformément afin
d’immobiliser 'amortisseur de chocs.
N’appliquez pas de couple excessif sur les
vis de fixation. (Sauf module L @ 10 et @ 20)
(Reportez-vous au « Couple de serrage pour
les vis de fixation de la plaque de
verrouillage ».)

Note)

Bien que la plaque de verrouillage puisse
fléchir en raison du serrage de la vis de
fixation, ceci n’affecte pas I'amortisseur de
chocs ni la fonction de verrouillage.



Construction : @ 10

Vérin sans tige a entrainement direct
Standard

série MY1B

Modeéle a raccordement centralisé : MY1B10G

Nomenclature
N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
1 Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 15 | Serre bande Résine spéciale
2 Fond arriere WR Alliage d'aluminium Peint 20 | Roulement Résine spéciale
3 Fond arriére WL Alliage d'aluminium Peint 21 Entretoise Acier au chrome molybdéne Nickelé
4 Tenon du piston Alliage d'aluminium Anodisé dur 22 | Goupille élastique | Acier inoxydable
5 Piston Alliage d'aluminium Chromé 23 | Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
6 Fond avant Résine spéciale 24 | Vis a téte bombée Acier carbone Nickelé
7 Segment porteur Résine spéciale 25 | Vis de blocage rainurée Acier carbone Chromé zingué noir
8 Butée Caoutchouc en uréthane 26 | Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
9 Support Acier inoxydable 27 | Aimant —
10 | Butée Acier carbone Nickelé 28 | Plaque supérieure | Acier inoxydable
11 | Guide de bandes Résine spéciale 29 | Flasque arriére Acier inoxydable
12 | Joint aimant Aimant terre rare 30 | Feutre Feutre

Piéce de rechange : Kit de joints

N° Description Qté MY1B10

13 | Courroie joint 1 MY10-16A-|Course|
14 | Bande externe 1 MY 10-16B-|Course
16 | Racleur 2

17 | Joint de piston 2 MY1B10-PS

18 | Joint de tube 2

19 | Joint torique 4

*

Le kit de joints inclut @8, @2, @ et @9.
Le kit de joints comprend un kit de lubrification (10 g).

Lorsque (13 et (9 sont livrés séparément, un kit de

lubrification est compris. (10 g pour courses de 1000)

Pour commander uniquement le kit de lubrification,

utilisez la référence suivante.
Réf. du kit de lubrification GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
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série MY1B

Construction: @ 16, @ 20,0 50 a @ 100

MY1B16, 20, 50 a 100
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Vérin sans tige a entrainement direct . .
Standard Se€rie MY1B

MY1B16, 20, 50 a 100

Nomenclature
N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
1 | Tube du vérin (alliage) Anodisé dur 26 | Aimant —
2 | Fond arriere WR Alliage d'aluminium Peint 28 | Couvercle supérieur Acier inoxydable
3 | Fond arriere WL Alliage d'aluminium Peint 29 | Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
4 | Tenon du piston Alliage d'aluminium Anodisé R X : . Peint
5 | Piston Alliage d'aluminium | Chromeé 36 | Flasque arriére Alliage d'aluminium | 63 5 g5 100)
Résine spéciale 37 | Plaque de renfort Résine spéciale (@ 80, @ 100)
6 | Fond avant . Nickelé 38 | Rouleau de guidage B Résine spéciale (@ 80, @ 100)
Acier carbone (@ 80, @ 100) 39 | Rouleau de guidage A|  Acier inoxydable (@ 80, @ 100)
7 | Segment porteur Résine spéciale 40 | Axe de rouleau de guidage B Acier inoxydable (@ 80, @ 100)
8 | Noix d'amortissement| Alliage d'aluminium Anodisé . . \ . Anodisé dur
5 | Vi limiour de débit | Acier bening Nickelé 41 | Couvercle latéral Alliage daluminium | 66555 100)
10 | Butée Acier carbone Nickelé 42 | Circlip CR Acier élastique
11 | Guide de bandes Résine spéciale 43 Vis CHC Acier au chrome Nickelé
12 | Rouleau de guidage Résine spéciale (9 16, @ 20, @ 50, @ 63) molybdene (© 80, @ 100)
13 | Axe de rouleau de guidage Acier inoxydable (9 16, @ 20, @ 50, @ 63) 4 Vis CHC Acier au chrome Nickelé
16 | Serre bande Résine spéciale molybdene (© 80, @ 100)
Alliage d'aluminium Chromé (@ 80, @ 100) 45 | Entretoise B Acier inoxydable (9 80, @ 100)
17 | Roulement Résine spéciale 46 | Joint aimant Aimant terre rare (@ 80, @ 100)
18 | Entretoise Acier inoxydable (@16, @ 20, @ 50, O 63) 47 | Réservoir de lubrifiant Résine spéciale (916, @ 20, @ 50, @ 63)
19 | Goupille élastique Acier carbone
20 | CirclipE Ruban en acier spécial laminé a froid | (@ 50, @ 63)
21 | VisCHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
22 | VisCHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
23 Vis CHC Acier au chrome molybdéne ﬁir::fer};e Zingué noir/
24 | Double clavette paralléle arrondie Acier carbone (D 16, @ 20)
25 | Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
Piéce de rechange : Kit de joints
N° Description Qté MY1B16 MY1B20
14 | Courroie joint 1 MY16-16C-|Course MY20-16C-[Course]
15 | Bande externe 1 MY16-16B- |Course| MY20-16B- [Coursd
27 | Racleur latéral 2 — MYB20-15CA7164B
34 | Joint torique p Lot KAO0309 | KA00309
(P4xD1.8xD11) | (04xD1.8xD1.1)
30 | Racleur 2
31 | Joint de piston 2
32 Bague d'amortissement | 2 MY1B16-PS MY1B20-PS
33 | Joint de tube 2
35 | Joint torique 4
N° Description Qté MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14 | Courroie joint 1 MY50-16C- [Course MY63-16A-|Course| MY80-16A- (Course| MY100-16A-Course|
15 | Bande externe 1 MY50-16B- [Course] MY63-16B-[Course MY80-16B-Course MY100-16B-|Course|
27 | Racleur latéral 2 MYB50-15CA7165B | MYB63-15CA7166B | MYB80-15CK2470B | MYB100-15CK2471B
34 | Joint torique o b KA00402 | KAo777 [ | KAOO0SO | KA0OO50
(©08.3x045x31.9) — — —
30 | Racleur 2
31 | Joint de piston 2
32 | Bague d'amortissement| 2 MY1B50-PS MY1B63-PS MY1B80-PS MY1B100-PS
33 | Joint de tube 2
35 | Joint torique 4

*

Le kit de joints inclut 30, 3D, 32, 33 et 35. Commandez le kit de joints correspondant & l'alésage.

Le kit de joints comprend un kit de lubrification (10 g).

Lorsque (9 et (5 sont livrés séparément, un kit de lubrification est compris. (10 g pour courses de 1000)
Pour commander uniquement le kit de lubrification, utilisez la référence suivante.

Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Note) Deux types de bande externe sont disponibles pour les MY1B16, 20, 50, 63. Les références variant selon le traitement de la vis
CHC, @vérifiez attentivement la bande externe appropriée.
A : Chromé zingué noir— MYOO-16B-course, B : Nickelé —MYOO-16BW-course

*
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série MY1B

Modéle a raccordement centralisé J 10 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1B10G — [ Course |

Taraudage de fixation de l'accouplement de compensation
(2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5)

24 _ 25 A
B o 2x @5 prof. de lamage 2 © 1
) 1 P v 2xM5x0.8 o
o I =~ S— N (Raccord) Y. : 7S .
o g A == L | g -
o0 5|5 6 U 1ot [090] -
® - o o N I
' Y - - Y
o A 1‘ 10 10 i i
S 15 | 15 2
85, | |12 55 - 12 8.5
- 110 + Course | i
2xM5x0.8 2xM5x0.8
(Bouchon a téte hexagonale) (Bouchon a téte hexagonale)
30 50 4 x M3 x 0.5 prof. 5 2 x 2 x @ 3.4 trou traversant
> 59 Coté base M4 x 0.7 prof. 7
5.9 25 - -
il Bl e T
Ll & i
| ® hd = D - - © PY | Al ©
[ ° = B | N
D) © ©- vy
0l 100 + Course J
.10 _ _ 10
"’L @©
N~ ~
/

i © i 2 x M5 x 0.8

(Bouchon a téte hexagonale)
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Vérin sans tige a entrainement direct
Standard

série MY1B

Modele standard / Modéle a raccordement centralisé @ 16, & 20 Reportez-vous page 122 pour les variantes dorifices de raccordement centralisé.

MY1B16[1/20] —

(bouchon a téte hexagonale)

(bouchon  téte hexagonale

MY1BOG

M5 x 0.8
(bouchon & téte hexagonale)

LW

XX

2xM5x0.8

2 x 2 x J profondeur K

2xM5x0.8

(bouchon a téte hexagonale) (bouchon a téte hexagonale)

Taraudage du montage de I'accouplement de compensation

s Eeo
Y =
| M5 x 0.8
k X ; (Orifice)
vV
| -

T al

YH

M5 x 0.8
(Orifice)

— ]

(2 x JJ Prof. de taraudage a partir du lamage KK)

M5 x 0.8
(Orifice)

n
Tlw ::5‘” |
Z.Z 1 Jo
! i 072+
: IS By
o | |1GA \M5x038 Vis limiteur de débit// GA| |
2xM5x0.8 G (Orifice) el 2xM5x0.8
(bouchon a téte hexagonale) M5 x 0.8 GB (bouchon a téte hexagonale)
A (bouchon a téte hexagonale) N
. Z + Course .
(LL) L J
B B PA 7‘4 x MM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
@ LD trou traversant
Ei
¢ % & I
o0 O [ = — o o] ST
o3 o o ° OVZ
© ©
& ] I G| !
PG »J
r-a
[mm]
Modele A B C G |GA|GB| H J JJ K |KK| L [LD|LL [LW | M MM N | NC | NE
MY1B160 | 80 |6 3.5 14 9 |16 37 |[M5x0.8 |M4x07 |10 | 65 | 80 |35 | 40 | 30 6 |M4x07 |20 [14 |27.8
MY1B20O (100 | 7.5 | 4.5 12.5 (125 [205 | 46 |M6x1 |M4x07 | 12 [10 [100 |45 | 50 | 37 8 |[M5x08 |25 [17.5 |34
[mm]
Modele | NH INW |PA |PB |PC |PD |[PG|PP| Q |[QQ QW |RR|[SS | T |TT |UU [VV |WW | XX | YH |[YW | Z
MY1B160 | 27 37 40 20 40 |45 |35 7.5 | 153 9 30 |11 3 7 9 10.5 |10 75 | 22 |26 32 (160
MY1B20C1 (33.5 | 45 50 25 50 5] 45 [11.5 | 191 11 36 [14.5 5 8 [10.5 |12 125 (105 | 24 [325 | 40 |200
, (] =1
i A
/ oD
[
I
Raccord vers le bas
(Joint torique compatible)
Dimensions pour le raccordement par le dessous
Modele |WX | Y | S | d D R | lointionoue
MYiB160d | 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1B20O | 24 | 8 6 4 (84 |14
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)
23
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série MY1B

Modeéle standard / Modéle a raccordement centralisé @ 50, J63 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1B500/630 —

(Bouchon a téte

hexagonale) (Orifice)

2 x 2 x J profondeur K s
s

(WW)

ﬂ
|

A@@

— —©

‘{'_" _____ =/ | ittt -

L____{ A
Vv 2x Rc 1/4 2xRc 1/4 vV
— ——

(Bouchon a téte hexagonale)  (Bouchon a téte hexagonale)

XX
XX

(bouchon a téte
hexagonale)

(Orifice)

MY1BOG

MY1BOG

Taraudage du montage de I'accouplement de compensation
(2 x JJ Prof. de taraudage a partir du lamage KK)

PC

LW 2x@T profondeur de lamage E 1
(Orifice)
|- g I — = . S g "
@ iz
T =z % +—] [ ﬁ‘ J ‘ l (’V__ >
! A (P17
o [
£l & & [ [
_JIT il R 3/8 Vis limiteur de débit G o
2xRc3/8 (Grifice) Rc 3/8 GB| 2xRc3/8
(Bouchon & téte hexagonale) A (Bouchon & téte hexagonale) N (Bouchon a téte hexagonale)
—g — [
Rc 3/8 - Z + Course -
(Bouchon a téte hexagonale)
() L _ . 4x MM profondeur M
PA 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
@ LD trou traversant
s
N =Y -
<+ ’ W )
—m — N sT=
o id Ov =
A
Pg Q + Course
[mm]
Modele A B C E G |[GB | H J JJ K | KK | L LD | LL |[LW | M MM N | NC | NE
MY1B500C] | 200 | 14 | 85 | 3 |235 | 37 94 [M12x175 | M6x1 | 25 17 | 200 9 [100 | 80 14 |[M8x125 | 47 38 | 76.5
MY1B630 | 230 | 17 |10.5 3 |25 39 |116 |M14x2 |[M8x125 | 28 | 24 [230 | 11 |[115 | 96 16 [M8x125 | 50 51 [100

[mm]
Modele |NH |[NW | PA | PB|PC ([PD |[PG|PP| Q |[QQ|QW |RR|SS | T |TT |UU |VW (WW | XX |YH |YW | Z

MY1B5001 | 75 92 | 120 | 50 |100 | 85 8 |24 384 |27 76 |34 |10 15 |22.5 |23.5 |23.5 |22.5 | 47 74 92 | 400
MY1B63[1 | 95 |112 | 140 | 60 |[115 | 9.5 | 10 |37.5 | 440 |29.5 | 92 |455 [135 | 16 |27 29 25 |28 56 94 | 112 | 460

T

Raccord vers le bas
(Joint torique compatible)

Dimensions pour le raccordement par le dessous
Modsle |WX | Y | S | d | D | R | ‘aniome
MY1B50C1 | 47 |155 [14.5 10 |17.5 1.1

MY1B63C] | 56 |15 18 10 |17.5 | 1.1
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)
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Vérin sans tige a entrainement direct
Standard

série MY1B

Modeéle standard / Modéle a raccordement centralisé @ 80, @100 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1B80[1/100 —

Rc 1/2

(Bouchon a téte
hexagonale)

(Orifice)

= 5y
N g 5 , A
— ' = e
Re1/2__ o3 : ; &
(Bouchon a téte 1 !
hexagonale)
A 2xRc 1/2 2xRc1/2 VA
(Bouchon a téte hexagonale)  (Bouchon & téte hexagonale)
MY1BOG
Rc 1/2 1
LW Rc 1/2 (Orifice) ~ | NN
(Bouchon a téte hexagonale) Iv o \‘
n 1
_ <] [ I > o ° | o
LY 31 ‘ — g oo a1
Bk - ) K o ¥t 6O —
o X OF [&) 1
AL By \_| 4 2l w1
) H o W
TT G Rc 1/2 Vis limiteur de débit G Lg‘ ;T
2xRc1/2 (Orifice) Rc 1/2 GB 2xRe 1/2
(Bouchon a téte hexagonale) A (Bouchon a téte hexagonale) N (Bouchon a téte hexagonale)
. Z + Course -
() L -~
PA 8 x MM profondeur M 2 x 2 x @ LD trou traversant
PF
—~ =
>y
& o T6% o - 4/. 21 A
Co = —Eé_ —iH 5“5
o 3 ey o Vo]  —
s 1
3 Taraudage du montage de I'accouplement de compensation
8 (2 x @ 10H7 profondeur 10)
PG Q + Course -
3 —
[mm]
Modeéle A G GB H L LD | LL | LW M MM N NC | NH | NN |[NW | PA | PB | PE
MY1B 8001 | 345 60 |71.5 | 150 | 340 14 175 | 112 20 |M10x15 | 85 71 124 35 140 80 65 | 240
MY1B100C] | 400 70 [79.5 | 190 | 400 18 200 | 140 25 |Mi2x1.75 | 95 85 157 45 176 | 120 85 | 280
[mm]
Modele PF | PG | PP Q QQ QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH | YW | YY V4
MY1B 801 | 22 15 53 660 35 90 61 15 30 40 60 25 90 | 122 | 140 28 690
MY1B1000] | 42 20 69 760 38 120 75 20 40 48 70 28 | 120 |[155 | 176 35 800
Lﬂ «

Raccord vers le bas
(Joint torique compatible)

Dimensions pour le raccordement par le dessous

Modéle |WX | Y | d | D | R | ‘omtioniaue
MY1B80 | 90 | 45 |18 | 26 |18 pop
MY1B1000] | 120 | 50 | 18 | 26 |18

(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)

O
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série MY1B

Bloc butée

Avec vis de réglage
MY1B| Alésage |[1—| Course |A

EY

Unité de réglage de course

MY1B10 MY1B16
[mm]
Alésage compatible E EA | EB | EC EY FC h T w
MY1B10 10 5 |28 33 | 263 |——| 1.8 | 5(Max.10) | 35
MY1B16 14.6 7 344 | 42 365 | — | 24 |54 (Max.11)| 43
MY1B20 19 9 43 5.8 | 45.6 13 3.2 6 (Max. 12) 53

Avec amortisseur pour charge légeére + vis de réglage

MY1B2000 —| Course |L

RB0806

5.8

46

45.6

6 (Max.12)

3.2

Bloc butée

S
3

&
S

6

(Course de I'amortisseur de chocs)

26
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Vérin sans tige a entrainement direct . .
Standard S€rie M Y1B

Bloc butée

Avec amortisseur pour charge lourde + vis de réglage

MY1B| Alésage |[1 —| Course H

FW

Amortisseur

J
/

Bloc butée

s MY1B10

(Course de I'amortisseur de chocs) T

= Etant donné que la cote EY du bloc H est supérieure & la hauteur supérieure de la table (dimension H), lorsque une piéce dépassant la longueur totale (dimension L) de la table
linéaire est montée, prévoyez un dégagement de taille « a » ou supérieure au coté de la piece.

[mm]
Alésage compatible E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT W | Modele d'amortisseur a
MY1B10 10 5 28 55 | 298 | — | — 8 | — | ——| 1.8 | 408 5 5 (Max. 10) 35 RB0805 3.5
MY1B20 20 10 49 6.5 | 47.5 6 33 13 12 46 3.5 | 46.7 7 5 (Max. 11) 60 RB1007 25
27
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série MY1B

Bride de fixation

Bride de fixation A

MY-SOA ﬂ & H
2x0G ( |
| 1
( )
! |
e — L
bl
C
D
Bride de fixation B
MY-SCIB H & H
2x4d \, (
( )
! |
—T | T
w
C
D
[mm]
Modele Vérin compatible | A B C D E F G H J
MY-S104 MY1B 10 35 | 43.6| 12 21| 36| 1.8 | 65| 34 M4
MY-S16 & MY1B 16 43 | 53.6| 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S20 4 MY1B 20 53 | 65.6] 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
A MY1B 25 61 | 75 M6
MY-S25 g MY1B 32 70 [ 8a 35 50| 8 5] 95| 55
MY1B 40 87 (105
X A M8
MY-S32 5 MY1B 50 113 [131 45 64 |11.7| 6 11 6.6
MY-S50 8 MY1B 63 136 [158 | 55 80 |148| 85|14 9 M10
A MY1B 80 170 |200
MY-S63 g MY1B100 206 236 70 | 100 [ 18.3 |10.5|17.5|11.5 M12
Guide d'utilisation des brides de fixation
m
En cas de grande course, le tube risque de 3 kal 00
fléchir & cause de la masse et de la charge. Par ’_y—:l—‘_‘
conséquent, supportez le centre sur le vérin a 7 190
l'aide d'une bride de fixation de fagon a ce que L 180
la distance maxi (L) entre deux points de 170
fixation soit inférieure a la valeur indiquée dans
le graphique ci-contre. / 160 o
150
3 140 \
m 130
. . L 120 (3200) \
/A\Précautions . A
3 € <
1. Si la précision de montage du tube du vérin r —— j o 100 \ \ o
n'est pas suffisante, la bride de fixation | = | @ \ \,
) " - 7., | @ 90 (2700) 2
pourrait entrainer un travail inefficace. = \; \9
a L L L 80 \ £
Mettez & niveau le vérin avant le montage. 2100 \ \» \
De plus, lorsqu'une course longue entraine 70 Z %
des impacts et des vibrations, I'utilisation 60 \ \.«; \ \
d'une bride de fixation est recommandée \%_ Am \ \
méme si la distance respecte la valeur %0 \a \3 \
admissible indiquée dans le graphique. 40 \"é \ \
2. N'utilisez pas la bride en tant que fixation. 30 o0 |2 \ \ \
20500\ N
10 [(400) My, Q \\\\ \\
C_NN'Big L
0 1000 2000 3000 4000 5000
Distance L [mm]

28

O
2




Vérin sans tige a entrainement direct . .
Standard S€rie M Y1B

Accouplement de compensation

Facilite le raccordement a d'autres systéemes de guidage.

Alésage Alésage
3 O 16, 0 20
MY-J10 - MY-J16/MY-J20
Exemple d'application . Exemple d'application
| i | Piece
. o
/ ! W
N ] | n N
8ES Tanr == | [[Br odl]
R | N N
YN |
g |
: : w
3 Guidage Série MY1B Accouplement de compensation
Exemple de fixation + Exemple de fixation
M4x0.7  Zb M 2
| A — | 2 i i I
R e . BT : (=i —!
g rs} 3 < - 2x2x@ LD ) qr
RURRS Coupe Za (3/1) ! w
Plage de réglage | Coupe Za
(plage de réglage)
2x2xQ086.5 '
} G
! D Za
30 |
20 za - | S—
fffffff = = n
! wi
P 4* , © + * v
P =S M B | s —— ) [0 —]
o], ) | ; : : =QLEN =)
S s | o - a- * i
) ( -3 1 1 = 1 -
77777777 Coupe Zb
E o8 | @ ) — 1 oo (plage de réglage)
o ei-é— Coupe Zb (31) [mm]
© Plage de réglage i Modeéle |Vérin compatible| A B (9 D F G H
. MY-J16 | MY1B160J 45 45 22.5 30 52 38 18
Note) Un set du mechanism du accouplement de compensation se compose | MY-J20 | MY1B20] 55 52 26 35 59 50 21
d'un crochet gauche et un crochet droit. '
' _Modele |Vérin compatible JJ K L P Q | E3 | E4 | LD
| MY-J16 | MY1B160J | M4 x 0.7 10 4 7 3.5 1 1 6
1 MY-J20 [MY1B2001 | M4x07 |10 | 4 | 7 [35] 1 | 1 | 6
. . . . . Note) Un set du mechanism du accouplement de compensation se compose
Installation des vis de fixation d'un crochet gauche et un crochet droit.
Table linéai AR Vis de fixati
able linéaire Slasti s
Axe  Slastique 's de Txatlon MY-J10 a 63 (1 set) Nomenclature

(tenon du piston)

Description Qty.
W Accouplement

r Pin
r 3 I y ) Rondelle élastique

Vix de fixation

NN NN

Couple de serrage de la vis de fixation Unité: Nm
N Couple > Couple de > Couple de
Modele de serrage Modéle serrage Modéle serrage
MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 1.5 MY-J40 5

29
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série MY1B

Alésage
0 50, O 63
MY-J50/MY-J63
Exemple d'application
Piéce
| S
W /
[ L L ]
|-
= [un] =
Guidage Série MY1B /S< Accouplement de compensation

Exemple de fixation

G Z
)
- ]
L1 )
i
° 6 % S = || v
- - o\
= e E— ;
— i}
] 0 Coupe Za
alo Plage de réglage
JJ Zb
3 [I V ¥ <
= § = ol
< - 2x2x0@LD qf
w
Coupe Zb
Plage de réglage
[mm]
Modele |Vérin compatible| A B C D F G H
MY-J50 | MY1B5000 | 110 | 110 55 70 126 90 37
MY-J63 | MY1B63] | 131 130 65 80 149 | 100 37
Modeéle |Vérin compatible JJ K L P Q | E3 | Ea | LD
MY-J50 | MY1B500] | M8x1.25 | 20 | 7.5 | 16 | 8 25 | 25 | 11
MY-J63 | MY1B630 | M10x1.5 | 20 | 95 | 19 | 95 | 25 | 25 | 14

Note) I'accouplement de compensation se compose d'une partie gauche et droite.
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Vérin sans tige a entrainement direct

Accouplement de compensation

Série MY1B

Standard

Facilite le raccordement & d'autres systémes de guidage.

Alésage

© 80, 9 100

Exemple d'application

Support d'accouplement

Fixation

Table linéaire
(tenon du piston)

Guidage

Exemple de fixation

La section de fixation du support est soumise a
un traitement haute température sup. a HRC40 .

Fixation

Accoupplement avec tige lisse

\ ]
\ X ]
[ |
%8 @edlefaes® |
I — e ]
\ 2 a®
] ey & !
I = Fh s
[ g 7 } \
&
g 20183
s
§ 150

Trous de piétage de
l'accouplement de

compensation
(@10x 18L)

Trou de fixation (@ 80)
Vis CHC
(M10 x 40L)
Trou de fixation (@ 100)

Vis CHC
(M12 x 40L)

Support d'accouplement
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Couple de serrage de

Précautions concernant les accouplements de compensation

/A\Précautions

Assurez-vous que l'écart de guidage externe ne dépasse pas les
limites admissibles de la plage de réglage.

L'accouplement de fixation facilite le raccordement & un guidage externe.
Cependant, avec un guide de tige, etc., I'écart total est grand et
l'accouplement de compensation risque de ne pas pouvoir absorber la
différence. Vérifiez I'écart total et fixez I'accouplement de compensation
dans les limites de réglage admissibles.

Lorsque I'écart total dépasse la valeur de réglage maxi, utilisez un
mécanisme d'accouplement séparé.

la vis CHC
Unité: N'm
Modele | comenible | A |B(max)| C(min)  Modele | Souie de
MY-J 80 | MY1B 8001 | 181 15 9 MY-J 80| 25 MY-J80, 100 (1 set) Nomenclature
MY-J100 | MY1B100C] | 221 15 9 MY-J100 44 Designation Qté.
Note) « Support d'accouplement possible avec une tige lisse ou une tige plate. Support 1
« L'accouplement de compensation est livré avec (4) vis CHC et (2) pions cylindriques Broche paralléle 2
d'origine. Boulon de retenue 4

«"B" et "C" indiquent les dimensions de fixation admissibles des supports
d'accouplement (tige plate ou tige lisse).

* Tenez compte des dimensions des fixations afin d'assurer le bon fonctionnement du
mécanisme de compensation.

O
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Le guidage lisse permet la
fixation intégrée de la
Guidage charge.

Mécanisme de réglage

O
2

33



seérie MY1M Avant utilisation

Moment admissible maxi/Charge admissible maxi

. Alésage Moment admissible maxi (Nm) Charge admissible maxi (kg)
plose (mm) M+ M2 Ms mi mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Valeurs maxi de la charge et du moment. Reportez-vous aux graphiques relatifs au moment maxi et a la charge maxi pour

une vitesse de déplacement donnée.
%

ma

Charge (kg)

I
v

mz

Moment (Nm)

Ms=FsxLs

Fie—— Mi=Fi xLi  F2 —~Me=FexL Fo< —

o
-

-
- 3

Moment admissible maxi

T 1] 7 = -

<Calcul du taux de charge du guide>
1. Calculez la charge maxi (1), moment statique (2) et le moment dynamique (lors de I'impact avec une
butée) (3) pour effectuer la sélection.

* Pour I'évaluation, utilisez Da (vitesse moyenne) pour (1) et (2), et 'V (vitesse d'impact U = 1.4Va) pour (3).
Calculez m maxi pour (1) a partir du graphique (m1, mz, ms) et Mmaxi pour (2) et (3) a partir du graphique (M1, Mz, Ms).

Somme des - Charge [m]

Moment statique [M] "o
+
taux de charges

+ Moment dynamique [Mg] °¢2 1

Charge admissible maxi [m maxi]  Moment statique admissible [Mmaxi]  Moment dynamique admissible [Memaxi]

Note 1) Moment lorsque le vérin est inactif.

Note 2) Moment lors de I'impact en fin de course.

Note 3) Plusieurs moments mentionnés ci-dessus peuvent avoir lieu simultanément en fonction de la forme de
I'objet et la somme des taux de charge. Alors, (2a) représente le total de ces moments.

2. Formules de référence [moment dynamique a I'impact]
Utilisez les formules suivantes pour calculer le moment dynamique lorsque I'impact avec les
butées est pris en compte.
m: Masse de la charge (kg)
F: charge (N)
Fe: charge équivalente a I'mpact (au moment de limpact avec la butée) (N)

}n)a mf;iiggﬁg:s ((’(ln rnrl/)s) O: Coefficient d'amortissement
Note 4) Avec amortisseur élastique = 4/100
V=14 Dg‘e(gwm/s) Fe=1.4"Va-6-m-g (MY1B10, MY1H10)
~Me =—1Fe: Li = 4.57 VadmL, Avec amortisseur pneumatique = 1/100
3 Avec amortisseur de chocs = 1/100
g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s2)

V: Vitesse d'impact (mm/s)

Me:Moment dynamique (N-m)

Note 4) 1.4Vasd est un coefficient permettant de calculer I'effort d'impact.
Note 5) Coefficient moyen de la charge (=—-) : Ce coefficient permet d'évaluer le moment maximum
de la charge lors de l'impact avec la butée, tout en considérant les calculs de durée de vie.

3. Pour les procédures de sélection détaillées, reportez-vous aux pages 12 et 13.
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Sélectionnez le moment en restant dans les
limites des courbes ci-contre. La charge
maxi admissible dépasse parfois la limite
indiquée dans le graphique. Par
conséquent, la charge maxi admissible doit
étre prise en compte lors de la sélection.

Charge admissible maxi

L:: Distance au centre de’gravité de la charge (m)

L1

Sélectionnez le moment en restant dans les
limites des courbes ci-contre. La charge
maxi admissible dépasse parfois la limite
indiquée dans le graphique. Par
conséquent, la charge maxi admissible doit
étre prise en compte lors de la sélection.

Avec collision: U = 1.4Va




Avant utilisation Série MY1M
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seérie MY1M
Sélection du modele

Les étapes suivantes vous permettent de sélectionner la série MY1M la mieux adaptée a vos applications.

Calcul du taux de charge du guide

1 Conditions d'utilisation

pmmm——- Position de montage ---- s

VBN ..o MY1M40-500 ; 1- Montage 2. Montage vertical
. S 1 horizontal % y !
Vitesse d'utilisation moyenne ‘Va ..200 mm/s ! A .
Position de montage ............ Montage horizontal . E
Amortissement: .. eseseeseseusenes Amortissement pneumatique ~ Wd: Piece (500 g) E !
(® = 1/1100) ' > :

We: MHL2-16D1 (795 g) 1 3. Montage plafond M :

Wa: Plague de raccordement t = 10 (880 g) : <> X }f\\ i } .

; N

1 PN 1

MY 1M40-500 p i

: 2 A

1 || 1

] 4. Montage | | !

: Iatéralg M !

Wh: MGGLB25-200 (4.35 kg) Reportez-vous aux pages ci-dessus pour les exemples
de calcul pour chaque position.

Masse et centre de gravité de chaque charge
% o ; " Centre de gravité

IEE=S SN e R R

210 4z 65 Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
111 150 Wb 4.35kg 150 mm 0 mm 42.5 mm
FHH :@ We | 0795kg | 150mm | 111mm | 425mm
Y whal [ [] Wad 0.5 kg 150mm | 210mm | 42.5mm

N n=a,b,cd

3 Calcul du centre de gravité

mi=2Xmn
= 0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
_ 1
X —Wxi(mnxXn)
= 6505 ;25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
>
Y =——-XZ(mnxyn)
= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x210) = 29.6 mm
)
Z =~ XZ(mnXxz)
= 6525 5125 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

4 Calcul du taux de charge pour une charge statique

mi: Masse
m1 maxi (indice 1 du graphique MYTM/M1) =84 (KQ) ...cvvuvvvririiiiiiiieeeee
Taux de charge 01 = mi/m1 maxi = 6.525/84 = 0.08

M:: Moment
M1 maxi (indice 2 du graphique MYTM/M1) =59 (NM) ..oivniniieiie e
Mi=mixgxX=6.525x9.8x138.5x 102 =8.86 (Nm)
Taux de charge 012 = Mi/M1 maxi = 8.86/59 = 0.15

% SvC

O



Sélection du modele Série M Y1M

M2 Moment
Mz maxi (indice 3 du graphique MY 1M/Mz) = 24 (Nm)
Ms=mixg XY =6.525 x 9.8 x 29.6 x 102%=1.89 (Nm)
Taux de charge o = M2/M2 maxi = 1.89/24 = 0.08

5 Calcul du taux de charge pour le moment dynamique

Charge équivalente FE lors de I'impact

FE=%xDaxgxm =%x200x9.8x6.525= 179.1 (N)

M1E: Moment
M+E maxi (indice 4 du graphique MY1M/Mi ou 1.4va = 280 mm/s) = 42.1 (Nm)
MHE =;—x FEXZ =:13—x 179.1 x 37.4 x 10 = 2.23 (Nm)
Taux de charge 04 = MiE/ME maxi = 2.23/42.1 = 0.05

M3E: Moment

MsE maxi (indice 5 du graphique MY1M/Ms ou 1.4va = 280 mm/s) = 5.7 (Nm)

M3E=:13—X FExY=:13—x 179.1 x 29.6 x 103 = 1.77 (Nm)

Taux de charge 0ls = Mse/MsE maxi = 1.77/5.7 = 0.31

6.Somme et vérification des taux de charge du guide
Too=00 + 02+ Oz + Ola + Ols =0.67 <1

Le résultat ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modele sélectionné peut, donc, étre utilisé.
Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.

Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide Xo dans la formule ci-dessus est supérieure a 1,
réduisez la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut étre effectué aisément avec le "Systeme
CAD de SMC Pneumatics".

Charge Moment admissible
MY 1M/m1 MY 1M/M- MY1M/M: MY1M/Ms
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@ N NN ) Myives 1 MY1M63 N AN 1 w
2 20 ™ : N MY1M50 N (N 2 N MY 1M50
g N \ NI \ [ e 1 \ \ £ 5 N N MY/1M50; £ N N
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modeéle a guides lisses

Série MY 1M

216,09 20,9 25,9 32,9 40, D 50, @ 63

Pour passer commande

IRy MY1M 20| (|G|-[300| L (-MI9BW| |-

Modeéle a guides lisses I IExécutions spéciales
. Reportez-vous page 39
Alesage pour plus de détails.
16 | 16 mm
20 | 20 mm Nombre de détecteurs
25 | 25 mm — 2 pcs
32 | 32mm S 1 pe
40 | 40 mm n « n » pieces
50 | 50 mm
63 .
63 e eDétecteur
Taraudage ® l — [ Sans détecteur (aimant intégré) ]
Symbole| Type Alésage Les détecteurs compatibles varient selon Ia taille
—  |TaraudageM | @ 16, @ 20 d'alésage. Sélectionnez un détecteur compatible
Re @25, Q32 en vous reportant au tableau ci-dessous.
TN NPT | @40, @50,
TF G 063 eSymbole du bloc butée

Reportez-vous a la rubrique « Bloc butée » page 39.

Raccordement e
— Modele standard

G Modeéle a raccordement centralisé
Course du vérin [mm]e
Alésage Course max.
[mm? Course standard [mm]* disponible [mm]
i 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
40,50,63 | 1800, 2000 5000

* Les courses sont disponibles depuis une course de 1 mm jusqu’a la course maximum par in-
créments de 1 mm. Cependant, avec une course inférieure ou égale a 49 mm, la capacité de
I'amortisseur pneumatique diminue et il n'est pas possible de monter plusieurs détecteurs. Ac-
cordez une attention particuliére a ce point.

De plus, pour une course supérieure a 2000 mm, spécifiez « -XB11 » a la fin de la référence.
Pour plus de détails, reportez-vous a « Exécutions spéciales »

Détecteurs com patib'eS/Reportez—vous aux pages 107 & 117 pour plus d'informations sur les détecteurs.

Connexion 5 cabl Tension d'alimentation Modele de détecteur Longueur de cable (m)
Type| Fonction spéciale électrique 3 (:maig)e DC AC Perpendiculaire Axial 051835 C;gg;leé“r Charge admissible
2 016,020[0252063]016,020[0252063] (—) [(M)| (L) | (@)
3 fils (NPN) M9ONV M9N ® /00| O |. .
5V,12V Circuit Cl
g — 3 ils (PNP) M9PV MoP e/e/@e OO0 ™
g 2-fils 12V M9BV M9B ® @ e O O | —
© -
- ) 3 fils (NPN) MONWV MONW ® e O| O |. . )
2 Sortie double ) , ) - 5V,12V Circuit Cl| Relais,
5 | (visualisation bicolore) Fil noyé |Oui| 3 fils (.PNP) 24V — MOPWV M9PW ® 0 O O AP
5 2-fils 12V MOBWV M9BW ® @@ 0 O O —
2 3 fils (NPN) M9ONAV** M9ONA** O|0|@|O] O |. .
N Asi al 5V,12V Circuit Cl
a (Visz‘;ﬁ'::;g‘nab'if;g ) 3 fils (PNP) MOPAV** M9PA** | O [O|®@|O| O | ™
2-fils 12V M9BAV** M9BA™** O|0O|@|O| O —
5. o 3fls (équivalents NPN) | — 5V — A96V | — A% | 276 | @ |— | @ |—| — |(CircuitCl] —
:&j 8 —_— Filnoyé | | ofils o4V .y 100V |A93V | — A93 | Z73 @ — | ©® | @ — — Relais,
a8 Non 100V max. | AQOV | — A90 | 280 @ |— | @®|— | — |[CircuitCl| API

=+ Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
Consultez SMC pour des détecteurs résistants a I'eau avec les numéros de modele ci-dessus.
— (Exemple) MONW = Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
(Exemple) MONWM = Des entretoises de détecteur séparées (BMG2-012) sont nécessaires pour rajouter des détecteurs
(Exemple) MONWL (modeéle M9) sur les vérins @ 25 a @ 63.
Z (Exemple) MONWZ

= || existe des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 117.
+ Les détecteurs sont livrés ensemble (non montés). (Reportez-vous aux pages 115 a 117 pour les détails de montage du détecteur.)
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Amortisseur
pneumatique

Exécutions spéciales
Caractéristiques

(Reportez-vous aux pages 118 a

120 pour plus de détails.)

Vérin sans tige a entrainement direct

Série V1

YIM

Modeéle a guides lisses

Caractéristiques

Alésage [mm] 16 | 20 [ 25 | 32 [ 40 | 50 [ 63
Fluide Air

Type Double effet

Plage de pression d'utilisation 0.2a0.8 MPa [ 0.152a 0.8 MPa

Pression d'épreuve 1.2 MPa

Température ambiante et du fluide 5a60°C

Amortissement Amortisseur pneumatique

Lubrification Non lubrifié

Tolérance de course admissible

1000 max. *'8
1001 & 3000+28

2700*¢®max., 2701 a 5000 *5°

Raccordement

ITgIrI:ﬁcdee o |ovantiateral M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
raccordement | Orifice fond o4 06 o8 @10
Vitesse du piston

Alésage [mm] 16 a 63

Sans bloc butée

100 a 1000 mm/s

Symbole Caractéristiques Bloc butée Unité A 100 2 1000 mm/s
-X168 | Caractéristiques du taraudage avec insert Bloc L et bloc H 100 & 1500 mm/s @
-XB11 | Modéle a course longue Note 1) Sachez que la capacité de 'amortissement pneumatique est réduite lorsque la plage de réglage de la course
-XB22 | Amortisseur de chocs sans a-coups série RJ est augmentée a l'aide de la vis de réglage. De plus, lorsque vous excédez les plages de course
XC6 i d'amortissement indiquées en page 34, la vitesse du piston doit étre entre 100 et 200 mm par seconde.
= 7 | Joint élastique NBR de la bande externe Note 2) Pour le raccordement universel, la vitesse de déplacement est de 100 a 1000 mm/s.
20- Sans cuivre Note 3) Utilisez une vitesse dans les limites de la capacité d'absorption. Reportez-vous page 42.
Caractéristiques du bloc butée
Alésage [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Symbole de I'unité A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB
Configuration Avec is de OBPS Avep vis de 0896 1097 Avec vis de 10+07 1‘!'_1 2 Avgc vis de 14+:|2 20;‘ 5 Avec vis de 1‘!'_1 2 20j5 Avep vis de 20+1 5 27+25 Avec vis de 2O+1 5 27+25
Modéle d'amortisseur €908 | pveovisde| IR0 |Avecis de |Avecvisde| ™8908 |Avecisde |Avecuisde | 60308 | Avecis de |Avecvisde| "E0R8 | Avecis de | Avec s de| €908 | Avecis de| Avecis de| "ER08 | Avec vis de | Avec vis de
réglage réglage | réglage réglage | réglage réglage | réglage réglage | réglage réglage | réglage réglage | réglage
Plage de réglage sans entretoise 0a-56 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
de course selon
entretoise  [Avecuneentetoise courte | -5,6 & -11,2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 a-32 -20 a -40 -25 a -50
{mm] vec e enretoise longue| -11.2 & -16.8 -12a-18 -232-345 24 3 -36 -32 3 -48 -40 & -60 -50 & -75
= La plage de réglage de la course est applicable pour un c6té lors du montage sur un vérin.
Diagramme de montage
Symbole du Bloc butée dublocbutée =
Bloc butée de course, c6té droit Bloc butée e fixation
. ) intermédiaire
. q < L : Avec amortisseur pour H : Amortisseur pour charge n
Sans R el gl charge 1égere + vis de réglage | lourde + vis de réglage
bloc Avec une | Avec une Avec une | Avec une Avec une | Avec une
entretoise | entretoise entretoise | entretoise entretoise | entretoise
courte longue courte longue courte longue
2 Sans bloc — SA SA6 SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 SH7
% A : Avec vis de réglage | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH | AH6 | AH7 %/,,,e
o) : /‘,s
e Avec une entreto!secourte A6 AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Exemple de fixati or’L6L7
S Avec uneentretoiselongue| A7S | A7A | A7TA6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7TH | A7H6 | A7TH7 — —
@ : [Caté gauche| [Coté droit |
2 L : Avec amortisseur pour charge LS LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Bloc L Bloc L
8 ':é"r*gel’; \Qs Avec une entretoisecoute | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Entretoise  Entretoise
(]
8| C9® Nhecweeteieinge] L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | L7TH7 gourte longue
% H : Avec amortisseur pour charge HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 Y E— %53
8 Lzurrgelg \Qs Avecuneentretosecoute | H6S | H6A | H6A6 | HBA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | H6H7 I — .=
@ |10 e eentitiselongue| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Orifice Orifice
= Les entretoises s’utilisent pour serrer le bloc butée en position intermédiaire.
Amortisseurs de chocs pour les unités L et H Caractéristiques de I'amortisseur de chocs
- Bloc Alésage [mm] VD RB | RB | RB | RB | RB
butée 16 ‘ 20 25 32 ‘ 40 50 63 0806 | 1007 | 1412|2015 | 2725
Standard L RBOS06 RB1007 RB1412 RB2015 Absorption d'énergiemax.[J] | 2.9 | 5.9 | 19.6 | 58.8 | 147
Amortisseur/ i
( Série FB) H — ‘ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725 Absorption de course [nm]| 6 7 12 15 25
Amortisseur de 1 RJ0806H RI1007H RU1a12H Vitesse d'impact max. [mm/s] 1500
chocs/série sans a-coups — — Fréquence duiisation max, cylelmin] | 80 | 70 | 45 | 25 | 10
RJ monté (-XB22) H - ‘ RJ007H | RJt412H| — - - - Forcedu |Extension| 1.96 | 4.22 | 6.86 | 8.34 | 8.83
= Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de I'amortisseur est différente de celle du vérin MY1M. ressort [N] | Rétraction| 4.22 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
Reportez-vous aux Précautions spécifiques au produit de la série RB pour la période de remplacement. - S — . . = . .
= Amortisseur de chocs sans &-coups de la série RJ (-XB22) sur commande. Plage de température d'utilisation [*C] 5a60

+ Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de I'amortisseur est
différente de celle du vérin MY1M. Reportez-vous aux Précautions
spécifiques au produit de la série RB pour la période de remplacement.

39



série MY1M

Effort théorique Masse
[N] [kg]
Al:'iszaége e‘f’fi;?n Pression d'utilisation [MPa] ) Masse Masse de la bride de Masse du bloc butée
(mm] | mmz | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Qgé Masse | addtionnelle de’zli)?ése fatin par o) (par bloc)
al 50 k CeY|
16 | 200 | 40| 60| 80| 100| 120 140| 160 [mm) [standa ) B e | mobies | Type Aot [ e | Masse | Masse
20 314 | 62 94 | 125| 157| 188| =219| 251
16 | 067| 0.12 | 0.19 0.01 003 | 004 | —
25 490 | 98 | 147 | 196| 245| 294| 343| 392 20 111 015 Tozs 002 o0s Toos | 008
32 804 | 161 | 241 322| 402| 483| 563| 643 o . . . : . . .
1.64| 0.24 . .02 .07 A1 A
40 | 1256 | 251 | 377 | 502| 628 754| 879| 1005 22 | 2 Z o z 2? g 24 z ?4 g o g 32
50 | 1962 | 392 | 588 | 784| 981| 1177| 1373| 1569
40 | 5.88| 056 | 1.41 0.08 025 | 0.34 | 048
63 | 3115 | 623 | 934 | 1246| 1557 | 1869 | 2180| 2492
— : . 50 |10.06| 0.77 | 2.51 0.08 0.36 | 0.51 | 0.81
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (mm?2)
63 |1657| 1.11 | 3.99 017 0.68 | 0.83 | 1.08

Option

Calcul : (Exemple) MY1M25-300A

* Masse standard ...
e Course du vérin ...
* Masse additionnelle ..

1.64 kg
course de 300 mm
0.24/50 de course

1.64 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.22 kg

* Masse du bloc A ...

0.07 kg

Réf. du bloc butée

MYM-A

25

L2

6N

Bloc butée

Entretoise de

; l i fixation intermédiaire
Bloc butée Entretoise de
} fixation intermédiaire
Alésagee — Sans entretoise
;g 16 mm Réf. du bloc 6] | Entretoise courte
20 mm . 7|j E -
it ntretoise longue

25| 25mm Symbole Bloc butée d POS'"?" g
32 32 mm le montage l

Al — Gauche Type de montage O
40| 40 mm Unité A - - -

A2 Droit — Bloc installé
50| 50mm L1 Gauche N | Entretoise uniquement
63 63 mm L2 Bloc L Droit = Les entretoises s'utilisent pour serrer le bloc butée en position

intermédiaire.
il Bloc H Gauc.he # Les entretoises sont livrées par ensemble de deux.
H2 Droit
Note 1) Reportez-vous a la page 39 pour plus de
détails sur la plage de réglage.
Note 2) Blocs A et L uniquement pour @ 16
Nomenclature
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(Sans entretoise)

(avec une entretoise courte)

Entretoise courte

(avec une entretoise longue) (Entretoise courte uniquement)

Entretoise longue

X

Entretoise courte

MYM-A25L2-7N

(Entretoise longue uniquement)

=

Entretoise longue

Référence de la bride de fixation

Alésage
[mm] 16 20 25 32 40 50 63
Type
Bride de fixation A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Bride de fixation B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Pour plus de détails concernant les dimensions, reportez-vous a la page 51.
Un jeu de brides de fixation se compose d'une bride gauche et d'une bride droite.

40
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Série MYTM

Capacité d'amortissement

Sélection de I'amortissement

Capacité d'absorption de I'amortissement pneumatique et des blocs butées

<Amortissement pneumatique>

L'amortissement pneumatique est en standard pour
le vérin sans tige a entrainement direct.

Le mécanisme de I'amortissement permet d'éviter
un impact excessif sur le piston en fin de course
pendant un travail a grande cadence.
L'amortissement pneumatique n'est pas congu pour
ralentir le piston en fin de course.

Les plages de charge et de vitesse que
I'amortissement pneumatique peut absorber sont
indiquées dans les graphiques.

<Bloc butée avec amortisseur de chocs>

A utiliser lorsque la vitesse ou la charge dépassent
la limite de l'amortissement pneumatique, ou
lorsque I'amortissement est nécessaire étant donné
que la course du vérin est en dehors de la limite de
I'amorti pneumatique en raison de I'ajustage de la
course.

Bloc L

A utiliser lorsque la course du vérin est en dehors
de la limite de I'amorti pneumatique méme si la
charge et la vitesse ne dépassent pas la limite de
I'amorti pneumatique, ou lorsque le vérin est utilisé
avec une charge et une vitesse supérieures a la

limite de l'amortissement pneumatique et
inférieures a la limite du bloc L.
Bloc H

A utiliser lorsque la course du vérin est utilisé avec une
charge et une vitesse supérieures & la limite du bloc L
et inférieures & la limite du bloc H.

A\ Précautions

1. Reportez-vous au diagramme ci-dessous
lorsque vous utilisez une vis de réglage
pour ajuster la course.

Lorsque la course effective de I'amortisseur de
chocs diminue en raison de l'ajustage de la
course, la capacité d'amortissement diminue
fortement. Fixez la vis de fixation de telle sorte
qu'elle dépasse d'environ 0.5 mm de
I'amortisseur de chocs.

Vis de réglage

1D

a4

0.5

— 1
2l

Amortisseur de chocs
/\/

2. N'utilisez pas I'amortisseur de chocs en méme
temps que I'amortissement pneumatique.

Course de I'amortissement units: mm

Alésage (mm) Course de |'amortissement
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
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MY1 M1 6 Impact horizontal: P = 0.5 MPa MY1 M32 Impact horizontal: P = 0.5 MPa
T T T T T T
| | | | | ‘ |
2000 : : : 2000 ; ; Bl?c‘ I;
[
g 1500 }\\ ‘ } £ 1500 } =y o i T
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T T T T T T
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MY1 M63 Impact horizontal: P = 0.5 MPa
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.g 200 I I
= | :
| I
100 L L
2 345 10 20 30 50 100 T
m3 maxi—1 m2 maxi — m1 maxi
Charge kg

O
2




Vérin sans tige a entrainement direct
Modeéle a guides lisses

série MY1M

Couple de serrage de la vis de

fixation du bloc butée Unité: Nm
Alésage (mm) Bloc Couple de serrage
16 A 0.6
L
A
20 L 1.5
H
A
3.0
25 L
H 5.0
A
32 . 5.0
H 12
A
40 L 12
H
A
50 L 12
H
A
63 L 24
H

Couple de serrage de la vis de fixation de la
plaque de verrouillage du bloc butée unit¢: Nm

Alésage (mm) Bloc Couple de serrage

L 1.2

25
H 3.3

32 L 3.3
H 10

40 L 3.3
H 10

Calcul de I'énergie absorbable du bloc butée

avec amortisseur de chocs Unité Nm
Hori | Latérale Latérale
orizontal |yers le bas)|(vers le haut)
Type d'
impact
Energie cinétique 1 m-2
E1 2
EnergieEmotrice Fs Fs+mgs|Fs—mgs
2
[Energie absorbabl Ei+E»
£
Symboles

V: Vitesse d'impact (m/s)

m: Masse de I'objet en mouvement (kg)
F: Poussée du vérin (N)

g: Attraction terrestre (9.8 m/s?)

s: Course de I'amortisseur (m)

Note) La vitesse de I'objet en mouvement est mesurée au
moment de l'impact avec 'amortisseur de chocs.

Précautions spécifiques
AN au produit

APrécautions

Prenez garde de ne pas coincer vos mains
dans le bloc.

e Lorsque vous utilisez un vérin avec un bloc
butée, I'espace entre la table linéaire et le bloc
butée se réduit, vous risquez ainsi, de vous
coincer les mains. Installez un couvercle de
protection afin de protéger le personnel.

Contre écrou de lavis de réglage  Vis de fixation du bloc butée

Vis de fixation de la plaque de verrouillage

Plaque de verrouillage )
Amortisseur de chocs

<Fixation du bloc butée>
Le bloc est fixé de maniére uniforme par quatre
vis de fixation.

/A\Précautions

N'utilisez pas le vérin lorsque le bloc butée est fixé en
position intermédiaire.

Lorsque le bloc butée est fixé dans une position inter-
médiaire, il risque de glisser en raison de I'énergie dégagée
au moment de limpact. Dans ce cas, il est recommandé
d'utiliser une fixation pour vis de réglage disponible avec
I'exécution spéciale — X 416 et — X 417.

Pour d'autres longueurs, contactez SMC. (Voir "Couple de
serrage de la vis de fixation du bloc butée").

<Ajustage de la course avec la vis de réglage>
Détachez le contre écrou de la vis de réglage et ajustez la
course du coté de la plaque de verrouillage en utilisant une
clé plate. Ensuite, resserrez le contre écrou.

<Ajustage de la course avec amortisseur de chocs>
Desserrez les deux vis de fixation de la plaque de
verrouillage, tournez I'amortisseur de chocs et ajustez la
course. Ensuite, serrez uniformément les vis de fixation de
la plaque de verrouillage pour fixer 'amortisseur de chocs.
N'appliquez pas de couple excessif sur les vis de fixation.
(Sauf @ 10 et @ 20 bloc L) (Voir "Couple de serrage des vis
de fixation de la plague de verrouillage du bloc butée").
Note)

La plaque de verrouillage risque de se plier légérement
lorsque vous serrez les vis de la plaque de verrouillage.
Ceci n'affectera pas l'amortisseur ni le mécanisme de
blocage.

O
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Série MY1M

Construction : @ 16 a @ 63

MY1M16 a 63

MY1M16/20/50/63

MY1M16/20

44
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guides lisses

Série MY1M

MY1M16 a 63
Nomenclature
N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
1 Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 27 Entretoise Acier inoxydable
2 Fond arriere WR Alliage d'aluminium Peint 28 | Ressort de rappel Acier inoxydable
3 Fond arriére WL Alliage d'aluminium Peint 29 Goupille élastique Acier carbone
4 Table linéaire Alliage d'aluminium Anodisé dur 31 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
5 Tenon du piston Alliage d'aluminium Chromé 32 Vis CHC Acier au chrome molybdene Nickelé
6 Piston Alliage d'aluminium Chromé 33 | VisCHC Acier au chrome molybdene | Chromé zingué noir/Nickelé
7 Fond avant Résine spéciale 35 Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
8 Segment porteur Résine spéciale 36 Aimant —
9 Noix d'amortissement | Alliage d'aluminium Anodisé 37 | VisCHC Acier au chrome molybdéne | Chromé zingué noir
10 Vis limiteur de débit Acier laminé Nickelé 38 Vis CHC Acier au chrome molybdéne | Chromé zingué noir
11 Butée Acier carbone Nickelé 40 | Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
12 Guide de bandes Résine spéciale 4 Support de I'aimant Résine spéciale (9 16, @ 20)
13 Coupleur Matériau fritté a base de fer 42 | VisCHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
14 Rouleau de guidage Résine spéciale 43 Circlip CR Acier élastique
15 Axe de rouleau de guidage | Acier inoxydable 45 Flasque arriére Alliage d'aluminium Anodisé dur (@ 63)
18 Serre bande Résine spéciale 47 Cache d'orifice Résine spéciale (@ 25 a4 @ 40)
23 Levier de réglage Alliage d'aluminium Chromé 48 Réservoir de lubrifiant Résine spéciale
24 Roulement R Résine spéciale
25 Roulement L Résine spéciale
26 Roulement S Résine spéciale
Piece de rechange : Kit de joints
N° Description Qté MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63
16 | Courroie joint 1 |MY16-16C-|Course| MY20-16C-|Course| MY25-16C-|Course]| MY32-16C-|Course| MY40-16C-|Course| MY50-16C-|Course]| MY63-16A-|Course
17 | Bande externe 1 |MY16-16B-|Course| MY20-16B-|Course| MY25-16B-|Course| MY32-16B-|Course| MY40-16B-|Course| MY50-16B-|Course|| MY63-16B-|Course
. . KA00309 KA00311 KA00311 KA00320 KA00402 KA00777 KA00777
34 | Joint torique o S R i E b Rt vl Rt R
(@4x01.8x01.1)| (@51x03x01.05) | (05.1x03xD1.05)| (07.15x03.75x01.7) | (083x045x01.9) — —
44 | Racleur latéral 2 — — — MYM50-15CK0502B | MYMB3-15CK0503B
19 | Racleur 2
20 | Joint de piston 2
21 | Bague d'amortissement| 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY 1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
22 | Joint de tube 2
39 | Joint torique 4
« Le kit de joints inclut 9, @0, @), 22 et 3. Commandez le kit de joints correspondant & l'alésage.
* Le kit de joints comprend un kit de lubrification (10 g).
Lorsque (6 et (7 sont livrés séparément, un kit de lubrification est compris. (10 g pour courses de 1000)
Pour commander uniquement le kit de lubrification, utilisez la référence suivante.
Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
Note) Deux types de bande externe sont disponibles. Vérifiez le modele a utiliser, les références variant selon le traitement des vis CHC. @3.
A : Chromé zingué noir — MYOO-16B-course, B : Nickelé = MYO-16BW-course
45
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série MY1M

Modele standard / Modéle a raccordement centralisé @ 16, @ 20

Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1M1601/200—

s
3
S ——t
._/
o =
&7
ﬁ( /
VV} 2x

M5 x 0.8

(bouchon a téte hexagonale)

2 x 2 x J profondeur K -
s
S
— ¥
//_ ' |
E1 &
0
£ Re)
2xM5x0.8 LV

(bouchon a téte hexagonale) o

(Orifice)

(Orifice)

MY1MOG

M5 x 0.8 M5 x 0.8
(bouchon & téte hexagonale) (Orifice)
o o & 27
n
3 - AN i
7 x 49 -ﬁL% s
« i P al
Support magnétiquel de détecteur
M5 x 0.8 GA
(bouchon & téte hexagonale) G (Orifice) Vis limiteur de débit G o (bouchon  téte hexagonale)
-
GB
-
A (bouchon a téte hexagonale) N
: oz Course - :
A(LL) 4 L __, 4 x MM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
- B PA " @ LD trou traversant
| 3 )
® S ; 4/ I
& o-
5 ] a = - —Te ¢ HE
® 2 AL Yy
A
Schéma détaillé de coupe U RSl o Q + Course -
[mm]
Modéle A B C G |[GA |GB | H J K L |[LD|LH |LL [LW | M MM N | NC | NE | NH [NW | PA
MY1M162 | 80 | 6 35 (135 | 85 [16.2 | 40 |M5x0.8| 10 80 | 3.6 |225 | 40 54 |6 M4x0.7 | 20 14 28 [27.7 | 56 | 40
MY1M20CD 100 | 7.5 | 4.5 (125 |12.5 |20 46 M6x1 | 12 [100 | 4.8 |23 50 58 |75 [M5x08]| 25 17 34 |33.7 | 60 | 50
imm; Dimensions détaillées de coupe U [mm]
Modele |PB |PG |PP | Q |QQ |[QW |RR | SS | TT [UU |[VVW | W (WW | XX | Z Modele | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16C | 40 |35 | 7.5 |153 9 | 48 |11 25 |15 14 |10 68 13 | 30 | 160 MY1M160 | 5.5 3 2 34 |58 | 5
MY1M20C1 | 40 | 4.5 [11.5 |191 | 10 45 145 |5 18 12 125 | 72 14 | 32 | 200 MY1M20C | 5.5 3 2 34 |58 |55
2x@d Y
o
/ . ! ot
ﬁ ) I
/ i <A oD
Ji J— =
/ - b L Raccord vers le bas
__ Y (Joint torique compatible)
Dimensions pour le raccordement par le dessous
Modele WX Y S d D R | Joint torique compatible
MY1M160 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20O 32 8 6.5 4 8.4 1.1
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modeéle a guides lisses

Série MY1M

Modele standard / Modéle a raccordement centralisé @ 25, @ 32, @ 40

MY1M2501/320/4000 —

Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1MOG

(Bouchon a téte hexagonale)

(Bouchon a téte hexagonale)

P P
\ (Bouchon a téte hexagonale) 2 x 2 x J profondeur K _ (Orificé{'
il Ei , L = /
(=1 / C J—\¢
=~ <! = — e, ! '
P %3 —— 1 X ;
(Bouchon a téte L 0@ —// /F ! P
hexagonale) L (Orifice)
w| 2x2Z 2x2Z / vV

MY1MOG

P
(Bouchon a téte hexagonale)

\ [ 105 ° A
= = = ) @
I i ]
' =foei+ g
| N EA b
G P Vis limiteur de débit/ || |G uy Te
Orifice
( ) _ P GB i A2xP
A (Bouchon a téte hexagonale) N (Bouchon a téte hexagonale)
- Z + Course .
Ut _( L __, 4 x MM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
U3 D U; PA @ LD trou traversant
7 2y
E v 71 O—7 i
oo + + oo ; ;
4 - & - - Ry cvz
© % - 4 © Y
A
Schéma détaillé de coupeU pg || Q + Course _
o [mm]
Modele A B C G |[GB| H J K L |[LD|LH|LL (LW | M MM |MW| N |NC | NE | NH |[NW P PA
MY1M250] |110 9 |55 |17 |245|54 |M6x1| 95|102 |56 |27 | 59 70 | 10 |M5x08| 66 |30 |21 |[41.8 |40.5| 60 |Rc1/8 60
MY1M32J|140 | 11 |65 [ 19 (30 |68 |M8x125(16 (132 |6.8 | 35 | 74 88 |13 | M6x1|80 (37 |26 |52.3 |50 | 74 |Rci1/8 80
MY1M401 (170 | 14 |85 |23 |36.5| 84 |MI0x15(15 (162 |86 |38 |89 (104 |13 |M6x1|96 |45 |32 |65.3 |63.5| 94 |Rc1/4 [100
"P" correspond aux orifices d’alim. du vérin.
Dimensions détaillées
mm; de la section U [mm]
Modele | PB | PG |PP1|PP2| Q | QQ|QW |RR1|RR2| SS |TT |UU |VV | W [WW| XX | Z 74 Modele | U1 [ U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M2503 | 50 12.7 [12.7 |206 [15.5| 46 (189 (179 |41 (1565 |16 |16 | 84 | 11 | 38 |220 |Rc 1/16 MY1M250] | 5.5 | 3 2 |34 |58
MY1M320 | 60 15.5 |18.5 (264 |16 | 60 (22 |24 |4 |21 16 | 19 |102 | 13 | 48 |280 |[Rc 1/16 MY1M320 | 55 | 3 2 |34 |58
MY1M40C1| 80 175 (20 (322 |26 |72 |255(29 |9 |26 | 21 |23 |118 | 20 | 54 |340 | Rc1/8  MY1M40O | 6.5 |3.8 | 2 |45 |73
] =1
‘ A
/ o
L
L Raccordement direct (Z22)
/ (Joint torique compatible)
r
Dimensions pour le raccordement par le dessous
Modéle WX Y S d D R | Joint torique compatible
MY1M250] 38 9 4 6 11.4 1.1 co
MY1M320 48 11 6 6 11.4 | 141
MY1M400C 54 14 9 8 13.4 1.1 Ci11.2
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)
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série MY1M

Modele standard / Modele a raccordement centralisé @ 50, @ 63 Voir en page 122 pour les variantes dorifices de raccordement centralisé.

MY1M500/60C] —

Rc 3/8
(Bouchon & téte hexagonale)

—_ 2 x 2 x J profondeur K P
S : S
5 I R |
W= Le° |
o — == >
| Lo =P
(bouchon a téte ] ]
hexagonale) Q / F ﬁ 9
w | | 2 x Re 1/4 2x Re 1/4 Vv
o " (Bouchon  téte hexagonale Bouchon a téte hexagonale
MY1MOG ( gonele) | gonale)
w
u Rc 3/8 Rc 3/8 wi
(Bouchon & téte hexagonale) w (Orifice) wﬁw
Eol% I N gl ,E T ESE I
a QE:@ ) 8 ! d- \\ :/ k} ¥ | %V A | oF |.|.“:I:“I
[ Y| ) | fo ol © HIES
\ z ‘ 1y
of ol I 7 ek i
Yo T - Rc 3/8 Vis limiteur de debit / / GAl | _ - TT, Uy
2xRc3/8 (Orifice) éﬁ 2xRc 38
(Bouchon a téte hexagonale) Rc 3/8 B (Bouchon a téte hexagonale)
A A _ (Bouchon a téte hexagonale) N
- Z + Course -
U
us U2 (L) L __, 4 x MM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
— > PA @ LD trou traversant
- 3
=] Y @_E < “'é{ —T A ¢ DO o
Y ;1\; SEI
] ——R—- = - B[ 0® |ufz
A ] n n
Slsl o = + I —Ly @@ |
. s MY1M631]
Schéma détaillé de coupe U PG ‘4 Q-+ Course _
T 1 [mm]
Modéele | A B|C| G |GAIGB| H J K L (LD |LH |LK|LL |[LW | M MM N |[NC | NE | NF | NH |[NW | PA
MY1M50J|200 | 17 |10.5 (27 |25 |37.5 (107 |M14x2| 28 [200 |11 29 2 100 (128 | 15 |M8x125 | 47 (435 | 845 | 81 | 835 (118 |120
MY1M631|230 | 19 |12.5 |29.5 [27.5 [39.5 [130 |M16x2 | 32 |230 (135 |32.5 | 5.5 [115 (152 |16 |Mi0x15| 50 [56 (104 |103 [105 |142 [140
Dimensions détaillées de la
mm]  sectionen U [mm]
Modele | PB |PG|PP| Q [QQ|QW ([RR|SS |TT |UU |V | W | W1 |WW| XX | Z Modele | U1 | U2 U3 | U4 | U5 | U6
MY1M50CJ| 90 |10 | 26 |380 | 28 90 [ 35 |10 |35 |24 |28 |144 | 128 | 22 | 74 |400 MY1M500J| 6.5 [3.8 |2 45 |73 8
MY1M63J|110 |12 | 42 [436 |30 (110 |49 |13 |43 |28 |30 (168 | 152 | 25 | 92 |[460 MY1M63J| 8.5 |5 25 |55 |84 8

4>Y
T Ifﬂ “1

— A

gy ]
/ o S
Raccord vers le bas
(Joint torique compatible)

S

I
I
WX

Dimensions pour le raccordement par le dessous
Modele wX Y S d D R | Joint torique compatible
MY1M500 74 18 8 10 17.5 1.1
MY1M63C] 92 18 9 10 17.5 1.1
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)

SVC

C15
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Vérin sans tige a entrainement direct s o
Modeéle a guides lisses Seérie M Y1M

Bloc butée

Avec vis de réglage

MY1M| Alésage |[1—| Course A h

FC f @
/ / /:' 77 I
. mil S—a PN — i
QL e 00 (&) E [Ep——— (Y
© P — 25 W
e
— ; BB
! —9Y¥ @
o E .o /'
EA
’ ‘ MY1M50/63
7 £y m
— =y 3
® A
Bloc butée / / h
TT
Modgle E | EA|EB|EC|EY |FC| h TT w
MY1M16 14.6 7 30 5.8 395 |14 | 3.6 | 5.4 (maxi 11) 58
MY1M20 20 10 32 58 | 455 | 14 | 3.6 5 (maxi 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 | 13 | 3.5 | 5 (maxi 16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 67 17 | 4.5 8 (maxi 20) 88
MY1M40 35 17 57 |10 83 17 | 45 9 (maxi 25) | 104
MY1M50 40 | 20 | 66 [14 [106 |26 |55 | 13 (maxi33) | 128
MY1M63 52 26 77 |14 129 31 55 13 (maxi 38) | 152
Amortisseur hydraulique basse énergie + vis de réglage
MY1M| Alésage |[(1—| Course |L
Amortisseur de chocs
! (/ B _ﬂ
Qo= — 554 e it / I
oy @ ‘ A b
E //: /:\YJ &
u; ﬁ%a;—_'?'?i
h /I é-éﬁi:@'
E F /
EA /’
F
&
,h . MY1M50/63
o it - R ETT] =
; o
. — /
Bloc butée
(Course de I'amortisseur) T S MY1M16/20
[mm]
Modele E |EA|EB|EC| EY |F|FB|FC|FH | FW | h s | T TT W | Modéle de lamorii de chocs
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — | 14 — | —— | 36 40.8 6 |5.4 (maxi11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 | —— | 14 —— | —— | 3.6 [40.8 6 5 (maxi 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 |46.7 7 |5 (maxi 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 45 |67.3 12 8 (maxi 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (maxi 25) | 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 | — | 26 — | ——| 55 |[732 15 |13 (maxi 33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 14 129 6 | — | 31 —— | ——| 55 |732 15 |13 (maxi 38) | 152 RB2015
49

O
2



série MY1M

Bloc butée

Amortisseur hydraulique haute énergie + vis de réglage

MY1M| Alésage |(1—| Course H

FW

——

—

Bloc butée /

(Course de I'amortisseur) T

> /
$

——

Amortisseur de chocs

%

EC |

EY

EA

7

EB

/

S

|
2

1@
T

MY1M50/63

MY1M16/20

* Etant donné que la cote EY du bloc H est supérieure a la hauteur maxi de la table (cote H), lorsque vous fixez une charge dépassant la longueur totale
(cote L) de la table linéaire, prévoyez un jeu de taille "a" ou plus sur le c6té de la charge.

Modele E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT W | Modele de l'amortide chocs |  a
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — | 14 |— | ——| 35 |46.7 7 5 (Maxi 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 45 |67.3 12 | 5(Maxi 16.5)| 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 |11.5 | 73 8 67 22 22 82 55 |73.2 15 8 (Maxi 20) 88 RB2015
MY1M40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 55 |73.2 15 9 (Maxi 25) | 104 RB2015
MY1M50 40 20 66 |18.5 [115 8 — 1 3 | —]— 11 99 25 |13 (Maxi33) | 128 RB2725
MY1M63 52 26 77 |19 138.5 8 — | 35 | — | — |11 99 25 |13 (Maxi 38) | 152 RB2725 9.5
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Vérin sans tige a entrainement direct s o
Modeéle a guides lisses Serie M Y1M

Bride de fixation

Bride de fixation A
MY-SOA &

2x@G i }
\

2x@H w

Bride de fixation B
MY-SCOB

|
|

Modéle  |Vérin compatible| A B C D E F G H J
MY-S168 | MY1IM16 | 61 | 716| 15 | 26 | 49| 3 65| 34| M4x0.7
MY-S208 | MY1M20 | 67 | 796| 25 | 38 | 6.4 | 4 8 45| M5x0.8

5
6

MY-S258 | MY1M25 81 | 95 35 50 8 95| 55 M6 x 1
MY-S328 | MY1M32 | 100 |118 45 64 | 11.7 11 6.6 | M8x1.25
MY1M40 | 120 | 142
_Q40A

MY-S405 MY1M50 | 142 | 164 55 80 (148 | 85|14 9 M10x 1.5
MY-S638 | MY1M63 | 172 | 202 70 | 100 | 18.3 | 10.5 175 |11.5 | M12x1.75

= Un ensemble de supports latéraux est constitué d'un support gauche et un support droit.

Guide d'utilisation des brides de fixation

En cas de grande course, le tube risque de m [kg] 200
flechir & cause de la masse et de la charge. Par A4 190
conséquent, supportez le centre sur le vérin a ’_y—‘:l—1_‘ 180 (2100)
l'aide d'une bride de fixation de fagon a ce que v 7, \
la distance maxi (L) entre deux points de 170 \
fixation soit inférieure a la valeur indiquée dans 160
le graphique ci-contre. 150 \\
\
\
\

L
140

3
m
L

m

1

———

130
(1800)
, - 120 \
/A\Précautions .
IS
1. Si la précision de montage du tube du vérin © 100 \;
n'est pas suffisante, la bride de fixation 1 B 3 x
pourrait entrainer un travail inefficace. | | = \4 \
. . . Z
Mettez & niveau le vérin avant le montage. \ﬁ \
De plus, lorsqu'une course longue entraine L L

des impacts et des vibrations, I'utilisation
d'une bride de fixation est recommandée
méme si la distance respecte la valeur
admissible indiquée dans le graphique.

\
\ 1\
ANEAVAN

2. N'utilisez pas la bride en tant que fixation.

N\
1000 2000 3000 4000 5000
Distance L (mm]

SVC 51
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Modele résistant aux moments et
disponible en grandes courses

PN
(L T
!!]‘.=-= e l] e
NS e N N

258

O
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seérie MY1C Avant utilisation

Moment admissible maxi/Charge admissible maxi

Modsle Alésage Moment admissible maxi (Nm) | Charge admissible maxi (kg) Moment admissible maxi
(mm) M+ M2 Ma mi mz ms .
16 6.0 3.0 50 18 7 51 Sellectlonnez le momenF en restant dans les
limites des courbes ci-contre. La charge
20 10 5.0 3.0 25 10 3 maxi admissible dépasse parfois la limite
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2 indiquée dans le graphique. Par
My1C 32 30 14 10 49 29 6 conséquent, la charge maxi admissible doit
20 60 23 20 68 30 8.2 étre prise en compte lors de la sélection.
50 115 35 35 93 42 11.5
63 150 50 50 130 60 16

Valeurs maxi de la charge et du moment. Reportez-vous aux graphiques relatifs au moment maxi et a la charge maxi
pour une vitesse de déplacement donnée.

Charge (kg)

m1

\ 7

\ !

Moment (Nm) me

Fi < — M1 =F: x L F < — M:=F2xL: Fs — Mz=FsxLs
5 A
i

7 O7 ) -

<Calcul du taux de charge du guide>
1. Calculez la charge maxi (1), moment statique (2) et le moment dynamique (lors de l'impact avec une
butée) (3) pour effectuer la sélection.

+ Pour |'évaluation, utilisez Va (vitesse moyenne) pour (1) et (2), etV (vitesse d'impact U = 1.4Va) pour (3).
Calculez m maxi pour (1) a partir du graphique (m1, mz, ms) et Mmaxi pour (2) et (3) a partir du graphique (M1, Mz, Ms).

Somme des . Charge [m] Morment statique [M] ") Moment dynamique [Me] \o¢2 Charge admissible maxi

= + +
taux de charge issible maxi [m maxi 006 admissi - P .
] Charge admissible maxi [m maxi] - Moment statique admissible [Mmaxi]  Moment dynamique admissible [Memaxi] Sélectionnez la charge en restant dans les

limites des courbes ci-contre. Le moment

Noto 21 M o a1 onfin g maxi admissible dépasse parfois la limite
ote 2) Moment lors de I'mpact en fin de course. o . ) - indiquée dans le graphique. Par
Note 3) Plusieurs moments mentionnés ci-dessus peuvent avoir lieu simultanément en fonction de la forme de I'objet et la . | i admissibl
somme des taux de charge. Alors, (X01) représente le total de ces moments. consequent, le moment maxi admissible

doit étre pris en compte lors de la sélection.

Note 1) Moment lorsque le vérin est inactif.

2. Formules de référence [moment dynamique a I'impact]
Utilisez les formules suivantes pour calculer le moment dynamique lorsque I'impact avec les
butées est pris en compte.
r;: :\:/:121352 ?ﬁl;a charge (kg) V: Vitesse d'impact (mm/s)
Fe: charge équivalente a limpact (au moment de limpact avec la butée) (N) L. Distance au centre de gravité de la charge (m)

i Me:Moment dynamique (N-m)
‘Va: vitesse moyenne (mm/s) . °Nt dyn: - Avec collision: U = 1.4Va
M: Moment statique (N-m) O: Coefficient d'amortissement Vi Ision: .

V=14 Va (mms) Fe= 1.4 Vasy” T vy siaue = /100
Note 5) )
~Me =1 "Fe Li = 4.57 VadmL, Avec amortisseur pneumatique = 1/100
3 Avec amortisseur de chocs = 1/100
g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s2)

Note 4) 1.4Vad est un coefficient permettant de calculer I'effort d’impact.
Note 5) Coefficient moyen de la charge (:%) : Ce coefficient permet d'évaluer le moment maximum —_—
de la charge lors de I'impact avec la butée, tout en considérant les calculs de durée de vie.

3. Pour les procédures de sélection détaillées, reportez-vous aux pages 56 et 57.
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Avant utilisation Série MY1 C

MY1C/M1 MY1C/M2 MY1C/Ms
200
50 50
40 \\ 40 N
100 \\ 30
AN N 30 \
\\ AN \ N
AN 20 N NN 20 NN
N N
50 N N N
4 N NN N
0 N XN \ N
N A .
30 \\ Mvics3) 10 NS Vs 10 NN Mvicsss
N N
e LN MY1C50 c N N—myacso € NN Nyicso
=% \ = NN z
5 N \ g ° N NN Ymvicao 5 ° [
5 N MY1C40 5 ¢ NN \ E 4 N ([ Mvice
= N = \ =
10 3 N YMYIC32 3
NN NN
ANEA 2 ANER 2 NN MY1C321
N MY1€321 NN Nuviezs N
5 N \
4 \\ \\ \ \
3 MY1C25 1 MY1C20 1 \ MY1C25
‘ N\ ANERN
2 MY1€20 MY1C16 MY1C20
\ 0.5 0.5 %
MY1C1
MY?C16 c1e
"0 20 50 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s

MY1C/m1 MY1C/m2 MY1C/ms
30
200
20
100 N 100
N
X 10 \\\
\\ N N
50 N 50 \\ N
N
40 N 40 N
% NN N ] \
N N AR 30 \ N
\ MY1C63 N N N
20 \‘ \ 20 N \‘ ¢ \ ) ]
2 NN NN es 2 NONK 2 . NN Mvices)
) NONUN Nvicao ) NN N ) N A\
s NN | 5 NN MY1C63 5 N, Ymvicso
o NN \ o \ \ I £ o \ N\ |
O 10 NS IMY1C32 O 10 AN N1 $) \ NN |
NN AV NMY1C50 MY1C40
NI [MYIC25] \ o \
C f N N MYIIC40 MY1C32
5 MY1C20 5 NCNONC N ; |
. NI 4 NN mvics2 AV
Nmyicie NN \[MVIC25
3 3 N . |
\\ MY1C25 \ MY?CZO
2 2 N TMY1C20 0.5 A\
\ \ 0.4 MY1C16
MY1C16
0.3
1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 02000 2w w0 40 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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série MY1C

Sélection du modele

Les étapes suivantes vous permettent de sélectionner la série MY1C la mieux adaptée a vos applications.

Calcul du taux de charge du guide

1 Conditions d'utilisation

VErin ..., MY1H40-500
Vitesse d'utilisation moyenne va ... 300 mm/s
Position de montage ........................ Montage plafond
Amortissement. .oecseeesusuenenae Amortissement pneumatique

(O = 1/100)

Wa: Plague de raccordement t = 10 (880 g)

MY 1C40-500

Wia: Piéce (500 g)

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)
2 Blocage de la charge

Position de montage ===

4. Montage
latéral

1
2. Montage vertical

Reportez-vous aux pages ci-dessus pour les
exemples de calcul selon la position.

Masse et centre de gravité de chaque charge

2 Centre de gravité
Réf. de N 9

la charge mn Axe X Axe Y Axe Z
Whn Xn Yn Zn
Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
Wb 4.35 kg 150 mm 0mm 42.5 mm
We 0.795kg | 150 mm 111 mm | 425 mm
wd 0.5 kg 150 mm 210 mm | 42.5mm

n=a,b,cd

0
e Y [ []
. :@
111
210
Zz
Y,
! ]
| X
65
150
3 Calcul du centre de gravité

mz2=Xmn

=0.88 +4.35+ 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =LXZ(mnXXn)

mz2

= 5505 ;25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

1
Y =——XZ(mnxyn)

= 5505 ;25 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
r4 =—1x2(mnx2n)

mz
= 6505 ;25 (0.88x5+4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

4 Calcul du taux de charge pour une charge statique

mz: Masse

m2 maxi (indice 1 du graphique MY1C/m2) = 30 (kg)
Taux de charge 01 = mz2/m2 maxi = 6.525/30 = 0.22

M1: Moment

M1 maxi (indice 2 du graphique MY1C/M1) = 60 (Nm)
Mi=m2xgxX=6.525x9.8x138.5x 107 =8.86 (Nm)

Taux de charge 02 = M1/M1 maxi = 8.86/60 = 0.1

56
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Mz: Moment

6

Sélection du modele Série M Y1 C

Mz maxi (indice 3 du graphique MY1C/M2) = 23.0 (Nm)
M2=mz2xgx X =6.525x9.8x29.6x102=1.89 (Nm)
Taux de charge 0z = M2/M2 maxi = 1.89/23.0 = 0.08

Calcul du taux de charge pour le moment dynamique

Charge équivalente FE lors de I'impact

_14 _14 _
FE_WxDaxgx m=150" x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)
M-E: Moment
M+E maxi (indice 4 du graphique MY1C/M1 ou 1.4va = 420 mm/s) = 42.9 (Nm)

MiE =;—x FE X Z =;—x268.6 x 37.4x10°=23.35 (Nm)

Taux de charge 0« = M1E/M1E maxi = 3.35/42.9 = 0.08
MsE: Moment

MsE maxi (indice 5 du graphique MY 1C/Ms ou 1.4va = 420 mm/s) = 14.3 (Nm)
MsE = % XFEXY = % X 268.6 x 29.6 x 10 =2.65 (Nm)

Taux de charge 0Ols = MsE/Ms maxi = 2.65/14.3 = 0.19

Somme et vérification des taux de charge du guide

Zoc=0€1+0(.z+063+064+0(,5=0.72s1

Le résultat ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modéle sélectionné peut, donc, étre utilisé.

Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.

Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide o dans la formule ci-dessus est supérieure a 1, réduisez
la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut étre effectué aisément avec le "Systeme CAD de
SMC Pneumatics".

Charge Moment admissible
MY1C/m:2 MY1C/M MY1C/M: MY1C/M3
200
50 50
\ 40 y 40 N
100 10 N % 3 30
N S X
NN 20 NCINCY 20 S
50 4 NN (5N
50 N b= N N === = =N N
40 N 40 NCHX NN NC| N
(1) " N 10 \ N Nmyices I
30 < 30 i \MY‘1063 \vim yan wmil 10 =" N IMvicss
T N
20 N . N wvicso| | N MY1C50 NN Nvicso
2 NN s % \\ Z s N\ £ . !
) N \\ MY1C63 5 AN 5 ([N Yuvicwo] | = S N !
E \\ \\ | £ 1 MYiC40 E 4 NN \ [ g 4 NN MY1C40
= =3 __
\\\ \w MVECSO 10 = 3 ‘\ NTivics E 3 :
MY1C40 A WA VETIAN 5 NN = N
5 N VIANI \ e TN Naviczs 2 NCTN MY1C32
4 NCNIN Nyyica 5 N N N | N
AN N \ N N
3 ¢ 4 N \\ N h
\ MV‘1°25 3 I e 1 MY1C20 1 1 MY1C25
2 N 1C20 ' o I N I
\M' i ‘ N\ % U NI %
- 2 MY1C20 MY1C16 I MY1C20
" \ ‘ 05 05 " %
;
h wricts : MY1C16
100 200 300400500 1000 1500 1900 200 300400500 10001500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guidage par galet

série MY1C

216,09 20,9 25,9 32, 40, D 50, @ 63

Pour passer commande

[ MY1C[25] | ]-[300] ]-[M9BWI[ |-

Modele a guidage par galets E)‘(écutions spéciales
Reportez-vous page 59
Alésage pour plus de détails.
16 | 16 mm
20 | 20 mm Nombre de détecteurs
25 | 25 mm = 2 pcs
32 | 32 mm S 1 pc
40 | 40 mm n «n » piéces
50 | 50 mm
63 | 63 mm eDétecteur
Taraudage ® [ = [ Sans détecteur (aimant intégré) ]
Symbole| Type Alésage Les détecteurs compatibles varient selon la taille
—  |Taraudagem| @16, @20 d'alésage. Sélectionnez un dé_tecteur compatible
= 025 032, en vous reportant au tableau ci-dessous.
TN NPT @ 40, @ 50,
TF G @63 eSymbole du bloc butée
Reportez-vous a la rubrique « Bloc butée » page 59.
Raccordement ®
— Modéle standard
G Modéle a raccordement centralisé

Course du vérin [mm]e

Alésage Course standard [mm]* _Course LS
[mm] disponible [mm]
16 3000

100, 200, 300, 400, 500, 600, 700
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
40, 50, 63 1800, 2000

+ Les courses sont disponibles depuis une course de 1 mm jusqu'a la course maximum par incréments
de 1 mm. Cependant, avec une course inférieure ou égale a 49 mm, la capacité de I'amortisseur
pneumatique diminue et il n'est pas possible de monter plusieurs détecteurs. Accordez une attention
particuliere a ce point.

De plus, pour une course supérieure & 2000 mm, spécifiez « -XB11 » a la fin de la référence.
Pour plus de détails, reportez-vous a « Exécutions spéciales »

Détecteurs CompatibleS/Reportez-vous aux pages 107 a 117 pour plus d'informations sur les détecteurs.

5000

c ) % Cabl Tension d'alimentation Modeéle de détecteur Longueur de cable (m) o
Type| Fonction spéciale é?er::rtﬁéfg % (:orfilg)e De AC Perpendiculflire Axial : 05|1|3|5 g?éncmurCharge admissible
2 016,020]0252063]016,020[0252063| (—) [(M)| (L) | (@)
3 fils (NPN) M9ONV M9N ® @@ O O |. .
5V,12V Circuit CI
P — 3 fils (PNP) M9PV M9P e e/e/O| O ™
o) 2-fils 12V M9BV M9B ® ®@ @@ O O —
© "
2 ) 3 fils (NPN) MONWV MONW ® @@ O O |. . ,
2 5V,12V Circuit CI
g | Sortiedouble | gynoe ou 3ils (PNP) | 24V — MIPWV MOPW | @ [@|@|O| O | Y| Relas
o | (visualisation bicolore) - API
G 2-fils 12V M9BWV M9BW ® /0 O O —
2 3 fils (NPN) MONAV** M9ONA** O|0O|@®@|O| O |~ ..
; Ssistant & I 5V,12V Circuit CI
Q | [ésistantaleau 3 fils (PNP) MOPAV** M9PA** | O |O|@|O| O |
(visualisation bcolore) 2-fls 12V M9BAV* | M9BA** | O [O|@|O| O | —
-5 o 3fis (équivalents NPN) | — 5V — A96V | — A% | 276 @ |— | @ | — | — [CircuitCl| —
g3 — Filmoye || o4y | 1oy | 100V [A9V] — TA93[Z73 |@ [—[@[@] — [ — [Relais,
S Non 100Vmax. | AQOV | — | A90 | 780 | @ |— | @ |—| — [CircuitCl| API

=+ Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
Consultez SMC pour des détecteurs résistants a I'eau avec les numéros de modéle ci-dessus.

--— (Exemple) MONW + Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.

im- M (Exemple) MONWM x Des entretoises de détecteur séparées (BMG2-012) sont nécessaires pour rajouter des détecteurs
3m - - L (Exemple) MONWL (modele M9) sur les vérins @ 25 a @ 63.

5m e Z (Exemple) MONWZ

« || existe des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 117.
= Les détecteurs sont livrés ensemble (non montés). (Reportez-vous aux pages 115 a 117 pour les détails de montage du détecteur.)

%8 SvC

# Symboles de longueur de cable : 0.5 m -
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guidage par galet

série MY1C

Caractéristiques
Algsage [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 [ 50 | 63
Fluide Air
Type Double effet
Plage de pression d'utilisation 0.1540.8 MPa [ 0.140.8 MPa
Pression d'épreuve 1.2 MPa
Température ambiante et du fluide 5a60°C
Amortissement Amortisseur pneumatique
‘ / ‘ Lubrification Non lubrifié
Amortisseur pneumatique 8 1000 .8 . R .
P e e course | "0 2700 max. “{, 2701 4 5000 4
™ Taille de Raccordement M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
Made °| Exécutions spéciales : Caractéristiques | Iorficede  roia
Order p : g raccordement | Orifice fond o4 o6 o8 210
(Reportez-vous aux pages 118 a 120
pour plus de détails.) Vitesse du piston
Symbole Caractéristiques Alésage [mm] 16 2 63
-X168 | Caractéristiques du taraudage avec insert Sans bloc butée 100 4 1000 mm/s
-XB11 Modelg a course longue : _ Bloc butée Unité A 100 & 1000 mm/s ™
-XB22 | Amortisseur de chocs sans a-coups série RJ Bloc L et bloc H 100 2 1500 mm/s @
-XC67 | Joint élastique NBR de la bande externe O(,: . et bloc . . — a mm S
— Note 1) Sachez que la capacité de 'amortissement pneumatique est réduite lorsque la plage de réglage de la course
-XC56 | Trous de piétage est augmentée a l'aide de la vis de réglage. De plus, lorsque vous excédez les plages de course
20- | Sans cuivre d'amortissement indiquées en page 62, la vitesse du piston doit étre entre 100 et 200 mm par seconde.

Note 2) Pour le raccordement universel, la vitesse de déplacement est de 100 a 1000 mm/s.

Note 3) Utilisez une vitesse dans les limites de la capacité d'absorption. Reportez-vous page 62.

Caractéristiques du bloc butée

Alésage [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Symbole de I'unité A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
N ) ., RB RB RB RB RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB
Modéle de configuration || 0806 |aecvisée| 0806 | 1007 |esvisds| 1007 | 1412 |aecisce | 1412 | 2015 | wecvise| 1412 | 2015 | wecvse| 2015 | 2725 |wecisce| 2015 | 2725
d'amortisseur de chocs régge Avec vis de regge Avec vis de | Avec vis de regge Avec vis de | Avec vis de régege Avec vis de | Avec vis de régge Avec vis de | Avec vis de régge Avec vis de | Avec vis de regge Avec vis de | Avec vis de
réglage réglage | réglage réglage | réglage reglage | réglage réglage | réglage réglage | réglage réglage | réglage
Plage de réglage de | gang entretoise| O & -5.6 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
course selon entre- A i
toise defixation ~ |;uee UPeSNIe| 5 63 .11,2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 a-32 -20 4 -40 -25a-50
[mm] s lorgea™ | -11.22-16.8 -12a-18 -232-34.5 24 2-36 -322a-48 -40 a -60 -502-75
= La plage de réglage de la course est applicable pour un c6té lors du montage sur un vérin.
. Diagramme de montage
Symbole du Bloc butée du bloc butée
Bloc butée de course, coté droit _ Entretoise
Bloc butée  de fixation
. q = L : Avec amortisseur pour H : Amortisseur pour charge intermédiaire
Sans A AER U e T B charge 1égere + vis de réglage | lourde + vis de réglage
bloc Avec une | Avec une Avec une | Avec une Avec une | Avec une
entretoise | entretoise entretoise | entretoise entretoise | entretoise
courte longue courte longue courte longue
% Sans bloc — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
=|A : Avec vis de réglage | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7
O
o Avec ung entretoise coute | AG AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 LN
© = Exemple de fixation H6H7
O Avecuneentretoiselonge | A7S | A7A | A7A6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7TH7 [Goté gauche | [Coté droit]
Q
£ |L : Avec amortisseur pour charge LS LA LA6 | LA7 L LL6 | LL7 LH LH6 | LH7 Blog H Bloc H
8 Legfgzl’;;cs Avecuneentretoisecourte | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Entretoise  Entretoise
(] f
S Avecuneentretoiselongue | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 courte longue
E _J,-
“2|H: Avec amortisseur pour charge | HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 | — %ﬁ
§ 'dt)eurrgel;f ‘gs hesweentitoisecoute | H6S | HBA | HGA6 | HBA7 | H6L | H6L6 | HGL7 | HBH | H6 | H6H7 = I
@|“" % [necweeneielnge | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7 Orifice Orifice
% Les entretoises s'utilisent pour serrer le bloc butée en position intermédiaire.
Amortisseurs de chocs pour les unités L et H Caractéristiques de I’'amortisseur de chocs
. tCour?e Alésage [mm] Modsle RB | RB | RB | RB | RB
ype automatique
bloc 16 ‘ 20 25 32 ‘ 40 50 63 : _ 0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725
Stan_dard L RBOS0G RB1007 RB1412 RB2015 Absorption d'énergie max.[J]| 2.9 59 | 19.6 | 58.8 | 147
(Amortisseur/ Absorption de course [mm]| 6 7 12 15 25
Série RB) H — \ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725 : -
Amortisseur de chocs/ Vitesse d'impact max. [mm/s] 1500
série sans a-coups L RJ0806H RJ1007H RJ1412H — — Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] | 80 70 45 25 10
RJ monté (-XB22) i — [ rotoorm[rotaren]| — - - - Forcedu | Extension | 1.96 | 4.22 | 6.86 | 8.34 | 8.83
# Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de 'amortisseur est différente de celle du vérin MY1C. ressort [N] | Rétraction| 4.22 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
Reportez-vous aux Précautions spécifiques au produit de la série RB pour la période de remplacement. Plage d . dutiisation 1C N
= Amortisseur de chocs sans a-coups de la série RJ (-XB22) sur commande. age de température d uflsation ['C] 5260

SVC

O

* Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de I'amortisseur est
différente de celle du vérin MY 1C. Reportez-vous aux Précautions
spécifiques au produit de la série RB pour la période de remplacement.
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série MY1C

Effort théorique Masse
[N] [kg]
Al[crénsr?]g];e dsuu;:fi:tc:n Pression d'utilisation [MPa] Masse Masse dela bride Masse du bloc butée
mmg | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Alésage | Masse addilgme”e de“s";fscees de fixation (par jev) (par bloc)
16 | 200 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 [mm} - (stancerd| P e | maes | Type A ot B | Masse | Masse | Masse
20 314 62| 94| 125 157| 188| 219| 251 du bloc A} du bloc L | du bloc H
25 | 490| 98| 147 | 196| 245| 204| 343| 302 16 | 067 012 j022] 001 003 | 004 | —
- s0s| 161 | 201 | o2 202 283 63| oas 20 | 1.06| 015 |0.31 0.02 004 | 005 | 0.08
40 | 1256| 251 | 377 | s02| e28| 754| 879 1005 25 | 1.58] 0.24 | 041 0.02 0.07 | 011 | 018
50 | 1962| 392 | 588 | 784| 981| 1177| 1373| 1569 82 | 314] 087 |086| 004 014 | 023 | 039
63 | 3115| 623 | 934 | 1246| 1557 | 1869 2180| 2492 40 | 560] 052 |149| 008 025 | 034 | 048
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (mm?2) 50 [1014] 076 |259 0.08 036 0.51 0.81
63 |16.67| 1.10 |426| 017 068 | 083 | 1.08

Calcul : (Exemple) MY1C25-300A
* Masse standard
* Course du vérin

1.58 kg

course de 300 mm

¢ Masse additionnelle.... 0.24/50 de course

1.58 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 =

* Masse du bloc A 0.07 kg

Option

3.16 kg

Réf. du bloc butée

MYM-A L2

25

6N

Bloc butée

Entretoise de
; l . o Lo fixation intermédiaire
Bloc butée Entretoise de fixation intermédiaire
. — Sans entretoise
Alésagee 6L | Entretoise courte
16 | 16 mm Réf. du bloc 701 | Entretoise longue
20| 20 mm — l
“ osition de
25| 25mm Symbole Bloc butée montage Type de montage
32| 32mm Al . Gauche — Bloc installé
40| 40mm A2 Unité A Droit N [Entretoise uniquement
50 50 mm L1 Gauche = Les entretoises s’utilisent pour serrer le bloc butée en position
63| 63mm L2 Bloc L Droit intermédiaire.
= Les entretoises sont livrées par ensemble de deux.
H1 Bloc H Gauche
H2 Droit
Note 1) Reportez-vous a la page 59 pour plus de
détails sur la plage de réglage.
Note 2) Blocs A et L uniquement pour @ 16
Nomenclature
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(Sans entretoise)

(avec une entretoise courte)  (avec une entretoise longue)

Bloc butée

(Entretoise courte uniquement)

Entretoise courte

Entretoise courte Entretoise longue

MYM-A25L2-7N
(Entretoise longue uniquement)

=

Entretoise longue

Référence de la bride de fixation

Alésage
[mm] 16 20 25 32 40 50 63
Type
Bride de fixation A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Bride de fixation B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Pour plus de détails concernant les dimensions, reportez-vous a la page 71.
Un jeu de brides de fixation se compose d'une bride gauche et d'une bride droite.

%0 SvC
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Capacité d'amortissement

Sélection de I'amortissement

Capacité d'absorption de I'amortissement pneumatique et des blocs butées

<Amortissement pneumatique>

Le vérin sans tige & entrainement direct est équipé en
standard d'un amortissement pneumatique.

Le mécanisme de I'amortissement permet d'éviter un
impact trop important sur le piston en tige sortie
pendant un travail a grande cadence. L'amorti
pneumatique n'est pas congu pour ralentir le piston en
fin de course.

Les plages de charge et de vitesse que
I'amortissement peut absorber sont indiquées dans les
graphiques.

<Bloc butée avec amortisseur de chocs>

A utiliser lorsque la vitesse ou la charge dépassent la
limite de [l'amorti pneumatique ou lorsque
I'amortissement est nécessaire car la course du vérin
est en dehors de la plage de I'amorti pneumatique
effective en raison de I'ajustage de la course.

Bloc L

A utiliser lorsque la course du vérin est en dehors de la
limite de I'amorti pneumatique méme si la charge et la
vitesse sont dans les limites de I'amorti pneumatique,
ou lorsque le vérin est utilisé avec une charge et une
vitesse supérieures a la limite de I'amorti pneumatique
et inférieures & la limite du bloc L.

Bloc H

A utiliser lorsque la course du vérin est utilisée avec
une charge et une vitesse supérieures & la limite du
bloc L et inférieures & la limite du bloc H.

/A Précautions

1. Reportez-vous au diagramme ci-dessous

lorsque vous utilisez une vis de réglage
pour ajuster la course.
Lorsque la course effective de I'amortisseur de
chocs diminue en raison de l'ajustage de la
course, la capacité d'absorption diminue
fortement. Fixez la vis de fixation de telle sorte
qu'elle dépasse d'environ 0.5 mm de
I'amortisseur de chocs.

Vis de réglage

10

A4

0.5

[
=S

Amortisseur de chocs
/\/

2. N'utilisez pas I'amortisseur de chocs en méme
temps que I'amortissement pneumatique.

Course de I'amortissement

Unité: mm

Alésage (mm) Course de I'amortissement
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

62

MY1 C1 6 Impact horizontal: P = 0.5 MPa MY1 C32 Impact horizontal: P = 0.5 MPa
i i i i i [
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guidage par galet

série MY1C

Couple de serrage de la vis de
fixation du bloc butée i nm

APrécautions spécifiques
au produit

Couple de serrage de la vis de fixation de la
plaque de verrouillage du bloc butée units: Nm

Alésage (mm) Bloc Couple de serrage
A
16 L 0.6 - A
L A\ Précautions
20 L 15 Prenez garde de ne pas coincer vos mains
H dans le bloc.
e Lorsque vous utilisez un vérin avec un bloc
A 3.0 butée, I'espace entre la table linéaire et le bloc
25 L ’ butée se réduit, entrainant un danger pour vos
H 5.0 mains. Installez un couvercle de protection afin
A de protéger le personnel.
5.0
32 L
H 12 Contre écrou de la vis de réglage Vis de fixation du bloc butée
A Vis de fixation de la
40 L 12 plague de verrouillage
H
A
50 L 12
H
A
63 L 24
H

Plaque de verrouillage

<Fixation du bloc butée>
Le bloc est fixé de maniére uniforme par quatre
vis de fixation.

A\ Précautions

Alésage (mm) Bloc Couple de serrage

L 1.2

25
H 3.3
L 3.3

32
H 10
L 3.3

40
H 10

Calcul de I'énergie absorbable du bloc butée
avec amortisseur de chocs Unité: Nm

T Impact en Impact’en
descente montée
Type
d'impact
Energie 1
cinétique —— m2
E1 2
Energie
motrice F-s F-s + m-gs|Fs—m-gs
E2
Energie
absorbable E1+E2
E
Symboles

V: Vitesse de I'objet en mouvement (m/s)

m: Masse de I'objet en mouvement (kg)

F: Poussée du vérin (N)

g: Attraction terrestre (9.8 m/s?)

S: Course de I'amortisseur (m)

Note) La vitesse de I'objet en mouvement est mesurée
au moment de l'impact avec I'amortisseur de
chocs.

N'utilisez pas le vérin lorsque le bloc butée
est fixé en position intermédiaire.

Lorsque le bloc butée est fixé dans une position
inter-médiaire, il risque de glisser en raison de
I'énergie dégagée au moment de l'impact. Dans
ce cas, il est recommandé d'utiliser une fixation
pour vis de réglage disponible avec I'exécution
spéciale — X 416 et — X 417.

Pour d'autres longueurs, contactez SMC. (Voir
"Couple de serrage de la vis de fixation du bloc
butée").

<Ajustage de la course avec la vis de
réglage>

Détachez le contre écrou de la vis de réglage et
ajustez la course du cété de la plaque de
verrouillage en utilisant une clé plate. Ensuite,
resserrez le contre écrou.

<Ajustage de la course avec amortisseur
de chocs>

Desserrez les deux vis de fixation de la plaque
de verrouillage, tournez I'amortisseur de chocs et
ajustez la course. Ensuite, serrez uniformément
les vis de fixation de la plaque de verrouillage
pour fixer 'amortisseur de chocs.

N'appliquez pas de couple excessif sur les vis de
fixation. (Sauf @ 16, @ 20, @ 50, & 63).

(Voir "Couple de serrage de la vis de fixation de
la plaque de verrouillage du bloc butée").

Note)

La plaque de verrouillage risque de se plier
légerement lorsque vous serrez les vis de la
plaque de verrouillage. Ceci n'affectera pas
I'amortisseur de chocs ni le mécanisme de
blocage.

O
2

Amortisseur de chocs
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Série MY1C

Construction : @ 16 a @ 63

MY1C16 a 63
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guidage par galet

série MY1C

MY1C16 a 63
Nomenclature
N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
1 Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 24 Fond avant Résine spéciale
2 Fond arriere WR Alliage d'aluminium Peint 26 Plaque de renfort Résine spéciale
3 Fond arriére WL Alliage d'aluminium Peint 27 | Butée Acier carbone Nickelé
4 Table linéaire Alliage d'aluminium Electrozingué 28 Entretoise Acier inoxydable
5 Tenon du piston Alliage d'aluminium Chromé 33 Goupille élastique Acier carbone
6 Piston Alliage d'aluminium Chromé 34 | VisCHC Acier au chrome molybdéne |  Chromé zingué noir
7 Segment porteur Résine spéciale 35 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
8 Guide de bandes Résine spéciale 36 | Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
9 Rouleau de guidage Résine spéciale 37 Vis CHC Acier au chrome molybdéne | Chromé zingué noir/Nickelé
10 Axe de rouleau de guidage | Acier inoxydable 38 Bouchon a téte hexagonale|  Acier carbone Nickelé
11 Coupleur Matériau fritté a base de fer 39 Aimant
12 Noix d'amortissement | Alliage d'aluminium Anodisé 40 Support de I'aimant Résine spéciale
13 Vis limiteur de débit Acier laminé Nickelé M1 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
14 Serre bande Résine spéciale 42 Bouchon a téte hexagonale|  Acier carbone Nickelé
17 Rail Fil d'acier dur 44 Circlip CR Acier élastique
18 Obturateur du guide par galets| Résine spéciale (D25 a J40) 45 Flasque arriére Alliage d'aluminium Anodisé dur (D 63)
19 Réglage des galets — 46 Racleur latéral Résine spéciale (950 a@63)
20 Engrenage excentrique| Acier inoxydable 47 Bague de palier Alliage d'aluminium (916 a @ 20)
21 Fixation engrenage Acier inoxydable 48 Cache d'orifice Résine spéciale (9 25 a0 40)
22 Engrenage de réglage Acier inoxydable 49 | Réservoir de lubrifiant | Résine spéciale
23 Circlips Acier inoxydable
Piece de rechange : Kit de joints
N° Description Qté MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 | Courroie joint 1 MY16-16C-|course| | MY20-16C-|course| | MY25-16C-|course] | MY32-16C-|course] | MY40-16C-|course] | MY50-16C-|course MY63-16A-|course|
16 | Bande externe 1 MY16-16B-|course MY20-16B-|course MY25-16B-|course] MY32-16B- [course] MY40-16B-|course] MY50-16B-|course| MY63-16B-|course]
. . KA00309 KA00311 KA00311 KA00320 KA00402 KA00777 KA00777
32 | Joint torique - B Rt IR IS I el st R Rt
(©04xD1.8xD1.1)|(@51xD3x@1.05)[(@51xD3xD1.05)| (07.15x0375x01.7) | (08.3xD45x01.9) — -
46 | Racleur latéral 2 — — — — — MYM50-15CK0502B | MYM63-15CK0503B
25 | Racleur 2
29 | Joint de piston | 2
30 | Bague d'amortissement| 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
31 | Joint de tube 2
43 | Joint torique 4
= Le kit de joints inclut @), @9, 30, 3 et @3. Commandez le kit de joints correspondant a l'alésage.
+ Le kit de joints comprend un kit de lubrification (10 g).
Lorsque (9 et (6 sont livrés séparément, un kit de lubrification est compris. (10 g pour courses de 1000)
Pour commander uniquement le kit de lubrification, utilisez la référence suivante.
Réf. du kit de lubrification GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
Note) Deux types de bande externe sont disponibles. Vérifiez le modéle & utiliser, les références variant selon le traitement des vis CHC. 7.
A : Chromé zingué noir = MYOO-16B-course, B : Nickelé = MYOO-16BW-course
65
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Série MY1C

Modele standard / Modéle a raccordement centralisé @ 16, g20 Reportez-vous page 122 pour les variantes dorifices de raccordement centralisé.

MY1C160/2000—

2 x 2 x J profondeur K

g s
g 2y
=" | é
— e
— — L
(bouchon a téte hexagonale) % =5 o SR } X
/ f ? Y (Orifice)
- ! o

Vv 2xM5x0.8 2xM5x0.8 Vv
T ——

(bouchon a téte hexagonale)  (bouchon a téte hexagonale)

MY1COG

MY1COG

M5 x 0.8 M5 x 0.8
(bouchon a téte pexagonale) (Orifice)

n 5[ — ! g 0
a7y i = oY, 8Y
| L i
) aA A x)
c & ™ Support magnétique «c
2xM5x0.8 GA M5 x 0.8 de détecteur 2xM5x0.8
(bouchon & téte hexagonale) Tl (Orifice) Vis limiteur de débit (bouchon a téte hexagonale)
|
M5 x 0.8
A (bouchon & téte hexagonale)
B Z + Course -
(L) L __, 4 x MM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
i I PA o O LD trou traversant
=
@’ 3y
© - i)
+3 o = s+ B2
: ° Lo d_ Yy
A
PG Q + Course
—
[mm]
Modele A B C G GA | GB H J K L LD LH LL | LW M MM N NC
MY1C160 80 | 6 3.5 |135 8.5 | 16.2 40 M5 x 0.8 10 80 | 3.6 22.5 40 54 6 M4 x 0.7 20 14
MY1C2001 100 | 7.5 45 |125 125 | 20 46 M6 x 1 12 100 | 4.8 23 50 58 75 |M5x0.8 25 17

[mm]
Modele NE | NH | NW | PA PB | PG PP Q QQ QW | RR | SS | TT uu | v w |ww | XX z

MY1Ci60 28 | 27.7 | 56 40 40 3.5 7.5 | 153 9 48 11 2.5 15 14 10 68 13 30 160
MY1C2001 34 | 337 | 60 50 40 45 |115 | 191 10 45 14.5 5 18 12 12.5 72 14 32 200

e«

T

oD ‘

Raccord vers le bas
(Joint torique compatible)

Lot

B

Dimensions pour le raccordement par le dessous

Modele WX Y S d D R Joint torique compatible
MY1C1601 30 6.5 9 4 8.4 1.1

MY1C200] 32 8 6.5 4 8.4 1.1
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)

SVC

Cé
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Vérin sans tige a entrainement direct . .
Modeéle a guidage par galet Série M Y1 C

Modele standard / Modeéle a raccordement centralisé @ 25, (4} 32, 240 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1C250/320/4000 —

(Orifice)

(Bﬁgxc;ggnglgte s 2 x 2 x J profondeur K s
' g g
—— = A
|« / i
e £
X = — x
x / f x
(Bouchon a tate @ — — i
i / (Orifice)

hexagonale)

i §
— —
VV 2x2Z 2xZZ VAl

(Bouchon a téte hexagonale)  (Bouchon a téte hexagonale)

MY1COG

MY1COG
w P P
(Bouchon a téte hexagonale) % (Orifice)
@ ks 18 ! ! g @
@3 1| ") / O ,
[ * ] o = E—lg :
t z I L) = ¢ —;lif—w : P
d 1y N R ! Y1 /S [
Eﬂ ‘ Q' \ Support magnétiue A N zh E )
o 6 o
m_ v G P de délecteU v/ fimiteur de débit G " T
MW (Orifice) _ P GB Sy P
2xP - A - (Bouchon a téte hexagonale) N (Bouchon & téte hexagonale)
(Bouchon & téte hexagonale) B Z + Course -
(LL) L 4 x MM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
- N __ PA o @ LD Trou traversant
~ = S
! a
& - 4
& o— |
ot -m — . 3|2
MY o P gl 2
& & 1 & ) 'y
|
PG _ Q + Course -

[mm]

Modele | A B C G |[GB| H J K L (LD|LH|LL |LW | M MM (MW | N |NC | NE | NH [NW P PA
MY1C2501|110 9 |55 |17 |245|54 | M6x1| 95 (102 |56 | 27 | 59 | 70 | 10 |M5x0.8| 66 |30 |21 |41.8|40.5| 60 |Rc1/8 | 60
MY1C3201 (140 |11 (65 |19 |30 |68 |M8x125(16 |132 (6.8 | 35 | 74 | 88 | 13 | M6x1| 80 |37 |26 |52.3|50 | 74 |Rc1/8 | 80

MY1C401 (170 |14 |85 |23 |36.5|84 |Mi0x15(15 |162 |8.6 | 38 | 89 [104 | 13 | M6x1| 96 |45 |32 |65.3(63.5| 94 | Rc1/4 (100
"P" correspond aux orifices d’alim. du vérin.

[mm]

Modele | PB | PG |PP1|PP2| Q | QQ (QW |[RR1|RR2| SS | TT |UU |VV | W |WW | XX | Z z

MY1C2501| 50 | 7 [12.7 [12.7 |206 |15.5 |46 |[18.9 |17.9 16 | 84 | 11 |38 | 220 |Rc 1/16
MY1C32J| 60 | 8 [15.5 [18.5 (264 |16 60 22 |24 4 |21 |16 |19 |[102 | 13 |48 | 280 [Rc 1/16
MY1C4001| 80 | 9 [17.5 [20 (322 |26 72 (255 |29 9 |26 |21 |23 (118 | 20 |54 | 340 | Rc1/8

,E ] =
S——— oy
/ ' . gD

i ——————
] ‘ Raccordement direct (Z2)
(Joint torique compatible)

e L

Dimensions pour le raccordement par le dessous

Modele WX Y S d D R Joint torique compatible
MY1C2501 38 9 4 6 11.4 1.1
MY1C320] 48 11 6 6 11.4 1.1 c9
MY1C400] 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2

(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessous.)

SVC
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série MY1C

Modele standard / Modéle a raccordement centralisé @ 50, J63 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1C500/6301—

Rc 3/8 Rc 3/8
(Bouchon a téte (Orifice)
hexagonale)
1
—_— =
— 2 x 2 x J profondeur K L1
= g 1%
/ s

/

'

Rc 3/8

(Bouchon a téte
hexagonale)

Rc 3/8
(Orifice)

—
IS
—/

/ /

7 i

2 x Rec 1/4 2 xRc 1/4 MY1COG

(Bouchon a téte hexagonale) (Bouchon & téte hexagonale)

MY1COG

w
w1 Rc 3/8 Rc 3/8
i | B {Bouchon & téte hexagonale) w!|  (Orifice)
I Eoo= Ig I—— g
[] N (¢} [7)]
2 i u_l\ AL | \ — 7/ _, \ Y oY
=z N S ]
1 Fry ol R i [
) al N R 7 el zl
- (i\ F{c. ?/8 Vis limiteur de débit gA - uu TT
2xRc3/8 G (Orifice) Lq 2 x Rc 3/8
(Bouchon & téte hexagonale) Rc 3/8 GB (Bouchon a téte hexagonale)
A (Bouchon a téte hexagonale) N

— -— >

- Z + Course -

=(LL) - L o AXMM profondeur M 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C

PA @ LD trou traversant
- = E
‘ . =Y
b 4 I ¢ o0 o
‘ - N o ] 11
: o c"z ® i Lz
% L3 —2L Y © 1 VY
A MY1C630]
PG Q + Course
Modele A B Cc G GA | GB H J K L LD | LH | LK | LL | LW M MM N NC | NE

MY1C500 | 200 | 17 |105 |27 |25 375 [107 |M14x2 | 28 | 200 |11 29 2 100 | 128 15 | M8x125 | 47 |43.5 | 84.5
MY1C630 | 230 | 19 |125 [29.5 |27.5 [39.5 |180 |Mi16x2 | 32 |230 (135 |325 | 55 |115 [152 16 |M10x15 | 50 |60 (104

[mm]
Modéle NF | NH |[NW | PA | PB | PG | PP Q QQ [QW | RR | SS | TT | UU | VV W | Wi |WW | XX 4

MY1C500 81 | 835 [118 | 120 90 | 10 26 | 380 | 28 90 | 35 10 35 24 28 |144 | 128 | 22 74 | 400
MY1C6301 | 103 [105 142 | 140 | 110 12 42 | 436 | 30 |110 | 49 13 43 28 30 (168 | 152 | 25 92 | 460

%

Raccordement direct (ZZ)
(Joint torique compatible)

Dimensions pour le raccordement par le dessous

Modele WX Y S d D R Joint torique compatible
MY1C500] 74 18 8 10 17.5 1.1
MY1C630] 92 18 9 10 17.5 1.1

(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessus.)

SVC

C15
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Bloc butée

Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guidage par galet

série MY1C

Avec vis de réglage

MY1C| Alésage |[[1—| Course A

]
E

FC
= - N
8 g @ ' h . I B R
o, / ' ool > [E— =]
g @@ i QGE .EQ@ w| w = by
) [ —— [ — /—A A
1 / L 99 @
) ——
E S —
EA /
, MY1C50/63
————
i j
—
AR St o ettt
5 ,—’¢ ;
Bloc butée / !
TT
Modeéle E | EA| EB| EC | EY | FC h TT w
MY1C16 14.6 7 30 58 | 395 14 | 3.6 |54 (Maxi1l)| 58
MY1C20 20 10 32 5.8 | 455 14 | 3.6 5 (Maxi 11) 58
MY1C25 24 12 38 6.5 | 535 13 [ 385 |[5(Maxi16.5)| 70
MY1C32 29 14 50 85 | 67 17 | 45 8 (Maxi 20) 88
MY1C40 35 17 57 |10 83 17 |45 9 (Maxi 25) | 104
MY1C50 40 20 66 |14 106 26 |55 |13 (Maxi33) | 128
MY1C63 52 26 77 |14 129 31 55 13 (Maxi 38) | 152
Amortisseur hydraulique basse énergie + vis de réglage
MY1C| Alésage |[1—| Course |L
Amorti de chocs
[@) , / I — %‘( h
- /y ’ u . ~
; Ol > !
g&z ,zgg w| w
— — s @
™ f— A= S
h rﬁhh*m _'.__'.__E}:ﬂ*”"
' WY
E _F L N2 @
EA -
i ; CRlL
i | =i
m
¢ ety = et al T MY1C50/63
5 N L ]
C /’ [ MY1C16/20
Bloc butée /
(Course de I'amortisseur) T S
[mm]
Modele E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW| h S T TT W | Amortissement de chocs
MY1C16 14.6 7 30 58 | 395 4 — 1\ 14 |— | —— 3.6 [4038 6 |54 (Maxi11)| 58 RB0806
MY1C20 20 10 32 58 | 455 4 — 1| 14 |— | —— | 3.6 [40.8 6 5 (Maxi 11) 58 RB0806
MY1C25 24 12 38 6.5 | 535 6 54 13 |13 66 3.5 |46.7 7 |5(Maxi16.5) | 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 85 | 67 6 67 17 |16 80 45 [67.3 | 12 8 (Maxi 20) 88 RB1412
MY1C40 35 17 57 |10 83 6 78 17 |17.5 91 45 |67.3 12 9 (Maxi 25) | 104 RB1412
MY1C50 40 20 66 (14 106 6 —1| 26 |— | —— | 55 |732 | 15 |13 (Maxi33) 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 |14 129 6 — | 31 —— | —— | 55 [732 | 15 |13 (Maxi38) | 152 RB2015
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sSérie MY1C

Bloc butée

Amortisseur hydraulique haute énergie + vis de réglage
MY1C|Alésage |[1—| Course |H

@ I

h
Amorti de chocs /
| —
Piece | ) /:@ @ @
@ 777777 =] ® ’sz 0 o E (— 1T TS
GQ / 4}@ w — =11
———————
——7 ; A
/ ! . D24
TT L
/
h L
E..F MY1C50/63
EA

;
, e
= = .l O =z MY1C16/20
5t ] [
g i I}

;
(Course de I'amortisseur) T S
+ Etant donné que la cote EY du bloc H est supérieure a la hauteur de la table (cote H), lorsque vous fixez une charge
dépassant la longueur totale (dimension L) de la table linéaire, prévoyez un jeu de taille "a" ou plus sur le c6té de la charge.

Modéle E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW | h S) T T W | Amortissement de chocs | a
MY1C20 20 10 32 7.7 | 50 5 |— | 14 |— | ——| 85467 7 5 (Maxi 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 |67.3 12 |5 (Maxi 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1C32 29 14 50 |11.5 |73 8 67 22 22 82 55732 | 15 8 (Maxi 20) 88 RB2015 6
MY1C40 85 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 55|732 | 15 9 (Maxi 25) | 104 RB2015
MY1C50 40 20 66 |18.5 (115 8 |[— |30 |—|— |11 99 25 |13 (Maxi33) | 128 RB2725
MY1C63 52 26 77 |19 138.5 8 — | 3B | — | — 11 99 25 |13 (Maxi38) | 152 RB2725 9.5
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guidage par galet

série MY1C

Bride de fixation

Bride de fixation A
MY-SCOA

2x0 G (

EJ‘:S
2x@H Wy
| A C
B D
I
Bride de fixation B
MY-SCB @ ‘ @
i 2xd l_Dl_J z
( i {
) )
§:‘ HE HE :S
1]
A C
‘ B D
I
[mm]
Modele | Vérin compatible| A B (& D E F G H J
MY-S164 | MY1C16 | 61 | 716| 15 | 26 | 49| 3 | 65| 34| M4x07
MY-S204 | MY1C20 | 67 | 796| 25 | 38 | 64| 4 | 8 45| M5x0.8
MY-S258 | MY1C25 | 81 | 95 | 35 50 | 8 5 95| 55 M6 x 1
MY-S328 | MY1C32 | 100 [118 | 45 | 64 |[11.7| 6 |11 6.6 | M8x1.25
MY1C40 | 120 |142
. A
MY-8408 o e T4 164 | 55 | 80 [148| 8514 9 | MiI0x15
MY-S634 | MY1C63 | 172 (202 | 70 | 100 | 18.3 | 105 |17.5 |11.5 | M12x 1.75

x Un ensemble de supports latéraux est constitué d'un support gauche et un support droit.

Guide d'utilisation des brides de fixation

En cas de grande course, le tube risque de m [kg] 200
flechir a cause de la masse et de la charge. Par ' 190
conséquent, supportez le centre sur le vérin a ry—‘:‘—‘j
I'aide d'une bride de fixation de fagon a ce que Y 7 180
la distance maxi (L) entre deux points de L 170
fixation soit inférieure & la valeur indiquée dans 160
le graphique ci-contre.
p 150
140
_‘—:r—‘_ (2400)
' 130 \
~ . T_‘ 120 \
/A\Précautions \
IS
1. Si la précision de montage du tube du vérin T o 100 (2000) \
n'est pas suffisante, la bride de fixation 1 — B @ 90 z
pourrait entrainer un travail inefficace. | o | 7 b= 80 \-ﬁ
Mettez a niveau le vérin avant le montage. ’ (1600) \ Q
De plus, lorsqu'une course longue entraine L L 70 \ \E \oa
des impacts et des vibrations, I'utilisation 60
d'une bride de fixation est recommandée 50 (1400) \zAQ\ \
méme si la distance respecte la valeur \ 2 < \°
issible indiqué i 40 1200 Q
adrr.u‘ssmle |nd|queje dans le graph!que.. ( . ,; 2 \ \
2. N'utilisez pas la bride en tant que fixation. 30 (1000 T, NS\ v \ \ \
20 —(00) 2, "é,o Q >
2,
" \%&Q‘\\\ \\\
™~
0
1000 2000 3000 4000 5000
Distance L (mm]
71
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Avec guidage a circulation de
billes permettant une
. répétitivité et linéarité
Guidage  gycellentes.

Guide linéaire

Modele a verrouillage de tige
capable de maintenir une position
en fin de course (sauf @ 10)

%SNC



serie MY1H Avant utilisation

Moment admissible max./Charge admissible max.

Modéle Alésage Moment admissible maximum (N-m) | Masse maximale de la charge [kg]
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1

MY1H 16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6

Les valeurs ci-dessus correspondent aux valeurs maximum du moment et de la charge. Consultez
chaque schéma pour connaitre le moment et la charge admissibles maximum pour une vitesse
spécifique.

Masse de la charge (kg)

Moment (N-m) m3
F1 < — M1=F1x L1 F2 <« / M2=F2xL> F3¢ — Ma=F3 x L3
3 J i

[] 1 L[ - -

<Calcul du taux de charge du guide>
1. Vérifiez la charge admissible maximum (1), le moment statique (2) et le moment dynamique (3) (au
moment de l'impact avec la butée) pour faire les calculs de sélection.
= Pour I'évaluation, utilisez Va (vitesse moyenne) pour (1) et (2), et L (vitesse d'impact U = 1.4va)
pour (3). Calculez m max. pour (1), a partir du graphique de charge maximum admissible (m1, mz,
ms) et M max pour (2) et (3), a partir du graphique maximum de moment admissible (M1, M2, Ma).

Somme des taux S0l = Charge [m] , Moment statique [M] ® , Moment dynamique [Me] @

i - Charge admissible maximum " Moment statique admissible " Moment d namique admissible
de charge du guide e [max) Y[MEmaX]

Note 1) Moment entrainé par la charge, etc., avec vérin au repos.

Note 2) Moment entrainé par la masse de la charge a la fin de la course (au moment de I'impact avec la butée).

Note 3) Les moments varient selon la forme de la piece. Alors, la somme des taux de charge (Ja) correspond
au total de tous les moments.

2. Formules de référence [moment dynamique a I'impact]
Utilisez les formules suivantes pour calculer le moment dynamique lorsque I'impact avec
les butées est pris en compte.
m: Masse de la charge (kg)
F: charge (N)

Fe: charge équivalente & limpact
(au moment de l'impact avec la butée) (N)

V: Vitesse d'impact (mm/s)

L1: Distance au centre de gravité de la charge (m)
Me: Moment dynamique (N-m)

’ O: Coefficient d'amortissement

Va: vitesse moyenne (mm/s) Avec amortisseur élastique = 4/100

M: Moment statique (N-m) Note 4 (MY1B10, MY1H10)

v = 1.4va (mm/s) Fe = 1.4va-0-mg Avec amortisseur pneumatique = 1/100

Note 5)
~Me= % .|(:E.|_1 =4.57vadmL1 (N-m) Avec amortisseur de chocs = 1/100
g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s?)

Moment max. admissible

Sélectionnez le moment a partir de la
plage dutilisation indiquée dans les
graphiques. Notez que la valeur de
charge du moment admissible peut
parfois excéder les limites recommandées
dans les graphiques. Par conséquent,
vérifiez la charge admissible pour les
conditions sélectionnées.

Charge maximale

Sélectionnez la charge dans la plage de
limites indiquées sur les graphiques.
Notez que la valeur du moment
maximum peut parfois excéder les
limites recommandées sur les
graphiques. Par conséquent, vérifiez
également la charge admissible pour
les conditions sélectionnées.

—_—
Note 4) 1.4Vad est un coefficient permettant,de calculer l'effort d'impact. Fe
Note 5) Coefficient moyen de la charge (= 3 ) : Ce coefficient permet d'évaluer le moment maximum de la
charge lors de I'impact avec la butée, tout en considérant les calculs de durée de vie. Me
3. Pour les procédures de sélection détaillées, reportez-vous aux pages 76 et 77. / U; 5
/
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Avant utilisation Série M Y1H

MY1H/M1 MY1H/M2 MY1H/M3
50 50 50
40 40 40
30 80 30
20
20 20
10 \\
10 N e 10 N
N N
N
N 5 N
S N £ 4 N S N
= S =z N z 5
£ \\ g 3 MY 1H20 S 4 N
£ N £ N £ N
s 3 N s 2 N g 3 N
\ N\
\\ \ N \ \
2 X MYH20 \ 2 N MY tH20
N ! Nt WMYHI6]
\\ AN \\
1 \\ \\\ 1 \\
AN AN
N 0.5 N N
MY{IH161 0.4 X MY|{H16
03 MY1K10
0.5 : 0.5
0.4 0.2 0.4
0.3 0.3
N my1H1o Nz
0.2 0.1 0.2 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
MY1H/m1 MY1H/m2 MY1H/m3
50 50 50
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
X X X
[0) [0) (o]
= < >
5] 5] 5]
& & &
5 5
4 4 4
MY1H20 MY1H20 MY1H20
3 3 3
2 MY1H16 | 2 MY1H16 | 5 MY1H16 |
MY1H10 MY1H10 MY1H10
1 1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s

SVC

N
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série MY1H
Sélection du modele

Les étapes suivantes vous permettent de sélectionner la série MY1H la mieux adaptée a vos applications.

Calcul du taux de charge du guide

1 Conditions d'utilisation

Position de montage ........................ Montage vertical
Amortissement.«..ceoeeesesesesences Amortissement pneumati

2 Blocage de la charge

3 Calcul du centre de gravité

Wa:

(® = 11100)
MY1H40-500

We: MHL2-10D (280 g)

Plaque de raccordement t = 10 (880g) Wd: Piece (500 g)

Reportez-vous aux pages ci-dessus pour les
exemples de calcul selon la position.

4: 60 = Masse et centre de gravité des charges
Réf. . Centre de gravité
- O e L <l A s
— LJ & | Wa 0.44 kg 60 mm 0 mm 5mm
YIE3—E Y ] Wb | 20kg 100 mm omm | 40mm
We 0.280 kg | 100 mm 90 mm 40 mm
B L | Wd 0.2 kg 100 mm 189 mm 40 mm
‘ n=a, b, c,d

ms =Xmn

4 Calcul du taux de charge pour une charge statique

ma:

M.:

76

0.44 +2.0 + 0.280 + 0.2 = 2.92 kg

LxZ(mnXXn)

ms

1

595 (0.44 x 60 + 2.0 x 100 + 0.280 x 100 + 0.2 x 100) = 94.0 mm

%xZ(mnxyn)

95

1 (0.44x0+2.0x0+0.280x90 + 0.2 x 189) =21.6 mm

=295

LXZ(mnXZn)

ms
1

(0.44 x5 +2.0x40 + 0.280 x 40 + 0.2 x 40) = 34.8 mm

2.95

Masse

ms maxi (indice 1 du graphique MY1H/ms) = 17.6 (kg)
Taux de charge Ol1 = ms/ms maxi = 2.92/17.6 = 0.17
Moment

mz maxi (indice 2 du graphique MY1H/Mz2) = 16.0 (N-m)
M2=msxgxZ=2.92x9.8x34.8x10-3=1.00 (N-m)
Taux de charge Oz = M2/M2 maxi = 1.00/16.0 = 0.07

O
2




Sélection du modele Série M Y1H

Ms: Moment
Ms maxi (indice 2 du graphique MY1H/Ms) = 11.0 (N-m)
Ms=msxgxX=2.92x9.8x94.0x 102 =2.69 (N-m)
Taux de charge Ols = Ms/Ms maxi = 2.69/11.0 = 0.25

5. Calcul du taux de charge pour le moment dynamique

Charge équivalente FE lors de I'impact

FE=1.4Dax8xmxg=1.4x300xﬁ x2.92x9.8=120.2 (N)

M1e: Moment ,
Mie maxi (indice 4 du graphique MY1H/M1 ou 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)----eeeeeeeee P )
Mie = % xFExXZ= % x 120.2 x 34.8 x 102 = 1.40 (N-m)

Taux de charge Ola = M1e/M1e maxi = 1.40/7.9 = 0.18

Mse: Moment
Mse maxi (indice 5 du graphique MY1H/Ms ol 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)
Mase = 1 XxFexY = 1 X 120.2 x21.6 x 102 = 0.87 (N-m)

3 3
Taux de charge Ols = Mse/Mse maxi = 0.87/7.9 = 0.12

6. Somme et vérification des taux de charge du guide
dSo=00+0k+ 0B+ 0l+0s=079<1

Le résultat ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modele sélectionné peut, donc, étre utilisé.

Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.

Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide o dans la formule ci-dessus est supérieure a 1, réduisez
la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut étre effectué aisément avec le "Systeme CAD de
SMC Pneumatics".

Charge Moment admissible
MY1H/ms MY1H/M1 MY1H/M2 MY1H/M3
50 50 50 50
0 40 40 40
30 80 30
30 2
20 2 20
20 1
- 10 N @
10 - L 10 5
(47 AN é\
g = s C oCE X 3
10 €
2 N\ N Z 5 N § 4 N N ¢ s \\
GE)’ \ \ g 4 [l ‘qE) 3 MY1H20 Z 4
] \ |\ £ 1 £ = n \
= [=
° s ] s 3 3 i s 2 \\ g 3 \\
\ |\ N S )
. \ \ > i \\\ MY1H20 \ = I \\\ MY{IH20
1
. | \MY1H20 1 \ Ave MY1H16 n \
1 N " N
1 L AN AN 1 AN
2 MY1H16 | - AN 05 N N\
MY1H10 n Life 04 oo MY{iH16
05 h 03 N 05
0.4 1 02 0.4
1 03 : 03 :
N N
0.2 Il LAY 0.1 0.2 Mo
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a guide linéaire

Série MY1H

010,016, @ 20

Pour passer commande

au catalogue sur www.smc.eu

Pour les alésages @ 25, @ 32 et @ 40, reportez-vous

Modele a guide linéaire " M@ I 5|

Modéle a guide IinéairI

20

300

M9BW

Alésage ®
10 [ 10 mm
16 | 16 mm
20 | 20 mm

Raccordemente

Modeéle standard

0]

Modeéle a raccordement centralisé

Note) Pour @ 10, seul G est disponible.

Course du vérin [mm]e®

détecteu

Nombre de

rs

IExécutions spéciales

Pour plus d'informations,
reportez-vous a la page 79.

2 pcs

S

1pc

n «n

» pieces

e Détecteur

L= 1

Sans détecteur (aimant intégré)

l

= Consultez le tableau ci-dessous pour connaitre

les détecteurs compatibles.

Pour les vérins de @ 10 sans détecteur, la

Alésage |Course standard [Course intermédiaire| Course longue Course max. configuration du vérin est pour le détecteur reed.
[mm] [mm] (-XB10) (-XB11) disponible Pour le rajout d'un détecteur statique, consultez
SMC.
Courses
intermédiaires de 60 a . . .
10 590 mm (incréments — ®Position du verrouillage de tige
50, 100, 150 10 mm) autres que S i tin d
200, 250, 300 | standard 100 — ans verroui ,ag'e fan |r'1 e course
350, 400, 450 | Courses Courses de 601 & 1000 0 E EXtr,em't,e droite
500, 550, 600 | intermédiaires de 51& | mm (incréments 1 mm) F Extrémité gauche
16, 20 599 mm (incréments 1 | nérieures 4 la course w Deux extrémités
mm) autres que standard - - - -
standard = MY1H10 non disponible avec verrouillage de tige.
« Pour les positions de verrouillage de tige, reportez-vous

Exemple de commande
# Ajoutez « -XB10 » a la fin de la référence des courses intermédiaires.
* Ajoutez « -XB11 » a la fin de la référence des courses intermédiaires.

en page 93.

eSymbole du bloc butée

Reportez-vous a la rubrique « Bloc butée » page 71.
L'entretoise de fixation intermédiaire n'est pas disponible pour le c6té
de montage du verrouillage de tige.

Détecteurs compatibles/Reportez-vous aux pages 107 & 117 pour plus diinformations sur les détecteurs.

Connexion 5 Cablage Tension d'alimentation Modeéle de détecteur | Longueur de cable (m) — Charge
. o X & Ul
Type Fonction spéciale 2 : E ; N ) 05| 1|3 |5 Aucun o issi
électrique | 3 (sortie) DC AC  |Perpendiculairg  Axial précablé admissible
g P =) (M| L) | (@) |(N)
3 fils (NPN) M9NV M9N ® @O O] O -
5V, 12V Circuit Cl
o —_— 3 fils (PNP) M9PV M9P ® @0 OO O
) 2-fils 122V M9BV M9B ® @0 OO O —
© -
s ] 3 fils (NPN) MONWV | MONW | @ (@ @ O|O| O |. . )
@ Sortie double R P 5V, 12V Circuit Cl| Relais,
5 | (visualisation bicolore) Fil noyé |Oui| 3 fils (.PNP) 24V — M9OPWV MOPW | ®©@ @ ®@ O O| O AP
5 2-fils 122V M9BWV M9BW ® @@ 0O O] O —
2 3 fils (NPN) MONAV*!' | MONA*' | O |O|@|O|—| O -
o Résistant a I'eau - 5V,12V i : Circuit Cl
(=] (visualisation bicolore) 3 fils (F’NP) M9PAV*! | M9PA* O|0O|®@|O0|—] O
2-fils 12V M9BAV*' | M9BA*' | O |O|@|O|—| O —
= 3 fils —
é z . oull (Gauivalenthen)| 5V — A96V A96 ® —|®|—|—| — |[CircuitCl] —
—_ il noyé
&2 T e | sy | 1ay | 100V | A3V | A93 | @ (@ (@@ |—| — | — |Res
= Non 100Vmax. |  A90V A90 ® |—|®|—|—| — [CircuitCl| API

+1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.

Consultez SMC pour des détecteurs résistants a I'eau avec les numéros de modele ci-dessus.
+2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93.

* Symboles de longueur de cable: 0.5 m -
1im -
3m -
5m -

--— (Exemple) MONW

-+ M (Exemple) MONWM
- L (Exemple) MONWL
- Z (Exemple) MONWZ

= Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.

= |l existe des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 117.
= Les détecteurs sont livrés ensemble (non montés). (Reportez-vous aux pages 115 a 117 pour les détails de montage du détecteur.)
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modéle a guide linéaire

Caractéristiques
Alésage [mm] 10 [ 16 [ 20
Fluide Air
Type Double effet
Plage de pression d'utilisation 0.2a0.8 MPa l 0.152a 0.8 MPa

Pression d'épreuve

1.2 MPa

Température ambiante et du fluide

5460 °C

Amortissement

Amortisseur élastique [ Amortisseur pneumatique

série MYTH

Symbole

I
|/

P . Amortisseur Amortisseur
Caractéristiques de verrouillage élastique pneumatique
Alésage [mm] 16 [ 20

Position de verrouillage

Une extrémité (sélectionnable), deux extrémités

Effort de maintien (maxi) (N)

110 170

Plage de réglage de la course [mm]

0a-5.6 0a-6

Jeu fonctionnel

1 mm max.

Déverrouillage manuel

Possible (modéle monostable)

Alésage [mm]

10

16, 20

100 a 500 mm/s

100 a 1000 mm/s

Unité A

100 a 200 mm/s

100 a 1000 mm/s "

Bloc L et bloc H

100 a 1000 mm/s

100 a 1500 mm/s @

Caractéristiques du bloc butée

Note 1) Sachez que la capacité de 'amortissement pneumatique est réduite lorsque la plage de réglage de la course

est augmentée a l'aide de la vis de réglage. De plus, lorsque vous excédez les plages de course
d'amortissement indiquées en page 81, la vitesse du piston doit étre entre 100 et 200 mm par seconde.
Note 2) Pour le raccordement universel, la vitesse de déplacement est de 100 a 1000 mm/s.

Note 3) Utilisez une vitesse dans les limites de la capacité d'absorption. Reportez-vous page 81.

Lubrification Non lubrifié
Tolérance de course admissible +01 8
Jaille de | Raccordement avantlatéra M5 x 0.8
geraccor- | Orifice fond o4
'“‘Sfditra Exécutions spéciales : Caractéristiques
(Reportez-vous aux pages 118 a 120 pour plus de détails.)

Symbole Caractéristiques
-X168 | Caractéristiques du taraudage avec insert Vitesse du piston
-XB10 | Modéle a course intermédiaire
-XB11 | Modeéle a course longue Sans bloc butée
-XB22 | Amortisseur de chocs sans a-coups série RJ Bloc butée
-XC67 | Joint élastique NBR de la bande externe
-XC56 | Trous de piétage

20- | Sans cuivre

Alésage [mm] 10 16 20
Symbole de l'unité H A L A L H
RB RB RB RB

Modéle de configuration 0805 Avec vis 0806 Avec vis 0806 1007

X h o de réglage *o de réglage to to
d'amortisseur de chocs avec vis de réglage avec vis avec vis avec vis

de réglage de réglage de réglage

Plage de réglage | sans entretoise 0a-10 0a-56 0a-6
de course selon
entretoise Avec une entretoise courte — -56a-11.2 -6a-12
intermédiaire - N N
[mm] Avec une entretoise longue — -11.2a-16.8 -12a-18

%1) Réglage de course disponible pour @ 10. Pour plus d'informations, reportez-vous a la page 83.
=2) La plage de réglage de la course est applicable pour un cé6té lors du montage sur un vérin.

Symbole du Bloc butée

Diagramme de montage
du bloc butée

Bloc butée Entretoise de

Bloc butée de course, coté droit
. q ; L : Avec amortisseur pour chargg H : Amortisseur pour charge
Sans D AR TIB A MR 1égere + vis de réglage lourde + vis de réglage
bloc Avec une | Avec une Avec une | Avec une Avec une | Avec une
entretoise | entretoise entretoise | entretoise entretoise | entretoise
courte longue courte longue courte longue
2 Sans bloc — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7 b | i
- P acez la section
é A : Avec vis de reqlage AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 saillante sur le c6té du bloc butée.
:% Avec uneentretO!seCOUI’le A6 AGA A6 AGA7 A6L A6L6 | A6L7 A6H A6H6 | A6H7 Exemple de fixation L6L7
::_ Avec uneentretoiselongue | A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7TH7 [Coté gauche | [Coté droit]
£ |L : Avec amortisseur pour charge | LS LA | LA6 | LA7 L LL6 | LL7 LH | LH6 | LH7 Bloc L Bloc L
3 Les:gelz \25 Avec uneentretoisecoute | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Entretoise Entretoise
[}
8| F 0 ecueenteoielnge| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | L7H7 | | \coute _ __ longue
% H : Avec amortisseur pour charge HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 }1‘04‘1‘0 = ’E:q
g|lourte + VS | hesweenieoeanute | H6S | HBA | HGA6 | HEA7 | HBL | H6L6 | HEL7 | H6H | H6 | HBH7 | LIy~ 1—4¢ Ee=
o 929 Avec uneentretoiselongue | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 X Orifice Orifice /

= L'entretoise de fixation intermédiaire n'est pas disponible pour le c6té de montage du verrouillage de tige.

= Les entretoises s'utilisent pour serrer le bloc butée en position intermédiaire. Caractéristiques de I'amortisseur de choc
. - Modele He o po
Amortisseurs de chocs pour les unités L et H 0805 | 0806 | 1007
Type bB|09 Alésage [mm] Absorption d'énergie max. [J] 1.0 2.9 5.9
utee 10 16 20 Absorption de course [mm] 5 6 7
Standard L — RB0806 Vitesse d'impact max. [mm/s] | 1000 1500 1500
(Amortisseur/Série RB) H RB0805 — [ RB1007 Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70
ﬁn'ggg;zsgggsdggggng L — RJ0806H Forcedu | Extension 1.96 1.96 422
monté série RJ (-XB22) H RJ0805 — | Rutoo7H ressort [N] | Rétraction 3.83 4.22 6.86
# Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de 'amortisseur de chocs est différente de celle du vérin Plage de température d'utilisation [°C] 5a60

MY 1H. Reportez-vous aux Précautions spécifiques au produit de la série RB pour la période de

remplacement.

= Amortisseur de chocs sans a-coups de la série RJ (-XB22) sur commande.

= Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de I'amortisseur de chocs est
différente de celle du vérin MY 1H. Reportez-vous aux Précautions spécifiques

au produit de la série RB pour la période de remplacement.
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série MY1H

Effort théorique Masse
[N] [kg]
Alésejarface du piston Pression d'utilisation [MPa] Masse Masse de la bride Masse du bloc butée
[mm] mm?2] . e Masse d . .
02 | 03 [ 04 ] 0506 0708 Alésage| Masse |additionnell lassedes| do iaton par o) (L)
[mm] [standard par 50 mm pleqes M du M dulM d
10 78 | 15 23 31 39 46 54 62 bi G0 6l | |AERED 6l | 1EESS Cl
decourse | MO0 | Type AetB |"hia” [ biocL | blocH
16 200 40 60 80 100 120 140 160
10 0.26 | 0.08 | 0.05 0.003 - —_ 0.02
20 314 62 94 125 157 188 219 251
. ) - 16 0.74| 0.14 | 0.19 0.01 0.02 0.04 —
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (mm2)
20 1.35| 0.25 |0.40 0.02 0.03 0.05 0.07
Calcul : (Exemple) MY1H20-300A
* Masse standard .-+« 1.35 kg
e Course du Vvérin -+------... course de 300 mm
* Masse additionnelle ---- 0.25/50 de course
1.35 + 0.25 x 300/50 + 0.03 x 2 = 2.19 kg
* Masse du bloc A «---e--ee 0.03 kg
Option
Réf. du bloc butée
MYH-A |20/H2-|6N e
Entretoise de
T l fixation intermédiaire
Bloc butée Entretoise de fixation intermédiaire
. — Sans entretoise
5 Al1eosage ® 6] | Entretoise courte
mm , t -
161 16 mm Réf. duPb|oc 7[] | Entretoise longue
. osition l
20| 20mm Symbole Bloc butée de montage Type de montage
Al . Gauche — Bloc installé
A2 Unité A Droit N Entretoise uniqguement
L1 Gauche * Les entretoises s'utilisent pour serrer le bloc
L2 Bloc L Droit butée en position intermédiaire.
# Les entretoises sont livrées par ensemble de Placez la section
H1 Bloc H Gauc.he deux. saillante sur le coté
H2 Droit = L'entretoise de fixation intermédiaire n'est du bloc butée.
Note 1) Reportez-vous a la page 79 pour plus de pas disponible pour @ 10.
détails sur la plage de réglage.
Note 2) Bloct H uniquement pour @ 10, blocs A et L . - . .
uniquement pour @ 16 « Lorsque vous commandez I'entretoise de fixation intermédiaire du bloc
de butée, I'entretoise de fixation intermédiaire est également livrée.
Nomenclature
MYH-A20H2 MYH-A20H2-6 MYH-A20H2-7 MYH-A20H2-6N
(Sans entretoise) (avec une entretoise courte) (avec une entretoise longue) (Entretoise courte uniquement)

Entretoise courte

<

Entretoise courte

MYH-A20H2-7N
(Entretoise longue
uniquement)

<

Entretoise longue

Entretoise longue

« Les écrous sont fixés sur le corps de vérin.

Référence de la bride de fixation

Alésage
mm] 10 16 20
Type
Bride de fixation A MY-S10A MY-S16A MY-S20A
Bride de fixation B MY-S10B MY-S16B MY-S20B

Pour plus de détails concernant les dimensions, reportez-vous a la page 94.
Un jeu de brides de fixation se compose d'une bride gauche et d'une bride droite.
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Capacité d’amortissement

Vérin sans tige a entrainement direct

Modele a guide linéaire

série MY1H

Sélection de I'amortissement

Capacité d’absorption de I'amortisseur élastique, de 'amortissement pneumatique et des blocs butée

<Amortisseur élastique>

Les amortisseurs élastiques sont une caractéristique
standard du MY1H10.

L'absorption de course des amortisseurs élastiques étant
courte, installez un amortisseur externe en cas de
réglage de course avec un bloc A.

La plage de charge et de vitesse pouvant étre absorbées
par un amortisseur élastique se situe dans la courbe
limite de I'amortisseur élastique sur le graphique.
<Amortissement pneumatique>

Le vérin sans tige a entrainement direct est équipé en
standard d'un amortissement pneumatique.

Le mécanisme d'amortissement pneumatique est installé
pour éviter les impacts excessifs du piston en fin de
course pendant le fonctionnement & grande vitesse. Par
conséquent, l'objet de I'amortissement pneumatique n'est
pas de ralentir le piston prés de la fin de course.

Les plages de charge et de vitesse que les
amortissements pneumatiques peuvent absorber ne
dépassent pas les lignes de limites indiquées par les
graphiques.

<Bloc butée avec amortisseur de chocs>

A utiliser lorsque la vitesse ou la charge dépasse la limite
de 'amorti pneumatique, ou lorsque 'amortissement est
requis en dehors de la plage de course d’'amortissement
effectif en raison du réglage de la course.

Bloc L

A utiliser lorsque la course du vérin est en dehors de la
plage effective de I'amorti pneumatique méme si la
charge et la vitesse sont situés dans les limites de
I'amorti pneumatique, ou lorsque le vérin est utilisé avec
une charge et une vitesse supérieures a la limite de
I'amorti pneumatique et inférieures a la limite du bloc L.
Bloc H

A utiliser lorsque la course du vérin est utilisée avec une
charge et une vitesse supérieures a la limite du bloc L et
inférieures a la limite du bloc H.

/A Précaution

1. Reportez-vous a la figure ci-dessous
lorsque vous utilisez la vis de réglage

pour réaliser des réglages de course.
Lorsque la course effective de 'amortisseur
diminue en raison du réglage de la course, la
capacité d'absorption réduit fortement. Serrez
la vis de réglage a la position ou elle dépasse
d'environ 0.5 mm de I'amortisseur.

Vis de réglage

Amortisseur

2. Nutilisez pas d’amortisseur de chocs ni
d’amortisseur pneumatique simultanément.

Course de I'amortisseur pneumatique [mm;
Alésage [mm] Course de 'amortissement

16 12

20 15

MY1 H1 0 Impact horizontal : P = 0.5 MPa
2000
1500
E 1000 /Yb/
—_ N
G 500
& 400 \4,,,0
£ 300 s
© Ny,
P
@ 200 %01“
> 100 T
80 1 1
005 0.1 02 030405 1 2 345 10
m1, m2, m3 max. —t
Masse de la charge [kg]
MY1H1 6 Impact horizontal : P = 0.5 MPa
T
|
2000 ;
g 1500 y }
é 1000
©
© < {
g_ 500 N b/oo R —
£ 400 N i
g 300 ,,4'”0 ,
) Ss,
& 200 e""’af,;""
S Ue
|
05 1 2 3 45 10 20 30
m1, m2, m3 max. —1
Masse de la charge [kg]
MY1 H20 Impact horizontal : P = 0.5 MPa
|
2000 :
1500
@‘ \ N !
E 1000 N ‘
= 7 bt
8 500 oy
E 400 " Olog]
:D |
5 a0 b;l%’bs,g
2 200 "Ina,,bellr
= 7
> ‘ e
100 ‘ ‘
1 2 3 45 10 20 30 40 50
m1, m2, m3 max.
Masse de la charge [kg]

O
2
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série MY1H

Capacité d’amortissement

Couple de serrage pour les vis

de fixation du bloc butée (N-m]
Alésage [mm] Couple de serrage
10 Reportez-vous aux procédures
de réglage page 83.
16 0.7
20 1.8

Calcul de I'énergie absorbée
par le bloc butée avec

amortisseur [N-m
Impact Verticale | Verticale
horizontal | (vers le bas)|(vers le haut)
Type
d’'impact
Energie cinétique LI,
E1 2 ™Y
Energie motrice . : as| E.s — mea.
Es F-s F-s + m-g-s| F.s -m-.g-s
Energie Ebsorbee Ei1 + Ez
Symbole

V: vitesse de l'objet a impact (m/s)

F: poussée du vérin (N)

s: course de 'amortisseur de chocs (m)
m:masse de I'objet a I'impact (kg)

g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s?)

Note) La vitesse de l'objet en mouvement est
mesurée au moment de I'impact avec
'amortisseur.

Amortisseur élastique

(@ 10 uniquement)

Course positive a partir d'une
extrémité due a la pression

1
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1

0
00.10.20.30.40.50.60.70.8
Pression [MPa]

Déplacement [mm]
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Série MYTH

Al

/A Précautions

Prenez garde de ne pas vous blesser les mains.

* Dans le vérin équipé d'un bloc butée, le jeu entre la table linéaire et le bloc
butée est réduit en fin de course. Par conséquent, vos mains risquent
d'étre coincées. Installez un carter de protection afin de prévenir les risques
lors des manipulations et de protéger le personnel.

Contre écrou de la
vis de réglage

Vis de fixation du

Amortisseur de
chocs

<Immobilisation du bloc butée>
Serrez les quatre vis de serrage pour immobiliser le bloc butée.

A\Précautions

Evitez I'utilisation lorsque le bloc butée est en position intermédiaire.
Lorsque vous immobilisez le bloc butée dans une position intermédiaire, le
bloc butée risque de glisser a cause de l'impact. Dans ce cas, veuilez utiliser
une entretoise de serrage faisant partie des exécutions spéciales - X 416 et
- X 417. (Sauf @ 10.)

Pour d'autres longueurs, contactez SMC. (Voir "Couple de serrage de la vis
de fixation du bloc butée").

<Réglage de la course avec la vis de réglage>

Desserrez le contre-écrou et réglez la course a partir du fond arriére a l'aide
d'une clé hexagonale. Ensuite, resserrez le contre écrou.

<Réglage de la course avec I'amortisseur de chocs>

Desserrez les deux vis de serrage de I'amortisseur, tournez l'amortisseur et
réglez la course. Ensuite, serrez uniformément les vis de fixation du bloc
butée afin d'immobiliser I'amortisseur de chocs.

N'appliquez pas de couple excessif sur les vis de serrage. (Sauf @ 16 et @
20) (Voir "Couple de serrage de la vis de fixation du bloc butée").

O

SVC

Précautions spécifiques au produit 1

Veuillez lire ces consignes avant utilisation.

A\Précautions

Pour le réglage du bloc butée MY1H10, veuillez suivre la méthode
ci-dessous.

Joint torique
(pour encoche)

Dispositif de serrage

Plage de réglage  Pas de la vis P
de la position 10 de serrage 10 onite-éeroy A Corps
Vis Vis de Amortisseur
réglage de chocs
|y i
=
U JLL 7u_ - ]
Vis du rail
du guide
4 Rail du
Pas de la vis de serrage du rail 15 A

Coupe A-A

Procédure de réglage

1. Desserrez les deux contre-écrous et, ensuite les vis de serrage en
effectuant 2 tours environ.

2. Faites glisser le corps jusqu'a I'encoche juste avant la course désirée.
(Les encoches se trouvent par intervalles de 5 mm et 10 mm).

3. Appliquez un couple de 0.3 Nm. sur la vis de serrage. Assurez-vous,
néanmoins, que le serrage n'es pas excessif.

Le dispositif de serrage, dans l'orifice de serrage du rail, empéche le
glissement et permet un couple de serrage inférieur.

4. Serrez contre-écrou selon le couple recommandé de 0.6 Nm.

(6]

. Effectuez les réglages a I'aide de la vis de réglage et de I'amortisseur de
chocs.
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Précautions spécifiques au produit 2

Veuillez lire ces consignes avant utilisation.

Avec verrouillage de tige

] Circuit pneumatique recommandé \

] Rapport entre blocage et amortissement

A\ Précaution

. H
Montage pneumatique ]
nécessaire pour un —
synchronisme correct. >

| Précautions d'utilisation |

A\ Précaution

1. N'utilisez pas d'électrodistributeurs 5/3.
Evitez d'utiliser un électrodistributeur 5/3 (spécialement un 5/3
centre fermé a tiroir inox). Si une pression se maintient a
l'intérieur de l'orifice de blocage, le blocage est impossible.
Méme si le blocage est enclenché au début, les fuites d'air
provenant du distributeur pourraient atteindre le vérin et provo-
quer le déblocage ul-térieurement.

2. La contre-pression est nécessaire au déverrouillage.

Avant le démarrage, assurez-vous que l'air est appliqué sur le
c6té dépourvu de blocage comme indiqué dans le schéma
ci-dessus (ou sur le c6té ou la tige est déverrouillée, si les deux
extrémités sont équipées de blocage). Dans le cas contraire, le
déverrouillage pourrait s'avérer impossible. (Voir "Déverrouil-
lage").

3. Déverrouillez avant d'installer ou de régler le vérin.
L'unité de blocage pourrait étre endommagée si le vérin est
installé dans la position vérrouillée.

4. Utilisez le vérin avec un coefficient de charge de 50 %
maxi.
Si vous dépassez cette valeur, le blocage pourrait ne pas se
désactiver ou pourrait étre endommagé.

5. N'utilisez pas plusieurs vérins a la fois.
N'utilisez pas plusieurs vérins pour déplacer uniqguement une
piece car ceci pourrait annuler le déblocage.

6. Utilisez le régleur de débit a I'échappement.
Si le réglage s'effectue a I'échappement, le déblocage pourrait
s'avérer impossible.

7. Si le vérin travaille sur I'extrémité de blocage, assurez-
vous qu'il atteint la fin de la course.
Le fonctionnement du blocage pourrait étre perturbé si le piston

n'a pas atteint la fin de la course. (Voir "Réglage du verrouillage
de tige").

| Pression d'utilisation

A\ Précaution

1. Appliquez une pression de 0.15 MPa mini sur l'orifice de
blocage, afin d'effectuer le déverrouillage.

’ Vitesse de l'air a I'échappement

A\ Précaution

1. Le verrouillage est automatique si la pression appliquée sur
I'orifice de blocage est de 0.05 MPa maxi. Tenez compte du fait
que, si le raccordement du cété du blocage est étroit et long,
ou que si le régleur de débit est éloigné de l'orifice du vérin, la
vitesse de l'air a I'échappement pourrait diminuer, augmentant
le temps nécessaire au blocage. Vous obtiendrez un résultat
similaire si le silencieux installé dans l'orifice d'échappement du
distributeur est obstrué.
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A\ Précaution

1. Lorsque la vis d'amortissement du cété du mécanisme de
blocage est complétement ou presque fermée, la tige risque de
ne pas atteindre la fin de la course. Par conséquent, le blocage
est impossible.

] Réglage du verrouillage de tige

A\ Précaution

1. Le verrouillage de tige est réglé d'origine. Néanmoins, le réglage
pour le fonctionnement en fin de course n'est pas nécessaire.

2. Réglez le verrouillage de tige une fois que vous avez réglé le
bloc. Avant toute opération, réglez et immobilisez la vis de
réglage et I'amortisseur de chocs du bloc butée.

3. Pour le réglage du verrouillage de tige, desserrez, d'abord, les
vis de serrage de l'axe de blocage. Ensuite, alignez le centre du
verrou et le centre de l'orifice de I'axe de blocage. Immobilisez
I'axe de blocage.

Axe de blocage
(orifice)

Verrou

| Déverrouillage

A\ Attention

1. Pour déverrouiller, appliquez l'air par l'orifice situé sur
I'extrémité dépourvue de blocage, évitant ainsi que la charge
agisse sur ce dernier. (Reportez-vous au circuit pneumatique
recommandé). Si le déverrouillage a lieu lorsque l'air est a
I'échappement et que la charge repose sur le mécanisme de
blocage, l'effort qui en découle pourrait endommager le verrou.
Ceci pourrait s'avérer extrémement dangereux car la tige risque
de se déplacer subitement.

] Commande manuelle

A\ Précaution

1. Lors du déverrouillage manuel, assurez-vous d'évacuer
la pression.
Le déverrouillage ne peut avoir lieu si la pression n'a pas été
complétement éliminée sous peine d'endommager des pieces.

2. Pour effectuer la commande manuelle, enfoncez le verrou a

l'aide d'un tournevis et déplacez la table linéaire.

E Autres précautions E
i concernant la fixation, le
; raccordement ou le milieu :
@ E de travail sont identiques a !
1 celles de la série standard. !

Tournevis



Construction : @ 10

Vérin sans tige a entrainement direct
Modeéle a guide linéaire

Série MYTH

Modéle a raccordement centralisé

e

@ ® @

RS

\\ZJ

3

Nomenclature

N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note

1 Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 22 Goupille élastique Acier inoxydable

2 Fond arriere WR Alliage d'aluminium Peint 23 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé

3 Fond arriére WL Alliage d'aluminium Peint 24 Vis cruciforme a téte bombée | Acier carbone Nickelé

4 Tenon du piston Alliage d'aluminium Anodisé dur 25 Vis CHC Acier carbone Chromé zingué noir

5 Piston Alliage d'aluminium Chromé 26 Bouchon a téte hexagonale|  Acier carbone Nickelé

6 Fond avant Résine spéciale 27 Aimant —

7 Segment porteur Résine spéciale 28 Table linéaire Alliage d'aluminium Anodisé dur

8 Butée Caoutchouc en uréthane 29 Flasque arriére Acier inoxydable

9 Support Acier inoxydable 30 Feutre Feutre

10 Butée Acier carbone Nickelé 31 Guide linéaire -

11 | Guide de bandes Résine spéciale 32 | VisCHC Acier au chrome molybdéne Nickelé

12 | Joint aimant Aimant terre rare 33 | Ecrou carré Acier carbone Nickelé

15 | Serre bande Résine spéciale 34 | Plaque de butée Acier carbone Nickelé

20 | Roulement Résine spéciale 35 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé

21 | Entretoise Acier au chrome molybdéne Nickelé 36 | Butée de guide Acier carbone Nickelé
37 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé

Piece de rechange : Kit de joints

N° Description Qté MY1H10

13 Courroie joint 1 MY 10-16A-|course

14 Bande externe 1 MY 10-16B-|course

16 Racleur 2

17 Joint de piston 2

18 | Joint de tube 2 MY1B10-PS

19 Joint torique 4

x Le kit de joints inclut (8, (7, (8 et (9.

Le kit de joints comprend un kit de lubrification (10 g).

Lorsque (3 et (4 sont livrés séparément, un kit de

lubrification est compris.

Pour commander uniquement le kit de lubrification,

utilisez la référence suivante.

Réf. du kit de lubrification :GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
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série MY1H

Construction : @ 16, @ 20

MY1H16, 20

8 34 (12 33 B2 @4 3@7@? fﬁ 1® @ 6
o — ff

~“H L ' ) 7
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modeéle a guide linéaire

Série MY1H

MY1H16, 20

Nomenclature
N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
1 Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 23 Aimant —
2 Fond arriere WR Alliage d'aluminium Peint 24 | Ecrou carré Acier carbone Nickelé
3 Fond arriére WL Alliage d'aluminium Peint 25 Goupille élastique Acier carbone
4 Table linéaire Alliage d'aluminium Anodisé dur 28 | Vis CHC Acier au chrome molybdéne Chromé zingué noir/Nickelé
5 Tenon du piston Alliage d'aluminium Chromé 29 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
6 Piston Alliage d'aluminium Chromé 30 | VisCHC Acier au chrome molybdene Nickelé
7 Segment porteur Résine spéciale 31 Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
8 Guide de bandes Résine spéciale 36 Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
9 | Rouleau de guidage Résine spéciale 38 | Bouchon a téte hexagonale Acier carbone Nickelé
10 | Axede rouleau de guidage | Acier inoxydable 40 | Butée Acier carbone Nickelé
1 Coupleur Matériau fritté & base de fer 41 Entretoise Acier inoxydable
12 | Noix d'amortissement | Alliage d'aluminium Anodisé 42 | Vis CHC Acier au chrome molybdéne Nickelé
13 | Vis limiteur de débit Acier laminé Nickelé 43 Circlip CR Acier élastique
14 | Serre bande Résine spéciale 44 | Réservoir de lubrifiant Résine spéciale
17 Guide -
18 Fond avant Résine spéciale
21 Roulement Résine spéciale

Piece de rechange : Kit de joints
N° Description Qté MY1H16 MY1H20
15 | Courroie joint 1 MY16-16C-|course MY20-16C-|course
16 | Bande externe 1 MY 16-16B-|course MY20-16B-|course

. . KA00309 KA00309

35 | Joint torique 2 "04x018x011) | ©@4x018x011)
39 | Racleur latéral 1 MYH16-15BK2900B MYH20-15BK2901B
19 | Racleur 2
32 | Joint de piston 2
33 | Bague d'amortissement | 2 MY1H16-PS MY 1H20-PS
34 | Joint de tube 2
37 | Joint torique 4

x Le kit de joints inclut @9, 32, 33, 39 et 37. Commandez le kit de joints correspondant a l'alésage.
* Le kit de joints comprend un kit de lubrification (10 g).
Lorsque (5 et (6 sont livrés indépendamment, kit de lubrification (20 g) inclus.
Pour commander uniquement le kit de lubrification, utilisez la référence suivante.
Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Note) Deux types de bande externe sont disponibles. Vérifiez le modéle & utiliser, les références variant selon le traitement des vis CHC. @3.

A : Chromé zingué noir — MYODO-16B-course, B : Nickelé — MYOO-16BW-course

O
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série MY1H

Construction : @ 16, @ 20

Avec verrouillage de tige

MY1HOG-OF (W)

- A
@
T
=7 L o
Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Note
1 Corps de blocage Alliage d'aluminium Anodisé dur
2 Axe de blocage Acier Nickelé
3 Fixation de I'axe de blocage Acier Nickelé
4 Verrou Acier Nickelé
5 Fond avant Alliage d'aluminium Anodisé dur
6 Ressort de rappel Ressort acier Chromé zingué
7 Canalisation Bypass Alliage d'aluminium Anodisé dur
10 Billes Roulement a billes
11 Billes Roulement a billes
13 Bague de retenue R Acier Nickelé
14 Joint torique NBR
15 Vis CHC Acier Cr Md Nickelé
16 Vis CHC Acier Cr Md Nickelé
17 Bille Roulement a billes
18 Bille Roulement a billes
Liste des joints
Rep. Désignation Matiere| Qté. MY1H16 MY1H20
8 | Joint de tige NBR 1 KB00257 KB00257
9 | Joint de piston NBR 1 KB00202 KB00202
12 | Joint torique NBR 1 KA00057 KA00057

++ Pour commander uniqguement le kit de lubrification, utilisez la référence suivante.
Réf. du kit de lubrification: GR-S-010 (10 g)
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Vérin sans tige a entrainement direct . .
Modeéle a guide linéaire Série MY1H

Modeéle a raccordement centralisé @ 10 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1H10G —| Course |

2xM5x0.8

(Orifice) ——f—
v s
of &
| B
15
110 + Course
2xM5x0.8
(Bouchon a téte (Bouchon a téte
hexagonale) hexagonale)
30 50 ~ 4xM3x0.5 profondeur 5 Guide centre line 2x2x@ 3.4 trou traversant
5.9 ‘ 25 a ala base M4 x 0.7 profondeur 7
| B}
Yo} ®. I
—°® s 750 000
i o O ® & vl
& ] 3 : el 2
| \ ®
e - Y - TN &
B s [To \ &
0 Cylinder mounting centre line
© Workpiece mounting centre line
5| 100 + Course
I il
L
e e M W l
Amortisseur de chocs + vis de réglage
MY1H10G—| Course |H
10.5
/ 7
I~ / !
a8, (OEH ———
o Q—~ /
N G
——
/ /
(Course de I'amortisseur) 5 40.8
20
10
(YO C/ / TS
C ¢ ‘S ) @ @
/S :
Hleoeo | ¢ /
& , A &
® / @
) J d— e — - -/ e [ PR )
° — )
@) 2/ @)
/ /
2.4
5
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série MY1H

Modele standard / Modeéle a raccordement centralisé @ 16, g20 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1H160/20C —

(Orifice)

hexagonale)

M5 x 0.8 Vv
[ (Bouchonatéte vy 2x M8 x08 2x M8 x 0.8 2x2xJdprotK_ (Orifice)
hexagonale) (Bouchon a téte (Bouchon a téte >
J@g hexagonale) hexagonale) 2
i T
7
\_ Msxo8 = (=R
(Bouchon a téte / /

MY1HOG

MY1HOG
M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Bouchon a téte hexagonale) (Orifice)
[/} — + —
8 @oloe g 1 — ool
DY : o { S
2z i = [ 9 : / o : =
J \ \_ e /2T
o« a \_l j'_/ a o«
uu GA P Vis limiteur de débit GA uu TT
T G (Orifice) G
2x M5 x 0.8 <—>J L—» 2x‘|\/15x0.8
Ty M5 x 0.8 GB (Bouchon a téte hexagonale)
(Bouchon a téte Bouchon & ie h I
hexagonale) A (Bouchon & téte hexagonale) N
Z + Course
(LL) L 2 x 2 x @ B profondeur de lamage C
PA 4 x MM Centre du guide O LD trou traversant
prof. M
Q:g |
== T2 6 P9 966+
B T = —:_n_ ©) =
= \ —o 1 (3|
Fw ‘\ ‘\ < gz
© ¢ | pal—— B
o \Centre de fixation du vérin w
o Centre de fixation de la charge o
Q + Course
[mm]
Modele A B C G [GA | GB | H J K L LD | LL | LW M MM N NC | NE | NH | NW
MY1H161 | 80 | 6 35 |14 9 16 40 |M5x0.8 | 10 80 |35 | 40 60 7 |M4x07 | 20 |14 27.8 |27 37
MY1H20C1 | 100 | 7.5 |45 (125 [125 [205 | 46 | M6x 1 12 |100 |45 | 50 78 8 |M5x08 | 25 (175 |34 335 | 45
[mm]
Modele PA | PB| PC | PD | PE | PF | PG | PP Q Q@ |QW | RR | SS | TT | UU | VWV (WW | XX | YH V4
10.5 |10 75 | 22 |25 160

MY1H16 | 40 40 7.5 21 9 35 |85 | 75 |158 9 30 |11 3
MY1H20C1 | 50 40 |(14.5 27 | 12 45 | 45 (115 [191 11 36 |(14.5 5 [10.5 (12 125 [10.5 | 24 |31.5 |200

2x0@d Y
o o
’A; _ = _ '
—— i G
e .
/ oo I 2 oD
/ H .
/ IRE) i
J - - ; Raccordement direct
/ ; (Joint torique compatible)

Dimensions pour le raccordement par le dessous
Modéle WX Y S d D R |Joint torique compatible
MY1H16O 22 6.5 4 4 8.4 11 co6

MY1H20C 24 8 6 4 8.4 1.1
(Usinez la surface de fixation aux dimensions ci-dessus.)

SVC
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modéele a guide linéaire

Série MYTH

Bloc butée

Avec vis de réglage

MY1H| Alésage |[1—| Course A

FA_ 3
1]
ﬂ]_/ [] ‘ﬁ"_—lf'>_
" &
_4)_@—- = %@# w
EA
. v o @—@—yﬁ/ ) 5
- ———-9® =
0% o i
e
1 5 7 = - e gz
e et ¢/ —

\ h
Bloc butée TT | | E

Modele E EA | EB | EC | EY | FA | FC h TT w
MY1H16 14.6 7 28 58 | 395|115 | 13 3.6 |54 (Maxi11)| 37
MY1H20 19 10 33 58 | 455 | 15 14 3.6 | 6(Maxi12) | 45

Amortisseur hydraulique basse énergie + vis de réglage

MY1H| Alésage |[1—| Course |L

FA_ FC RB0806 o
] ]
sl
(Course de I'amortisseur) T S
EA
E| ©_© © _© =
- — - L@—- I—:
0% &%e |
- ?—._,// S —— g o =
- s ,7 ] ] L w
h
Bloc butée TT || E || 4
[mm]
Modele E EA | EB | EC | EY F FA | FC h S T T w Amortissement de chocs
MY1H16 14.6 7 28 58 | 395 115 13 3.6 | 40.8 6 5.4 (Maxi11) | 37 RB0806
MY1H20 19 10 33 58 | 455 4 15 14 3.6 | 40.8 6 6 (Maxi 12) 45 RB0806
% SVC
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série MY1H

Bloc butée

Amortisseur hydraulique haute énergie + vis de réglage

MY1H20O—|[ Course |H

92

RB1007
T _H
- ! I 4 R
o, o [Nl g
(Course de I'amortisseur) 7 46.7
© © & © -
o 0% oo — i L
= "3 S = o8 ¢
e @ -
35 ||
Bloc butée 6 (Maxi12) 19(]| 5
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Vérin sans tige a entrainement direct . .
Modeéle a guide linéaire Série MY1H

Les cotes pour les types autres que le raccordement universel sont identiques ]

Avec verrouillage en fin de course @ 16, @ 20 [é celles du modeéle standard. Pour plus de détails concernant les dimensions,

MY1HO—COE
(extrémité droite)

o
&
‘oY

© @ VY
Trou long pour réglage de la course . ‘L1
(Plage de réglage : a TL mm) \ T
= o o Ei ¢
_@ S e @
PR e S Eest
& %
@
MY1HO—COF MY1HO—OW
(extrémité gauche) (deux extrémités)
L1~ . Trou long pour réglage de la course
T /(Plage de réglage : jusqu'a TL mm)

>
~
I
©-
o
>
4
>
-

o
|
i

i

i

i

i

i

|

L

i

i

i

|

i

i

i

i

i

i

|

i

|

i

i

1o
.é
o>
=t

s
&
&

®

@ i ©r oD
©

[mm]
Modeéle H1 H2 L1 TL w1 w2 | w3
MY1H16 39.2 | 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H200 457 | 395 | 3 6 18 16 10.4

93

O
2



Série MYTH

Bride de fixation

Bride de fixation A

MY-SOA ’ ‘
2x0G K }
[ )
) {
}=E L L ‘:i
2x@H L ow
A C
I B D
Bride de fixation B
MY-S[1B ’ ‘
| 2
2xd 51 \a
o
w
A C
| ‘ B D
[mm]
Modele | Vérincompatible | A B (& D E F G H J

MY-S108 MY1H10 53 | 61.6| 12 21 3 1.2 6.5 | 3.4 M4 x 0.7
MY-S16Q MY1H16 71 | 816 | 15 26 49 | 3 6.5 | 3.4 M4 x 0.7
MY-S208 MY1H20 91 |103.6 | 25 38 6.4 | 4 8 4.5 M5 x 0.8
MY-S258 | MY1H25 | 105 [119 | 35 | 50 | 8 5 95 | 55 M6 x 1
MY-S32Q MY1H32 130 |148 45 64 |11.7| 6 11 6.6 M8 x 1.25
MY-S408 MY1H40 | 145 |167 55) 80 |14.8| 85 |14 9 M10 x 1.5

= Un ensemble de supports latéraux est constitué d'un support gauche et un support droit.

Guide d'utilisation des brides de fixation

En cas de grande course, le tube risque de

n cas W kel (©00)
flechir & cause de la masse et de la charge. Par ' 50
conséquent, supportez le centre sur le vérin a ry—:—‘T
I'aide d'une bride de fixation de fagon a ce que Y 7
la distance maxi (L) entre deux points de L
fixation soit inférieure a la valeur indiquée dans
le graphique ci-contre. 40 (600)
/
3
W
y -
L 30
A\Précautions = Z
o - W £ <
1. Si la précision de montage du tube du vérin ) © ':5
n'est pas suffisante, la bride de fixation m —— m @ 2 ©
pourrait entrainer un travail inefficace. 77 7, = J;
Mettez a niveau le vérin avant le montage. ’ 20 <
. X L L (500) [
De plus, lorsqu'une course longue entraine 2 w»
des impacts et des vibrations, I'utilisation f_
d'une bride de fixation est recommandée '{3
méme si la distance respecte la valeur (450) %L o
admissible indiquée dans le graphique. 10 @J_ ;‘;
2. N'utilisez pas la bride en tant que fixation. (100) ’:;}%
Y. e
&
‘o
0 N
500 1000 1500
Distance L (mm]
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Grande rigidité/Guidage par circulation de billes
9 50, @ 63

L'utilisation de 2 guides de
précision permet une charge
maxi de 320 kg. (9 63)

2 guides de précision

L'entretien aisé s'explique par le remplacement .-~~~ ™
possible du vérin sans manipuler l'unité
de guidage ou la charge.

Z;SNC
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seérie MYTHT Avant utilisation

Moment admissible maxi/Charge admissible maxi

. Alésage Moment maxi (Nm) Charge maxi (kg)
Modéle (mm) M1 M2 Ms mi m2 ms
50 140 180 140 200 140 200
LA 63 240 300 240 320 220 320

Valeurs maxi du moment et de la charge. Reportez-vous aux graphiques relatifs au moment maxi et a la charge maxi
pour une vitesse de déplacement donnée.

Charge (kg)

wi

{

Moment (Nm)

|:1<--7T\M1 =FixL

} J L_J -

L1

<Calcul du taux de charge>
1. Calculez la charge maxi (1), le moment statique (2) et moment dynamique (3) (lors de I'impact) pour
effectuer la sélection.
# Utilisez Va (vitesse moyenne) pour évaluer (1) et (2), etV (vitesse d'impact 'V = 1.4Va) pour (3).

Déterminez a partir des graphiques la charge maxi admissible (1) (m1, mz, ms) et le moment maxi admissible (2) et (3)
(M1, Mz, Ms).

Charge admissible [m] Moment statique [M] "o ) Moment dynamique [M] 2

Somme du
taux de charge

- Charge admissible maxi[nmax]  Moment statique adm.[Mmax] ~ Moment dynamique adm. [Memax]

Note 1) Moment lorsque le vérin est inactif.

Note 2) Moment lors de I'impact en fin de course (avec la butée).

Note 3) Plusieurs moments mentionnés ci-dessus peuvent avoir lieu simultanément en fonction de la forme de
l'objet et la somme des taux de charge (Zo) représente le total de ces moments.

2. Formules de référence [moment dynamique a I'impact]
Utilisez les formules suivantes pour calculer le moment dynamique lorsque l'impact avec les
butées est pris en compte.
m: Masse de la charge (kg)
F: charge (N)
Fe: charge équivalente a limpact (au moment de limpact avec la butée) (N)
Va: vitesse moyenne (mm/s)
M: Moment statique (N-m)
V =1.4Va (mm/s) Fe = 1.4 Va-3-m-g

~Me=  -Fe Li=4.57VadmL,

V: Vitesse d'impact (mm/s)

Me:Moment dynamique (N-m)

d: Coefficient d'amortissement
Avec amortisseur élastique = 4/100
(MY1B10, MY1H10)
Avec amortisseur pneumatique = 1/100
Avec amortisseur de chocs = 1/100

g: attraction gravitationnelle (9.8 m/s2)

Note 4) 1.4Vad est un coefficient permettant de calculer 'effort d'impact.
Note 5) Coefficient moyen de la charge (= ) : Ce coefficient permet d'évaluer le moment maximum
de la charge lors de l'impact avec la butée, tout en considérant les calculs de durée de vie.

3. Pour les procédures de sélection détaillées, reportez-vous aux pages 98 et 99.

L.: Distance au centre de’gravité de la charge (m)

a

Moment maxi admissible

Sélectionnez le moment en restant dans les
limites des courbes ci-contre. La charge
maxi admissible dépasse parfois la limite
indiquée dans le graphique. Par
conséquent, la charge maxi admissible doit
étre prise en compte lors de la sélecion.

Charge admissible maxi

Sélectionnez la charge en restant dans les
limites des courbes ci-contre. Le moment
maxi admissible dépasse parfois la limite
indiquée dans le graphique. Par
conséquent, le moment maxi admissible
doit étre pris en compte lors de la sélection.

Fe

A
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Avant utilisation Série MY1 HT

MY1HT/M+ MY1HT/M2 MY1HT/Ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
\\ \\MY1 HT63 \\
£ \MY1 HT63 £ N £ \MY1 HT63
= = \ N =
c \ C \ C \
g 100 NC g 100 N g 100 NC
§ MY1HT50 \_ § MY1HT50 § MY1HT50 \_
N N N
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400500 1000
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
MY1HT/m1 MY1HT/m2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
NMY1HTE3 N\ NMY1HTE3
2 \ \\ 2 \ 2 \ \\
° N ° NMY1HT63 ° N
2100 N 2 100 NN\ 2 100 N
© A © \ \‘ © A
(3] AN (o] NN 5 AN
AN AN
.
MY1HT50 ) N MY1HT50 )
50 50 N 50
MY1HT50 N\
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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série MYTHT
Sélection du modele

Les étapes suivantes vous permettent de sélectionner la série MY1HT la mieux adaptée a vos applications.

Calcul du taux de charge du guide

1 Fontionnement

pmmm——— Sens de montage  -----
VErin ..o MY1HT50-600 2, Verticale
Vitesse moyenne Va ......... 700 mm/s @ 1. Horizontal
Sens de montage ............... Vertical MY1HT50-600
Amortissement:.-c-ceeeeeesesenences Amortissement pneumatique
(® = 1/100)
Wd: Charge (500 g) \

We: MHL2-16D1 (795 g) Wa: Plaque de fixation

t=10 (880 g)

Wh: MGGLB25-200 (4.35 kg)

Reportez-vous aux exemples de calcul pour les
différents sens de fixation.

2 Blocage de la charge

== X ==t Masse et centre de gravité de la charge
I‘O” L 0 Charge Centre de gravité
z - Wn Masse Axe X Axe Y Axe Z
—/ a Xn Yn Zn
Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5 mm
v 8 Wb 4.35kg 150 mm Omm | 42.5mm
O 8¢ We 0.795 kg 150 mm 111 mm | 425 mm
B Wd | 05kg 150mm | 210mm | 42.5mm
LX| n=a,b,cd

3 Calcul du centre de gravité

ms=Xmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525 kg

X =%X2(mnXXn)
= 6505 ;25 (0.88 x 65 +4.35x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

Y = X X (Mn X yn)

ma

= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x210) = 29.6 mm

Z =

X Z(mnx zn)

= ﬁ (0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

4 Calcul du taux de charge pour une charge statique

m4: Masse
ma4 : masse transmise par la poussée. En régle générale, elle représente .......

entre 0.3 et 0.7 de la poussée. (Ceci varie en fonction de la vitesse)

M:: Moment
M1 max (a partir de 1 du graphique MY1MHT/M1) = 60 (Nm)
Mi=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x107%=2.39 (Nm)
Coefficient de charge 01 = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04

% SvC
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Sélection du modele Série M Y1 H T

Ms: Moment
Ms maxi (a partir de 2 du graphique MYTHT/Ma) = 60 (NM) ...oviniinieiiieee e
Ms=maxgxVY =6.525x9.8x29.6 x1073=1.89 (Nm) N
Taux de charge 0l = Ma/Ms maxi = 1.89/60 = 0.03 ‘%
M3 m4
5 Calcul du taux de charge pour le moment dynamique
Charge équivalente lors de I'impact FE M ES
14 _14 _ =
FE =g X VaXg XM =1 X700 x 9.8 X 6525 = 626.7 (N) &
M-E: Moment /
M+E maxi (indice 3 du graphique MY1HT/M1 ou 1.4Va = 980 mm/s) =42.9 (Nm) ......... /FE%%/
M1E=%x FExZ=%x626.7x37.4x10‘3=7.82 (Nm) M1E
Taux de charge 0 = MiE/M+E maxi = 7.82/42.9 = 0.18
MsE: Moment ES
Y
MsE maxi (indice 4 du graphique MY1HT/Ms ou 1.4Va = 980 mm/s) =42.9 (NmM) ........c..coeveeienennn, ‘\}
-1 _ 1 3 _
MsE = ——Xx FEX Y = ——x 626.7 x 29.6 x 107 = 6.19 (Nm) /a{bj
Taux de charge O = MeE/MsE maxi = 6.19/42.9 = 0.14 M e
~N

6 Somme et calcul des taux de charge du guide

Yo=01+02+03+04=039<1

Le calcul ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modele sélectionné peut, donc, étre utilisé.

Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.

Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide o dans la formule ci-dessus est supérieure a 1, rédui-
sez la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut étre également effectué aisément a l'aide du
"Systeme CAD de SMC Pneumatics".

Moment admissible

MY1HT/M1 MY1HT/M3
1000 1000
500 500
300 300
N N
5 \ MY1HT63 £ \ MY1HT63
2 N z N
5 100 N \ 5 100
£ N\ £ N\
S MY1HT50 \_ S MY1HT50N N
1 /T{M 27
50___________5_:‘35 50___________5__‘;;
40 40
I I
30 1 30 I
1 1
20 I 20 !
1 1
1 1
I {
10 U 10 I
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Vitesse de déplacement mm/s Vitesse de déplacement mm/s
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Vérin sans tige a entrainement direct
Modele a rigidité élevée/guidage linéaire

érie MYTHT

@ 50, 0 63

Pour passer commande

A aesed MY 1HT [50 -[400][L]-[Y7BWI[ |-

o a e el e lExécutions
Modeéle a rigidité élevée/ l spéciales
guidage linéaire Reportez-vous page
(2 guides linéaires) 101 pour plus de détails.
Alésage Nombre de
50 50 mm détecteurs
63 63 mm — 2 pcs
S 1pc
Taraudage ® n « n » piéces
Symbole| Type | Alésage
—_— RC -
o D r
TN NPT | @ 50, D63 Clecteu - - —
TF G [ — [ Sans détecteur (aimant intégré) ]
* Pour le modele de détecteur compatible,
Raccordement ¢ reportez-vous au tableau ci-dessous.

— Modele standard

G |Modgle & raccordement centralisé eBloc butée
L Un amortisseur a chaque fin de course
Course® H Deux amortisseurs a chaque fin de course
m Reportez-vous LH | Un amortisseur du coté gauche, deux amortisseurs du coté droit
Réf. du bloc butée a la rubrique HL | Deux amortisseurs du coté gauche, un amortisseur du c6té droit
Al « Course standard » « Positions droite et gauche lorsque I'étiquette est sur l'avant.
[fnsr?]?e 50 63 page 101. Reportez-vous a la figure ci-dessous pour plus de détails.
Modeéle MYT-A50L MYT-A63L
Deux amortisseurs du c6té gauche Un amortisseur du cété droit
Référence de la bride de fixation \.L "
Alésage . 7 8 ® o o N\ —
Type [mm] 50 63 6 o o o ® o o Il:r'f\ ° ° / = o o &
Bride de fixation A MY-S63A B 3
Bride de fixation B MY-S63B 4] T / . . \‘ 5 #|
Pour plus de détails concernant les dimensions, reportez-vous 2 la page 106. T . S e, S T . A—
Un jeu de brides de fixation se compose d'une bride gauche et d'une bride droite. . .
Note) Couvercle supérieur enlevé

Position de I'étiquette

Détecteurs com patib'eS/F{eportez-vous aux pages 107 a 117 pour plus d'informations sur les détecteurs.

Connexion | Cablage Tension d'alimentation Modele de détecteur | Longueur de cable (m) - . Charge
) - : 2 onnecteur arg
Type Fonction spéciale électrique lg_g (sortie) DG AC  Perpendiculaid  Axial (()? (ﬁ) é) précablé admissible
2 _
o 3 fils (NPN) Y69A Y59A [ ] ® O O -
Vv, 12V

g — 3 fils (PNP) o Y7PV_| Y7P ® (@O o [Crutd

‘3 2-fils 12V Y69B Y59B o ® O O —_ Relal

= Fil noyé |Oui| 3fils (NPN) | 24V — [ yznwv | Y7Nw e (@O @) o 6 als,

3 i 5V,12V Circuit CI| API

g | Sortiedouble 3 fils (PNP) ' Y?Pwv | y7pw | @ (e O o |0

3] (visualisation bicolore)

% 2-fils 12V Y7BWV | Y7BW [ ] ® O O _

O | Etanche (double visualisation) — Y7BA** — ® O O

= 3fils - _
3 oui | EquivalenthPn)| | BV — - 276 ® & — — |CioutCl
° 3 —_— Fil noyé
= L 2dils av | 12v [0V L — 273 e o0 — — Pelais,
] Non 100 V max. — Z80 [ ] o — —  |[Circuit CI| API

+x Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeéles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
SConbsulltezdSl}/IC pour c:jes dneglec.teou;s reS|stantsEa IeaL: a\$e7cBI$\7 numéros de modele ci-dessus. « Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
* Symboles de longueur de cable : 0.5 m ... — (Exemple) + Des entretoises de détecteur séparées (BMP1-032) sont nécessaires

g 2 ----- Ii EEEX);TpFIJ‘IS)Y\ZBE\;/\vIVZL pour rajouter des détecteurs.

= || existe des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 117.
= Les détecteurs sont livrés ensemble (non montés). (Pour plus de détails sur le montage du détecteur, etc., reportez-vous aux pages 115 a 117.)
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Symbole

(S

Vérin sans tige a entrainement direct
Modeéle a rigidité élevée/guidage linéaire

Caractéristi

ques

Série MYTHT

Alésage [mm]

50

63

Fluide

Air

Type Double effet
Plage de pression d'utilisation 0.1 40.8 MPa
Pression d'épreuve 1.2 MPa
Température ambiante et du fluide 5a60°C

Vitesse du piston

100 a 1000 mm/s

Amortissement

Amortisseurs aux deux extrémités (Standard)

Lubrification Non lubrifié
Tolérance de course admissible 2700 *§®max., 2701 & 5000*3®
Orifice Orifice latéral Rc 3/8

Note) Utilisez une vitesse dans les limites de la capacité d'absorption. Reportez-vous page 102.

Caractéristiques du bloc butée

Alésage compatible [mm]

50

63

L

H

L

H

Symbole du bloc, éléments

RB2015 and vis de réglage :
1 jeu chacun

RB2015 et vis de réglage :
2 jeux chacun

1 jeu chacun

RB2725 et vis de réglage :

RB2725 et vis de réglage :
2 jeux chacun

Plage de réglage de la course [mm]

0a-20

0a-25

Plage de réglage de course

Pour la méthode de réglage, reportez-vous a la page 103.

* La plage de réglage de la course est applicable pour un c6té lors du montage sur un vérin.

Modele d'amortisseur RB2015 x 1 pc RB2015 x 2 pcs RB2725 x 1 pc RB2725 x 2 pcs
Energie max. absorbée (J) 58.8 88.2 Note) 147 220.5N)
Absorption de course [mm] 15 15 25 25
Vitesse d'impact max. [mm/s] 1000 1000
Fréquence d'utilisation maximale [cycles/min] 25 25 10 10
Extension 8.34 16.68 8.83 17.66
Force du ressort [N] - .
Rétraction 20.50 41.00 20.01 40.02
Plage de température d'utilisation [°C] 5a60
Note) L'énergie maximum absorbée pour 2 pcs est calculée en multipliant la valeur pour 1 pc par 1.5.
+ Selon les conditions d'utilisation, la durée de vie de I'amortisseur est différente de celle du vérin MY1HT.
Reportez-vous aux Précautions spécifiques au produit de la série RB pour la période de remplacement.
Effort théorique Course standard
(N)
ssaqe| VA% Pression d'utilisation [MP
Alésage| U ression d'utilisation [MPa] Course
dupiston Alé Cour: Course lon Course max.
[mm? ésage ourse ourse longue et
)| 021031 04105]06)07 )08 [mm] St?:fr'f]rd intermédiaire (-XB10) (-XB11) disponible
50 |1962 (392|588 | 784 | 981 [1177|1373 1569
63 |3115| 623|934 |1246 |1557 [1869 |2180 | 2492 200, 400, 600, |Courses intermédiaires de 201
-~ . 505 63 800, 1000, a 1999 mm (incréments 1mm) — 5000
Note) Effort th N)=P MPa) x Surf
ote) du%istoﬁo(nn?#\?)( ) = Prossion (MPa) x Surface 1500, 2000 autres que courses standard

Note) Les vérins a course autre que standard sont fabriqués sur commande.
Exemple de commande
# Ajoutez « -XB10 » a la fin de la référence des courses intermédiaires.

o oo - Masse
Mgﬁ'd"er Exécutions spéciales :
Caractéristiques [kg]
(Reportez-vous aux pages 118 a Masse | Masse | Masse de la bride .
120 pour plus de détails.) Alésage [Standard| additionnelle | des |de fixation (par jeu) Masse du bloc butee
Symbole] Caractéristiques [mm] | masse Féa" 25 mm Ple;fs Type Masse du | Masse du | Masse du
-XB10 | Modéle & course intermédiaire BEELEED || MEE AetB bloc L bloc LH bloc H
-)(2((2)67 .;omt ela.st|que NBR de la bande externe 50 30.62 0.87 580 017 0.62 093 104
Z | mans eune 63 |4169| 1.13 | 810 0.17 1.08 1.62 2.16
Calcul : (Exemple) : MY1HT50-400L
* Masse standard ---------- 30.62 kg  Course du vérin-..-... course de 300 mm

* Masse additionnelle ---- 0.87/25 de course

* Masse du bloc L

SVC

O

30.62 + 0.87 x 400 + 25 + 0.62 x 2=45.8
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Série MY1THT

Capacité d'amortissement

Sélection de I'amortissement

Capacité d'absorption du bloc butée

Couple de serrage pour la vis de fixation du bloc butée

<Bloc butée avec amortisseur de chocs> MY1HT50 Impact horizontal: P =05 MPa  COUPle de serrage pour la vis de
Bloc L fixation du bloc butée Unité: Nm
A utiliser lorsque la course du vérin dépasse la © fggg Alésage (mm) Couple de serrage
plage effective de I'amortissement méme si la =
: - £ 1000 8y, 50 0.6
masse et la vitesse restent dans les limites de — +°(~:
I'amortissement ou si le vérin travaille avec une 8 b/OoL 63 5
masse et une vitesse excédant la limite g 3%
supérieure de I'amortissement et n'atteignant S 300 Calcul de I'énergie absorbable du bloc
pas la limite inférieure du bloc butée L. & 200 butée avec amortisseur de chocs Unité: N
= nite: Nm
Bloc H , ) > Impact | Impacten | Impact en
A utiliser lorsque la masse et la vitesse excédent 100 =0 3040 50 100 200 =00 horizontal | descente | montée
la limite du bloc butée L et n'atteignent pas la Charge kg
limite du bloc butée H. e
MY1HT63 Impact horizontal: P = 0.5 MPa d'impact
2000
© 1500
£ 1000 L uni
5 _Energie
é 5’188 cinétique E+
= Energie . . e lFe — mea.
© 300 i (B F-s F-s + mgs|Fs-mgs
[
3 200 Energie EivE
> absorbable E 1+E2
10010 20 3040 50 100 200 300 5001000 Symboles

Charge kg

"V: Vitesse d'impact (m/s)

m: Masse de I'objet en mouvement (kg)

F: Effort du vérin (N)

g: Attraction terrestre (9.8 m/s?)

S: Course de l'amortisseur (m)

Note) La vitesse d'impact est mesurée au moment de
l'impact avec 'amortisseur de chocs.

A\ Précautions spécifiques au produit

|

Fixation |

] Manipulation

A\ Précautions

1.

Evitez les impacts ou les moments excessifs sur la table
linéaire.

Etant donné que la table linéaire est supportée par des guides de
précision, veillez a éviter les impacts et les moments excessifs
lors de l'installation d'une piece.

. Assurez-vous de centrer correctement une charge munie

d'un mécanisme de guidage externe.

Lorsque la charge peut étre fixée directement sur le vérin sans
tige a entrainement direct, dans les limites admissibles du guide,
veillez a bien centrer la charge. Plus la course est longue, plus les
variations sont importantes au niveau des axes. Par conséquent,
veuillez utiliser une méthode de connexion (mécanisme de
compensation) capable d'absorber toute déviation.

. N'introduisez jamais vos mains dans le corps en suspen-

sion.

Le corps étant lourd, veuillez utiliser des boulons a oeillets
lorsqu'il est en suspension. (Le corps n'inclut pas ces boulons).

|

Manipulation

/\ Précautions

1.

Réglez le guide seulement lorsqu'il est nécessaire.

Le guide est réglé d'origine et ne nécessite pas de nouveau
réglage lors d'une utilisation normale. Par conséquent, ne
modifiez pas la position du guide par inadvertance.

102 %

/A\Précautions

2. Evitez les fuites d'air
Des fuites d'air peuvent avoir lieu a travers |'écart créé au
niveau de la bande interne a cause des forces externes ou de
l'inertie.

] Fixation du détecteur

/A\Précautions

1. Insérez le détecteur magnétique dans la rainure de fixation du
détecteur. Ensuite, faites-le glisser dans le sens indiqué
ci-dessous et positionnez-le a l'intérieur du support de détecteur
(le support en-dessus).

2. Utilisez un tournevis d'horloger pour serrer le détecteur et
appliquez un couple compris entre 0.05 et 0.1 Nm. En régle
générale, vous devez tournez de 90 supplémentaires au-dela du
point dur.

Détecteur

[ Rainure de fixation | MB-32-36-L8509




Vérin sans tige a entrainement direct s o
Modéle a rigidité élevée/guidage lindaire S€rie MY1HT

| Réglage de la course |

A\ Précautions S

1. Pour régler la butée réglable (Fig. 1) tout en respectant la plage de (Coteé de i butée réglable) (Goté de Famortisseur de chacs)
réglage A, insérez une clé hexagonale pour desserrer la vis CHC
d'un tour environ et, ensuite, réglez la butée a I'aide d'un tournevis a
téte plate.

2. Lorsque le réglage décrit au point 1 est insuffisant, I'amortisseur de

Amortisseur de chocs
Ecrou
Bague de I'amortisseur

/A Clé hexagonale

N | A
chocs peut étre ajusté. Enlevez les couvercles comme l'indique la ] }W‘: — H
Figure 2 et desserrez I'écrou pour le réglage. N Mi6x2[[

3. Le tableau 1 présente plusieurs dimensions. N'effectuez jamais de
réglages excédant les dimensions du tableau sous peine d'accident
ou d'endommagements.

C (Longueur butée) | |10 (Largeur bague)

/

Tournevis d'horloger

Figure 1. Réglage de la course

ANAX BMAX
Tableau 1 (mm)
Alésage (mm) 50 63 1 ! }Z;H
A a A MAXI 6426 | 6a31 !
B a B MAXI 14454 | 14474 41:]7
c 87 102 /
Plage de réglage maxi 60 85 '
Vis CHC
Figure 2. Installation et retrait du couvercle Figure 3. Réglage maxi de la course

] Procédure de démontage et de montage

A i Vis CHC y
A P recaUt I o n S (Couple de serrage 25Nm) Souvercle supérieur

» h Support
Procédure de démontage Vis CHG 4 Plaque supérieure
1. Enlevez la vis 1, ainsi que la plaque supérieure. (@ 50: Couple de serrage 5 Nm
2. Enlevez le couvercle supérieur. © 63: Couple de serrage 11 Nm) ‘
3. Enlevez la vis 2, ainsi que le fond arriere et Accouplement
| accouplemgnt. Fond arriére
4. Enlevez la vis 3.' o Vis CHC 2 i
5. Enlevez la vis 4, ainsi que les supports (Couple de serrage 25N0m) >
d'éxtrémité.
6. Enlevez le vérin. §1 £

Procédure de montage
1. Insérez le vérin MY1BH.

2. Serrez de maniere provisoire les supports d'extrémité avec la
vis 4.

3. A l'aide de deux vis 3 sur les c6tés L ou R, tirez le support

d'extrémité et le vérin. 6. Serrez le fond arriére a I'aide de la vis 2, en vous assurant que
4. Serrez la vis 3 sur l'autre coté afin d'empécher le détachement dans le  I'accouplement est dans le sens correct.

sens de I'axe. (Alors, un espace est créé entre le support et la plaque 7. Positionnez le couvercle supérieur sur le corps.

de fermeture sur un c6té, mais ceci ne présente pas de problémes). 8. Insérez les supports sur le couvercle supérieur et serrez les
5. Résserrez la vis 4. plaques supérieures avec la vis 1.

+ Vérin (Série MY1BH)

Etant donné que la série MY1BH est un vérin d'entrainement pour la série MY1HT, sa construction est différente de la série MY 1B.
N'utilisez pas la série MY 1B en tant que vérin d'entrainement sous peine d'endommagements.

Grande rigidité — —
Pour passer MY1HT (50| I:' 1300] 1Z273] I:'
commande MY1BH [50] —!
Alésage e Course (mm)

(Couple de serrage 3 Nm) Plaque de fermeture

50 50 mm Type filetage Raccordement

63 63 mm Symbol | Type | Alésage — Standard
- Re G Raccordement universel
TN | NPT |3 50,0 63
TF G

SvC 108
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Série MY1THT

Construction

Modéle standard

@4 »

Note) Le couvercle supérieur a été enlevé

@@\)@

/

\\

\ |
L [ —0—06—6—@&|
P ! i e @ @
Som ¢ o ———— b
L+ N
+ R
i o S -
@; \;:& 9 H= © © | ¢@
! ! = ® ® ]
EL/
Note) Le couvercle supérieur a été enlevé
Nomenclature
Rep. Désignation Matiére Remarques
1 Guide Alliage d'aluminium Anodisé dur
2 Table linéaire Alliage d'aluminium Anodisé dur
3 Flasque Alliage d'aluminium Anodisé dur
4 Couvercle supérieur Alliage d'aluminium Anodisé dur
5 Plaque supérieure Alliage d'aluminium Anodisé dur
6 Plaque de fermeture Alliage d'aluminium Anodisé dur
7 Plaque inférieure Alliage d'aluminium Anodisé dur
8 Fond arriére Alliage d'aluminium Chromé
9 Accouplement Alliage d'aluminium Chromé
10 Support Alliage d'aluminium Anodisé dur
11 Guide —
12 Amortisseur de chocs —
13 | Butée réglable Acier Nickelé
14 | Bague d'amortisseur Acier Nickelé
15 Support d'éxtrémité Alliage d'aluminium Anodisé dur
16 Bloc supérieur Alliage d'aluminium Chromé
17 Bloc latéral Alliage d'aluminium Chromé
18 Plaque de la table linéaire | Résine spécifique
19 Vérin sans tige — MY1BH
20 Butée Acier Nickelé
104
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Vérin sans tige a entrainement direct . .
Modele a rigidité élevée/guidage linéaire S€rie MY1HT
Modele standard / Modéle a raccordement centralisé @ 50, d63 Reportez-vous page 122 pour les variantes d'orifices de raccordement centralisé.

MY1HT5001/63001 — [Course |

Rc 3/8 Rc 3/8
\ (Orifice) (Bouchon a téte hexagonale)
\
<
\_ Rc3/8 Rc 3/8
(Orifice) (Bouchon a téte hexagonale)
MY1HTOG MY1HTOG
43
Vis réglage Rc 3/8
bloc butée (Bouchon a téte hexagonale) Rc 3/8
Vérin pour entrainement ? (Bouchon a téte
/ (MY1BHO-0)) %y hexagonale)
.
? \‘ LA o _ ! _ o © "
a1 & | | P o, | o
NN INCHEEN———— — VNG
o
A 9 (& @ 2
Ty o W le vy [ m«».rﬁ Ty
A \ A
Section rainure Rc 3/8 - A - =Nl uv <(TT)>
en T pour (Orifice) - Z + Course - Rc 3/8
montage (m uu — T (Orifice)
.
PL
2 x M12 x 1.75 prof. 30
hat (Pour fixer I'ceillet)
| [ S x M12 x 1.75 prof. 30
|c—¢
wh I
13 —
20

Ecrou compatible JIS B 1163
Ecrou M12

Dimensions de rainure en T pour montage ‘ e

PG || QE + Course _
[mm]
Modéle A EY H HL L LL N NH | NwW PA PB PE PG
MY1HT500] 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 - 15
MY1HT63] 237 |104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50 17.5

[mm]
Modele PL | QE RR S §Ss | TT UU | YH | YW | zZ
MY1HT500 | 180 | 384 |57 6 |10 1035 | 235 [1364 | 253 | 414

MY1HT63[] 200 439 715 10 135 |108 29 162.6 273 474

SvC 105
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Série MYTHT

Bride de fixation

Bride de fixation A
MY-S63A

2x@17.5

Bride de fixation B
MY-S63B

2xM12x1.75

Dimensions

[mm]

Modele Vérin compatible

A

B

MY1HT50

284

314

MY-S634
MY1HT63

304

334

= Un ensemble de supports latéraux est constitué
d'un support gauche et un support droit.

Guide d'utilisation des brides de fixation

70

100

70

100

En cas de grande course, le tube risque de
flechir & cause de la masse et de la charge. Par
conséquent, supportez le centre sur le vérin a
I'aide d'une bride de fixation de fagon a ce que
la distance maxi (L) entre deux points de
fixation soit inférieure a la valeur indiquée dans
le graphique ci-contre.

APrécautions

1. Si la précision de montage du tube du vérin
n'est pas suffisante, la bride de fixation
pourrait entrainer un travail inefficace.
Mettez a niveau le vérin avant le montage.
De plus, lorsqu'une course longue entraine
des impacts et des vibrations, I'utilisation
d'une bride de fixation est recommandée
méme si la distance respecte la valeur
admissible indiquée dans le graphique.

2. N'utilisez pas la bride en tant que fixation.
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Masse m

0

400

300

200

100

(450)

(400)

99)-\'“’ N

N

500

1000

Distance L

1500
[mm]




série MY'1

Caracteristiques du detecteur

Détecteurs compatibles

Modeles de détecteur

Connexion électrique

D-A9[] Fil noyé (axiale)
g:':;cteurs D-A9[V Fil noyé (perpendiculaire)

D-Z7C1, Z80 Fil noyé (axiale)

D-M9L] Fil noyé (axiale)

D-M9OLCIV Fil noyé (perpendiculaire)

D-M9IW Fil noyé (double visualisation axiale)

D-M9[wWV Fil noyé (double visualisation perpendiculaire)
Détactotrs D-M9[]A Fil noyé (résistant a I'eau, double visualisation)
statiques D-M9JAV Fil noyé (résistant a I'eau, double visualisation, perpendiculaire)

D-Y59A, Y59B, Y7P Fil noyé (axiale)

D-Y69A, Y69B, Y7PV | Fil noyé (perpendiculaire)

D-Y7COW Fil noyé (double visualisation axiale)

D-Y7JWV Fil noyé (double visualisation perpendiculaire)

O
2
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I D-A9

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Vérins |
compatibles

Détecteurs Reed
/3 fi|S, 2 fils (Fixation intégrée)

Alésage (mm) |

[MY1B Modéle de base)

[ MY1M (Guides lisses) }

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY1C (Guidage par galets)}

[ MY 1H (Par circiation de biles)

Caractéristiques des détecteurs

Masse du détecteur Unité: g

D-A90, D-A90V (sans visualisation)

Modeéle |Longueur de cable 0.5 m |Longueur de cable 3 m
D-A9/A9CIV 8 4

3V maxi (jusqu'a 40 mA)

Référence du détecteur D-A90 D-A90V . A . <
Connexion électrique oialo Por Circuits internes des détecteurs
—— — P Les couleurs entre () sont antérieures a la mise en vigueur
Application Relais, circuit Cl, API des normes IEC.
Tension d'alimentation 24V & maxi 48V & maxi 100V &8 maxi D-A90(V)
Courant de charge maxi 50 mA 40 mA 20 mA "Boitier de o Sortie ()
Circuit de protection Sans : protection | Brun [Rouge]
Chute de tension interne 1 ou moins (avec cable de 3 m de long) i CD-P11 : ~
. o CD-P12 o Sortie ()
D-A93, A93V, D-A96, A96V (avec visualisation) (R " Bleu Noir
Référence du détecteur D-A93 D-A93V D-A96 D-A%6V | | TN
COnm-exior? électrique Axiale . Perp. Axiale 1 Perp. 58 Boitier de E_OSO e (+)
Application Relais, API Circuit Cl '8 | protection!  Brun [Rouge]
Tension d'alimentation | 24 Vcc |100V ca| 24Vcc [100V ca 4a8Vecec : 3 ' CD-P11
Plage et courant R N R R E : 5
de charge maxi 5a440mA|5a20mA 5240 mA|5a420 mA 20 mA 2 1 CD-P12 LOSonie P
Circuit de protection Sans : too....: Bleu[Noir]
Chute de tension interne | 2t ¥ Max (usqua 20 ma) 2.7 V maxi 0.8 V maxi

Visualisation

ON: LED rouge allumée

¢ Longueur de cable
D-A90(V), D-A93(V)
D-A96(V)

» Résistance d'isolation
* Surtension admissible
*Temps de réponse

 Résistance aux chocs
* Degré de protection

1.2ms
300 m/s?

* Pour une longueur de céble de 3 m, ajoutez "L" & la fin de la référence.

Dimensions

Cable vinyle résistant a I'huile, @ 2.7, 0.5 m

0.18 mm? x 2 fils (brun, bleu [rouge, noir])
0.15 mm2 x 3 cable (brun, noir, bleu [rouge, blanc, noir])

50 MQ ou plus & 500 Vcc (entre le boitier et le cable)

1000 Vce pour 1min. (entre le boitier et le cable)

s Température d'utilisation — -10 2 60 °C
* Courant de fuite — Sans

Norme IEC529 IP67, étanche a I'eau (JISC0920)

Exemple) D-A90L

Alimentation en
courant continu

Boitiers de protection/CD-P11, CD-P12

D-A90, D-A93, D-A96
2 2.8

B — == Ay

‘+ ¢ |Plage de réglage
10
\ Position la plus sensible

Visualisation
Type D-A90 sans visualisation
M2.5 x 4¢ ~
Vis de blocage o
Q

fendue

o4

Q .
)

‘ 22 500 (3000)
! (24.5) !

-

D-A90V, D-A93V, D-A96V %

M2.5 x 4¢
Vis de blocage
fendue

Les valeurs entre ( ) concernent le modéle D-A93

108

4. |8
= .

o
i A
¢ Plage de réglage =
10

Position la plus sensible

B

Visualisation

Type D-A90V sans visualisation

O
2

Les détecteurs D-A9] et D-A9L] ne sont pas
munis de protection de circuit interne.

1. La charge est inductive.

2. La longueur de cable est supérieure a5 m.

3. La tension de charge est de 100 V ca.

Dans les cas ci-dessus, utilisez une protection de
circuit.

Caractéristiques des boitiers de protection

Référence CD-P11 CD-P12
Tension d'alim. 100 V ca 24V cc
Courant de charge maxi 25 mA 50 mA

Coté détecteur 0.5 m
Coté charge 0.5 m

Schémas internes des boitiers de protection

Les couleurs entre () sont antérieures & la mise en
vigueur des normes |EC.

CD-P11

. [
Protection ,
de circuit |

* Longueur de cable

Bobine. Sortie Brun [Rouge]

X !

|
O———*—— "0 Sortie Bleu [Noir]

-

CD-P12 -~

Sortie (+)
Brun [Rouge]

Diode Zener

|
|
|
! Sortie ()

: Bleu [Noir]




Détecteurs Reed
D-Z7L |, Z80/3 fils, 2 fils (Fixation intégrée)

B . ‘ Alésage (mm) ‘
Vérins ceggpeiibles 16 20 25 32 40 50 63 80 100

| MY 1B (Modéle de base) }
[MY1M (Guides lisses) }
|
|

[MY1C (Guidage par galets)

(Grande rigidité/
MY1HT circulation de billes)

Caractéristiques des détecteurs Masse du détecteur Unité: g
Modele |Longueur de cable 0.5m| Longueur de cable 3 m
D-Z700 (avec visualisation) D-Z73 7 31
Référence du détecteur D-Z73 \ D-Z76 D-Z76 10 55
Connexion électrique Axiale D-Z80 9 49
Application Relais, API Circuit Cl . s ,
Tension d'alimentation 24V cc 100V ca 4a8Vce CIrCUItS internes des detecteurs
Pl d Les coulgurs entre ( ?Esgnt antérieures a la mise en
age et courant de N s vigueur des normes .
charge maxi 5a40mA 5a20 mA 20 mA
Circuit de protection Sans
Chute de tension interne 2.4 V maxi (jusqu'a 2 0mA)/3 V maxi (jusqu'a 40 mA) [ 0.8 V maxi § i Boitier de - Sortie (+)
Visualisation ON: LED rouge allumée s ! protection:  Brun [Rouge]
8 LCD-P1t L o
D-Z80 (sans visualisation) 2 ' cD-P12 !
sfé e e : o Sortie ()
Référence du détecteur D-Z80 Wi Bleu[Noil
Connexion électrique Axiale
Application Relais, API, circuit Cl, R |'_|'5'd ..... 2 CC(+) S
Tension d'alimentation 24 V& maxi 48V SAmaxi 100 V& maxi B B'“” [Rouge] ) %
Courant de charge maxi 50 mA 40 mA 20 mA Ds: =
Circuit de protection Sans 2 I bigdede ! s rtie £E
P ; A 12 (]] prevention + Noir Blanc] 28
Chute de tension interne 1 ou moins (avec cable de 3 m de long) 2 ﬁ%?a'?ﬁe's ! E2
« Courant de fuite ————— Sans : inverses (—)< °
*Temps de réponse ——— 1.2 ms il 1 CC ()
« Longueur de cable ————Cable vinyle résistant & I'huile, @ 3.4, Bleu [Noir]
0.2 mm?, 2 fils (brun, bleu [rouge, noir]), 3 cable (brun, noir, bleu [rouge, blanc, noir]),
0.5 m* D-Z73 uniq. @ 2.7, 0.18mm2, 2 cable) I Sortie ()
« Résistance aux chocs 300 m/S? : ! Boitier de ; :‘° Brun [Rouge]
 Résistance d'isolation 50 MQ ou plus & 500Vcc (entre le boitier et le cable) + protection :
* Surtension admissible 1500 V ca pour 1min. (entre le boitier et le cable) | CD-P11 :
* Température d'utilisation —10 4 60 °C : Sortie ()
* Degré de protection IP67 selon IEC529 , résistant a I'eau (JISC0920) CD-P12 :—o Bleu [Noir]
= Pour une longueur de cable de 3 m, ajoutez "L" & la fin de la référence. Exemple)D-Z73L | Tttt T
Dimensions Boitiers de protection/CD-P11, CD-P12
D-Z73 D-Z76, Z80 Les détecteurs D-Z7[] and D-Z80[] ne sont pas
’

munis de protection de circuit interne.

1. La charge est inductive.
o~ 2. La longueur de céble est supérieure a 5 m.
r_T’El Dj:b = = s ED 3. La tension de charge est de 100 V ca.

6.2

o Dans les cas ci-dessus, utilisez une protection de
NY o=
¢ | Plage de réglage (voir tableau ci-dessous) Plage de réglage circuit.
12.5 _|Position la plus sensible ¢ | (voir tableau ci-dessous) L. . .
Vie do ot o détoct Caractéristiques des boitiers de protection
is de fixation du détecteur Position la pl ibl 2
Vis de blocags fendue 125 _, | ToSTION 12 PUS sense Référence CD-P11 CD-P12
(M2.5 x 4¢) Vis de fixation du détecteur Tension d'alim. 100 V ca 24V cc
305 Vis de blocage fendue -

23 (M2.5x4¢) Visualisation Courant de charge maxi 25 mA 50 mA
7 - . Type D-Z80 sans visualisation Les detecteurs de type D-280 sont de 100 V ca maxi. Etant
i 276 15 donné quiil n'y a pas de tension spécifique, sélectionnez un

H GSVC -(J- HZ&E‘EF—} : e détecteur basé sur la tension d'utilisation.

Visualisation 20 Schémas internes des boitiers de protection

o~ Les couleurs entre () sont antérieures a la mise en

© e vigueur des normes IEC.
CD-P11 O—EQ"T%O Sortie Brun [Rouge]
Protection : | Bobine | ~
7 - Note) La plage d'utilisation concerne le guide avec hystérésis; de circuit 1] ‘ ) )
HeeEEe Alésage (mm) elle sert uniquement de référence. [ Sortie Bleu [Noir]
Plage d'utilisation 180 200 Des variations sont possibles (jusqu'a 30 %) selon le
P milieu. CD-P12 Sortie (+)
Plage d'utilisation ¢ (mm) 15 15 i Brun [Rouge]
Diode Zener
Sortie (-)
Bleu [Noir]
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I Détecteurs statiques

D-M9/3

fi|S, 2 fils (Fixation intégrée)

D-M9N (V), D-M9P (V), D-M9B (V) Vérins | Algsage (mm) |

=

i

compatibles 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[MY1B (Modele de base)

|MY1 M (Guides lisses) }
[MY1C (Guidage par galets) ——

[MY1H (Par circulation de billes)

Circuits internes des détecteurs

caractéristiq ues des détecteu rs Les couleurs entre () sont antérieures a la mise en

vigueur des normes IEC.

D-M9J, D-M9IV (avec visualisation)

D-M9N(V)

Référence du détecteur | D-MON [ D-MONV | D-M9P | D-MOPV [ D-M9B [ D-M9BV T RS
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp. _ :
Type de cable 3 fils 2 fils P58 ﬁorﬁeB |
Type de sortie NPN [ PNP - bl E o Blene]
Application Circuit, Relais API 24Vcc Relais, API
Tension d'alimentation 5,12,24 Vcc (4.5a28V cc) — :
Consommation de courant 10 mA maxi — e gl(;tf_[g\loir]
Tension d'alimentation 28 V cc maxi — 24 Vcc (10a28V cc) D-M9P(V)
Courant de charge 40 mA maxi 80 mA ou moins 5240 mA e N
Chute de tension interne | 1.5 V maxi 8 ,oumoing 2 10mA 0.8 V ou moins 4V maxi : ,—Kl— : gC (+:q
Courant de fuite 100 pA ou moins pour 24 V cc 0.8 mA ou moins pour 24 V cc i : fun [Rouge]
Visualisation ON: LED rouge allumée =8 :
* Longueur de cdble ————  Cable vinyle résistant & I'huile, @ 2.7, 0.5 m : g §
D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15 mm?x 3 cable (brun, noir, blue [rouge, blanc, noir]) ! o + 50_"“9
D-M98(V)  0.18 mm2x 2 céble (brun, bleu [rouge, noir]) H i Noir [Blanc]
* Résistance d'isolation 50 MQ ou plus a 500 V cc (entre le boitier et le cable) ! H
* Surtension admissible ———— 1000Vcc pour 1min. (entre le boitier et le cable) ' __________________________ v CC () X
e Visualisation ———————————— LED allumée sur ON Bleu [Noir]
* Température d'utilisation —— -10a60°C
*Temps de réponse ——— —— 1 ms ou moins  Résistance aux chocs — 1000 m/s? D MQB(V)
« Degré de protection ——————— P67 selon IEC529, résistant & I'eau (JISC0920) R T Sort
* Pour une longueur de cable de 3 m, ajoutez "L" a la fin de la référence. Exemple) D-M9NL 3 ortie (+)

Masse du détecteur

Brun [Rouge]

Circuit
principal

N

X

Unité: g
Modéle D-M9N D-M9P D-M9B D-MONV D-M9PV D-M9BV | %)
Longueur de cable 0.5 m 7 7 6 7 7 6 : —OSortie (-)
5 5 s s s [ Bleu [Noir]
Longueur de céble 3 m 37 37 31 37 37 31
Dimensions

D-M9N, D-M9P, D-M9B

@27

D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV

2.6

6 Position la plus sensible

Vis de montage M2.5 x 4¢
Vis de blocage fendue

2 6 | Position la plus sensible
*T Visualisation
Vis de montage M2.5 x 4¢
—17A s - N — — Vis de blocage fendue
'@')_Eé ) " 43
I
© 2 Visualisation
(3]
22

© o 20
< o

O
2



I Détecteurs statiques a double led de visualisation
D-M9L1W/3 fils, 2 fils

D-MONW(V), D-MOPW(V), D-M9BW(V) Ve | Alésage (mm) |

compatibles 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[MY1B (Modéle de base) |—l
[MY1M (Guides lisses) |
- [MY1C (Guidage par galets) |
| : [MY1H (Par circulation de billes) )—T |

Circuits internes des détecteurs

Ari H A L I t t antéri ala mi
Caractéristiques des détecteurs T e o | antérieures & fa mise en
. L. D-MONW(V
D-M9CW, D-MOCIWV (avec visualisation) INW(V)
Référence du détecteur] D-MONW | D-MONWV | D-MSPW [ D-MSPWV | D-M9BW | D-M9BWV O ,—K]—v—o cc
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp. : : Brun [Rouge]
Type de cable 3 fils 2 fils Hew : flgiff‘falam]
' 3 .2 '
Type de sortie NPN [ PNP — : g 2 :
Application Circuit Cl, Relais, API 24V cc Relais, API : e :
Tension d'alimentation 5,12,24V cc (4.5a28V cc) — !
Consommation de courant 10 mA maxi — ggth?\loir]
Tension d'alimentation 28 V cc maxi — 24V cc (10a28V cc)
Courant de charge 40 mA maxi 80 mA ou moins 5a40 mA
Chute de tension interne [ 1.5 V maxi®&y 2umansa 10 mA 0.8 V ou moins 4V maxi
Courant de fuite 100 pA ou moins pour 24 V cc 0.8 mA ou moins pour 24 V cc ccw
Visualisati Position sur ON .......cccccceverenennene LED rouge s'active Brun [Rouge]
Isualisation Position optimale .. .... LED verte s'active
¢ Longueur de cdble ———— Cable vinyle résistant a I'huile, @ 2.7, 0.5 m = o Sortie
D-MONW(V), D-M9PW(V) 0.15 mmzx 3 cable (brun, noir, bleu [rouge, blanc, noir]) 1 Noir [Blanc]
D-M98W(V) 0.18 mmzx 2 cable (brun, bleu [rouge, noir]) H
* Résistance d'isolation —— 50 MQ ou plus a 500 V cc (entre le boitier et le cable) cc )
* Surtension admissible —————1000 V cc pour 1min. (entre le boitier et le cable) Bleu [Noir]
*Température d'utilisation ———— -10a 60 °C *Temps de réponse —— 1ms ou moins * Résistance aux chocs — 1000 m/s?
* Degré de protection ——— IP67 selon IEC529, résistant a I'eau (JISC0920)
* Pour une longueur de cable de 3 m, ajoutez "L" a la fin de la référence. Exemple) D-MONWL
D-M9BW(V)
R RN 1: Sortie (+)
- H + Brun [Rouge]
Masse du détecteur Unité: g : :
HEE |
Modeéle D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV 18 § /ZS/
Longueur de cable 0.5 m 7 7 7 7 7 7 Hes
Longueur de céble 3 m 34 34 34 34 32 32 : :
H o Sortie (-)
mmmmmmmmmmmmmmmsseseooos Bleu [Noir]
Dimensions
Visualisation/méthode d'affichage
D-M9NW, D-M9PW, D-M9BW D-M9NWV, D-M9PWV, D-M9BWV
@27
~ ON
N Q o Plage £
o dE d'utilisation ; i OFF
; -0—-%:;"%* 4 | ! § Visu i : :
! — iRouge!' Vert iRouge|
6 | Position la plus sensible f - 4 \ Position la plus sensible
(3]
Vis de montage M2.5 x 4¢ 6 |Position la plus sensible
Vis de blocage fendue ) o
Vis de fixation
2 Visualisation M2.5 x 4¢
43 Vis de blocage fendue
<> —%—- —% : 5 Visualisation
N 22
o
9 I 20
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Résistant a I'eau, double visualisation

Détecteur statique
A(V) (Modele a montage direct)

D-M9

D-M9NA(V), D-MOPA(V), D-M9BA(V)

4

-

Alésage [mm]

Série de vérins l

compatibles 10

| MY 1B (standard)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY 1M (Guides lisses) |

(Modeéle a

MY1C

uidage |
par galet)g 2 |

(Guidage de haute

BE

[MY1H

précision)

)_T

Caractéristiques du détecteur

Circuit interne du détecteur

D-M9CIA, D-M9OTIAV (avec indicateur lumineux) AP : Automate programmable industriel

Réf. du détecteur D-M9NA |D-M9NAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV
Sens de la connexion électrique Axial Perpendiculaire Axial Perpendiculaire Axial Perpendiculaire
Type de cable 3 fils 2-fils

Type de sortie NPN [ PNP —

Charge admissible

Circuit ClI, relais, API

Relais 24 V DC, API

Tension d’alimentation

5,12, 24 V DC (4.5 428 V)

Consommation électrique 10 mA max. —

Tension d'alimentation 28 V DC max. [ — 24 VDC (10 a 28 V DC)
Courant de charge 40 mA max. 25a40mA

Chute de tension interne 0.8 Vmax.a 10 mA (2 V max. a 40 mA) 4V max.
Courant de fuite 100 A max. a 24V DC 0.8 mA max.

Visualisation

Position de fonctionnement
Position de fonctionnement optimale

LED rouge activée.
LED verte activée.

® Cables — Cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures : @ 2.7 x 3.2 elliptique
D-M9BA(V) 0.15 mm? x 2 brins
D-M9NA(V), D-M9PA(V) 0.15 mm?2 x 3 brins

Masse Unité : [g]
Ré. du détecteur D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V)
0.5 8 8 7
Longueur de céble 1 14 14 13
[m] 3 41 41 38
5 68 68 63
Dimensions
D-M9[JA N D-M9[JAV 3
= —H =—: g
6 | Position la plus sensible g
D-M9NA, PA commun i 2.7“’
P L
T } e @ y
—— e T
6 | Position la plus sensible J—
D-M9BA —

Vis de montage M2.5 x 4 ¢
Vis de blocage rainurée (& bout plat)

T ™
6 | Position la plus sensible /QJ

D-M9NA(V)

_Ci[cuiltd
rincipal du
pdétegteur

Schéma du

Bleu

Schéma du

...........................

.
1 Marron

teur

e

Circuit
principal du

Circuit
principal du
détecteur

ON
Plage de ! !
fonctionnement H H OFF
| | | i
[ 1 1 1
| Ecran ! ! H
1 Rouge | vert | Rouge !

Schéma du

: o circuit DC (+)
: + Marron

circuit DC (-)

+—ocircuit DC (+)

Visualisation / méthode d'affichage

Position de
fonctionnement optimale

T ©
o
@
o r
\

D-M9BAV, NAV, PAV commun

SVC

O

Visualisation
) Vis de mgntage M2.5 x4¢ Visualisation Vis de montage M2.5 x 4 ¢ Visualisation
t y | Vis de blocage rainurée (@ bout plat) 8 Vis de blocage rainurée (& bout plat)
G T .8 -
P [ N ,2/ 82 © 2 nErR
3 N v 17/ H
vt T4 - L wt T4 - L
500 (1000) (3000) (5000) 1 XE
b 22 o 22
D-M9BA, NA, PA commun D-M9NAV, PAV commun D-M9BAV




I Détecteurs statiques
D-Y5,Y6,Y7P(V)/3 fils, 2 fils (Fixation intégrée)

D-Y59‘§, D-YBQS, D-Y7P(V) Vérins | Alésage (mm) ‘

compatibles 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[MY1B (Modéle de base) }
[MY1M (Guides lisses) }
[MY1C (Guidage par galets) }
[MYAHT (Grande rigiits/par circulation de billes)}

Caractéristiques des détecteurs Circuits internes des détecteurs

Les couleurs entre () sont antérieures a la mise en
vigueur des normes IEC.

D-Y59A, D-Y69A

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (avec visualisation)

= Pour une longueur de cable de 3 m, ajoutez "L" & la fin de la référence. Exemple) D-Y59AL

Modeéle de détecteur D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B e
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp. : I_K]—‘_O gm;gowe]
Type de cable 3 cable 2 fils :
Type de sortie NPN ‘ PNP — =8 E Sortie
Application Relais, circuit Cl, APl 24V cc Relais, API PG E i Noir[Blanc]
Tension d'alimentation 5,12,24 V cc (4.5 a 28Vcce) — :
Consommation de courant 10mA maxi — : 5
Tension d'alimentation 28 Vcec maxi — 24V cc (10a28V cc) e ; Sf;u('[’mi,]
Courant de charge 40 mA maxi 80 mA maxi 53440 mA
Chute de tension interne 08 V1 Ofn:g:if; A 0.8 V ou moins 4V maxi D'Y7P_(_\_I_) _______________________
du courant de charge) H
Courant de fuite 100 nA ou moins pour 24 Vcc 0.8 mA ou moins a 24 Vcc H gzrﬁz‘louge]
Visualisation ON: LED rouge allumée : :
*Temps de réponse ———— 1ms ou moins : k| S— :
* Longueur de cable ———  —Cable vinyle résistant a I'huile,l . . , . : g g Sortie
@ 3.4,0.15 mm2, 3 cable (brun, noir, bleu [rouge, blanc, noir]), 2 fils (brun, bleu [rouge, noir]) 0.5 m* : . Noir [Blanc]
| L cc )

» Résistance aux chocs ——— 1000 m/S?
* Rési 1ce d'isolation 50 MQ ou plus a 500 V cc (entre le boitier et le cable) :
« Surtension admissible —————————1000 V cc pour 1 min. (entre le boitieretlecabley | TTTTTTTTTTITImmmmmmmmaaaaas Bleu [Noir]
* Température d'utilisation ——-10 460 °C
» Degré de protection ————— |P67 selon IEC529, résistant a I'eau (JISC0920)
D-Y59B, D-Y69B
Masse du détecteur Unité: g ; I—m Lo Sortie (+
' : Brun [Rouge]
Modeéle Longueur de cable 0.5 m Longueur de cable 3 m : :
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53 é gi P
D-Y59B, Y69B 9 50 : S g K N
H | % +—o Sortie (-)
e ' Bleu [Noir]
Dimensions
D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B
$3.4
@ of % R et/ T
12.5 !Position la plus sensible 12.5 |Position la plus sensible
Vis de fixation M2.5 x 4¢ ’ -
5 Bouchon évent taraudé Vis de fixation M2 x 4¢
2. Visualisation % Bouchon évent taraudé
25 Visualisation
o S o= |
o A L) — —
29 qe SR — |
© 7 18]
27.3
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Détecteurs statiques a double led de visualisation

D-Y7

D-YZNW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

W/3 fi|S, 2 fils (Fixation intégrée)

Vérins ‘

Alésage (mm) \

compatibles

[MY1B (Modele de base)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1M (Guides lisses)

| MY 1C (Guidage par galets)

|MY1 HT (Grande rigidité/circulation de billes)

Caractéristiques des détecteurs

Circuits internes des détecteurs

Les couleurs entre ( ) sont antérieures a la mise en
vigueur des normes IEC.

D-Y7[JW, D-Y7LIWV (avec visualisation)

Référence du détecteur | D-YZNW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7ZBWV
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp.
Type de cable 3 fils 2 fils
Type de sortie NPN [ PNP —
Application Circuit Cl, Relais, API 24 V cc Relais, API
Tension d'alimentation 5,12,24 V cc (4.5 a 28Vcc) —
Consommation de courant 10mA maxi —
Tension d'alimentation 28 V cc maxi — 24V cc (10a 28V cc)
Courant de charge 40 mA maxi 80 mA ou moins 53240 mA
Chute de tension interne 08Vou moin: é?UXAmioxulram de chge) 0.8 V ou moins 4 ou moins
Courant de fuite 100 pA ou moins pour 24 V cc 0.8 mAmaxia 24V cc
Visualisation Pos!t!on d‘ut‘ilisation ............................ LED rouge aIIum,ée

Position optimale LED verte allumée

1 ms ou moins
Cable vinyle résistant a I'huile,
@ 3.4, 0.15 mmz, 3 fils (brun, noir, bleu
[rouge, blanc, noir]), 2 fils (brun, bleu
[rouge, noir]), 0.5 m*
= Pour une longueur de cable de 3 m, ajoutez "L" & la fin de la
référence. Exemple) D-Y7NWL

*Temps de réponse
¢ Longueur de cable

1000 m/s?
50 MQ ou plus & 500 V cc
(entre le boitier et le cable)

1000 V cc pour 1min.
(entre le boitier et le cable)
10460 °C
IP67 selon IEC529,
résistant a l'eau

1ce aux chocs

1ce d'isolation
* Surtension admissible

s Température d'utilisation
* Degré de protection

D-Y7NW(V)/3 fils, sortie NPN

CC(-)
Bleu [Noir]

: 0 GC (+)

: ' Brun [Rouge]
E S ' Sortie

13 e Noir [Blanc]
N

os

D-Y7PW(V)/3 fils, sortie PNP

CC (+)
Brun [Rouge]

Sortie

b ! Noir [Blanc]
E CC ()

""""""""""""""" Bleu [Noir]

(JISC0920) : ' Brun [Rouge]
Masse du detecteur Unité: g Heg ;
| 85 o
Modele Longueur de cable 0.5 m Longueur de cable 3 m : [_% % A
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 : 0 Sortie (-)
""""""""""""""" Bleu [Noir]
Dimensions
D-Y7COW D-Y7COWV
T —= } 5
& - OF——+% I8
I
12.5 Position la plus sensible | 8
Vis de montage M2.5 x 4¢ % g =1
Vis de blocage fendue 34 =
2.5 Visualisation g
Q ]
o S s U == ;2
S| 18 L N “’t ]
29 (500) (3000) (5000)
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125 Position la plus sensible

25

Vis de montage M2.5 x 4¢
Vis de blocage fendue

Visualisation

6.2
e
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Série MY'1
Montage du détecteur 1

Position de montage correcte du détecteur (détection en fin de course)

MY1B (modeéle

standard)

Position de montage correcte du détecteur

[mm]
010,016, 0 20 ;
’ ’ Modelede|  p.pmom D-Y59C1/Y7P
détecteur)  p_mgrIv D-Y69C1/Y7PV
B © i D-MOIW D-A9] D-Y7OW
@ D-MoCIWV D-A91V D-Y7OOWV
e D-M9CA D-Y7BA
D-M9CJAV D-Z7101/Z280
A B Alésage A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 315 128.5 275 1325 = —
050a0 100 20 39 161 35 165 — —
50 = = = = 2725 | 1275
@ 63 3225 | 1375 — — 3175 | 1425
@ 4} 80 4895 | 2005 — = 4845 | 2055
Eﬁ.‘. % 100 5745 | 2255 — — 569.5 | 2305
. U U Note 1) Le modéle D-M9IOCne peut pas étre monté sur @ 50.

Note 2) Réglez le détecteur aprés avoir validé la condition d'utilisation en réglage réel.

MY1M (modele a guides lisses .
( 9 ) Position de montage correcte du détecteur  [mm

016, 0 20

Modeéle de _
détecteur o D-Y5901/Y7P
D D-Y69CIY7PV
D-M9CIW D-A90] D-Y7OOW
D-M9CIWV D-A9C1V
D-Y7OOWV
o D-Z701/Z80
D-M9LIAV
A Alésage A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
20 94 106 90 110 — —
g25a063 25 1435 75.5 — — 1395 | 805
) 32 189.5 90.5 — — 184.5 95.5
o 4 0 40 2345 | 1055 - — 2295 | 1105
@ % | @{{) 50 2835 | 1165 — = 2785 | 1215
©®) I i!E O 63 3285 | 1315 — — 3235 | 1365
= Note) Réglez le détecteur apres avoir validé les conditions d’exploitation a réglage réel.
A B

MY1C (modele a guidage par galet) Position de montage correcte du détecteur  [mm

Q 16’ Q 20 Modele de D-M9]
\ détecteur D-M9CIV D-Y59C1/Y7P
[ D-Y69[/Y7PV
D-M9CIW D-A9C] D-Y700W
il D-MOCIWV D-A9CIV pE
O® e i D-M9LIA D-Z70/Z80
! | ® D-M9TIAV
A B Alésage A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
N 20 94 106 90 110 — —
Q 25 a g 63 25 102 118 — — 97 123
I ‘ 32 132 148 — — 127 153
@ 4‘ @ : @ I @ 40 162.5 175.5 — — 157.5 182.5
= 50 283.5 116.5 = = 278.5 1215
Q@ %‘%\ e — @@
U IJ 63 328.5 131.5 — — 323.5 136.5

Note) Réglez le détecteur aprés avoir validé les conditions d’exploitation a réglage réel.
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série MY'1

Montage du détecteur 2

Position de montage correcte du détecteur (détection en fin de course)

MY1H (modele a guide linéaire)

210,016, 9 20

I

3
A B

MY1HT (Modéle a rigidité élevée/guidage linéaire)
0 50, @ 63

K—%A

Montage du détecteur (pour MY1HT)

Position de montage correcte du détecteur  [mm
Modéle de
détecteur g D-Y5901/Y7P
D-M9CIV D-Y69C/Y7PV
D-MOCIW D-A9[] BITE
D-M9IWV D-A9CIV
D-Y7OWV
D-M9CIA D-Z701/Z80
D-M9IAV
Alésage A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 31.5 128.5 27.5 132.5 — —
20 39 161 35 165 — —

Note) Réglez le détecteur apres avoir validé la condition d'utilisation en réglage réel.

Position de montage
correcte du détecteur (mm;

Modéle de
détecteur

D-Y5900/Y7P
D-Y69/Y7PV
D-Y7OW
D-Y7OWV
D-Y7BA
D-Z701/Z80

Alésage

A B

50

290.5 123.5

63

335.5 138.5

Note) Réglez le détecteur aprés avoir
validé les conditions d’exploitation
a réglage réel.

Avant de monter un détecteur, insérez une
entretoise dans une rainure de montage du
détecteur. Vérifiez qu'elle est installée dans bon
le sens et réinsérez-la si nécessaire.

Insérez alors un détecteur dans la rainure et
faites-le glisser jusqu'a ce qu'il soit positionné

sous l'entretoise.

Aprés avoir établi la position de fixation, utilisez
un tournevis d’horloger a téte plate pour serrer

la vis de montage du détecteur fournie.

T Wy

Correct

116

Incorrect

@ N

&
N

O

/

? 2%
Détecteur

~
Rainure de montage du détecteur

\

Note) Utilisez un tournevis d’horloger de diamétre
de manche de 5 a 6 mm pour serrer la vis
de fixation du détecteur. Visser avec un
couple de serrage compris entre environ
0.05a 0.1 Nm.

En régle générale, tournez encore de 90°
au-dela du point dur.

Réf. entretoise détecteur

Série de vérins

Alésage compatible [mm]

50 63

MY1HT

BMP1-032




Plage d'utilisat

ion

Montage du détecteur Série M Y1

Note) Ces valeurs de référence tiennent compte de I'hystérésis ; elles ne sont par conséquent pas garanties.
(Estimation de = 30 % de dispersion.) En fonction du milieu, ces valeurs peuvent varier de fagon significative.

MY1B (modeéle standard) [mm MY1H (modéle a guide linéaire) (mm
Modele de détect Alésage Modeéle de détect Alesage
cdele e delectei 40 [ 16 | 20 | 50 | 63 | 80 | 100 cdele de delectel 1740 [ 16 | 20
D-A9C/A9CIV 65|85 | — | — | — | — D-A9CI/A9CIV 11 | 65 | 85
D-M9LI/MOCIV D-M9T/MOCIV
D-MOCIW/MOCIWY | 35 | 4 |55 | — | 12 | 12 | 115 D-MOCW/MOCIWV | 3 | 45 | 5
D-M9CIA/MOTIAV D-M9OCIA/MOTIAV
D-Z701/Z80 — | =] = [115][115[115]115 D-Z701/Z80 — | =1 =
D-Y5901/Y69L] D-Y591/Y690]
D-Y7P/Y7PV — | — | —| 35| 35| 35] 35 D-Y7P/Y7PV — | =] =
D-Y7OW/Y7OWV D-Y7OW/Y7OWV
Le modéle D-M90I0CIne peut pas étre monté sur @ 50.
MY1HT
MY1M (Modéle a guides lisses) [mm] (Modele 2 rigidité élevée/
; . Alésage guidage linéaire) [
Modéle de détect mm]
ocelededelec®l 16 [ 20 [ 25 [ 32 [ 40 [ 50 | 63 Alesage
D-A91/A91V 11 75| — | — | — | — | — Modele de détecteur 50 | 63
D-M9LI/MOCIV D-Z701/Z80 1] 11
D-M9CIW/M9CIWV 75| 75 8.5 8.5 9.5 7 6
D-MOTIA/MILIAV D-Y59L1/Y69]
D-Y7P/Y7PV s | s
D-Z701/280 — | — |12 |12 | 12 |115]| 115 D-Y7OW/Y7OWV
D-Y5901/Y690] D-Y7BA
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55 55
D-Y7OW/Y7OWV
MY1C (Modéle a guidage par galet) [mm
Modele de détect Alcsage
odelede delecteur "46 [ 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
D-A9C/ASCIV 11 75| — | [ = ==
D-M9LCI/M9CIV
D-MOCIW/MOCIWV | 75 | 75 | 7 | 8 | 85| 7 | 6
D-M9LIA/MOLIAV
D-Z701/Z80 — — 12 12 12 115|115
D-Y5901/Y69L]
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55 5.5
D-Y7OW/Y7OWV
Fixation du détecteur : Réf.
© 50, @ 63 : MOLI(V)/MILIW(V)/MOLIA(V)
N . Alésage [mm]
Modeéle de détect BMG2-012
caele de delecell ™ 310, @ 16, @ 20 050, 0 63
D-A9C/ASCIV
D-M9CI/MOCIV
D-MOCIW/MILIWV - BMG2-012
D-M9TIA/MOTIAV

Note 1) MY1B/MY1C/MY1M, Le modeéle D-A90IIne peut pas étre monté sur @ 50 a
@ 100 de la série MY1. Le modele D-MOOIOICI ne peut pas étre monté sur @

50 de la série MY1B.

I""""""""'""""""""""'.""""."""l
1 Outre les modéles énuméres dans « Pour passer commande », les détecteurs suivants sont compatibles. I
1 Reportez-vous pages 107 a 117 pour les caractéristiques détaillées. 1
1 Modeéle de détecteur Réf. Connexion électrique (sens du tube) Caractéristiques Alésage compatible 1
1 D-Y69A, Y69B, Y7PV ) . S - !
I Fil noyé (perpendiculaire) - — 1
. . D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV Sortie double (visualisation bicolore) .
1 Détecteur statique ©@25a0100 1
D-Y59A, Y59B, Y7P ) L —

1 Fil noyé (axial) - — I
I D-Y7NW, Y7PW, Y7BW Sortie double (visualisation bicolore) 1
1 + Des détecteurs avec connecteur pré-cablé sont également disponibles pour les détecteurs statiques. Reportez-vous au site Internet www.smc.eu pour des informations détaillées. 1
L = Normalement fermé (NF = contact b), les détecteurs statiques (modeles D-FOG/FOH/Y7G/Y7H) sont également disponibles.
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Série MY'1

Exécutions spéciales

Veuillez contacter SMC pour les dimensions, caractéristiques et délais.

Liste des exécutions spéciales

Taraudages Bande Amortisseur | Trous de
avec insert |externe NBR | sans a-coups | piétage
X168 XC67 XB22 XC56
MY1B | Standard [ ] [ ] [ ]
MY1M | Modeéle a guides lisses [J [ ®
MY1C | Modéle a guidage par galets [ [ ] o [ ]
MY1H | Modéle a guidage haute précision [ [ ] [ ) ()
MY1HT| Modeéle a rigidité élevée/guidage haute précision [ ]

ﬂ Caractéristiques du taraudage avec insert .G [}

Les taraudages pour le montage du guide sont désormais remplacés par des
taraudages avec inserts. La taille du taraudage est identique au modeéle standard.

MY1|B]| | Alésage HCourse! Détecteur |[Symbole}-X168

Série/Alésage 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Standard

M | Modéle a guides lisses
C | Modele a guidage par galets
H | Modéle & guidage haute précision —¢
Modeéle a rigidité élevée/ {@)®)
HT | Haute précision

Exemple) MY1B40G-300L-Z73-X168

E Caractéristiques du joint NBR de la bande externe [ o<y

La caractéristique joint en chlorure de vinyle standard est
remplacée par joint NBR. Résistance accrue aux hydrocarbures et
résistance au décollement.

Note) Consultez SMC sur la résistance spécifique aux hydrocarbures.

MY1|B| | Alésage |HCourseH Détecteur ||Symbole-XC67

(@) signifie disponible sur commande spéciale.

Série/Alésage 10 16 20 25 32 40 50 63 80100

B | Standard

M | Modéle a guides lisses

C | Modele a guidage par galets

H | Modele a guidage haute précision

HT Modele arigiité élevée/
Modele a guidage haute précision

@10, @ 80 et @ 100 ne sont disponibles qu'en
plaque acier inoxydable et la caractéristique
joint NBR n'est pas disponible.

Exemple) MY1B40G-300L-273-XC67
Pour commande de bande externe (joint NBR) uniquement

My [Atésage 16 B N T-
Ti

raitement vis CHC de la
bande externe

— | Chromé zingué noir

W | Nickelé

Reportez-vous a « Bande externe » dans les
schémas de construction de chaque série pour

Exemple) MY25-16BNW-300 plus de détails.

Joint NBR de la bande externe
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Série MY1
Exéecutions speciales

Veuillez contacter SMC pour les dimensions, caractéristiques et délais.

B Amortisseur de chocs sans a-coups série RJ

Vérifiez que la masse et la vitesse d'impact sont comprises dans les courbes d'énergie absorbée ci-dessous.
Reportez-vous au calcul de sélection de chaque vérin pour les taux charge et les taux de charge du guide.

MY1|B| | Alésage |~[Course|-| Détecteur ||Symbole|-XB22

Exemple) MY1B40G-300L-273-XB22

H Type d'impact
Impact appliqué horizontalement

Impact du vérin pneumatique (horizontal/vers le haut)

Amortisseur

RJ0805 Energie absorbée

® Série/Alésage

Standard

Modeéle a guides lisses

Modele a guidage par galets

IO W

Modele a guidage haute précision

Symbole

* Les valeurs du graphique de la masse d'impact maximum sont a température ambiante (20 & 25 °C).

Graphique de la masse d'impact maximum (courbe de performance de I'amortisseur)

Impact du vérin pneumatique (vers le bas)

e

| |

F i
ChargEI 11,

m
%A

RJ0806H Energie absorbée

Vitesse d'impact v [m/s]

25 4.0
5 D 35 \
= 20 = = \
& \ Impact horizontal g B0
Q. Q.
IS ou vers le haut IS
= 15 = 25 N N
© \ S | memmem—— o Impact horizontal
§ |mpact vers le bas § 2.0 /~~ ou vers le haut
3 1.0 - S Impact vers \,\
=— B IS - —~— = 15 L
g ‘~~\ 3 le bas s \
o Fee~ao kel o
2 BRbEN 2 10 e
2 05 2 e
© : < I8~es
= = 05 S __\
0.0 0.0
0.2 0.4 0.6 0.8 1 0 0.5 1 15
Vitesse d'impact v [m/s] Vitesse d'impact v [m/s]
RJ1007H Energie absorbée RJ1412H Energie absorbée
12 18
AN
= \ — 16
2 10 g Impact horizontal
= = 14
S \ ] ou vers le haut \\
Q. o
€ 8 N 1 E 12 e S
= \( Impact horizontal = e \
| mmmmmm———— . ou vers le haut © 10 >
B 6 s k) Impact vers le bas — | ">, \
i9) Impact vers — =, Q 8 S<g
[e) ~ [e] ~
; le bas "~~~ '; ~~~~
° 4 Seol N kel 6 “Seo
@ e \ 3 >
%) Sa (9] 4
i 2 bl M, @
= ..\\._. = 2
0 0
0.5 1 1.5 0 0.5 1 1.5

Vitesse d'impact v [m/s]

= Veuillez lire les « Précautions spécifiques aux produits » du catalogue de la série RJ.
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Série MY1
Exécutions speciales

Veuillez contacter SMC pour les dimensions, caractéristiques et délais.

nAvec trous de piétage

Vérin avec trou de piétage.

MY1@ Alésage |~[Course|~| Détecteur |[Symbole] -XC56
Série/Alésage
H

Guide linéaire
C | Modeéle a guidage par galets

Exemple) MY1H40G-300L-273-XC56

Symbole

Dimensions
Série MY1C Série MY1H
XGH7__ -
Prof. trou long XG XA
E Prof. trou long XG XGh7
A : B
3 + —%:l s e i
= - : B ot bty —2——*F
° ° Q_ - i T _@_
—ﬂ | —] O X
o v o L ] ] =
o —] x — °
XA | \@XGHrprofondeur XG ?:1 < —‘%\ 4 j
Surface de montage d'une piéce pour la table linéaire g @ XGr7 profondeur XG

Surface de montage d'une piéce pour la table Ilne)a(:jre

':E o
) =
*® &°R - -
Fimmn @5 J e - - : &
E—T’:I:l'\;’\! Prof tou x| & 1%
@ XGH profondeur XG  long XG XJ ] an ]
XE _|_ (XD + course) +0.3 | i
@ XGH7 profondeur XG ~ Prof. trou
Surface de montage du tube de vérin XE | (XD + course) 0.3 'ong XG
Surface de montage du tube de vérin
[mm] [mm]
Alésage| XA XB XD XE XG XH XJ Alésage| XA | XB | XC | XD | XE | XF | XG | XH | XJ
16 40 40 80 40 4 5 9 10 25 33 3.5 70 20 21.5 3 4 5
20 50 40 100 50 4 5 9 16 40 40 7.5 80 40 30 4 5 7
25 51 50 110 55 5 6 10 20 50 40 | 145 | 100 | 50 39 4 5 7
32 66 60 140 70 6 7 11
40 81 80 180 80 6 7 11
50 100 90 230 85 8 9 13
63 115 110 280 90 10 10 15

E Aimant pour les caractéristiques du détecteur statique 210

En incorporant I'utilisation de I'aimant pour les détecteurs statiques, une stabilité de fonctionnement est atteinte.
= Si vous utilisez, ou prévoyez d'utiliser, le vérin avec un détecteur statique, mais que vous commandez seulement le vérin,
veuillez ajouter le suffixe « -X1810 » a la fin de la référence du produit.

Simbole

Aimant pour les caractéristiques du détecteur statique J10

MY1[B]10G —[Course T—xmo
B

Type utée de réglage
B |Standard

H | Guide linéaire

« Si un détecteur est inclus dans la référence du produit, le suffixe « -X1810 » n'a pas besoin d'étre ajouté a la fin de la référence du produit.

Exemple) MY1B10G-300H-M9BL
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Série MY'1

Précautions speécifiques

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

Mountage

A\ Précaution

1. Evitez les impacts ou les moments excessifs
sur la table linéaire

e Etant donné que la table linéaire est supportée par des guides
de précision (MY1C, MY1H) ou par des guides en résine,
veillez a éviter les impacts et les moments excessifs lors de
l'installation d'une piece.

2. Assurez-vous de centrer correctement une
charge munie d'un mécanisme de guidage
externe

e Lorsque la charge peut étre fixée directement sur le vérin
sans tige a entrainement direct, dans les limites admissibles
du guide, veillez a bien centrer la charge.

Plus la course est longue, plus les variations sont importantes
au niveau des axes. Par conséquent, veuillez utiliser une
méthode de connexion (mécanisme de compensation)
capable d'absorber toute déviation.

Utilisez les fixations de compensation fournies dans la série
MY1B.

3. Evitez que le vérin n'entre en contact avec
des produits réfrigérants, huiles, projections
d'eau, poussieres, etc. Veillez a utiliser de
I'air comprimé propre
* Si le vérin entre en contact avec des corps étrangers ou avec

des liquides, le lubrifiant d'origine pourrait étre eliminé ou
détérioré et les joints, ainsi que leurs matériaux, pourraient
étre endommagés entrainant un dysfonctionnement.

Lorsque le vérin est soumis a des éclaboussures ou qu'il
entre en contact avec I'huile ou la poussiére, veillez a utiliser
une protection ou montez le vérin de fagon a ce que la
surface des bandes externes soit orientée vers le bas. Utilisez

de I'air comprimé propre.

O

A\ Précaution

1. Réglez le guide seulement lorsqu'il est néces-

saire.

* Le guide est réglé d'origine et ne nécessite pas de nouveau
réglage lors d'une utilisation normale. Par conséquent, ne
modifiez pas la position du guide par inadvertance. Les guides
des séries autres que MY 1H peuvent étre réglés ou remplacés.
Pour ce faire, reportez-vous au mode d'emploi concernant la
méthode de remplacement.

A\ Précaution

1. Evitez les fuites d'air.

e Des fuites d'air peuvent avoir lieu a travers |'écart créé au
niveau de la bande interne a cause des forces externes ou de
l'inertie.
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Précautions speécifiques

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

A\ Précaution
Raccordement universel

¢ Les orifices du fond arriere peuvent étre sélectionnés librément en fonction des applications.

Note 1) Ces raccords ne sont pas compatibles avec MY1H10.

[ —
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Sens de déplacement de la table linéaire

Vérin compatible Raccords
MY1B10
MY1H10 5 s
[
E= =
) | N

! Note 1)

)

MY1B16 a 100
MY1M16 a 63
MY1C16 a 63
MY1H16 a 40 . -3
‘ | I !
Tl @ 3 Rle]
Note 2) @ ® Note 2)
B o
Sens de déplacement de la table linéaire
Note 2) Voir diagramme ci-dessus pour le raccordement direct.
MY1HT50, 63
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Sens de déplacement de la table linéaire
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/\ Consignes de sécurité

| e B

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de

risque potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution", "Attention" ou "Danger". Elles sont
toutes importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC)*1), a tous les textes en vigueur a ce jour.

Précaution indique un risque potentiel de faible
niveau qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer des
blessures mineures ou peu graves.

/\ Précaution:

Attention indique un risque potentiel de niveau
moyen qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou
des blessures graves.

Danger indique un risque potentiel de niveau fort
qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des
blessures graves.

/\ Attention:
/\ Danger :

b o o o o o e e e e e o e e mm w oew e wm owm w]

/\ Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne qui a

concu le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines conditions, c'est la personne
qui a congu le systéme ou qui en a déterminé les caractéristiques (aprés avoir fait les analyses et
tests requis) qui décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les performances et
la sécurité exigées par I'équipement seront de la responsabilité de la personne qui a déterminé la
compatibilité du systeme. Cette personne devra réviser en permanence le caractére approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier catalogue et en tenant
compte de toute éventualité de défaillance de I'équipement pour la configuration d'un systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir sur les

équipements ou machines.

Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait I'objet d'une mauvaise manipulation. Le montage,
le fonctionnement et I'entretien des machines ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne
doivent étre réalisés que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

3. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des machines ou équipements

sans s'étre assuré que tous les dispositifs de sécurité ont été mis en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre effectués qu'une fois que
les mesures de prévention de chute et de mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été
confirmées.

2. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les mesures de sécurité indiquées
ci-dessus ont été prises, que le courant a été coupé a la source et que les précautions spécifiques
du produit ont été soigneusement lues et comprises.

3. Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention pour éviter les
dysfonctionnements malencontreux.

. Contactez SMC et prenez les mesures de sécurité nécessaires si les

prodUIts doivent étre utilisés dans une des conditions suivantes :

. Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les catalogues, ou
utilisation du produit en extérieur ou dans un endroit ou le produit est exposé aux rayons du
soleil.

2. Installation en milieu nucléaire, matériel embarqué (train, navigation aérienne, véhicules, espace,
navigation maritime), équipement militaire, médical, combustion et récréation, équipement en
contact avec les aliments et les boissons, circuits d'arrét d'urgence, circuits d'embrayage et de
freinage dans les applications de presse, équipement de sécurité ou toute autre application qui
ne correspond pas aux caractéristiques standard décrites dans le catalogue du produit.

3. Equipement pouvant avoir des effets néfastes sur I'homme, les biens matériels ou les animaux,
exigeant une analyse de sécurité spécifique.

4. Lorsque les produits sont utilisés en systeme de vérrouillage, préparez un circuit de style double
vérrouillage avec une protection mécanique afin d'eviter toute panne. Vérifiez périodiquement le
bon fonctionnement des dispositifs.

1) 1SO 4414 : Fluides pneumatiques — Régles générales relatives aux systemes.
ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Regles générales relatives aux systémes.
IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des machines.

(1ere partie : recommandations générales)
ISO 10218-1 : Manipulation de robots industriels - Sécurité.
etc.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité/clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité" et aux "Clauses de conformité".
Veuillez les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou d'un an et demi apres livraison
du produit, selon la premiére échéance.
Le produit peut également tenir une durabilité spéciale, une exécution a distance ou des
pieces de rechange. Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la plus
proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période de garantie, période durant
laquelle nous nous portons entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies.
Cette limitation de garantie s'applique uniquement & notre produit, indépendamment de
tout autre dommage encouru, causé par un dysfonctionnement de 'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les termes de la garantie, ainsi
que les clauses limitatives de responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les
produits particuliers.

#2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.
Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie pendant un an a compter de
sa date de livraison.

Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne prend pas en charge
l'usure du produit causée par l'utilisation de la ventouse ou un dysfonctionnement provenant
d'une détérioration d'un caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production pour la fabrication
des armes de destruction massive (ADM) ou d'autre type d'arme est strictement
interdite .

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un pays a un autre sont
déterminées par les directives de sécurité et les normes des pays impliqués dans la
transaction. Avant de livrer les produits SMC a un autre pays, assurez-vous que
toutes les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

A\Précaution

. Ce produit est prévu pour une utilisation dans les industries de fabrication.

Le produit, décrit ici, est congu en principe pour une utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
Si vous avez l'intention d'utiliser ce produit dans d'autres industries, veuillez consulter SMC au préalable et
remplacer certaines spécifications ou échanger un contrat au besoin.

Si quelque chose semble confus, veuillez contacter votre succursale commerciale la plus proche.

/A\Précaution

Les produits SMC ne sont pas concus pour étre des instruments de
métrologie légale.

Les instruments de mesure fabriqués ou vendus par SMC n'ont pas été approuvés dans le cadre
de tests types propres a la réglementation de chaque pays en matiére de métrologie (mesure).
Par conséquent les produits SMC ne peuvent étre utilisés dans ce cadre dactivités ou de
certifications imposées par les lois en question.

’A Consignes de sécurité| Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.
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