Vérin stoppeur
Seérie R S Q(Modéle a hauteur de montage fixe)

212, 616, 220, 032, 340, 050

Serie R S G(Modéle ajustable en hauteur)

240, 050

Automatisation et gain d'énergie
sur les chaines de manutention
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Grand choix de modeéles Artn,ort!s}set_llr

Nombreuses variantes pour répondre a tous les besoins. In eg re . aclie

Modeéles : A hauteur fixe (RSQ) ou a hauteur réglable (RSG) d 'entl‘etlen

Fonction: Double effet, Simple effet (tige sortie), L'amortisseur intégré dans le modéle & levier
Double effet a ressort - . est facile a entretenir car il ne nécessite aucun
Configuration de la tige : Modéle a tige simple, a réglage. (@32, @40 et B50)

antirotation, a galet, a levier

qutage : A trous traversants, a trous taraudés aux deux extémités i . . .

Bride : (RSG) Choix du modele a levier en

L] mEgm r L] r 1 I H 1 -

Possibilité d'intégrer des fonction de I'application:

” * Pour éviter le rebond des palettes légeres ... Mécanisme de verrouillage
detecteurs dans le corps

Les surfaces de montage des détecteurs sont aux choix et
laissent a I'ensemble un aspect compact.

* Pour un passage continu de pieces ............ Dispositif de blocage

Mécanisme de blocage

Dispositif de blocage
(mécanisme de maintien horizontal du levier)
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Série RSQ
Série Versions

Configuration ’ Versions standard | Alésage | Courses standard (mm) |
Série Montage Effet . - ——
delatige | [ Amant |[ Mecansme lonpen cebiocege]iissiiass| | ™™ | 10 15 20 25 30
A simple ti 12
Montage & Double effe simple tige 15
trous traversants A galet 20
Double effet A antirotation
R a ressort 32
Montage a J L A [Non-escamotable 40
trous taraudés Simple effet levier| Réglable Py ®
50
Double effet A simple tige
———— A galet 40
ouble effet o
Aressort A antirotation
A [Non-escamotable| 50
Simp\e effet levier Réglable * * 1
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Vérin stoppeur/Hauteur de montage fixe

Série RSQ

012, 16, 020, 632, 940, 50

Pour passer commande

RSQ[BI20[ |-A5/DI[ -

[T T LT 1
RSDQBZO [15/D] ]-MeBW

Ave‘f dettecttlon) l—l I(E:xecutlons spéciales
o aimant intégré aractéristiques
Fixation de montage® DeteCteur Pour plus de détail, reportez-vous a la page 3.
B Trou traversant (standard) Sans détection Nombre de détecteurs
A | De type extrémités taraudées * Consultez le tableau ci-apres pour — 2 pos
Note 1) Etant donné que 012 utilise un tube trouver le modéle de détecteur S 100
courant pour A et B, seul B est utilisé Taraudage magnétique compatible. pe.
pour la référence mentionnée. . . L, . .
Aléonne _ Tara'u:f:ageM 212,016 e Configuration de I'extrémité de tige
< N Symbole Configuration Application
12 [ 12mm TN NPT 020 a 950 ——
16 | 16 mm TF G Tige lisse —
20 | 20 mm F | Raccords instantanés intégrés (2) K Biseautée -
32 |30 mm - —— R A galets —
Note 2) Les alésages disponibles avec raccords L Alevi salable) @ Modale standard
40 | 40 mm instantanés sont de 820 & 650. vier (non-réglable) odele standar
50 | 50 mm Note 3) TF pour 20 indique M5. (B: A levier® A — .
Absorption d'énergie vee capurT‘ on
Course du vérin (mm)e DI\ péformation réglable Avec verroullage
12 (10 E Avec verrouillage et capuchon
Modeéle de vérin a aimant lntegre 16 | 1015 Note 4) Les types & levier sont uniquement compatibles avec les alésages 032, 40 et 850.
Dans le cas ou un vérin a aimant intégré sans détecteur est 20 | 10, 15, 20, ® Action
requis, il n'est pas nécessaire de saisir le symbole du détecteur. 32 | 10, 15, 20, D Double effet
(Exemple) RSDQB32-15D 40 | 20, 25, 30, B |Double effet avec ressort rétracté
50 | 20, 25, 30, T Simple effet (tige sortie)

Détecteurs compatibIeS/Se reporter au « Guide de choix des détecteurs » pour plus d'informations sur les détecteurs.

P s e Tension de charge Modéle de détecteur Longueur de cable (m) Comed ch
. - onnexion | 5 ablage — - onnecteur arge
Type| Fonction spéciale |, £ . Perpendiculaire Axiale 05 | 1| 3| 5 |Aucun| s :
électique | S sortie DC AC récéhlé | compatible
we | 3| (eorte) 012 | hononis | 012 [ssmaam | &) [M|O | @[N] P
Eilnové 3 fils (NPN) 5V, MONV M9N ® 60O —| O Circuit
Y 3 fils (PNP) 12V M9PV M9P e ele/O—[ O "™
2 2 fils 12V M9BV M9B ® 60O —| O .
g Connecteu — [ J79C — e — 00 0o —
©
> .= | 3fils (NPN 5V, MONWV MONW —
= | Sortie double ST (PNP) 24v | 12v | — MOPWV M9PW : : : 8 8 Gireull C1 | Relais,
3 |(double visualisation) ils (PNP) = API
g Elnové 2 fils 12V M9BWV M9BW ® 6 O —| O -
3 cranche Y 3 fils (NPN) 5V, MINAV* MINA* o[ole[o]-[O |, ..
- = = — ircui
(double visualisation) 3 fils (IPNP) 12V M9PAV‘ MOPA O |0O|®@|O O
2 fils 122V M9BAV*! M9BA*! O|0O|@|O|—] O —
(o doue o) 4 fils 5V.12V = — | F79F | @ [—[@]|O|—] O [Cimicl
fils .
_ |(€quivalent NPN)|  — 5V - A96V A96 ® |—|® | —| — |[CirutCl| —
3 Fil noyé | 2
8 o — J200v | —] A72 — [ A2H (e [—[@|—[—] —
5 — L 12V | 100V A93V*2 A93 o o006 — —
43 El 5V.12V| 100V max. A90V A90 ® |—|®|— | — | — |CiitCl | Relais,
3 Connecteui 24V | 12V — - A73C — ® — 00 e — — API
S 5V.12V|24Vmax. | — A80C — ® — @0 ® ® — il
(doubte wissaioaton) | Filnoyé [ S — | — [ =1 Ar9w — o [0 [—[ -
=1 Des détecteurs étanches peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais dans ces cas, SMC ne garantit pas leur étanchéité.
Consultez SMC pour des détecteurs résistants a I'eau avec les numéros de modeéle ci-dessus.
+2 Le cable de 1 m est uniguement compatible avec D-A93.
+ Symboles de longueur de cable : 0.5 m--- - (Exemple) MONW = Les détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

— )

M (Exemple) MONWM

L (Exemple) MONWL

Z  (Exemple) MONWZ

--N  (Exemple) J79CN

* Etant donné que d'autres détecteurs compatibles que ceux indiqués sont disponibles, veuillez consulter la page 16 pour plus de détails.

= Pour plus d'informations sur les détecteurs avec connecteur précablé, consultez le guide des détecteurs.

= Lorsque les types D-A901(V)/MITI(V)/MITIW(V)/M9OLIA (V) avec 32 & 50 sont montés sur un coté autre que le coté de l'orifice, commander les étriers de détecteur séparément.
Reportez-vous a la page 16 pour plus de détails.
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O



Vérin stoppeur/Hauteur de montage fixe Série R S Q

Modeles
Alésage (mm) 12 16 20 32 40 50
Trous traversants Notel)| @ [ ] [ ] [ )
Montage " [
Trous taraudés [ ] [ J [ J [ ] [ ]
Aimant interne [ [ [} [} [} [
. '| Raccordement Orifices taraudés M5 1/8 Note2)
= Raccords instantanés - a6 ‘ @8 | —
[ 6 Effet Double effet, Simple effet, Double effet/ressort arriére MK/MK2
Er Modele a levier et A simple tige ® b
ke rti intégre A anti-rotation ) [
ey ’ amorfissedlr integre Configuration de la tige
Modéle a galet A galet [ [ ]
A levier - [ ]
Note 1) Les tubes 12 peuvent étre équipés d'un trou traversant et de montages filetés dans le méme tube. RE C
Note 2) TF (taraudage G) pour 220 indique M5 x 0.8.
s Caractéristiques C.X
g1
- ; ,E Effet Double effet, Double effet/ressort, Simple effet/ressort arriére —
- ! Fluide Air C.S
i Pression d'épreuve 1,5 MPa —
- Pression maxi d'utilisation 1,0 MPa MQ
Modele a tige simple Température ambiante et fluide Sans détecteur: -10°C a 70°C/Avec détecteur : -10°C a 60°C
Lubrification Pas nécessaire (non-lubrifié) RHC
Amortissement Elastique C c
Tolérance de la course I ==
Montage Trous traversants, trous taraudés aux 2 extrémités
Détecteurs Reed et statiques
ade 10 I -
“aﬁer Exécutions spéciales
— Alésage/Tableau des courses standard
Symbole Caractéristiques —
—XAO | Modification de I'extrémité de tige (mm)
—XC3 | Orifi écial Configuration de la tige
rifice spécial Aieerp () g [o]
A simple tige, anti-rotation A galet A levier, amortisseur intégré
12 10 10 -
16 10, 15 10, 15 -
20 B
10, 15, 20 10, 15, 20
32 10, 15,20
Force du ressort (Modéle a simple effet) :g 20, 25, 30 20, 25, 30 20,25, 30
N
Alésage (mm) Tige sortie Tige rentrée M asse
12 3,9 9,6
16 4,9 14,9 (kg)
4 Course du vérin (mm
20 3.4 14,9 Action Alésage Configuration de I'extrémité de tige (mm)
32 8,8 18,6 (mm) 10 | 15 | 20 | 25 | 30
40, 50 13,7 27,5 12 Tige lisse, biseautée, a galets | 0.07 | — — — —
* Uniquement avec modéles a simple tige, a anti-rotation et a galet. 16 Tige lisse, biseautée, a galets | 0.14 | 0.15 _ _ o
Double effet 20 Tige lisse, biseautée, a galets | 0.23 | 0.24 | 0.25 | — —
Simple effet, 32 Tige lisse, biseautée, a galets | 0.42 | 0.44 | 0.46 | — —
Tige sortie Levier avec amortisseur de chocs intégré | 0.51 | 0.53 | 0.55 — —
Double effet avec Tige lisse, biseautée, a galets | — — | 0.74 | 0.80 | 0.86
ressort rétracté 40 ; ; At
essort retraclte Levier avec amortisseur de chocs intégré | — — | 097 | 1.01 | 1.05
50 Tige lisse, biseautée, a galets | — — 1.03 | 1.07 | 1.11
Levier avec amortisseur de chocs intégré |  — — 1.26 | 1.30 | 1.34
3
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Série RSQ

Vis de montage pour RSQB

(mm)
Méthode de montage : La vis de montage adaptée au montage Modele de vérin | C | D | Réenedsistemng Modele de vérin | C | D | Réenedsistemng
d'un trou traversant de RSQB est disponible en option. RSQB12-10C0™®)| 5 | 45 |CQ-M3 x 45L RSQB40-20C] 75 |CQ-M5 x 75L
Reportez-vous a ce qui suit pour les procédures de commande. RSQB16-100] 55 [CQ-M3 x 55L -25[] |9.5| 80 |CQ-M5 x 80L
Commandez le nombre réel de vis a utiliser. 7.5 60 X 60L -300] 85 X 85L
Exemple) CQ-M3x45L 2 piéces. RSQB20-10C] 55 |CQ-M5 x 55L RSQB50-20C] 75 |CQ-M6 x 75L
7 | 60 X 60L -250]1 9 |80 x 80L
- j: Vis de montage 65 X 65L -300] 85 X 85L
= 4 RSQB32-1001 60 |CQ-M5 x 60L
;ﬁh 9 | 65 X 65L
0 M 70 X701

Note) Veillez a utiliser les rondelles plates jointes lors du montage des vérins @12 avec trous traversants.

Plages de fonctionnement par configuration d'extrémité de tige

(Exemple 1) Pour le type a galets avec une vitesse de transfert de
15 m/min et une masse de I'objet déplacé de 30 kg.

<Comment interpréter les graphiques>

Afin de sélectionner un vérin sur la base des spécifications susmentionnées,
rechercher l'intersection de la vitesse de 15 m/min sur I'axe horizontal et de la
masse de 30 kg sur l'axe vertical du graphique (1) ci-dessous, puis sélectionner
RSQ40-00CIR celui compris dans la plage de fonctionnement du vérin.

A galets / Tige lisse

Modele a levier (avec amortisseur de chocs)

(Exemple 2) Vitesse de transfert de 15 m/min, masse de |'objet
déplacé de 60 kg, coefficient de friction u = 0.1, a
levier (a levier avec verrouillage)

<Comment interpréter les graphiques>

Afin de sélectionner un vérin sur la base des spécifications susmentionnées,
rechercher l'intersection de la vitesse de 15 m/min sur l'axe horizontal et de la
masse de 60 kg sur l'axe vertical du graphique (3) ci-dessous, puis sélectionner
RSQ40-00D celui compris dans la plage de fonctionnement du vérin.

Modele a levier (avec amortisseur de chocs)

/ Biseautée Graphique (1) Coefficient de frottement L =0  Graphique (2) Coefficient de frottement (1 = 0.1 Graphique (3)
100 200 50 200
130 2 130
[ 250 \ 50
50 \ 100 F 100 2
rod0 \w
40+ 40 \\ N
N —_ \ —_ T R AN
9 30~032-{--1- -4Exemple1}-r B 50 P 509240 A \
= ‘ T 40 T 40 :
@ 20 ‘@ 30 ‘@ 30 1
232
& 220 | 3 \ 3 Exemple 2|
& \ & 20 g 20 ‘
° I \ 3 \ 3 !
s 10 216 = = 232 |
g \ 'y \ iy I
= | \ 2 10 2 10 ;
o) 012 \ ) © T
S \ 3 3 ‘
A ° \\ % % T
g 4 : s 5 s 5 |
3 | \ = 4 = 4 [
| |
I 3 3 i
2 | |
l 2 2 1
| |
| |
| |
1 : 1 1 :
1 5 10 20 1 5 10 20 30 1 5 10 20 30
Vitesse de transfert U (m/min) Vitesse de transfert U (m/min) Vitesse de transfert U (m/min)

« La masse du type a levier de l'objet déplacé et les graphiques de vitesse de transfert (graphiques (2) et (3)) présentent des valeurs indicatives

* température (20 a 25°C)

 Lors de la sélection des vérins, veuillez également confirmer les Précautions spécifiques au produit.

Charge latérale et pression d'utilisation

Plus la charge latérale est importante, plus la 1.0 1.0
pression de fonctionnement nécessaire au vé- y 7
rin stoppeur est élevée. Régler la pression de E E <)
fonctionnement & l'aide des graphiques. = G\q’/ A =3 9, &05&
(Applicable pour les configurations d'extrémité = ] DC- Q-w/ &
de tige lisse, a galets et biseautée.) 2 ) 2 / 0“37’ //
g 0 < g 05 &7 B
E 7 5 7 83
S HAA s LN/
& A S y A4 LT
? 7 ////
o © ]
! Ly
0 50 100 0 200 400 600 800
Charge latérale F (N) Charge latérale F (N)
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Vérin stoppeur/Hauteur de montage fixe Série R S Q

Construction
Double effet
Modeéles a galet Modele 2 tige simple (D)
212
MK/MK2
././ ‘/ b\ é@ a@\ Tige biseautée (K)
@@ ® ® —
= |pec
220 232, 040, 650 C.X
719 ) B G4 19 8@ (2 i 7 @5 @;@ MTS
A ‘ e C.S
_ . I Lt
A L ( RHC
CcC
56 be  wans =
Double effet avec ressort rétracté (0 Simple effet 40 a3
012, 016 ? 012, 016 r

Nomenclature

N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note

1 |Fond avant Alliage d'aluminium Anodisé 12 | Circlip Acier carbone 020 & 050 (simple effet seulement)
2 | Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 13 | Bouchon avec orifice calibré Alliage d'acier 012, 016 seulement (simple efet seulemen)
3 |Piston Alliage d'aluminium Chromé 14 |VisCHC Acier au chrome molybdéne Sauf 12

4 | Entretoise pour détecteur | Alliage d'aluminium 212, 16 uniq. 15 | VisCHC Acier au chrome molybdene | Type antirotation seulement
5 |Tige du piston o e e Chromé dur 16 | Aimant —

6 | Bague de palier Alliage pour coussinet 17 | Vis CHC Alliage d'acier @12 seulement

7 | Guide antirotation Acier laminé Type antirotation seulement 18 | Joint de tige NBR

8 | Bague élastique A Uréthane 19 | Joint NBR

9 | Bague élastique B Uréthane 20 | Joint de piston NBR

10 | Ressort de rappel Fil d'acier Chromate de zinc (sauf double effe) 21 |A galets A Résine

11 | Cartouche Métal fritté BC 020 2050 (simple effet seulement) 22 | Goupille élastique Acier carbone

O
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Série RSQ

Amortisseur de chocs intégré

Tige a levier (fixe)

(232, 40, 050 seulement)

el

P

Un seul galet pour
le modele @32.

|

- greq
i

==

T

Nomenclature

R

Tige a levier (avec verrouillage et capuchon)

(932, 240, 050 seulement)

N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
23 | Levier Fonte 35 | Fixation Acier carbone

24 | Support de levier Acier laminé 36 | Goupille B Acier carbone

25 | A galets B Résine 37 | Entretoise Acier carbone

26 | Amortisseur de chocs — e 38 | Vis cruciforme Acier laminé

27 | Ressort de levier Fil en acier inox 39 | Goupille A Acier laminé

28 | Circlip de type C de l'axe Acier carbone 40 | Ressort de fixation Fil d'acier

29 | Axe du levier Acier carbone 41 | VisCHC Acier au chrome molybdéne
30 | Goupille de galet Acier carbone 42 | Rondelle élastique Fil d'acier

31 | Billes d'acier Acier de roulement chromé en acier dur 43 | Bille d'uréthane Uréthane

32 | Vis CHC Acier au chrome molybdéne 44 | Vis CHC Acier au chrome molybdene
33 | VisCHC Acier au chrome molybdene 45 | Vis de réglage Acier

34 | Goupille conique une seule face Acier carbone 46 | Capuchon Alliage d'aluminium

Kits de joints de rechange

Pieces de rechange : Amortisseur de chocs

Alésage Référence Alésage (mm) Réf. du kit
() Double effet ggggr'tea?%erg Simple effet e 32 RB1007-X225
40, 50 RB1407-X552
12 RSQ12D-PS RSQ12T-PS
16 RSQ16D-PS | RSQ16B-PS | RSQ16T-PS
20 RSQ20D-PS | RSQ20B-PS | RSQ20T-PS N 18,
32 | RSQ32D-PS | RSQ32B-PS | RSQ32T-PS ;9 difsiis
40 RSQ40D-PS | RSQ40B-PS | RSQ40T-PS
50 RSQ50D-PS | RSQ50B-PS | RSQ50T-PS

 Le kit de joints inclut (8, 9, 2. Commandez le kit de joints correspondant a lalésage adéquat.
* Etant donné que le kit de joints ne comprend pas de kit de lubrification, commandez-le séparément.
Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g)

6
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Vérin stoppeur/Hauteur de montage fixe Série R S Q

Configuration de I'extrémité de tige : Tige lisse

Modéle standard : Montage du trou traversant
Montage par vis

 Ces 5 schémas présentent

 la tige du piston sortie.

|Alésage : 212 | RSCJQB12-100]

RSOQA

présentées sur le dessin suivant.

Type de montage de vis : De type extrémités taraudées (mm)
- Modele B | N O1 R
oNtoutresant 01 spécial

RSCIQA16 |41.5]| 35 | M4x0.7 | 7
RSCIQA20 | 45 | 55 M6 x 1 10
RSJQA32 | 48 | 5.5 M6 x 1 10
RSCQA40 |52.5| 5.5 M6 x 1 10
—T " RSCQA50 | 54 | 6.6 | M8x1.25 | 14

R b LR xLes dimensions autres que celles
+ Course susmentionnées sont les mémes que celles

2xM5x0.8 Détecteur
Rayon de courbure min. du cable 10 2 x 7.5 profondeur de lamage
4 x 6.5 profondeur de lamage 4 prof. o3| Course 18.5 5 g 4 prof.
| ) g 23
a /—m £ Rondelle plate S ST
[ 0
SR == X o) §
= ]_ —[;I:_
4 x M4 x 0.7 profondeur effective 7 A 2 x M4 x 0.7 profondeur effective 7
L175 .0.5  Visde montage pour fond avant 155
17.5 43.5 2 pisces 25
61
Alésage : 016, 020 | RSCIQB 1§-010]
2 x P (Rc, NPT, taraudage M) E
Course F 2 x oN traversant
4 x O profondeur
de lamage \ »
°s|a . . L
=
Q
Vv
H + Course B + Course
A + 2 course
L 32
| Alésage : 932, 040, 050 | RSCJQB -0
2 x P (Rc, NPT, G)
Course f
o5 , -
= ®
Q
\'
H + Course B + Course 4 x oN traversant
A + 2 course 8 x O prof. de
lamage
Raccords instantanés intégrés (220 a ¢50) Diam. ext. du tube QA
Diam. ext. du tube 6
c Course Q Raccords instantanés intégrés (mm)
ourse 20 ; —
uoe
o I Alésage | comiitle | | B
(MM) | piam, ext. QA Q| aBlQuiQw
- — - E —— 32 6 75|20 | 13 | 38 | 605
40 6 8 |245| 13 | 42 | 68
50 8 95|26 |16 | 50 | 82
020 032 a 050 (mm)
Alésage (mm) | A B D E F H I J M N o P Q T \'/ Y 4
16 59.5 | 415 10 29 6 18 — — 28 3.5 6.5 prof. 4 M5 x 0.8 17 20 18 38 —
20 67 45 12 36 8 22 — — 36 515 9 prof. 7 g 20 24 22 47 -
32 68 48 20 45 7.5 20 60 4.5 34 5.5 9 prof. 7 Vg 20 36 20 — 14
40 80.5 | 52.5 25 52 8 28 69 5 40 55 9 prof. 7 g 24.5 44 28 — 14
50 82 54 25 64 8 28 86 7 50 6.6 11 prof. 8 g 245 | 56 28 — 19

Note 1) Le taraudage M (M5 x 0.8) est compatible aux orifices de conduite 12 et 916.
TF (taraudage G) pour 920 indique également M5 x 0.8.

Note 2) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 14.

O

SVC

Note 3) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
Note 4) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
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Série RSQ

Configuration de I'extrémité de tige : Biseautée (tige de piston antirotation)

Type de montage de vis : De type extrémités taraudées (mm)
€ ' RSCIQA :
Modele standard : Montage du trou traversant QA iutasss iy —ModBle TBTNT O TR
. RSCQA16 [41.5]| 35 | M4x0.7 | 7
Montage par vis RSCIA20 | 45 | 55| Mex1 |10
T T T ST T T § RSCJQA32 | 48 | 5.5 M6 x 1 10
| Ces 5 schémas présentent la | = RSCIQA40 |5251 55 | Mex1 |10
- - = |
' tige du piston sortie. - — T RSLIQA50 | 54 | 6.6 | M8x1.25 | 14
7777777777777777777777777777777 @ R e LB. * Les dimensions autres que celles
" g + Course | susmentionnées sont les mémes que celles
’ Alésage : 012 ‘ RSCIQB12-100K 3 présentées sur le dessin suivant.
§ 2xM5x0.8 Détecteur
4 x 6.5 profondeur de lamage (%2} Rayon de courbure min. du cable 10 2 x 7.5 prof. de
4 prof. o3 Course 185 /5 _ ‘5 lamage 4 prof.
3| e g
© ® al 35 =0 I Rondelle plate
"~ ‘uu_; ‘gl = 2 /4 piéces
I P- -
‘ ] 2 x M4 x 0.7 profondeur effective 7
15.5 4 x M4 x 0.7 profondeur effective 7 7.5 05 visde montage pour fond avant -
175 43.5 2 piéces
L 61
] Alésage : 016, 220 \ RSOQB$-000K
£ 2 x P (Rc, NPT, taraudage M) E
é Course Q F 2 x @N traversant
e 4 x O prof. de
22 lamage v
S o
o o @
°s Qe I - - i L w
NE 2
s z
v Z
H + Course B + Course
A + 2 course
L 32
Alésage : 932, 340, 350 \ RSOQB %-00K
= 2 x P (Rc, NPT, G)
é Course Q F Y4
s 3
H 1 4 ]
38 fre I3
0¢
°5 %l F - : : w
\'i
H + Course B + Course 4 x oN traversant
A + 2 course 8 x O prof. de
lamage
Raccords instantanés intégrés (220 a 250) Diam. ext. o tube GQA
Diam. ext. du tube 06 13 c aQ
o ourse : e intéaré
Course 20 Raccords instantanés intégrés  (mm)
M Alésage Tub%compalible
: iarm. F B |[QU QW
\om) ext. QA ol s
—=a+-—- — K= 32 | 6 |7.5|20] 1338|605
40 6 8 |245| 13 | 42 | 68
50 8 95|26 |16 | 50 | 82
220 (mm)
Alésage (mm) | A B D E F G H I M N (o) P Q T \") Y Y4
16 59.5 | 415 | 10 29 6 3 18 — — 28 3.5 | 6.5prof.4 | M5x0.8 17 20 18 38 —
20 67 45 12 36 8 4 22 — — 36 5.5 9 prof. 7 g 20 24 22 47 —
32 68 48 20 45 7.5 8 20 60 4.5 34 5.5 9 prof. 7 g 20 36 20 — 14
40 80.5 | 52,5 | 25 52 8 10 28 69 5 40 55 9 prof. 7 g 245 | 44 28 — 14
50 82 54 25 64 8 10 28 86 7 50 6.6 | 11prof. 8 g 24.5 | 56 28 — 19

Note 1) Le taraudage M (M5 x 0.8) est compatible aux orifices de conduite 212 et 516.
TF (taraudage G) pour 920 indique également M5 x 0.8.

Note 2) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 14.

8
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Note 3) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
Note 4) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.



Vérin stoppeur/Hauteur de montage fixe Série R S Q

Configuration de I'extrémité de tige : A galets

Modéle standard : Montage du trou traversant FSTOA e

Montage par vis

o
|
|

' Ces 5 schémas présentent la 3
' tige du piston sortie. 1

|Alésage : 512 | RSCJQB12-10CR

piece

Sens du transfert de

<

Type de montage de vis : De type extrémités taraudées (mm)
01 syl Modele B | N O1 R
"%/ _RSOOA16[415] 35 | M4x07 | 7
RSCIQA20 | 45 | 5.5 M6 x 1 10
RSCQA32 | 48 | 5.5 M6 x 1 10
RSCIQA40 [52.5]| 5.5 M6 x 1 10
L RSCIQA50 | 54 | 6.6 | M8x1.25 | 14
R LR, + Les dimensions autres que celles
B + Course | susmentionnées sont les mémes que celles
présentées sur le dessin suivant.
Détecteur

210 2xM5x0.8 Rayon de courbure min. du cable 10 2 x 7.5 profondeur de lamage
k=S 4 prof.
4 x 6.5 profondeur de lamage . 3
4 prof. °s Course 5. ¢
| w0 '18—5j T &| Rondelle plate 935 32
e o /% | |4 pieces s
EEE = - X 6| Q
T —F
4 x M4 x 0.7 profondeur effective 7 » 7 75 05 155 2 % M4 x 0.7 profondeur effective 7
8.5 ’ 435 Vis de montage pour fond avant 25
* 72 * 2 pieces
| Alésage : 216, 220 | RSCIQB ¥-000R
5 2 x P (Rc, NPT, taraudage M) E
|72}
s Course Q F 2 x oN traversant X~
3 § S 4 x prof. de r
@ 'a lamage
S @
n ° @ %‘
°5 %lm{f e B} i 6 % w
L {3 94 2) S
L v &
H + Course B + Course
A + 2 course
. 32
Alésage : 032, 040, 050 | RSCJQB % IR
]
2 2x P (Rc, NPT, G)
< q Course Q F Z
i X
é 3 pH Tz K .
o3| QO N ) - :
= %l o) w
Q
v 4 x oN traversant
H + Course B + Course 8 x O prof. de
A + 2 course lamage
Raccords instantanés intégrés (g20 a 50)
Diam. ext. du tube 26 . A Lo
213 Course Raccords instantanés intégrés(mm)
Course 20 .8 - Tube compatble
= _ Pt Dan. | F | Q |QB|QU|QW
@b@g S by 32 6 |7.5]20] 1338605
40 6 8 [245| 13 | 42 | 68
220 50 8 95|26 | 16 | 50 | 82
(mm)
Alésage (mm) | A B D E F G H | J L M N 0 P Q S T \'/ X Y 4
16 68 |41.5| 10 | 29 6 3 [265| — — 2 28 | 3.5 |6.5prof. 4| M5x0.8 | 17 8 20 18 | 35| 38 | —
20 78 | 45 12 36 8 4 33 — — 2 36 | 5.5 | 9prof. 7 g 20 10 | 24 | 22 4 47 | —
32 87 | 48 | 20 | 45 | 75 8 39 | 60 | 45 3 34 | 55 | 9prof.7 g 20 18 | 36 | 20 8 — 14
40 1055|525 | 25 | 52 8 10 | 563 | 69 | 5 4 | 40 | 55 | 9prof. 7 Vg 245| 24 | 44 | 28 9 — | 14
50 107 | 54 | 25 | 64 8 10 | 563 | 86 | 7 4 50 | 6.6 |11 prof. 8 g 245| 24 | 56 | 28 9 — | 19

Note 1) Le taraudage M (M5 x 0.8) est compatible aux orifices de conduite 612 et 16. Note 3) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
TF (taraudage G) pour 920 indique également M5 x 0.8.
Note 2) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 14.

O
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Note 4) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
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Série RSQ

Configuration de I'extrémité de tige : Modéle a levier avec amortisseur de chocs

Type de montage de vis : De type extrémités taraudées (mm)
Modele standard : Montage du trou traversant RSCOA awmes: Ou, Mewe BN O R
R RSCIQA32 | 48 | 55 M6 x 1 10
Montage par vis RSCIQA40 [525] 55 | M6x1 | 10
T T P T Tt 1 RSCIQA50 | 54 | 6.6 | M8x 1.25 | 14
| (_:es 3 schemas pre_sentent la ! L_,,\/\\ﬁ * Les dimensions autres que celles
' tige du piston sortie. ‘ R R susmentionnées sont les mémes que celles
******************************* : e présentées sur le dessin suivant.
. B + Course |
]Alesage 1032 \ RSCJQB32-CL
5
2 2 x (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)
= Course X
£ 14 5 1105
3 §ﬁ (6] 7.5 20 o015
C 5— _ /
é 8 _ﬂ-_ < Ocoq RN KJ?
T T i 9 "oy 2
6‘0 2 8 /</"' 8
- Qf —
- e - ke ]
NS 2
PEASTES
4 x @5.5 traversant 20
8 x 29 prof. dfe 48 + Course 72.5 + Course
lamage 7 prof. 120.5 + 2 course
| Alésage : 40, 250 | RSCIQB £ -0I0L
36
€ 31 2 x (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) Course
"g 7.5 7.5 14 13.5
s LZ) 8 245 10
= d 020
24 EER =N ] P
23 = — i A
b3 I i 'g,;ﬂo', g /"ﬁ\
ST &
° NEE
28
2 x oN traversant B + Course 100 + Course
8 x O prof. de A + 2 course
lamage
Raccords instantanés intégrés
Diam. ext. du tube QA
Course
2 4
Ik I
R & Raccords instantanés intégrés  (mm)
. Tube
Alésage | qnpaie | F | Q |QB|QU|QW
(Mmm)jam, ext. QA|
32 6 75|20 | 13 | 38 [60.5
40 6 8 |245| 13 | 42 | 68
50 8 95|26 | 16 | 50 | 82
(mm)
Alésage (mm) | A B E | J M N o T 4
40 152.5 | 52.5 52 69 5 40 5.5 9 prof. 7 44 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11 prof. 8 56 19

Note 1) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 14.

Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.

Note 3) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
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Vérin stoppeur/Hauteur de montage fixe Série R S Q

Configuration de I'extrémité de tige : Modéle a levier avec amortisseur de chocs

Type de montage de vis : De type extrémités taraudées

Type d'absorption d'énergie variable /
Montage de trou traversant, type de montage de vis
Course d'amortisseur de chocs réglable

[T T T T s T T - T T T s T s s e A
|
|

| Ces 3 schémas présentent la |
' tige du piston sortie. |

|Alésage : 32 | RSCIQB32-00]

14 2 x (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)

RSOQA N outaiersart O spécial

o
R L1

B + Course

Sens du transfert

de piece

7. 2
ﬂ 8 Vis de réglage 5 0

]
<

(mm)
Modéle B | N (o] R
RS[IQA32 | 48 | 5.5 M6 x 1 10
RS[CIQA40 |52.5| 5.5 M6 x 1 10
RSCIQA50 | 54 | 6.6 | M8x 1.25 | 14

* Les dimensions autres que celles

susmentionnées sont les mémes que celles

présentées sur le dessin suivant.

10.5%
215
o5 (
N %
Q 9 /\/ g =}
e CT

3
45

10.5

4 x 95.5 traversant

8 x 9 prof. de
lamage 7 prof.

48 + Course

20

72.5 + Course

120.5 + Course

Alésage : 040, 050 | RSCIQB# -0ICIB

=
(o)
@ 2 x (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)
g 36 Course
38 31 8 245
P 75| Z ||7.5 Visde réglage
&3 on
— — o
[ EBEE.C 2 s . =
/ 2 ic t i i Q| o «
Y ?4 Eg - Q
-
\ =/ = =
28
4xoN traversant B + Course 100 + Course
8 x O prof. de A+ 2 course
lamage

Avec capuchon \ RSOQBO-OOC

*Lorsque le capuchon est intégré, les dimensions sont les mémes que celles présentées sur le dessin.

= Ces schémas présentent les dimensions lors du réglage pour une capacité maximum d'absorptigmmg I'énergie.

Alésage (mm) A B E | J M N (0] T Z
40 152.5 | 52.5 52 69 5 40 5.5 9 prof. 7 44 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11 prof. 8 56 19

Note 1) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 14.

Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
Note 3) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
Note 4) Les schémas présentent les dimensions lorsque la vis de réglage est abaissée

(lorsque I'absorption d'énergie est a son maximum).

Cependant, ces dimensions changent dans les plages présentées ci-dessous dés lors que la vis de

réglage est levée (diminution de l'absorption d'énergie).
932-.-30°% — 20°%, 10.5* — 9%, 5% — 6™
940, 50---24°* — 16°*, 13.5* — 11.5%, 14* — 16*

O
=

Capuchon

11
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Série RSQ

Configuration de I'extrémité de tige : Modéle a levier avec amortisseur de chocs

Type d'absorption d'énergie variable /

Type de montage de vis : De type extrémités taraudées

Montage de trou traversant, type de montage de vis
Avec verrouillage

o
|
|

Ces 3 schémas présentent la

' tige du piston sortie.

|Alésage : 932 | RSOQB32-0I0ID

Sens du transfert

de piece
<

S

4 x ¢5.5 traversant

8 x 99 prof. de
lamage 7 prof.

14 Vis de réglage
0
_‘T‘_ <
-]
<[ 0|
Jr [SelRnd
(7

| Alésage : 240, 50 | RSCIQB #-00D

7.5

Sens du transfert

de piece
<

4 x oN traversan

8 x O prof. de
lamage

==

al 1

&

5
Vis de réglage

M
E

2 x (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)

75

Course
20 10.5%
o= 015
S L
© .

T ! (g -0 *,
188 HH Ry o
g 2

Q pl - -
=1

@ 2

| S— 9

48 + Course

20

72.5 + Course

120.5 + 2 course

2 x (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)

8 24.5

Course

B + Course

28

100 + Course

A + 2 course

Avec verrouillage et capuchon | RSTQBI-0ICIE

* Lorsque le verrouillage et le capuchon sont intégrés, les dimensions sont les mémes que celles présentées sur le dessin.

Capuchon

il

)

=

Capuchon

= Ces schémas présentent les dimensions lors du réglage pour une capacité maximum d'absorption de I'énergie. (mm)

Alésage (mm) | A B E | J M N (o) T Y4
40 152.5 | 52.5 52 69 5 40 5.5 9 prof. 7 44 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11 prof. 8 56 19

Note 1) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 14.
Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
Note 3) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
Note 4) Les schémas présentent les dimensions lorsque la vis de réglage est abaissée
(lorsque I'absorption d'énergie est a son maximum).
Cependant, ces dimensions changent dans les plages présentées ci-dessous deés lors que la vis de
réglage est levée (diminution de I'absorption d'énergie).
932.-30°* — 20°%, 10.5* — 9%, 5* — 6*
940, 50---24°% — 16°*, 13.5% — 11.5%, 14* — 16*

12

O
:

(mm)
RSTOIQA o o st 01 spéci Modéle B | N (o] R
/ RSCIQA32 | 48 | 5.5 M6 x 1 10
RSCQA40 |52.5| 5.5 M6 x 1 10
RSCIQA50 | 54 | 6.6 | M8x 1.25 | 14
L~ #Les dimensiops autres que 9e|les
susmentionnées sont les mémes que celles
R LR présentées sur le dessin suivant.
B + Course |
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Série RSG
Montage du détecteur 1

Position et hauteur de montage du détecteur (détection en fin de course)

212 D-A9] D-A9(1V
D-M9]
D-M9IW
D-M9JA
<EE f [i; [‘h
Al
D-A9(] 216, 20
D-M9C]
D-M9CIW
D-A9[1V
D-M9C1V =———
D-MOCIWV B E=c
D-M9IA —
D-M9JAV
A
D-A70 216, 220
D-A80
D-A7CH
D-A80H
D-F701
D-F700W 1
D-J79W
D-F79F A
D-F7NT
D-F7BA
D-A73C 232 a 050
D-A80C \
D-J79C fru
D-A79W
D-F7O0WV B I 7 )| S——
D-F701V
D-F7BAV
LA
232 a 950
D-A9(]
D-M9[]
D-M9IW
D-M9JA
£ B
LA
14



Montage du détecteur Série R S Q

Position et hauteur de montage du détecteur (détection en fin de course)

Position de montage correcte du détecteur (mm)
Modéle de 5
détecteur D-M9C] B_ﬁ;?&ZEg'éABOH
D-A9[] D-MoCW D-A73 Dy =
D-F70VIJ79C D-F7NT D-A79W
D-A9C1V D-M9CIWV D-A80
D-F7BAV/F7BA
D-M9CIA
D-M9LIAV D-F7O0WN79W
., D-F7C0WV/F79F
Alésage
(mm) A B A B A B A B A B A B
12 9 7 13 11 — — — — — — — —
16 9 13 13 11.5 11.5 12 12 17 17 9 9
20 15 7 19 11 17.5 9.5 18 10 23 15 15 7
32 17 11 21 15 18 12 18.5 125 23.5 175 5!5 815
40 21.5 11 25.5 15 225 12 23 125 28 175 20 9.5
50 29.5 4.5 33.5 8.5 30.5 5.5 31 6 36 11 28 3
Note) Réglez le détecteur apres avoir validé la condition d'utilisation en réglage réel.
Hauteur de montage du détecteur (mm)
Modeéle de D-A7C0H
détecteur D-A80H/F70]
D-M9CIV D-J79/F7CW D-F701V
D-A9CV | D-MOOWV D | p-F7BA e D-F70WV D-J79C D-A79W
D-M9CIAV D-J79W D-F7BAV
D-F79F
i D-F7NT
Alésage
(mm) Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs
12 17 19.5 — — — — — —
16 23.5 235 225 23.5 29.5 26 29 25
20 25.5 25.5 24.5 25.5 31.5 28 31 27
32 27 29 31.5 32.5 38.5 35 38 34
40 30.5 325 35 36 42 38.5 415 37.5
50 36.5 38.5 41 42 48 44.5 47.5 43.5
Plage d'utilisation
(mm)
. i Bore size (mm)
Modéle de détecteur
12 16 20 32 40 50
D-A9[/A91V 6 9.5 9 9.5 9.5 9.5
D-M9oC)/M9CIV
D-M9CIW/M9CIWV 3 5 5.5 6 6 7
D-MOCJA/M9CIAV
D-A70CJ/A80
D-A7H/A80H — 12 12 12 11 10
D-A73C/A80C
D-A79W — 13 13 13 14 14
D-F70/J79
D-F700VIJ79C
D-F7O0W/J700WV — 6 5.5 6 6 6
D-F7BA/F7TBAV
D-F79F/F7NT
= Ces valeurs de référence tiennent compte de I'hystérésis ; elles ne sont par
conséquent pas garanties. (environ £30 % de dispersion) En fonction du milieu, ces
valeurs peuvent varier de fagon significative.
= Valeurs susmentionnées pour un alésage de 012 et supérieur a 032 de D-A90I(V)/MITI(V)/MICIW(V)/
M90Les types A (V) sont mesurés lorsque la rainure d'installation de l'nterrupteur classique est fixée
sans utiliser 'étrier du détecteur BQ2-012.
15
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Série RSQ
Montage du détecteur 2

Etrier du détecteur : Réf.

Détecteur Alésage (mm)
montage
surface 212 016, 020 032, 040, 050
Raccord
Raccord
B
Modéle Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur
de détecteur Cotés A, B, C Surface du rail de support du détecteur seulement | Raccord Cotés A, B, C

®BQ-1 1BQ-2

2BQ2-012 @BQ2-012

Deux types d'étriers Deux types d'étriers

de détecteur sont utilisés en tant de détecteur sont utilisés en tant que jeu.
D-A9(] que jeu.
B-QIQQ%V % o Les étriers ~ (V‘S de bﬁ'cagf

L is de blocage . non utilisé)
lise) | du détecteur
til

D-M9C1V Les étriers du détecteur ./ e e ne sont pas '/
D-MoOIW ne sont pas nécessaires / nécessaires.
D-M9CIWV
D-M9CIA
D-M9LIAV

Note 1) Pour chaque série de vérins, lorsqu'un détecteur compact est monté sur les trois cétés (A, B et C ci-dessus) autres que le coté de l'orifice
de l'alésage 932 a 050, les étriers de détecteur susmentionnés sont nécessaires. Commandez-les séparément des vérins.

Exemple de commande :
RSDQB32-20-M9BW......1 unité
BQ-2......2 piéces.
BQ2-012......2 pieces.

Note 2) Les étriers de détecteur et les détecteurs sont expédiés avec les vérins.

Modele de détecteur

Alésage (mm)

16 20

32 | 40 | 50

D-A7C1/A80
D-A73C/A80C
D-A7CIH/A80H
D-A79W
D-F70/J79
D-F700V
D-J79C
D-F7O0W/J79W
D-F70WV
D-F7BA/F7BAV
D-F79F/F7NT

BQ-1

BQ-2

Note 3) Les étriers de détecteur et les détecteurs sont expédiés avec les vérins.

[Jeu de vis de montage en acier inox]
Le jeu de vis de montage suivant en acier inox (y compris les écrous)
est disponible. Utilisez-le en tenant compte du milieu d'exploitation.
(Veuillez commander BQ-2 séparément. En effet, les entretoises des
détecteurs (pour BQ-2) ne sont pas incluses.)
BBAZ2 : Pour les modéles D-A7/A8/F7/J7

Les détecteurs D-F7BA/F7BAV sont fixés sur le vérin avec les vis en
acier inox susmentionnées lors de leur expédition. Lorsqu'un
détecteur est expédié indépendamment, BBA2 est joint.

Note 4) Lorsque le type D-MOUIA (V) est monté sur un cété autre que le
coté de l'orifice 832, 40 ou @50, commander des étriers de
détecteur BQ2-012S ou BQ-2, ou un jeu de vis en acier inox
BBA2 séparément.

Note 5) Pour des informations détaillées concernant BBA2, consultez le
Guide de sélection des détecteurs.

Masse de I'étrier du détecteur

Réf. de I'étrier du détecteur Masse (g)
BQ-1 1.5
BQ-2 1.5
BQ2-012 5

=== e e e e e e e e e ————————

Outre les modeéles énumérés dans « Pour passer commande», les détecteurs suivants sont compatibles.
Autres détecteurs compatiblesxpour des informations détaillées concernant les caractéristique du détecteur, consultez le Guide de sélection des détecteurs.
Modeéle de détecteur Modele Connexion électrique (sens du tube Caractéristiques
D-A73 Fil noyé (perpendiculaire) —
Reed D-A80 ye {perp Sans visualisation :
D-A73H, A76H Fil noyé (axial) —
D-A80H Y Sans visualisation :

Détecteur statique

D-F7NV, F7PV, F7BV

D-F7NWV, F7BWV

Fil noyé (perpendiculaire)

D-F7BAV

Sortie double (double visualisation)
Etanche (double visualisation)

D-F79, F7P, J79

D-F79W, F7PW, J79W

D-F7BA

Fil noyé (axial)

D-F7NT

Sortie double (double visualisation)
Etanche (double visualisation)
Signal calibré

= Des détecteurs avec connecteur pré-cablé sont également disponibles pour les détecteurs statiques. Pour des informations détaillées, consultez le Guide de sélection des détecteurs.
# Les détecteurs statiques (D-F9G, FOH), normalement fermés (NF = contact b), sont également disponibles. Pour des informations détaillées, consultez le Guide de sélection des détecteurs.
# D-A7/A8/F7IJ7 ne peut pas étre monté sur un o12.

e o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e ]
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Vérin stoppeur/Modele ajustable en hauteur

Série RSG

240,

050

Pour passer commande

40 30

D

BN RsG

L 1|

| |

40 30

D

M9BW

C

RSDG

I Exécutions spéciales

Caractéristiques
Pour plus de détails, reportez-

Note) Ce symbole est indiqué lorsque le

détecteur D-A90] ou MO est prévu.

Cet étrier ne s'applique pas
aux autres détecteurs (D-C701

=)

Avec détectionT
(aimant intégré)
Alésage lNombre de . vousalapage 18.
40 |40 mm détecteurs Etriers de
50 | 50 mm — [ 2 pieces détecteur "o
e S 1 piece
Type d'orifice ® P
= Re e Détecteur
TN NPT — | sansdétection | stH7L, etc)
TF G = Consultez le tableau ci-aprés pour trouver le
F Raccords instantanés intégrés modgle de détecteur magnétique compatible.
. . , s .
Course du vérin (mm) ¢ ® Configuration de I'extrémité de tige
Symbole Configuration Application
[40,50] 20, 25,30 | g
’ — — Tige lisse —
Action K Bjseautée —
Modeéle de vérin 3 ai t intéaré D Double effet R i A galets —
odele de verin a aimant integre B | Double effet avec ressort rétracté L A levier (non-réglable) Modeéle standard
Si un vérin a aimant intégré sans | T Simple effet (tige sortie) B N —
. . . . - A levier
détection est requis, il est inutile (o5 Absorption d'énergie Avec capuchon
d'indiquer le symbole du détecteur. D <Déformation réglable> Avec verrouillage
(Exemple) RSDG50-25D E Avec verrouilage et capuchon

Détecteurs compatibles/Pour des informations détaillées concernant les détecteurs, consultez le Guide de sélection des détecteurs.

c |8 o Tension de charge Modele de détecteur | Longueur de cable (m) — S
g & onnexion | F | Cablage
Type|  Fonction spéciale | ¢ortique 2| (sortie) DC AC  |Perpendiculaire  Axiale (0_5) (|\1/|) (E) (g) /-\(u’flu)n précablé |  compatible
3fils (NPN) MINV M9N ®  — 0 0| — O -
_ Filnoys | [afis(PNP) oV 12V MPV | MoP | @ [—|e@|o[—| o |0t
o ) M9BV M9B ®  — @0 O|— @)
3 —
= Connecteur 2 fils 12V — H7C e — 0|0 e —
£ 3fils (NPN) MONWV | MONW (| @ @® @ | O | — O
7] : — . . .
< Sortle_dou_ble_ 8 31is (PNP) | 24 V 5V,12V . MOPWV | MOPW | @ @ | ® | O | — o) Circuit Cl| Relais,
g | (double visualisation) 2 fils 12V M9BWV | M9BW | @ (@@ o—| o | — |
[%]
2 . Fil noyé 3 fils (NPN) MONAV#'| MONA*1 | O |O | @ | O |— O -
B | oup nhe 31is (PNP) sv.1ev MOPAV*1| MOPA* | O |O|@ O |—| o |otd
(double visualisation) 2 fils 12V M9BAV*'[M9BA*' | O O |@|O|—| O —
Avec sortie double (double visualisation) 4fils (NPN) 5V, 12V — H7NF ®|— @ O|— O Circuit Cl
= | sfils | . o B
E oy 3 | iy 5V A96V A96 o —\ 0| — | — —  [Circuit Cl
= B e 1oy | 100V [A93VZ | A9 | e (e |e[e[—| — —
2 S| L5 100V max. | A90V A0 | ® |—|®|—|—| — [CircuitCl| Relais,
o = ils |24V
5 Connecteur -2 12V — — Crsc (@& — 6. 0/0, - — API
a S 24 V max. — csocC o — o o o —  |Circuit Cl

«1 Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantie pas la résistance a l'eau.
Consultez SMC pour des détecteurs résistants a I'eau avec les numéros de modeéle ci-dessus.
%2 Le cable de 1 m est uniquement compatible avec D-A93.

= Symboles de longueur de céble : 0.5 M-+« —

(Exemple) MONW
(Exemple) MONWM
(Exemple) MONWL
(Exemple) MONWZ
(Exemple) H7CN

= Les détecteurs statiques marqués d'un "()" sont fabriqués sur commande.

« Etant donné que d'autres détecteurs compatibles que ceux indiqués sont disponibles, veuillez consulter la page 28 pour plus de détails.
= Pour plus d'informations sur les détecteurs avec connecteur précablé, consultez le Guide des détecteurs.
x D-A9LJ/MOLI/MOLIW détecteurs sont expédiés ensemble (non-assemblés). (Seuls les étriers de détecteur sont assemblés avant I'expédition.)
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série RSG

Modeéles
Alésage (mm) 40 50
Montage ‘ Flasque avant ® ®
Aimant interne [ ] )
Raccordement Taraudage 18
Raccord instantané a6/4 a8/6
Effet Double effet, Simple effet, Double effet/ressort arriere
tige simple ([ ] [ ]
. . Anti-rotation ([ ] [
Configuration
Atige simple Alevier et de la tige A galet ([ ] [
-'-=~'-; amortisseur A levier ° °
. intégré
A galet
Force du ressort (Modéle a simple effet) Caractéristiques
N {kgf}
Alésage (mm) Tige sortie Tige rentrée Effet Double effet, Double effet/ressort comprimé, Simple effet/ressort détendu
40, 50 13,7 27,5 Fluide Air
+ Uniquement avec modéles a tige simple, & antirotation et a galet. Pression d'épreuve 1.5 MPa
Pression maxi de fonctionnement 1,0 MPa

Sans détecteur: — 10°C a 70°C/Avec détecteur : — 10C a 60°C

Pas nécessaire (non-lubrifié)

Temperature ambiante et fluide

Lubrification

Amortissement Elastique

Tolérance de la course +14

Type de montage Flasque avant

Détecteurs Compat,

Alésage/courses standard

Made 10 )
order | Exécutions spéciales . Configuration de la tige
Alésage (mm)
Simple tige, anti-rotation, a galet, a levier et amortisseur intégré
Symbole Caractéristiques 40 20, 25, 30
=XADO | Modification de I'extrémité de tige 50 20, 25, 30
—XC3 | Orifice spécial
Masses
(kg)
5 Course du vérin (mm)
Effet Alésage Configuration de la tige
(mm) 20 25 30
tige simple, anti-rotation, a galet 1,14 1,2
Double effet, 40 g P Alovior of 9 117
. amortisseur intégré 1,38 1.4 1,44
Simple effet, — - —
Tige simple, anti-rotation, a galet 1,34 1,37 1,4
Double effet/Ressort arriére 50 A levier et
amortisseur intégré 1,56 1,59 1,62

18
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Plages de fonctionnement par configuration d'extrémité de tige

Vérin stoppeur/Modéle ajustable en hauteur Série R S G

(Exemple 1) Pour le type a galets avec une vitesse de
transfert de 15 m/min et une masse de I'objet

déplacé de 30 kg.

<Comment interpréter les graphiques>

Afin de sélectionner un vérin sur la base des spécifications
susmentionnées, rechercher l'intersection de la vitesse de 15 m/min
sur l'axe horizontal et de la masse de 30 kg sur l'axe vertical du

(Exemple 2) Vitesse de transfert de 15 m/min, masse de
I'objet déplacé de 60 kg, coefficient de friction

u = 0.1, a levier (a levier avec verrouillage)

<Comment interpréter les graphiques>

Afin de sélectionner un vérin sur la base des spécifications
susmentionnées, rechercher l'intersection de la vitesse de 15 m/min
sur l'axe horizontal et de la masse de 60 kg sur l'axe vertical du

graphique (1) ci-dessous, puis sélectionner RSGI40-C1CIR celui graphique (3) ci-dessous, puis sélectionner RSG[140-C1CID celui MKIMK2
compris dans la plage de fonctionnement du vérin. compris dans la plage de fonctionnement du vérin. —
A galets / Tige lisse / Modele a levier (avec amortisseur de chocs)  Modeéle a levier (avec amortisseur de chocs) m
Biseautée Coefficient de frottement =0 Coefficient de frottement ;1 = 0.1
Graphique (1) Graphique (2) Graphique (3) RE
100 200 50 200 ——
= 130 12 130 REC
Lo \ L ©50. —
50 \ 100 =270 100 =
40540 X e C.X
30} --—-+--1+-] Exemple 1 Px 50 \ 50 240 I\ \\ —
S = 40 = 40 i
5:,’ 20 : % 30 ;3 30 l . l N MTS
. I Exemple 2
g ! “:_g); 20 E 20 i C.S
@ 10 l § §' 1 —
kol 1 B 10 B 10 : MQ
Qo | o) o T
2 T S g T —
g ° ! s 3 1 RHC
© 4 + °© 5 © 5 t
2R l 8 4 3 4 i
2 ! s 3 s 3 l CcC
| |
2 ! 2 2 :
l l
| |
4 5 10 20 1 5 10 20 30 1 5 10 20 30
Vitesse de transfert U (m/min) Vitesse de transfert U (m/min) Vitesse de transfert U (m/min)

Charge latérale et
Pression d'utilisation

Plus la charge latérale est importante, plus la
pression de fonctionnement nécessaire au
vérin stoppeur est élevée. Régler la pression
de fonctionnement a I'aide des graphiques.
(Applicable pour les configurations de tiges
lisses, a galets et biseautées.)

1.0%

i

o

Pression d'utilisation P (MPa)

200 400 E0D
Charge latérale F (N)

= La masse du type a levier de I'objet déplacé et les graphiques de vitesse de transfert (graphiques (2) et (3)) présentent des valeurs indicatives
température (20 a 25°C).
= Lors de la sélection des vérins, veuillez également confirmer les Précautions spécifiques au produit.

O
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Série RSG

Construction

Tige a galets

ZIOROROIONE,

(951903

Tige a levier avec
amortisseur de chocs
(Fixe)

Tige a levier

(Avec verrouillage

et capuchon)

Détecteur
4\\ —
1T RN
\
Tige lisse (D) Tige biseautée (K)
Nomenclature Nomenclature (pour simple effet)
N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note
1 | Couvercle du tube | Alliage d'aluminium Anodisé dur A galets
2 |Fond arriére Alliage d'aluminium Anodisé 21 |A galets A Résine
3 |Piston Alliage d'aluminium Chromé 22 |Goupille élastique Acier carbone
4 |Tige du piston Acier carbone Chromé dur A levier
5 |Bague de palier Alliage pour coussinet 23 |Levier Fonte
6 | Guide antirotation Acier laminé Utiliser un collier pour les tiges lisses 24 |Support de levier Acier laminé
7 |Bague élastique A Uréthane 25 |A galets B Résine
8 |Bague élastique B Uréthane 26 | Amortisseur de chocs — RB1407-X552
9 | VisCHC Acier au chrome molybdéne 27 |Ressort de levier Acier inox
10 | Ressort de rappel Fil d'acier Chromate de zinc (sauf double effef) 28 | Circlip de type C de l'arbre Acier carbone
11 | Circlip Acier carbone  |(Simple effet seulement) 29 |Axe du levier Acier carbone
12 | Cartouche Métal fritté BC  |(Simple effet seulement) 30 |Goupille de galet Acier carbone
13 | Contre-écrou Acier carbone 31 |Billes d'acier Acier de roulement chromé en acier dur
14 | Bride Fonte 32 |Vis CHC Acier au chrome molybdéne
15 | Vis CHC Acier au chrome molybdéne 33 |Vis CHC Acier au chrome molybdene
16 | Guide a Résine 34 | Goupille conique une seule face Acier carbone
17 | Aimant — Avec verrouillage
18 | Joint de tige NBR 35 |Fixation Acier carbone
*19 |Joint NBR Utlse uniguoment pour doutlo effet et 36 |Goupille B Acier carbone
20 | Joint de piston NBR 37 |Entretoise Acier carbone
38 |Vis cruciforme Acier laminé
Pieces de rechange / Kit de joints 39 [GoupilleA Acter lamine
n - 40 |Ressort de fixation Fil d'acier
Alésage Doﬁtﬁ; gflétlg\t,ec ; Contenu 41 |Vis CHC Acier au chrome molybdéene
(mm) | Double effet | ressort rehracis | Simple effet 42 |Rondelle élastique Fil d'acier
40 RSG40D-PS | RSG40B-PS | RSG40T-PS | Jeu susmentionné 43 | Bille d'uréthane Uréthane
50 RSG50D-PS | RSG50B-PS | RSG50T-PS |1, 19, @ - , .
« Le kit de joints inclut 18, 19, @). Commandez le kit de joints correspondant & 'alésage adéquat. “ VI? o , Adera chronﬁe molybdéne
* Etant donné que le kit d‘e j(;ints ne comprend pas de kit de lubrification, commandez-le séparément. 45 |Vis de réglage Acier
Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g) Avec capuchon
46 [Capuchon [ Alliage d'aluminium [

20
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Vérin stoppeur/Modeéle ajustable en hauteur Série R S G

Configuration de I'extrémité de tige : Tige lisse

Modele standard : Type de fixation

i Ces dessins sont représentés
'en tige sortie

Alésages : 240, QSO\ RSOGO-010

(26 + Course)
(12) 16 5
16 | 2 ” §§
M45 x 1.5 . (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) égg
Course =114 (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) =
[ -]
(]
Q)
o & T D C.X
(N | = wrs
n
7 % — W < é [=] e —
\Qy | 1 ’ w c S
¢ 1T © ol & T
38 18 48» RHC
38 + Course 67 + Course 60015 |\ 4x 09 traversant I —
105 + 2 Courses 80 ] CC
Modeéles a raccords instantanés
2QB
O extérieur du tube sQA
c>’ f ﬁ | {3}
ul
S v A
(mm)
Alésage(mm) | A | QA | QB | QV Note 1) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
40 47 | 6 | 13| 33 Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
50 58 | 8 16 | 385 Note 3) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 27.
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série RSG

Configuration de I'extrémité de tige : Biseautée (Tige de piston antirotation)

Modele standard : Type de fixation

i Ces dessins sont représentés
'en tige sortie

Alésages : 040, 050| RSOGC-CIOK

(26 + Course)

(12) 16
16,12 (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)
M45 x 1.5 9l .
Course \ oo (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)
\MRmiE
ENx;
o miRmiE |
| ) ’
(9]
« — <
— Q
38 18
38 + Course 67 + Course
105 + 2 Courses

Modéles a raccords instantanés

2QB

(mm)
Aiésage (mm) | A | QA | QB | QV
40 47 6 13 | 33
50 58 8 16 |38.5
22

Q extérieur du tube sQA

i
[

N
[ZaN

Sens
de transfert
de piece

60=0.15
80

60+0.15 4 x 99 traversant
80

—_—

@
9
©

Note 1) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le cété de la tige seulement.

Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.

Note 3) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 27.
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Vérin stoppeur/Modeéle ajustable en hauteur Série R S G

Configuration de I'extrémité de tige : A galets

Modéele standard : Type de fixation

 Ces dessins sont représentés |
'en tige sortie !

Alésages : 240, 650\ RSOGO-CICOR

(51 + Course)

(12) 16 8
B B D
1‘; 2 (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) 258 RE
| 1 588 —
24 M45 x 1.5 o$ (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8)
2] X 2 REC
Q} Q} X: IESI @7 —
= sl milE C.X
D § N V4 s [
7™ ‘\1 = i
N2 —‘é‘( N A s Ek MTS
S —
G} Q} B=NIR! | C.S
4 38 18 j. 9 MQ
63 + Course 67 + Course 5020_1 5 4 x @9 traversant
130 + 2 Courses 80 RHC
CC

Modeéles a raccords instantanés

»QB @ extérieur du tube sQA

= ]z H@ — @Q}

(mm)
Alésage mm) | A | QA | QB | QV Note 1) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le coté de la tige seulement.
40 47 | 6 13 | 33 Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
50 58 | 8 16 | 385 Note 3) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 27.
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Série RSG

Configuration de I'extrémité de tige : Modéle a levier avec amortisseur de chocs

Modele standard : Type de fixation

i Ces dessins sont représentés
'en tige sortie

Alésages : 240, 050\ RSOGO-CICIL

=
2o
o &2 36
c+Q f—
538 < 31 (12) 98 + Course
7.5 (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) 16 16 14 13.5

2
9 M45 x 1.5
Rc 1/8, NPT 1 1 sl
— (Rc 1/8, /8, G 1/8) i 20
: ol
— 1T ()
o e (@ &
—— = N
L fl R .
T i Q
2 <
g8 < i i = - an
®18 S A = W
=
=g = L~ $
8 18 38
60+0.15 e
4 x 09 traversant ~ 80 67 + Course 110 + Course
axedtaversant/| 80
177 + 2 Courses

Modéles a raccords instantanés

Q extérieur du tube sQA 2QB

=N

11
(mm)
Algsage(mm) | A | QA | QB | QV Note 1) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le cété de la tige seulement.
40 47 | 6 | 13 | 33 Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
50 58 | 8 16 |385 Note 3) Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 27.
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Vérin stoppeur/Modéle ajustable en hauteur Série RSG

Configuration de I'extrémité de tige : Modéle a levier avec amortisseur de chocs

Type absorption d'énergie variable / bride de montage

i Ces dessins sont représentés

'en tige sortie

Modéles a course d'amortissement réglable | RSOGC-0C1B

Sens
de transfert
de piece

©

=S

45

S

O extérieur du tube sQA

Avec chapeau de blocage | RSOJGO-0CC

D
e

xLes cotes pour les vérins équipés d'un chapeau de blocage sont identiques a celles des dessins ci-dessus.

Chapeau de blocage

pEc|

|
!

(mm)
Alésage(mm) | A | QA | QB | QV Note 1)
40 47 | 6 | 13| 33 Note 2)
50 58 | 8 | 16 |385  Noted)
Note 4)

de I'absorption d'énergie).

24°% 5 16°*,13.5" — 11.5%, 14* — 16*

SVC

O

L

258
S o
o ° 36
3 4731 (12) (98 + Course)
14%* 5*
7.5 (R 1/8, NPT 1/8,G 1/8) = onZuf 18 . 18.5
‘ 9 M45 x 1.5 (] > 0
Vis de serrage (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) g™ = ,-2<9
g el
| Q j >® / %
N o=/ ‘ % (@
a1 s %
| | L1 ] A N
8|3 I W = : @)
&S =
© \ =
N
‘ LJ
8 18 38
B60*o0.15 !
4xo9traversant| "~ go 67 + Course 110 + Course
sxovlaversanl 80
177 + 2 Courses

2QB

Chapeau de blocage

Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le cété de la tige seulement.
Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
Pour la position de montage du détecteur et sa hauteur de montage, consultez la page 27.
Les schémas présentent ces dimensions lorsque la vis de réglage est abaissée (lorsque I'absorption d'énergie
est & son maximum).

Cependant, ces dimensions changent dans les plages présentées ci-dessous des lors que la vis de réglage est levée (diminution
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série RSG

Configuration de I'extrémité de tige : Modéle a levier avec amortisseur de chocs

Type absorption d'énergie variable / bride de montage

i Ces dessins sont représentés
'en tige sortie

Avec mécanisme de verrouillage | RSOG-0CID

Sens
de transfert
de piece

<731 (12) (98 + Course)
75 (Rc 1/8,NPT 1/8,G 1/8)  (=om{2eil1® — e o 198
‘ 9 M45 x 1.5 :
Vis de serrage (Rc 1/8, NPT 1/8, G 1/8) A .
— [ 8 M
Q
Q

I

80
60=0.15
o
A e —

e

i
©
&

8 18 38
60+0.15 [
4 x 09 traversant 30 67 + Course 110 + Course
e 80
177 + 2 Courses
2QB

g @ extérieur du tube sQA
»

de transfert
de piece

{
L\

oA . i
I

&

Avec mécanisme de verrouillage + chapeau de bIocagﬁl RSOGO-OOE

xLes cotes pour les vérins équipés d'un chapeau de blocage sont identiques a celles des dessins ci-dessus.

i ) .

BE =
- o
. ] N = I
A N H T
— 7
Chapeau de blocage v — Chapeau de blocage
(mm)
Alésage mm) | A | QA | QB | QV Note 1) Dans le cas d'un simple effet, un raccord instantané est situé sur le cété de la tige seulement.
40 47 | 6 | 13 | 33 Note 2) Ces schémas présentent la tige du piston sortie.
50 58 | 8 16 | 385 Note 3) Les schémas présentent ces dimensions lorsque la vis de réglage est abaissée (lorsque I'absorption d'énergie

est a son maximum).

Cependant, ces dimensions changent dans les plages présentées ci-dessous dés lors que la vis de réglage est levée (diminution
de l'absorption d'énergie). o )

24°% 5 16°*%,13.5" — 11.5%, 14* — 16*
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Série RSG
Montage du détecteur 1

Position et hauteur de montage du détecteur (détection en fin de course)

Détecteur type Reed :

D-A9O

Détecteur

Détecteur statique

D-MoO
D-MoOOW
D-M9TJA

Détecteur

=

MK/MK2

REC
C.X

| |MTS

C.S
MQ
RHC

D-C7
D-C8
D-C73C
D-C80C
@/‘ < ‘ |
'ﬁﬁ
,\\F—%\ [ (| Q—@L\ \ £ : [
\\ ﬁ ] | Y = PR N~
& < |
~Hs A | B A B
Position de montage correcte du détecteur (mm) Hauteur de montage du détecteur (mm)
Modele D-H7BA Modele D-H7C
. D-C701 . D-M9C1V =
de détecteur| )y o ey [D-MIT(V) e8| o7 " | D-H7OW de détecteur| "oy | Bovogw D-HZOW D-C73C
p-Asv  |PMIOW | p.c73c | D17 D-MOCAV | D-M9mA D-HZNF | D-H7C | b cgnc
i D-MSDA (V) p.Cgoc | DHr D-A9TIV | D-ASD  DA7RA
Alésage SN Alésage D-C7/C8
(mm) A B A B A B A B (mm) Hs Hs Hs Hs
40 215|255 (255 |29.5|22.0|26.0|21.0|25.0 40 36.0 35.0 38.0 37.5
50 295|175 (335(215|30.0|18 |29.0(17.0 50 41.5 40.5 43.5 43.0
Note 1) Réglez le détecteur apres avoir validé la condition d'utilisation en réglage réel.
Note 2) Montage du détecteur (Le réglage doit étre tel qu'indiqué sur les schémas suivants)
Avec 2 détecteurs
Surfaces différentes Méme surface
A 15
o —
Modéle de détecteur <)
J: ==

Pour que le détecteur soit monté correctement, il doit étre installé a

6 mm de l'intérieur du bord du porte-détecteur.

Le détecteur se monte par un déplacement léger dans un sens
(extérieur circonférentiel du tube de vérin) de maniere a ce que le
détecteur et le cable n'interferent pas I'un avec l'autre.

SVC

O
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Série RSG
Montage du détecteur 2

Plage d'utilisation

Vel o At Alésage (mm)
odele de détecteur 20 50
D-A9L(V) 8 8
D-M9OLI(V)

D-MOIW(V) 4.5 5
D-M9OLJA (V)

D-C7C/C80 1 9
D-C73C/C80C 0 0
D-H7C/H7CW 5 6
D-H7BA/H7NF

D-H7C 10 9.5

* Ces valeurs de référence tiennent compte de
I'hystérésis ; elles ne sont par conséquent pas
garanties. (environ £30 % de dispersion) En
fonction du milieu, ces valeurs peuvent varier de
facon significative.

Etrier du détecteur : Réf.

. ] Alésage (mm) (1) BJO-1 est un réglage de « a » et « b ».
Modéle de détecteur 240 250 BJ4-1 (fixation du détecteur : blanche)
BJ5-1 (fixation du détecteur : transparente)
D-A9CJ(V) Note 1) Note 1) (2) BMA2-OOOOA(S) est un réglage de « ¢ » et « d ».
D-MOCI(V) BMA3-040 BMA3-050 Le collier (c) est monté afin que la piéce projetée soit
D-M9CIW(V) O i Hté
sur le coté interne (c6té de contact avec le tube).
" Note 2) Note 2) — -
D-MOLIA (V) BMAS3-040S BMAS3-050S Détecteur
D-C701/C80
D-C73C/C80C
D-H7O1
DHYOW BMA2-040A BMA2-050A Z
D-H7BA =
D-H7NF

Note 1) La référence qui comprend la bande de montage du détecteur (BMA2-00CIA)
et le kit de support ((BJ5-1/fixation du détecteur : transparente).

Les fixations (en nylon) du détecteur étant sensibles a un environnement dans
lequel de I'alcool, du chloroforme, des méthylamines, de I'acide chlorhydrique ou de
I'acide sulfurique peut éclabousser, elles ne peuvent pas étre utilisées dans un tel
environnement. Contactez SMC si vous utilisez d'autres produits chimiques.

Note 2) La référence qui comprend la bande de montage du détecteur
(BMA2-0JOJAS/vis en acier inox) et le kit de support (BJ4-1/fixation du
détecteur : blanche).

Note 3) Pour le détecteur de type D-M9 A(V), ne pas installer la fixation du

. P ; d
détecteur sur le témoin lumineux.

Détecteur
vis de montage

[Jeu de vis de montage en acier inox]
Le jeu de vis de montage en acier inox suivant est disponible. Utilisez-le en
tenant compte du milieu d'exploitation. (Commandez la fixation de montage
séparément, car elle n’est pas incluse.)
Le détecteur D-H7BA est fixé sur le vérin avec les vis en acier inox
susmentionnées lors de I'expédition. Lorsqu'un détecteur est expédié
indépendamment, BBA4 est joint.

c
Collier de montage de détecteur]

Note 4 ) Pour des informations détaillées concernant BBA4, consultez le Guide de sélection des détecteurs.

o T e e mm mm mm mm m Em Em mm mm Em Em Em Em Em Em Em Em R Em Em Em Em Em R M Em Em Em Em B Em Em Em Em Em B Em Em Em Em

I Outre les modéles énumérés dans « Pour passer commande», les détecteurs suivants sont compatibles. 1
I Pour des informations détaillées, consultez le Guide de sélection des détecteurs. 1
: Modeéle de détecteur Réf. Connexion électrique (sens) Caractéristiques :
1 D-C73, C76 —_

Reed —— 1
1 D-C80 Sans visualisation : 1
1 D-H7A1, H7A2, H7B Fil noyé (axial) — 1
1 Détecteur statique D-H7NW, H7PW, H7BW ) - 1
1 D-H7BA Sortie double (double visualisation) I
1 * Des détecteurs avec connecteur pré-cablé sont également disponibles pour les détecteurs statiques. Pour des informations détaillées, consultez le Guide de sélection des détecteurs. 1
1 * Les détecteurs statiques (D-FOG/F9H) sont également disponibles normalement fermés (NF = contact b). Pour des informations détaillées, consultez le Guide de sélection des détecteurs. I

e o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
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série RSQ/RSG

Précautions spécifiques au produit 1

Veuillez lire ces consignes avant utilisation.
Consultez les instructions de sécurité et les précautions de I'actionneur et du détecteur.

|

Sélection \

|

Montage \

A\ Danger

1. Utilisation dans la plage de caractéristiques.

En cas d'utilisation au-dela des spécifications, le vérin stoppeur
pourrait subir des impacts excessifs ou des vibrations pouvant
provoquer une rupture.

A\ Danger

1. Ne pas laisser une palette entrer en collision avec le

vérin lorsque le levier est en position verticale.
Dans le cas du type a levier avec amortisseur de chocs intégré,
si la palette suivante avance en direction du levier lorsque
celui-ci est en position verticale (aprés que l'amortisseur de
chocs n'ait assimilé I'énergie), le corps du vérin recevra toute
I'énergie de l'impact, ce qui ne doit en aucun se produire.

2. Ne pas appliquer de pression sur le cété de la téte

d'un vérin simple effet.
Si l'air est alimenté depuis le c6té de la téte d'un vérin simple
effet, la ventilation de I'air va se produire.

3. Ne pas rayer ou ébrécher la partie coulissante d'un

piston.

L'étanchement de la tige de piston n'a pas été effectué. S'il
existe un risque de rayer ou d'entailler la tige de piston en raison
de bords tranchants, etc., sur la zone de contact d'une palette, la
palette ne doit pas étre utilisée. En effet, cela peut provoquer un
dysfonctionnement.

4. Lorsque qu'un vérin stoppeur est utilisé pour I'arrét

intermédiaire d'une charge connectée directement a
un vérin, etc.

Les plages de fonctionnement présentées dans ce catalogue
sont valables uniquement pour l'arrét d'une palette sur un
convoyeur. Lorsque vous utilisez un vérin stoppeur pour arréter
une charge connectée directement a un vérin, etc., la poussée
du vérin deviendra une charge latérale. Dans ce cas, consultez
le manuel d'instruction et sélectionnez un vérin en restant dans
les plages d'énergies et de charges latérales admissibles.

. Pour le type a levier avec amortisseur de chocs

intégré (sans verrouillage), le levier peut étre
repoussé dans le sens opposé a celui du sens de
transfert en raison de la force de retour de
I'amortisseur de chocs, si une poussée de 10N ou
plus dans le sens de transfert n'est pas appliquée sur
le levier aprés que la palette ne soit entrée en
collision avec le levier.

Si le levier doit se trouver en permanence en position verticale,
choisir un levier avec un mécanisme de verrouillage.

. La plage de fonctionnement pour le type a levier avec

amortisseur de chocs intégré indique la plage dans
laquelle le levier n'est pas endommagé grace a
l'action de I'amortisseur de chocs et a la rigidité du
vérin. Ce n'est pas la méme chose que la plage dans
laquelle le levier peut arréter doucement et
entiérement.

Pres de la limite supérieure, la collision peut se produire a la fin.
Si un arrét progressif est requis, un passage libre suffisant est
nécessaire. Veuillez-vous renseigner auprés de SMC lorsqu'un
arrét progressif fiable est nécessaire prés de la limite supérieure.

& SNC

/A Précaution

1.

2.

N'appliquez pas de couple de rotation sur la tige du vérin.
Afin d'éviter que le couple de rotation n'agisse sur la tige du
vérin, le monter de sorte que les surfaces de contact de la
palette et du vérin soient paralléles les unes aux autres.

Lors du montage d'un vérin, serrez I'écrou de verrouillage du
corps, puis serrez les vis de blocage (2 emplacements) qui
sont incluses avec I'écrou de verrouillage. (Sauf RSQ)

Lorsque le type a levier avec amortisseur de chocs
intégré est installé dans le sens du c6té du levier, les
trous de montage doivent étre usinés conformément
aux diameétres de trous recommandés dans le
tableau ci-dessous.

Lorsqu'il est installé dans le sens du c6té du levier du vérin
stoppeur, tel qu'indiqué ci-dessous, veuillez noter que le
diamétre extérieur du levier est plus grand que le diametre du
bossage du fond avant.

oD

Modeéles a levier

RS (D) [132/40/50-010L
RS (D) (J32/40/50-001B
RS (D) [32/40/50-0C1C
RS (D) (J32/40/50-C001D
RS (D) 032/40/50-CCE

Support de montage

Tableau 1 Diameétre du trou recommandé
Diamétre de trou

Fond avant I
N Diam. ext. recommandé pour
Modele du bossage | supportde montage

; oT oD
\

RS (D) 032 36 38
RS (D) 040 44 48
RS (D) 050 56 57

Figure 1

|

Fonctionnement

/A Précaution

1.

2.

3.

4,

Pour les modeéles ayant la configuration d'extrémité
de tige a levier avec verrouillage, ne pas appliquer de
force extérieure depuis l'autre c6té lorsque le levier
est verrouillé. Cela pourrait provoquer la rupture du
mécanisme de verrouillage.

Lorsque les palettes sont déplacées lors des réglages du
convoyeur, dans un premier temps, abaisser le cylindre.

Ne pas utiliser d'huile, etc.,
coulissantes de la tige de piston.
Cela pourrait provoquer des problemes de rétraction ou d'autres
dysfonctionnements.

Ne pas se coincer les mains lors du fonc-
tionnementdu vérin.
Etant donné que la section du levier monte et descend lorsque
le vérin est en fonctionnement, veillez a éviter que vos mains ne
se coincent entre le fond avant et le support de levier.

sur les parties

Ne pas exposer I'amortisseur de chocs a I'huile
d'usinage, a I'eau ou a la poussiére.
Cela endommagerait I'amortisseur de chocs, conduisant a des fuites d'air.

29

MK/MK2

cx
o
wo
co




série RSQ/RSG

Précautions spécifiques au produit 2

A I Veuillez lire ces consignes avant utilisation.
Consultez les instructions de sécurité et les précautions de I'actionneur et du détecteur.

] Entretien

/\ Précaution

1. Comment remplacer I'amortisseur de chocs
1) Desserrer la vis CHC (M3) sur la tige de piston.

2) Avec le levier abaissé comme présenté sur le schéma, tirez
I'amortisseur de chocs afin de le retirer puis remplacer
I'amortisseur de chocs par un nouveau.

-
1.

r—— Remplacement _\ o=

3) Insérez la vis CHC dans la tige de piston, puis la serrer.
Apres que la vis CHC ait été en contact avec la fin, la serrer
davantage d'environ 1/4 de tour. Si la vis CHC est trop
serrée, cela peut provoquer sa rupture ou un
dysfonctionnement de I'amortisseur de chocs.

Couple de serrage : 0.29 N-m

Abaissé.

/

@

2. Comment modifier I'orientation de la tige de piston
Pour le type a galets et a levier, placer la palette en contact avec la tige de
piston dans le sens indiqué sur le schéma. (La position de l'orifice de la
conduite a été effectuée au ras de la surface de contact de la palette en usine).

Palette

Palette

—A levier— —A galets (RSQ12)—

RSQ12 / Comment modifier I'orientation de la tige de piston

1) Desserrer les vis CHC (2 emplacements) qui fixent le fond
avant et le tube du vérin.

2) Régler l'orientation du fond avant a la position souhaitée.
L'orientation du fond avant peut étre modifiée de 90°.

3) Serrez les deux vis CHC sur la ligne diagonale afin de fixer
le fond avant et le tube du vérin.
Lors du serrage des vis CHC, appliquer I'agent de
verrouillage du taraudage.
Couple de serrage : 1.5 N-m

4) Assurez-vous que le vérin fonctionne en douceur.

—A galets—

Tube du vérin
V]

N / Fond avant
Vis de montage pour fond avant

1
=17
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/A Précaution

RSQ20 a 50 / Comment changer l'orientation de la tige de piston

1) Dévissez deux vis CHC (M3) sur le fond avant qui fixent le guide antirotation.

2) Régler I'orientation de la tige de piston a la position souhaitée.
Note) Positionner la surface de contact de la palette parallelement a

la surface de contact du vérin, de sorte que le couple de
rotation ne s'applique pas sur la tige de piston.

3) Serrez les deux vis CHC pour fixer le guide antirotation.
Lors du serrage des vis CHC, appliquer I'agent de
verrouillage du taraudage.

Couple de serrage : 0.63 N-m

Note) Le guide antirotation est fixé par deux vis CHC. Si I'une des vis CHC
est trop serrée, le guide antirotation peut étre en contact avec la tige
de piston ce qui provoquerait des dysfonctionnements. Par
conséquent, serrer les vis CHC en alternance et accorder une
attention particuliere au guide antirotation de sorte qu'il ne soit pas
en contact avec la tige de piston.

4) Assurez-vous que le vérin fonctionne en douceur.

=
I
=

Vis
CHC

Guide antirotation

3.Comment régler le type a levier, le type absorption
d'énergie variable
Pour le type a levier, le type absorption d'énergie variable, les
courses de l'amortisseur de chocs peuvent étre réglées avec
une vis de réglage incluse afin que l'arrét se fasse
conformément aux conditions de transfert.
Suivre les procédures présentées ci-dessous afin de régler les
courses.

Procédés

1) Desserrer la vis de blocage (M4) située du cété du levier

2) Ajuster la vis de réglage conformément a I'énergie de I'objet
déplacé.
(La course de I'amortisseur augmente (I'absorption
d'énergie augmente) lors du serrage de la vis de réglage,
alors qu'elle diminue lorsque la vis est désserée.)

3) Aprés le réglage de la vis de réglage, fixer la vis avec la vis
de fixation (M4) desserrée en 1).
Couple de serrage M4 : 1.5 N-m
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