Best Pneumatics Régulateur lourd/Silencieux

Régulateur haut débit

Régulateur: VEX1--=--x=---- P.5.1-1

Distributeur 3/2: VEX3--++--- P.5.1-10

Distributeur/régulateur: VEX5--+--P.5.1-21
Silencieux

Silencieux: AN .................... P.5.2_1

Ensemble silencieux:

AN reeerrrrrmmnssrrnnessnrnnmssnnnnnmnnns P.5.2-5

Epurateur silencieux: AMC-----P.5.3-1

Epurateur silencieux pour
salle blanche: AMP::e-csweeuveseasee P.5.4-1




Régulateur haut débit

Régulateur

Série VEX

pyession de

Régulateur de
échappement

/e

grande capacité d

Régulateur a clapet 3/2 a forte
capacité d’échappement équipé
d’un orifice d’échappement de
taille identique a I'orifice de rac-
cordement.

A commande pneumatique

Symbole

A commande pneumatique

Pa
kv

Wi
LI

5.1-1

Caractéristiques
Modgles VEX1100- 83| VEX1200- 81| VEX1300- §§ VEX1500- c:?% VEX1700- 19| VEX1900- 13
Fonctionnement A commande pneumatique
Fluide Air, gaz neutre
Pression d'épreuve 1.5MPa
Pression d'utilisation maxi 1.0MPa
Pression de |A commande N
réglage pneumatique 0.05 2 0.9MPa
Température d'utilisation 0 a 50°C (a commande pneumatique: 0 a 60°C)
Hystérésis 0.03MPa
Répétitivité 0.01MPa
Sensibilité 0.01MPa
Fixation

Toutes les positions

Lubrification

Non requise (utilisez de I'huile

hydraulique classe 1 1SO VG32, si la lubrification est requise)

Orifice] 01 | 02 | 01 | 02 J02]03[04]04[06]10] 10 | 12 | 14 | 20
Orif P 1 112
ririce A | Ve | Val| Ve | Va |Va|%|Va|V2|%]1 14 2
R 14 2
Section mm? | 16 | 25 | 16 | 25 | 366070 |130/160]180] 300 | 330 | 590 | 670
équivalente  [Ne/min | 883 | 1374 | 883 | 1374 |1963]3238[3627 |7066]8735]9815] 16685 | 17667 | 32389 | 36315
Masse (kg) [Acommandepres| 0.1 0.2 0.4 1.3 1.9 3.9
Options
Référence

DS gL VEX1100- 3} VEX1200- 83 VEx1soD-§§ VEX1500- :8% VEX1700- 19| VEX1900- 13
Fixation B |VEX1-181A| — | VEX3-32A | VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
(avec visetrondelle) | F | VEX1-18-2A — — — — —
Manometre G G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01

£

modele. Il est inclut dans I'option.

(Reportez-vous au catalogue Best Pneumatics 4)

Exemple: VEX1300-03
G36-4-01

Note 1) Lorsque le manométre est requis (sauf celui ci-dessus), veuillez indiquer la référence du



Pour passer commande

VEX1

Code du pays

- | Japon, Asie, Australie, Angl

leterre

E | Europe

N | Amérique du Nord

E|JVEX 1

0-03

B

Régulateur1

Fonctionnement e—m—«—
0— Régulateur
a commande pneumatique

Filetage e——

l Options

B — Fixation

F —Equerres (uniq. VEX110)
G—Manometre

£

— Rc(PT)
T NPTF
F G(PF)
N NPT
Taille du corps Orifice
Taille du corps _Qrifice =
Orifice  |Orifices P, A| Orifice R
: 01 8 %)
02 Va4 Ya
02 Va a
3 03 Y ¥
04 Vo Yo
, 04 2 Yo
Montage en ligne | o 06 3, 34
10 1 1
10 1
’ 12 14 1%
14 11
e 20 2 2
— Sans embase
Sur embase 2 01 V8 %)
02 a Va
Modele
Modgles A commgnde Orifice
pneumatique Qrifice A, P Orifice R
VEX1100 Vs, Va Ve, Va
VEX1200 8, Va Ve, Va
Régulateur VEX1300 Va, %8, V2 Va, s, V2
VEX1500 V2,4, 1 Yo, ¥, 1
VEX1700 1,1V 11/4
VEX1900 1,1 2
/\ Caution

* Si vous indiquez plus d'un
symbole, inscrivez-les dans
I'ordre alphabétique.

Applications

(DRégulateur de pression
(Réglage rapide de la pression du réservoir)

(Régulateur de pression e.x. AR2000)

| (73
P1 (R)
H

- )

= 1
Ai--= P

Diaphragme du * Forte capacité de purge.
régulateur de » Connexion du silencieux aisée.
pression

2(2Contréle de la pression multi-étagé

| ' ' N

i . 2 Régleur p
L de debit = L_[:ﬁ
F}a - (?[if = P1

= ' 1
(A) I ! —1(P) 2

:
1 g @ @)
B dsl |

* Le systéme d’entrainement principal comprend un VEX uniquement.
* Contrdle a distance par systeme de pilotage.

* Controle a distance par des signaux électriques.

* Régulation de la pression souple.

el |

1 V0|r p.0-33 a 0-36 pour les consignes de sécurité et les précautions d'utilisation. !

5.1-2

1 X
(l)L_L..JL Valve &
=3 commande
! H-

roportionnelle

VEX

AN
AMC
AMP



VEX1

| Caractéristiques du débit

VEX110, 1200  Pression MPa de I'orifice A Pression orifice P 1.0 MPa VEX1900O Pression MPa de l'orifice A Pression orifice P 1.0 MPa
0.9 ‘-—_""‘—'---...._______‘ 0.9
e 08 ——1——|
; e e 07
o 05 —F—1 N [ i —
-
S~ X} = N o —T——|
\\ I —
N 0.3 "—-\-_._. _U_E_____
¥ 0.2 NG 02 | —r—
N 0.1 Nt Jod
2500 1250 0 1250 2500 40000 20000 0 20000 40000
P-A (¢/min(ANR))  p—s=A R=A (¢/min(ANR)) P—=A
(Echap. de purge) Débit (Alimentation réduite) (Echap. de purge) Débit  (Alimentation réduite)

VEX130O Pression MPa de 'orifice A Pression orifice P 1.0 MPa ‘ Caractéristiques de pression ‘
== 0 La pression de l'orifice A est réglée en fonction de la pression de pilotage
0.8 T ——
—-‘——_—_—_‘“"‘—'—-—-— 0.7 09 |
N 06 | —t——f— | /
N 0.5 08 /
N O T | S /
S—+—1__ [os 07 4
e 02 T——— /
N 01 0.6 /
5000 2500 0 2500 5000 g 1/
R=A (¢/min(ANR))  p—m A =05
(Echap. de purge) Débit  (Alimentation réduite) < %
@
VEX150C] Pression MPa de l'orifice A Pression orifice P 1.0 MPa 204 ;
e 1 /
o8 | —T—— | -é‘u.a
T 0.7 5 /
L e e CO ] 02 /
; ot 05 /
\\ 04 e ——— 0.1 ,
N 0.3 /
N 0.2 —
X o 0O 01 02 03 04 05 06 07 08 09
== Pression de pilotage (P1) (MPa)
10000 5000 0 5000 10000
R-A (¢/min(ANR))  p—sm p
(Echap. de purge) Débit (Alimentation réduite) ‘ Raccordement du pilote externe
VEX1700] Pression MPa de l'orifice A Pression orifice P 1.0 MPa VEX1100] VEX1200] VEX1300  VEX1500]
[ 0.9 VEX1700] VEX190(]
[0 e e R A P | P2
| 0.7
N e © @'
; [ ——— 0.5 |
N4 O B ‘
\\—\—--._._.._.______ 03 P2 — e
N 02 T——F— v Cateorice A |1 cae ﬂ )
U (Coté orifice P) qehE *
g B Orifice | VEX1CJ00
20000 10000 0 10000 20000 P1 Pilote externe
R=—A (¢/min(ANR))  p—=A P2 —
(Echap. de purge) Deébit (Alimentation réduite) Orifice P




VEX1

| Caractéristiques de pression

Les graphiques montrent les variations de la pression de sortie (orifice A) et de la

pression d’alimentation (orifice P). VEX190[]
Comme pour JIS B8372 (Régulateur pneumatique)
VEX1100], 12000 021
0.21 -ng 0.2 Z ———
e Point d\
e f e, » < e
a2 = o 019
= Point de 2
< E 5
_$ 019 5
5 2
= o
o o L
]
o J ’[ i
& - o " 03 04 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9
/ Pression orifice P(MPa)
0" 03 04 05 06 07 08 09
Pression orifice P (MPa) ‘ Durée de purge ‘
VEX130J (D Durée de purge a une pression de 0.5MPa 2 1MPa
g
0.21 / y 0 E’) [
i | . gl gl o o Lall
= = o/ | | ||| & ¥ |&
< [ ] Point 2 / S
< rt
3 0.19 e i ) /
£
5 / / / /
2 w
@ 30
£ B / V1V
2 / /
8 / /
F 20 7
0 0.3 0.4 05 06 o7 o8 o9 |¢& / / / /
Pression orifice P(MPa) o / // 7
10 — A LA /]
VEX1500] gz
ﬁ—/#——i—"“"’/
0.21 — 100 500 1000 5000
= Capacité du réservoire VEX
% 0.2 Z
< Point de (2 Durée de purge a partir du réservoir 1000 ¢
8019 depart =] -
= ™~
5 B AN
5 0.4 “'-..,_\ —
a ) ™
g N AMC
a \ T~ f—
/ 0.3 N ~
14 Rl { T, AMP
0 ' 03 0.4 0.5 06 0.7 08 09 i \ N oy ety I
Pression orifice P(MPa) EO o "' ‘J | ~20~
c () Y
k=] mi7A @ N
2 >\ ~
VEX1700] g \'é\‘?\ N, Y&y,
a 01 \.[1 X % :d%
0.21
@ 0.2 0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
% [ ya Durée de purge (S)
= Point de|
2 019 topa
= (3 Durée de purge a une pression arbitraire
o
5 [Exemple] Le modéle VEX 1500 diminue la pression dul réservoir de 2000¢ de 0.4MPa a
% 0.1MPa:
a
| ; a) Dans le graphique @, — . b) Par conséquent, la durée de purge
0 ! 0.3 0.4 05 0.6 0.7 0.8 0.9 0aMPa ! . Pression initiale pour le réservoir de 2000 est
Pression orifice P(MPa) ’ _'"|' Basse pression calculée comme ci-dessous.
0.1MPa— souhaitée ¢ = Volume du résenvoir Durée de }
| 1000 purge
| _ 2000 .
Durée de purge 1000
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VEX1

Construction/fonctionnement/nomenclature

: 3(R)
2(A)
% 1(P)

[1] Lorsque la pression sur
Iorifice A est élevée.

(A commande pneu.) C{ Manuel
VEX1100 5
. il -Crifice P1
o
- ==
@& |
Orifice 3(R) 1" T ; ; _‘_-_@
® | S —Or'rfioe%f.q)
_@}H\“T‘— ®
Orifice 1(P) —H- T s
O—_|

(A commande pneu.) O\Q ({

Contre-pression oyifice P1

[2] Pression de réglage

o l

ylslyl
@
S

i
¥

[3] Lorsque la pression sur
I'orifice A est faible
Réduction de pression.

T

HHE

2(A)

*’équilibre entre I'effort de commande F1 de la pression de pilotage (orifice P1) sur la surface supérieure du piston de réglage de pres-
sion (3 et I'effort de commande F2 de la pression sur l'orifice A entrainant un espace sous le piston & travers le débit inverse provoque
la fermeture des deux valves a clapet (® et régle la pression sur A correspondant a la pression de l'orifice P1. Les valves a clapet sont
soutenues par le ressort (4- dans la structure de compensation de pression par le biais de la pression de I'orifice A. (DRW(2))

eLorsque la pression sur l'orifice A excéde la pression de l'orifice P1, I'effort F2 devient plus grand que F1 et le piston de réglage de
la pression se déplace vers le haut, ouvrant ainsi les valves a clapet supérieures. Alors, I'air est évacué de l'orifice A vers l'orifice R.
(DRW(1)) Lorsque la pression sur A diminue suffisament pour rétablir 'équilibre, le régulateur reprend la condition DRA (2).

*Lorsque la pression sur l'orifice A est inférieure a celle de P1, I'effort F1 devient plus grand que F2 et le piston de réglage se déplace
vers le bas, ouvrant ainsi les valves a clapet inférieures. Par conséquent, I'air est alimenté de I'orifice P vers I'orifice A. (DRW(3))
Lorsque la pression sur A augmente suffisamment pour rétablir 'équilibre, la valve revient a I'étape DRW(2).

(A commande pneumatique)
VEX1300/1500/1700/1900

VEX1200

bl D 7P

Fond arriére

Embase \

J,
orifice 1(P) &L_ /Ormce 3R)

Orifice 2(A)
I

@
)\‘-—-. | -~ orifice P1
F1
CTe = 4
]
:
GC"" i 1 J
p | b
I

®— port

® | '

Orifice 2(4) —H — {— - — H{— Orifice 1(P)

®®e'®
] Nomenclature
Rep. Désignation Matiere
@ | Corps Alliage d'aluminium
(2 | Couvercle Alliage d'aluminium
3 | Piston Alliage d'aluminium
@) | Ressort Acier inox
3 ® | Guide Alliage d'aluminium

(® | Valve a clapet Alliage d'aluminium, NBR
@ | Axe Acier inox
Guide Alliage d'aluminium




Dimensions

VEX1

(mm)

Commande manu

46

A commande pneumatique: VEX1100

2-M3 (fixation)

de fixati
(Trou de fixal |on]ﬁ&a_

O

1 =
s ? SAES;
4-04.5 ! { |-F E,I o

&P raciE]
Rc(PT)% g-
l M5 X 0.8 {i}“ 8
3 & G A gl
o P

& B: Fixation o | W 8

1 T o TR g

| nl £ =

——I i 20 ﬂ\ 2.04.5 F: Equerre 3-Rc(PT)Vs, Ve
“4-2 ™52 (Trou de fixation)
26‘.—‘—'

Commande manuelle

35)| 030
%]
i/7d

(13.

Manomeétre (Option) .~

G27-10-01

A commande pneunmatique: VEX1200

Manometre (Option)

(G27-10-01)\,

g
R |
©
Eé < b
['s] L
< AN Orifice P2
e 0
235
48
54
4 40 -
d H| 7
1T
ol o [ 7 .
8 8 Y7 %
oL’
A M5
54
2-045
(Trou de fixation)
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VEX1

Dimensions (mm)
A commande pneumatique: VEX1300
(Trou de fixation) 6 ?’,’ixa”m}
NJLfeL LY
L HIH
’t| JHEe]
e % 1
50
88
2-V% 100
+ m__m
Pl,
S
L] 7
e ] — —
8m1--4{“\ AP |
Q Eti =
/| L5l 98 ST | og | Weis
30 Fixation 60
3-Rc(PT)Y, %, Y2/ 50 Opiion)
(36.5) (78.5)(Silencieux) (Silencieux)
Unig.VEX1301
ik
i_g.
Manomeéitre (Option) ;
G36-10-01
A commande pneumatique: VEX1500
Rc(PT)! Silencieux
ﬂ /{Unig.VEX1501)
— L
2-M6 .
X fixation) = et
2-09 g | o5
{Trou de fixation) o L
7 i a7 & s il
— - - —F <t 1]
o || |H 5 [H-Eyid
110 25
130 3-Re(PT) Y, %, 1 gg
Fixation (Option)
) A
1 ‘ . I.-.J
=y gr_!
o™
-—ii ﬁlb':
+ &
T
e

Menometre (Option) =~




VEX1

Dimensions (mm)

A commande pneumatique: VEX1700

Re(PT)
) _4-M6
/(fixation)
.09
(Trou de fixation)
) ﬁ“' ] 2
K Nl=

5
7!
I
|
|
]
1
1

"

L

()]
<

..—%%—— 2-RC(PT)1,1%/ a 20 Rc(PT)i‘/;/ 60
¢] 100
Fixation (Option)
w
=3 EE——
),
® (&)
[}
o
[ E 5

]
\ Manomeétre (Option)
G46-10-01

A commande pneumatique: VEX1900

Silencieux

Re(PT) % / (Unig. VEX1901)
L

& @ *

Fan'y
N

+ ave_ 3 . . oy R AN
ﬁ%l_ #‘i’ hore Tixation) 2 & =F J
i_ . X " p AMC
© _— o] - : —
© ' = 23 L=
% s[4 8 3 0 22 : AMP_
T, 1 é{ =y

FES 120
{83 anorii s/ Re(PT)2

Fixatien (Option)

(152.5)

1

] =+ Manométre (Option)

G46-10-01
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Série VEX1

Embase

Raccordement du pilote ext.

~._Tyre | A commande
g’u”f"‘:e pneumatique

i)

Régulateur] VEX1200
P1 Pilotage externe
P2 —

P1

Caractéristiques
Stations du régulateur 2a8M
Caractéristiques Alim., échap. commun
Orifices P, A, R

Rc(PT), NPTF,G(PF),NPT /4
VEX1200, VEX1201 @
VEX1-17 (avec joint, vis)

Note 1) Pour 5 stations ou plus, alimentez a travers l'orifice P des deux cotés et évacuez a partir de
I'orifice R des deux cotés.

Note 2) L'embase P1 (orifice de commande) n'est pas utilisée pour le modéle VEX1200 (2 commande
pneumatique) et le modéle VEX1201 (par pilotage externe) car ils sont commandés par pilote externe.

Pour passer commande

VVEX2-1-4602

Distributeur compatible
Plaque d'obturation

1 Filetage de I'orifice
Sérli;n\{)Ea);l Station.s ; T\ICF(’:II-:)
2 |2 stations _
= F G(PF)
8 |8 stations _N | NPT
Orifice A, R

02 | Rc(PT)V4
Pour commander I'embase
Indiquez la référence du régulateur, de la plaque d’obturation et de 'embase.
(Ex.) VVEX2-1-5-02N::----e-- 1 5 stations sur 'embase, filetage NPT
* VEX1201-5D0OZ-G---4 Régulateur, pilote externe
24Vcc, connecteur DIN (sans connecteur), avec led et

protection de circuit, option---Avec manométre ()
# VEX1-17cceveinicnnnnens 1 Plaque d’obturation

Note 1) Pour lembase: manomeétre G27-10-01(g ext. 26) uniq.

Dimensions (mm)
VVEX2-1-1-| Station | -02
Manomeétre
(Option)
Orifice 026 /G27-10-01 Exemple de montage
du pilote o
Orifice P ] :
Rc(PT)1/4 e
. 3 N
ol } Orif. d'échap. 5 R il
! A
7 g ™ OO QOO O
eg'.i- Orit. R: Re(PT)/4 n-Rc(PT)1/4 [=stlP=si]. 50
50
M5 X 0.8
(P1, P2) 2-06.5

}ml -ém[ M

! Trou de fixation

7.5

57

n: Station
L~ 2 | 3| 4|5 |6 ]|7]|s8 Calcul

L1 | 91 | 122|153 | 184 | 215|246 | 277 | L1=31Xn+29
L2 | 76 | 107 | 138 | 169 | 200 | 231 | 262 | L2=31Xn+14

5.1-9



B Arréts intermédiaires et d’'urgence avec

Régulateur haut deébit
Distributeur 3/2

Série VEX3

Plusieurs circuits de construction simple

un vérin de grande taille

Construction du circuit
avec VEX

Construction conventionnelle

®Pas assez de distr. 5/3 cen-
tre fermé appropriées et de
grande capacité.

®Pas assez de distributeurs
5/2 appropirées pour arréter
I'opération

£ 5

itesse du verin Utilisez ce tableau en guise de référence car la vitesse du vérin dépend du raccordement. Pour plus de
détails,reportez-vous a la capacité et a la vitesse maxi du vérin en p.5.1-13.

Condition: pression 0.5MPa, charge 50%, raccordement 5m

Surface équiv.

Alésage (mm)

mm’(Nemin) o Vites(:'ne r:/us ;Iérin

VEX31200 |25(1374) 250
-01, 02 02 (V)

e |vExasan |60(3238)

%’ -02, 03, 04 .

O |VEX3500]1 | 160(8735)

% -04, 06, 10 -

‘g’ VEX3700] | 300(16685

= |-10, 12 S
VEX3900] |590(32389
14,20 14(1 1/5)

o |VEX3220 25(1374)

o G 02 (V/a)

s |VExaa2o | 70(3827)

o |-02, 03, 04 04(/2)

040 | 950 | 863 | 080 | 8100 | 6125 | 140 | 5160 | 6180

2200

02250

2300

5.1-10



VEX3

| Pour passer commande

®Taille du corps lOrifice
Taille Orifice
alle QU COrps [ i e Orifices P, A[ Orifice R
01 1z
12 02 a
02 Ya
32 03 Y
04 Y2
04 2
50 06 Y
10 1
10 1
|
70 12 s 114
14 114
B 20 2 2

Montage en ligne VEX3!12| 001 — B

Sur embase VEX3 22 O | 01 = B

|

. Options
Fonctionnement e———— B — Fixation (sauf VEX3320)
0— A commande pneumatique F — Equerres (uniq. VEX3120, VEX3320)

N — Silencieux pour I'échappement du pilote de l'orifice (P2)
(uniq. électrodistributeurs)

Taille du corps 1 Orifice Filetage e—
Taille du corps )i R T Re(PT)
Orifice] Orifices P, A Orifice R T NPTF
— Sans embase F G(PF)
22 o1 Vs N NPT
02 a4
— Sans embase
02 a4
42 03 Y8
04 2

/\ Précaution

o E Em mm Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em RN o Em Em Em Em oy

1 Voir p.0-33 a 0-36 pour les consignes de sécurité 1
:_et les précautions d'utilisation. 1

- Em m Em Em Em Em Em mm mm Em Em mm e mm em ol

5.1-11



A commande pneumatique

Symbole
4 P1

H-3(R)
28H  HAP)

H

z |

P2

A commande
pneumatique

VEX3

VEX3120- 33

VEX3320- 03
04

VEX3500- §§

VEX3700- 19

VEX39000- 33

Caractéristiques
En ligne
Modeles
Sur embase

VEX32200- 33

VEX3420- 03
04

Fonctionnement

A commande pneumatique

Fluide

Air

Pression d'épreuve

1.5MPa

Plage de
pression
de réglage

A commande

pneumatique

Vide jusqu'a 1.0MPa

Pression du pilotage externe de 0.2 a 1.0MPa

Température d'utilisation

50 maxi°C (a commande pneumatique: 60°C)

, 40ms maxi . . .
Temps de réponse (ression deploge 05WPs) 60ms maxi (Pression de pilotage 0.5MPa)
Fréquence d'utilisation maxi 3 cycles/s
Fixation Universelle

Lubrification

Non requise (util

isez de I'huile hydraulique n® 1 1SO VG32, si la lubrification est requise)

Orifice] 01 | 02 |02]03][04]04]06]10] 10 | 12 | 14 | 20
Orifice P 1 112
| A | B Va | Va |3 | Val|l2|%]| 1 14 2
R 14 2
Section mm?| 16 | 25 |36 |60 |70 |130]160|180| 300 | 330 | 590 | 670
équivalente  Ngmin| 88335 | 1374.10 | 1963 | 3238 | 3627 | 7066 | 8735 | 9815 | 16685 | 17667 | 32389 | 36315
Option
Référence
8si i 02 02 04
Désignation |y a191.08 VEX32207-3) VEX33207-8 VEX3420- 03 VEX3500-06 VEX370TT- B VEX390T -3
Fixation B |VEXI1-18-1A| — — — | VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
(avec vis et rondelle)
Equerres F|VExi182a| —  |VEX3322A| — — — —
(avec vis et rondelle)
Orif. d'échap du
ilote (P2) N AN120-M5 AN103-01 AN210-02
Masse (kg)
Modeles  |VEX3120- 01| VEX32200- 8} VEx332D-§§ VEx342D-§§ VEX3500- §§ VEX3700- 19| VEX390- 14

A commande pneu. 0.1

0.2

0.3

0.6

1.4 2.1

3.3

5.1-12
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VEX3

Vitesse du vérin

Systéme

« Tube acier
(pour coudes 90°)

*Tube nylon

(pour raccord coudé)

Compresseur Distributeur 3/2
Combinaison
modulaire F.R.L.
Série AC
Vistesse maxi
1600 B O * Condition pression -0.5MPa—|
B ) () +Charge ———50%
o 1 Coude 90° 5 4 pcs
ongueur
1400 lubrg —

Longueur
Iu?b’ég -

:

pry
(=]
(=]
o

[2]
o
(=]

Vitesse maxi (mm/s)

600

200
RN
ol [ [ | I I |
40 50 63 80 100125140160 180 200 300 400 500
Alésage (mm)
. Electro- Régleur S . Raccord
U distributeur | de débit il Ciriee (une extrémité) 4 pcs.
A 1 T1075" (910) DL10-02
—5 | VEX3220 | AS4000 AN200 o o 012) DL12-02
C 3 AS420 AN300 | T1209% (912) DL12-03
o | VEX3425 as450 AN400 SGP15B 90° coudé
E AS420 AN400 SGP /2B 90° coudé
F | VEX3500 | AS500 AN500 SGP3%4B 90° coudé
G AS600 AN600 SGP1B 90° coudé
H AS600 AN600 SGP1B 90° coudé
| | VEXS700 700 | AN700 | SGP1V4B | 90° coudé
J AS800 ANB00 SGP11%B 90° coudé
Kk | VEX3900 5600 AN900 SGP2B 90° coudé

* Réf.du tube nylon.

/A Précaution

®|’amortissement intégré au vérin limite le rapport entre la vitesse maxi et la
charge.
Veuillez vérifier ce parameétre en vous référant au catalogue.

e orsque le coefficient de charge est égale a 0% (sans charge), la vitesse
maxi sera de 1.2 fois, et lorsque la charge est égale a 75%, la vitesse sera
de 0.7 fois.
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Caractéristiques du débit

ol 1 1~ pl I __(P1+010139=(12189)P2+0.1013) |
(102) Sonen. || I I 1 1 |
— L o S
.0, )
08 \%QL\I\WW ?o.eksrw L |
g 0 | e
%(82) JI — | g 8‘2)_ | ,,\)I ]|
P NN !
= &
L=SSSSNNNNNNTEAY
5 o T PN\ NN YT Bt
= NN YT [T
4 NN \\ Bl (P140.1013)= |
u ) \\ /} Il 1.89(P2+0.1013)
2o RN\ T T T[] 1
RN T BUE| 1
T
""“‘I\&. | | N O O I |
1 1 1 1 1
VEX8:20 55000 1500 2000 2500 ao’og
VEX3§201 5055 3000 4000 5000 6000 7000 8000
1 1 1 1 |
VEX35001—5355 7500 70000 12500 75000 17500 20000

VEX37001) 75650 15000 20000 25000 30000 35000 40000

VEX3900] Debit

30000 30000 40000 50000 60000 70000 80000 Ne/mi)

Lorsque lair est utilisé, les caractéristiques du débit dépendent de P1 (Mpa), P2
(Mpa) AP (Mpa), et de la différence entre le débit sonique et subsonique.
(DEquation en fonction du débit subsonique.

Calcul selon la surface équivalente Q: Débit (¢min)

AP(P2+0.1013) 273 . AP: Chute de pression
Q=2268 / a : / 5736 - ¢/min(ANR)

(P1-P2)
(2)Equation en fonction du débit sonique. P+: Pression en amont
(MPa)
_ 1 273 . h P2: Pression en aval
Q=113S(P1+0.1013) 7o/ 21348 ¢/min(ANR) (MPa)
G: Gravité

(Air = 1)
6: Température («C)
S: Section équiv. (mm?)

\ Raccordement du pilote ext.

VEX3120J VEX3320J VEX3500]
VEX3700]
P1(M5) P1(M5) VEX3900]
f (Rc'a)P1 , P2 (Rck)
2
Pz(M5) | + EMSJl
Orifice P
Orifice P
VEX3220 VEX3420 VEX3420)

Electrodistr.  Rég. a cd pneu.

(RC%JPE T(Rc%} pour embase pour embase

BR (MS)P1g P2 (M5)
T 11 Cowvercle |
Coté orif. P, R B \I I’p1
w7 [ #F
kﬁc}{a \[Ec‘/é
Embase Bouchon
Orifice| VEX3000.
Pilote
P1 externe
Pilote
P2 externe

A\ Précaution

Lorsque le régulateur a commande pneumatique
VEX3420 est livré, les orifices de commande P1
et P2 de type M5 dans la couverture sont ouverts
et l'orifice de commande Rc1/8 de 'embase est
fermé. Avant de connecter les orifices P1 et P2
de 'embase, retirez le bouchon 1/8 de 'embase et
installez des bouchons M5 dans les orifices P1 et
P2 sur le couvercle.

Bouchon M5 - M-5P



Construction/fonctionnement

VEX3

2(A)

[112(A)-3(R)

1(P)

[2] Centre fermé

[311(P)<>2(A)

2(A)

Distributeur 3/2 dont I'axe (7)- qui s’étend a partir du piston de commande (3) ouvre/ferme deux valves a clapet (). La valve a clapet a un mécanisme de

compensation de pression dans lequel, I'orifice A est constamment alimenté a partir du ressort arriére et central @).

Lorsqu’il N’y a pas d’alimentation sur les pilotes “a” ou “b” (ou lorsque l'air est évacué a partir de P1 et P2 du modéle & commande pneumatique, il n’y

aura pas d’effort sur le piston de commande. Le ressort ferme la valve a clapet, et la valve prendra la position centre fermé.([2])

Lorsque le pilote “a@”

est alimenté (ou lorsque I'air entre a travers l'orifice P1 du modéle a commande pneumatique), I'air qui s’introduit dans I'espace
sur le piston de commande pousse le piston vers le bas et ouvre la valve a clapet inférieure, permettant la connexion des orifices P et A.([3]) La valve a

clapet supérieure continue a fermer l'orifice R par le biais de 'équilibrage de la pression et du ressort.

continue a fermer l'orifice P par le biais de I'équilibrage de pression et du ressort.

VEX3120 (2 commande pneumatique)

@—___

_—®

Crifice P2
el |

==

& |
Orifice 3(R)

O

=

[©) -
Orifice 1(P)

@F—=

—tP1port

——@

< Oritice 2(a)

D
—®

—®

@

Lorsque le pilote “b” est alimenté (ou lorsque I'air sous pression entre par I'orifice P2 du modéle a commande pneumatique), I'air de pilotage circulant
sous le piston moteur pousse le piston vers le haut et ouvre la valve a clapet, permettant de connecter les orifices A et R. ([1]) La valve a clapet inférieure

VEX3220 (a commande pneumatique)

(‘Q\ @

()
(8l

S

®
\
]

©®

|

Voo

®

1(P)

VEX

AN
AMC
AMP

Construction (nomenclature)

VEX3320 (a commande pneu.)

Oxifice 3{R)

TR

Orilice 1(P)

[

-~

VEX3420 (a commande pneu.)

]

N

Orifica 1{F)

Oxifica 2(A)

Oiifice 3(F)

Nomenclature

Rep. Désignation Matiere
(1 | Corps Alliage d'aluminium
@ | Couvercle Alliage d'aluminium
(3 | Piston de commande Alliage d'aluminium
@ | Ressort Acier inox
(®) | Guide Alliage d'aluminium
® | Valve a clapet Alliage d'aluminium, NBR
@ | Axe Acier inox
Commande manuelle P.O.M
(© | Embase Alliage d'aluminium
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VEX3

Montage en ligne/VEX312[ (mm)

A commande pneumatique: VEX3120

2-M5

e
ERYS =L $erl ¢

B Ll (R &

) ) "Fannsral
Q) R W

ﬁ] Fixation B(Cption) Sy N 8
FT

M3 ™ 2-04.5 Trou de fixation
Rondelle

2 | Nominal 3(2 pes.)
26 29

— 1 ___~VEX1-181) = =="""" T
- 1T (Racoord hex. ] -~ \S—Hc( )%, Y

16
$
IB L

2-M3 (fixation) 4-op4.5(Trou de fixation)

S7ey 4 a el |

&

silencieuxN / [13.5| 030

AN120-M5
(Option)

%

EquerreF (Option )
(VEX1-18-2)
| Raccord hex.
i M3

A

[m]

n

ha
—

Rondelle E
Nominal 3(2 pcs.) |

Coupe A

Sur embase/VEX322[]

A commande pneumatique: VEX3220

!
38

=i

N &

Embase - i

VEX1-8-13P i Silencieux N L]
1AP: =01, 1BF: -02 46 | AN120-M5
(Option) 23.5

24
17

38
30

2-p4.5
Trou de
fixation
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VEX3

Montage en ligne: VEX332[] (mm)
A commande pneumatique: VEX3320
2-M5 4-06Trou de fixation
Vi ce foetion / Silencieux N; AN103-01
’ f.[:'] / i (Option)
oY =L
e | Er:
iﬂ’ ll /]: 3
,@1%‘6@ ol
/ ! J
f,’f 22
/ : 54 4
ff 66
/  VEX3-32-2 (Option)
Vis CHC
Avec{(avec rondelis)
M5 =10(2 pcs.)
Coupe A 3-Re(PTVA4, %6, 1%
16.5 \
14’ A
2-Re(PT)% \
r—‘—-. Y
[ = ol M) iR -
(AR i s % g
P | P2 | £ o @
/ﬁﬁ . |r;i 8 :rL\ | = 1 8 g
\CAIRE 1 =\
A o] / =1 <
| ‘ L |l
1 [ = S/ s\ T X
A
Sur embase: VEX342[]
A commande pneumatique: VEX3420
o
i | !
2-Re(PT)A. il |
o) L
) L= A Silencieux N; AN103-01
8 o & @f N\ T (Option)
CIR A
38.5
(96.5) |
39.5 3.5 2-M5 ;
i Onif. du pilote (unig. & cde pneu.)
[ - k@_
& |
28y ‘ <« T
—* .
& | ?
T | s
5 69 3-05.5 Trou de fixation
. 79 ]
3-Rc(PT)V, 4. 1
19 a /

|
|

N
o=

N
N

79(A commande pneu.)_|
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VEX3

Montage en ligne/VEX3500/3700]

A commande pneuma- o
tique: VEX3500/3700 ¢ fiaion  / Re(P1)4
Tou on 7 f Silencieux (Option)
! ;’ i 7 T
' o .;.’ .;f | J_
aii T / i
: RO
- S 4| 4 B r==Y
|y o0 1§ dimre s i | x‘ﬁ-j
LM *| LN 4 P iy
/ ol
! 1
=3
| a E _/’f K
b P J
2-0C £2: omes s _Fiation (Option)_
{Trou de fxalion) | Orifice P, A Orilice R /
4-M6 /
Trou de fixation | /
)
'} I,I'II
o @ [
1: i
N —|
@ i @l EQ
=g 3 1
! :
M Dimensions
a A q
¢ N Fixation
. b Modeéles a b P q o i
VEX3500] VEX3500 | 110 [ 130 | 9 12 2 47
VEX3700 | 120 | 136 | 9 20 5 49
Dimensions
N Orifice
Modeles  -grcs A] Orffice R A B ¢ D E F G H J K L M N o)
VEX3500] Rc(PT)1/%,%4 , 1 107 | 96 26 70 50 25 10 25 80 46 45 60 72 | 23
VEX3700 |Rc(PT)1,1%4] Re(PT)114| 123 | 112 | 30 90 60 30 15 25 | 100 | 60 51 82 95 | 2.3
Montage en ligne/VEX390[]
A commande pneumatique: 4-07
({Trou de fixation)
VEX3900 -~
Trou de fixation
Silencieux(Option)
¢ @ ﬁ%
Re (PT) Y A il
- e 10115 é‘L_
'3 17 [ a o)
o + Ao = s [ ,;63 —
e @ S F T _
< 8 3 seloco i L A lf JP
[ g —
!_-:‘33_,@ &(®) B 2 E .23
: J : gl 1 0 1 T
a8 _l 58.5
140 2-Rc (PT) 1%, 2 B 120
160 Crifice P, T
Re (PT) 2
Orifice R Fixation {Option)
o |
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Série VEX3
Embase

mbase: Série VVEX

Caractéristiques
Modeles VVEX2 VVEX4
Distributeur compatible VEX3220, VEX3222 VEX3420, VEX3422
Nombre de stations (1) 2a8 246
Caractéristiques des orifices Alim., éhap. commun
Pilotage Interne, externe commun
QOrif. de commande ext. commun M5
P
Orifice R A ¥ ¥ ve
A Ya Y Y
Plaque d'obturation . .VEX.1_17 - . VE).(4_5 -
(Avec joint, vis de fixation) (Avec joint, vis de fixation)

Note 1) Lorsque la série VVEX2 est utilisée avec plus de 5 stations et que la série VVEX4 est utilisée
avec plus de 4 stations, alimentez I'orifice P des deux cotés et évacuez a partir de I'orifice R
des deux cotés.

| Raccordement de pilote externe
VVEX2-2

VVEX4-2

P1(Orifice de commande ext. M5) P1 (Orif. de commande ext. M5)

i

[ ]
oy

-
G n

* P2 Orifice d'échap. du pilote
* P2 Orifice d'échap. du pilote R

P1 Orif. de commande ext. commun

P1 Orif. de commande ext. commun

VEX
P der 'emb
our commanaer I empase
VVEX2-1-6-02 AN _
T l_FIiletage Note) A commande pneumatique AMC
— Rc(PT) Les modeles VEX 3220 et VEX3420 (a commande —
T NPTF pneumatique) sont utilisés. La distinction entre les pilotes | | ANMP
F G(PF) (interne ou externe) de 'embase n’a pas d'importance. L
N NPT N’importe lequel peut étre utilisée.
Exemple de commande de I’embase:
. . . - Indiquez la référence du régulateur et de la plaque
Taille du corps ° Pilotage S't\‘atlc;ns Orlflcg = d’'obturation dans l'ordre a partir du c6té gauche de
: : ‘ " (lE)E ririce embase (orifice A de votre coté).
Taille du corps Pilotage Régulateur compatible de stations [Orifical P ‘ R ‘ A (Exemple) VVEX4-2-6-A
2 | 2stations = VEX3420  —5 pcs.] A commande
1 | Pilotage interne | A commande : : # VEX4-5 1pc. | pneumatique
2 pneumatique: 6 [6stations| 02 a4
) VEX3220 (1) : .
2 | Pilotage externe : :
8 [8stations
1 | Pilotage interne A commande 2 |2stations| A % [ Va
4 - pneumatique: g H B 3/
2 | Pilotage externe VEX3420 (1) 6 |[6stations|] C 1/ [ 8
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VEX3

Embase/VVEX2[] (mm)

VVEX2- } Distributeur compatible: VEX3220

Commande manuelle
(Poussoir & impulsion)

N I C) ‘ N/ || éj\—
J IS
B —
A A ok
@ @3’ @ @ @ o= 7
n-% P=3i . 30
Orif. de commande
ext. commun Orif. 2-R: 14
2-M5 Echap. des deux cétés
lorsqu'il y a 5 ou plus
stations
30.5 2-M5
1‘:‘3;5; Orif. de commande | 2{,?,539
\:2 0 g 0P op1| or1| om| &r1]S fixation
S LF AT
Er 83! Al - B B B B
w
sy ] N85 7 |d | T e
- d; < ® 3
I\ &A\ 8 —— @ % ]l
030 24 Onf. 2-P: 14 P=31l, 22.5
Alimentation des deux cétés L2 75
lorsqu'il y a 5 stations ou plus 3 o=
1
Embase Plaque d'obturation

VEX1-10---np VEX1-17-1 7

P I o
J | P P ! :p_el
Montage ’ ﬁ d d & a0
Commande manu
(Poussoir a impulsion)
Orifice de cmde Crifice de cmde
E-3 %@
{orit.a lom, A . .
L: Dimensions Equation L1=31n+29, L2+31n+14 n: Station
Pilote interne Pilote externe commun L L 2 3 4 5 6 7 8
L1 91 122 153 184 215 246 277
L2 76 107 138 169 200 231 262
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Embase/VVEX4-1

VEX3

(mm)
VVEX4-1 Distributeur compatible: VEX3420
VVEX4-2 Distributeur compatible: VEX3420
| g an Van)
\a
g A A 0

O © O O tu°

n—Y%, %/ P=46

385
Orif. de commande
ext. commun 2-R Port: 1/2, %
2-M5 Echap. des deux cités
lorsqu'il y a 4 stations ou plus
2-M5 .
42 Orifice de commande
205 2-88.5
- g Trou de fixation
/ = P2
Yo — =
T g > Sy
kjm ® o g A e
- . o @ % Ry =y
5 B O $ . : G °
! —h %\ E —t 1=
36 30 2-P Port: V2. %% P=46 305
Alimentation des deux cotés L2 8
lorsqu'il y a 4 stations ou plus L il
o 1
Emb
G A Plaque d'obturation
VEX4-3A- ; g -np \ VEX4-5-1
Montage 5 | oo | ® [ — @
. | 5 [ 2
Crif. de commande QOrif. de commande | @b | @) ,8 [ 45
o %
&0 /@
S8 D6
tOrif.A l Orif. A L: Dimensions  11-46n+31, Lo+46n+15 n: Station
Pilote interne Pilote externe commun L n 2 3 4 5) 6
L1 123 169 215 261 307
L2 107 153 199 245 291
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Régulateur lourd
Distributeur/Régulateur

Série VEXS

Caractéristiques
La combinaison conventionnelle est o
maintenant composée d’un seul Modeles VEX5501010 VEX57000119 VEX59010133
régulateur. : :
) i Fonctionnement A commande pneumatique
Un segl regulellteur r%mpllt les forhc- Fluide Air
tions du regulateur de pression du —
distributeur de _commande et du Pression d‘épreuve 1.5MPa
réglulateur de débit. Plage de pression 04 1.0MPa
Plage de réglage de la pression 0.05 a 0.9MPa

Capacité accrue et colts réduits.

Ce régulateur offre une capacité deux fois
supérieure a celle du circuit conventionnel.
Par conséquent, il est possible de réduire
1 ou 2 fois la puissance (par exemple, un

Température d'utilisation|

50 maxi°C (a commande pneumatique 60°C)

Pression de pilotage

P1:0.05 4 0.9MPa
P2, P3: 0.2 a 0.9MPa P2<P3

circuit conventionnel 32A peut étre remplacé Répétitivite 0.01MPa
par un circuit 25A ou 20A). Le rapport prix/ Sensibilité 0.01MPa
surface réduit les colts de moitié par rapport Temps de réponse 60ms maxi

a un systeme conventionnel. (Comparaison
SMC).

Standard

A sélecteur

Modeéle de base |Modele a sélecteur
S
2 P1 P1
S 3(R) 3(R)
[0}
2
T | 2(A) 1(P) 2(A) 1P}
£
[e} P2
o P2 P3
<

5.1-21

Fréquence d'utilisation maxi

3 cycles/sec.

Nombre de tours de la vis

6 tours [ 8 tours

Fixation Universelle
Lubrification Non requise (utilisez de I'huile hydraulique n® 11SO VG32, si la lubrification est requise)
Orifice| 04 06 10 10 12 14 20
Orifice P 1 1Va
Rc(PT) A 2 ¥ 1 14 2
R 14 2
Section équiv. mm? | 130 160 180 300 330 590 670
Cv | 7066 | 8735 | 9815 16685 17667 32389 36315
Masse (k) Standard 2.0 3.2 4.7
Sélecteur 2.3 3.5 5.0

Référence des accessoires

Référence
odeles 04 10 14
Désignation VEXSSDDQS VEX5700004; VEX5900 5
Fixation (avec vis et rondelle) VEX5-32A VEX7-32A VEX9-32A
Manomeétre G46-10-01




Pour passer commande

VEX5

VEX5[5][1]0H06 B

Distributeur/
régulateur

Type o——
0— Modéle de base
1—Modele a sélecteur

Type n———oAoa——-

1 Options
B — Fixation
G— Manomeétre

0— A commande pneumatique

Taille du corps l Orifice

Tail Orifice Rc(PT)
aille du coPST G ifices P, A | Orifice R
04 Yo Yo
5 06 7 7
10 1 1
10 1
;
! 12 | 1 14
14 11
9 20 2 2
Modeles
Modele de base A sélecteur Orifice Rc(PT)
Modeles o i
A commande pneu. |A commande pneu. | Orifices P, A Orifice R
L VEX5500 VEX5510 Vo, ¥4, 1 Vo, ¥, 1
Distribut > > > >
- ributeur/ VEX5700 VEX5710 1,14 14
gulateur
VEX5900 VEX5910 12,2 2
| Raccordement du pilote |
P3 avi P1 | P2
/A Précaution AN
P e e e e e e e e ———————— AMC
ﬂl 1 Voir p.0-33 a 0-36 pour les consignes de sécurité I
\/ r I et les précautions d'utilisation. !
o . &1 €S precautions c utiisation. _ _ o oo AMP
L' ] !
Orifice R Orifice P
Modéles P1 P2 P3
Pilote Pilote
VEX5C100 ext. ext. Bouchon
Pilote Pilote Pilote
VEXS0110 ext. ext. ext.
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VEX5

Caractéristiques du débit

e | | |
(Pv+0.1013)= Pression ogfge AMPa Pression orifice R1MPa
(1t01.89) (P,+0.1013) e ——
2 | gMe2 == | 8
Oaty T Jos | ——T | 2 o
Sbgy, p:eﬁg}o = | — —
Pigue ;/ /// of 1| 06 2
| T —t—
o / / /ﬂ oo — 05
“%—Q 7(\ / 9 0.4 —
e 0_4 .-/—.—.—— Tt
A 1 0.3 e ——
(P1+0.1013) = S i
1.89(P,+0.1013) 3 A 0.2
B 7 y
N~ 2 —_—
~{ vl 0.1
o =
= 0
| I 1 1 | | | | 1 ! | | ! | ]
18000 16000 14000 12000 10000 8000 6000 4000 2000 OVEXS5500C1 2000 4000 6000 8000 10000
| I 1 | | | | 1 | 1 | |
40000 35000 30000 25000 20000 15000 10000 5000 O VIE)(s?DD 5000 10000 15000 20000
| | | 1 I 1 1 | | | 1 ]
80000 70000 60000 50000 40000 30000 20000 10000 O UJEXSQDD 10000 20000 30000 40000
(Vis compl. ouverte) P <s=p A Débit (¢ /min(ANR)) (Alimentation réduite) R wep A
| Caractéristiques de pression | | Caractéristiques du réglage A<>P
Le graphique montre les variations de la pression de sortie (orifice A) et de la pression
d'alimentation (orifice R). Conformes aux normes JISB8372 (régulateur de pression). — 505000
1]
VEX5500 % 1700
13} oo —T
2 59
=021 S 40000 -@J/ 600
m Y o
o E
202 —pm—— - s e 500
% oy \ Point de départ § 30000 ,/ €
[&] LR [
= $ £
S & / b 400 :
2 — -l
2 = 20000 / Db 300 S
— i}
o // E / / é
L‘/’ = = H200 3
o3 0.4 05 0.6 07 08 09 5 /| vex 5500
Pression orifice R (MPa) =t
2Z= oo
VEX5700 A o 0
I 0 1 2 3 4 5 6 7 B 9
oz o Rotation de la vis. (=+ Antihoraire)
(1]
% 0.2 —
= Point de départ Caractéristiques de réglage de pression
< 0.19
8 La pression de I'orifice A est réglée selon la pression de pilotage.
£ (R—A: régulateur sans purge des contre pressions)
c
% J’ 0.9 /
o 'L/.r_ 08 =
03 0.4 0.5 0.6 0.7 08 09 /
Pression orifice R (MPa) - 0.7 /’
1]
% 0.6 5
VEX59010] = A
< .
021 g 0.4 /
— =4
202 0 g o3
= X o /
So19 Point de départ & o2
8
5 0.1
s
g /7 ) 0 0.1 02 03 04 05 06 07 08 09 10
¢ 77703 o4 05 06 0.7 08 09 Preselon depliotage (F1), (NIPA)
Pression orifice R (MPa)
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Vitesse du vérin

VEX5

Diagramme du systéme

“Tube acier
(coude 90°: 4 pcs.)
Tube nylon

Silencieux  \Distributeur/régulateul

Combinaison \_Serie VEX5
modulaire F.R.L.
Serie AC

Systeme  |Electrodistributeur|  Silencieux Orifice Ra°°°rd‘:“22:""ém“é)
A VEX5500 AN400 SGP 2B 90° coudé
B VEX5500 AN500 4B 90° coudé
C VEX5500 AN600 1B 90° coudé
D VEX5700 AN600 1B 90° coude
E VEX5700 AN700 11/4B 90° coudé
F VEX5900 AN800 1148 90° coudé
G VEX59010 AN900 2B 90° coudé

| Circuit de levage économique

e Simple

Deux distributeurs/régulateurs et un réservoir déplacent le vérin a double effet pour
soulever et descendre des objets lourds.

* Economie d’énergie

L'air de compensation se déplace entre la chambre du vérin inférieure et le rés-
ervoir, et, par conséquent, il n’est pas consommé. Seul I'air a faible pression est
évacué a partir de la chambre supérieure dans chaque cycle, et, donc, la consom-
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e Alimentation

La pression de réglage est de 0.5MPa

sur le fond avant et arriere.
*\/is complétement ouverte
® Charge 50%
® 90° coudé 4 pcs.
® e rapport entre la vitesse

d’utilisation maxi et la charge est

[_—LB:l(Fn

2(A)

mation d’air du vérin & double effet est réduite de 20 & 30% par rapport a la con- limité par 'amortissement intégré au —=Z|1(P)

sommation d’air du vérin & double effet. vérin. Reportez-vous au catalogue. AL

* Contrble excellent du travail e La vitesse de travail maxi est de 1,2 Alésage L°”9“5”r#i=2

Le distributeur/régulateur regle la pression et permet le travail a grande et a faible . - ’ tube

. o » P ) . fois lorsque le coefficient de charge

vitesse ainsi que la suspension de I'opération. Lorsque le piston se déplace vers le t de 0% et de 0.7 fois | |

haut et vers le bas, le régulateur contréle les changements de vitesse en milieu de es ,e, o et de 0,/ fois orsgue e

course, la décélération, le ralenti et les arréts d'urgence. coefficient de charge est de 75%.

/\ Précaution

+ Un circuit de levage peut comprendre des régulateurs a commande pneumatique. Contactez SMC.

| Autres |

-E g:::é?ll;rr:gec':ig?ggs (t?re;feﬁlgtr:é)c ération des Silencieux (série AN) Filetage zogtion

! ! up * Réduction du bruit = 30dB Modgles R(PT) | Gauivalente
condensats. S (PT) (mm?)
N S N * Large section équivalente
* |l peut étre utilisé dans un systéme de raccordement cen- AN110 8 35
tralisé. AN200 Va 35

AN300 Y8 60
AN400 4 90
AN500 Ya 160
AN600 1 270
AN700 14 440
AN800 112 590
AN900 2 960

. Filetage | SUrfac® | Depit maxi
Modéles R(PTg) ?ﬂ#‘z’j (@min)
AMC310 Y8 16 300
AMC510 ¥4 55 1,000
AMC610 1 165 3,000
AMC810 112 330 6,000
AMC910 2 550 10,000

* 99.9% d'évacuation des condensats.
* Réduction du bruit de 35dB.

m * Reportez-vous en 5.3-1 pour plus de détails.

* Reportez-vous en 5.2-1 pour plus

m de détails.
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VEX5

XTI Dimensions (mm)
VEX5500
Orifice
VEX5700 o
2. Orifice
ﬁ’ * }| 2-ed - L] Orifice A, P
+ Trou de fixation
ey [ i
MI N “J______ -+ h i A -
! T
i Taraudage de A
fixation S ¥
=
fu
S EG LL- =l
b : LSt
b D
j \ Fixation (Option)
Manométre A
(Option)
N Orifice
Moddles (oo sl A | B | C|D|E|F|G|H|I|J |K|L|M| N|O|P|Q|R]|S T u

vexssoo TSP 1REPT) 144aclias5|62.5) 70 [50 | 25 | 10| 7 | 25 |1565|36.5| 80 | 60 |16.5|20 |81.5|83.5|Center| 60 | 2-MGprot.9 | 1165
V2,%4,1|V2,%4,1

VEX5700 1R(;(F1;:) 1Rf/§PT) 160.5|150.5(62.5| 90 | 60 | 30 | 15| 7 | 25 |1735|37.5| 100 |60 | 13 |17 [88.5|86.5| 18 | 82 4-M6 prof. 6 136.5

Dimensions des fixations
a b c |eod| e f

VEX5500 | 19 |130|110| 9 | 12 | 2.3

Modeéles

VEX5700 | 32 |136|120| 9 | 20 | 2.3

VEX5900

Re(PT)1/4 | 1 +
———— ; 1 @
v ® : ﬂ& AN
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4-M6 ; R ¥
ZRc(P1) 14, 2 pasl
{Trou de fixation) - =y — ) ffﬂ_
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. Fixation (Option)

(Option)
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VEX5

¥ el Dimensions

VEX5510
VEX5710 2-Orifice
3-Re(PT)1/4 [ Orifice A, P
FF ) @
1 R 2-od [N
-+ (Trou de fixation) J
= == 7 =h.f
mI & I"::EE < z; a4 T f’ :
‘ N 7] gﬁ Eﬁ %
— o
J Trou de fixation o -+
b4
f 1 mo
H
S :jl_EF G M o |zlo
c E L Elx
b D - EE
’ \\ Fixation (Option)
Modgles Orifice AlB|c|D|lE|F|Gg|H|I|J|Kk|L|M|N|O|P|Q]|R]|S T u
Orifice A, P|Orifice R
Rc(PT) [Rc(PT)
VEX5510 3
1/2‘ 3/4,11/2, Yo 160|150 | 79 | 70|50 |25|10| 7 |25|173 | 53 | 80 |60 | 13 |18 | 98 | 100 |Center| 60 2-M6 prof. 9 116.5
VEX5710 ?Cgﬁ/-:) ?::/E‘PT) 1775|167.5/84.5/90 |60 | 30| 15| 7 | 25(190.5/54.5| 100 |60 | 13 |17 [1055|1035| 18 | 82 4-M6 prof. 6 136.5
R Dimensions des fixations
Modeles
a b c |ed| e f
VEX5510 | 19 (130 (110| 9 12 | 2.3
VEX5710 | 32 | 136|120 9 | 20 | 2.3
VEX5910
3-Re(PT)1/4
4-M6 & T { L
rou de fixation T
[ g ez L
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