Vérin sans tige a entrainement direct avec
capot de protection

série MY1LIW

216, 20, 925, 332, 240, 350, 863

Vérin sans tige a entrainement direct avec capot de protection offrant une
excellente résistance a I'eau et aux poussieres.



Serie

AYVIMW/RMYI0W

Vérin sans tige a entrainement direct avec
capot de protection

Joint latéral *

Q{y/ Les piéces marquées d'un "+" sont pour la série MY1[IWK

(avec joint latéral) uniquement.

B Versions
o , Alésages (mm) .
Séries | Guidage 1620 |25 |32 [40]50 |63 Options
Avec capotdepratecon | D D D QD D D
Guides lisses ; » Raccordement universel
Avec capot de protection
+jointIaF1)téraIp 99999 « Bloc butée
jGuidage par | Avec capot de protection QP DD DD | .Bride de fixation
galets Avec capot de protection
+joint|iz)itéralp 99999
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Capot de "
protection

Dans des milieux ou le vérin est exposé aux projections d'eau et aux
poussieres, le capot résistant a I'eau offre une protection optimale

Joint latéral

Les joints latéraux offrent une excellente
résistance a I'eau et aux poussieres

Le capot n'interfere pas dans l'installation des
options du vérin de base.

Les capots et les joints latéraux peuvent étre installés sur les
series MY1IM/MY1C existantes.

>

Le capot n'augmente que tres
[égérement la longeur totale.

Vérin de base
Vérin de base + 20 a 30mm

Les détecteurs statiques résistant a I'eau peuvent étre montés
sur les modeles de @25 a g40.

» Courses disponibles » Raccordement universel

Courses disponibles par intervalles de 1mm. Les orifices de raccordement sont regroupés
sur un coté.

» Bloc butée » Brides de fixation

Les courses peuvent étre réglées sur une Les brides de fixation évitent la fleche du tube

extrémité ou sur les deux. du vérin lors de courses longues.

* Avec vis de réglage

« Avec amortisseur hydraulique basse énergie + Vis de » Montage interchangeable

réglage (Bloc L) Le montage du vérin et de la charge est inter-
changeable entre les séries MY1IMW et
MY1CW.

SVC Caractéristiques 2
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Vérin sans tig _
avec capot de protection

Seéerie

e a entrainement direct

Y1

Modele a guides lisses/Modéle a guidage par galets
216, 820, 825, 832, 340, 350, 863

Pour passer commande

E

MY1

M

W

25

300

—Y/BW

_ l Nombre de
Type de guidage détecteurs
M | Guides lisses Course Type de détecteur - 2 pcs.
C | Guidage par galets Reportez-vous au - |sans détection magnétique| S 1pc.
m tableau des * Reportez-vous au tableau n n
Avec capot de protection courses standard ci-dessous pour les modéles
en page 2. de détecteurs compatibles.
. . L——————e Nombre d'unités de blocs butée Note)
Joint latéral Note) ¢ ¢ Raccordement —
- Sans joint latéral - 2 extremites
K Avec joint latéral = Standgrd' S Une extrémité
P - G Centralisé Note) "S" est disponible pour les blocs
Note) Les vérins a joint latéral sont 4
) . N butée AetL.
disponibles pour 216 a 40. . i
Détecteurs compatibles: Reportez-vous aux pages 12 & 20 sur les
Alésage du vérin ® Pour @16. 20 caractéristiques des détecteurs.
3
16 | 16mm . NES R d,a};%fgsri]?gﬁon Type de détecteur |Longueur de cable (m)*
Filetage 20 | 20mm §FS:C}LTZ?SQ;§SS % C(?gglrzg)e Connexion électrique | 05 | 3 | 5 Charg_e
N =1 2 CC |CA - 0 lole compatible
(225 a 263) 25| 25mm = Perp. Axiale
32 | 32mm B 5V| 100V Circuit
R Rc(PT o) Non . [ A0V A90 e | — i
— | RoPT) 40 | 40mm & 1 21ils |24v[EY ] mad Cl_|Relais
E G(PF) 3| — |Finoyé 12v|100V| A93V | A93 ® —| —
Bl LI 50 | 50mm 3 Oui - —
63 | 63mm 3 by [—[sv| — [Agev A% | e |e|— |Cleutl
3 fils
Bloc butée ® (NPN) | | 5v MONV |MON | ® | @O |gic
— y o 3 fils 12v cl
- Sans unité de réglage T — (PNP) L MOPV | MOP ® |® O
A ___ Avecvisderéglage b - 2 fils 12v MOBV [M9B | ® |®|O| — |Relis
L |Avec amortisseur hydraulique basse énergie + vis de réglage 5 [ Filnoyé | Oui e 12V — APl
AL Avec un bloc A et un bloc L & (NPN) 5V MONWV| MONW| ® | @ | O |0 i
£ | Double 3 fils 12v cl
B g (PNP) MOPWV| MO9PW| @ | @ |O
2 fils 12v M9BWV| MO9BW| e ® | O| —
* Longueur de cable: 0,5m (Exemple) MONW
3m . MONWL
5m z MONWZ
+x Les détecteurs statiques marqués d'un O sont fabrlques sur commande.
Référence des amortisseurs de chocs pour le bloc L Pour @25, 232, 340, 850, 63
Alésage S Tension Type de détecteur| Longueur de cable (m)*
Units mm)| 16 20 25 32 40 50 63 §For,1c_tlon Comedon| 5 Cablagg  d'alimentation =0 oreiagerine 05 | 3 | 5 | Application
£ [spéciale| éectique| S |(Sortie) cc CA Noe D] . (:) 0 l@
BlocL | RBOSO6 |RB1007| RB1412 RB2015 - = o Pep. | Axiale __
5 (NPN | — | BYV| — _ 776 ° Py Circuit| __
x oui equiv.) Cl
3| — |Finoye 12V | 100V — |z73 ) ® |0 | — |
2 Nonl 2™ |24V v [100v Circuit|  API
a on 12Vqumoing 280 d ® — |
3 fils
(NPN) 5v Y69A |Y59A | e ® | O |circuit
i Cl
— I Y?PV [Y?P | o | @] 0O
S 2 fils 12v Y6OB |Y59B | © | @ | O | —
B N YINWV|Y7TNW| | @ | O
21 poupe | FiMové | Oui (';“:IN) V| sv| _ Circuit | Relais
3| eney| MY Y7PWV|Y7TPW| @ | @ |0 | O | APl
8
«g 2 fils Y7BWV|Y7BW| @ ® O | —
Résistant ) 12v Note 2)
aleau 2fils — |y7BAL| ® | ®|O| —
+ Longueur de cable: 05m - (Exemple) Y59A
3m L YS9AL
5m z Y59AZ

= Les détecteurs statiques marques d'un "O" sont fabriqués sur commande.
Note 1) La connexion perpendiculaire n'est pas disponible pour les vérins 850 et 63.
Note 2) Les détecteurs résistants a I'eau ne sont pas disponibles pour les vérins 50 et @63.
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Vérin sans tige a entrainemen direct
avec capot de protection

série MY1_1W

Caractéristiques

Alésage (mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Fluide Air

Type Double effet

Plage de pression d'utilisation MY1MW: 0,15 a 0.8MPa ; MY1CW 0,1 & 0.8MPa

Pression d'épreuve 1.2MPa

Température d'utilisation 5°a60°C

Amortissement

Amortissement pneumatique

Symbole Lubrification Sans lubrification
1 i +]8 . R
@ Tolérance sur la course 10&02 3000 l)+%.e 2700 maxi +10'8, 2701 a 5000 +%'8
Orifices avant/latéraux M5 1/8 1/4 3/8
Orif. Orifices sur la base
(a raccordement centralisé uniq.) 24 25 26 28 210 o1
Caractéristiques du bloc butée
Alésage (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Symbole du bloc A L A L A L A L A L A L A L
RB RB RB RB RB RB RB
Configuration et Avec 0806 Avec 0806 Avec 1007 Avec 1412 Avec 1412 Avec 2015 Avec 2015
amortisseur de vis de avedc vis de aveé: vis de aveg vis de ayeg vis de aveg vis de aveé: vis de aveg
4a vis de 4al vis de 4 vis de 5 vis de 49 vis de 5l vis de &gl vis de
chocs réglage éolage réglage réglage réglage réglage réglage réglage réglage réglage réglage réglage réglage éolage
Zéageciﬂ{‘s'ztagfn) 04-56 0a-6 0a-115 0a-12 0a-16 0420 0425
Plage de réglage de L o - fo- | filicay loxde it fninlo " ot " “tai
la course orsque la plage d'ajustage de la course est dépassée: Utilisez I'exécution spéciale "-X416" et "-X417". (Reportez-vous en p. 21 pour les détails.)

Caractéristiques de I'amortisseur de chocs

Vitesse de déplacement

RB RB RB RB Alésages (mm)
0806 1007 | 1412 2015 Sans bloc butée 100 a 1 000mm/s
Energie absorbable maxi (J) 2.9 5.9 19.6 58.8 Bloc Bloc A 100 & 1 000mm/s Note 1)
Course d'amortissement (mm) 6 7 12 15 butée Bloc L 100 & 1 500mm/s Note 2)
Vitesse d'impact maxi (mm/s) 1500 Note 1) La capacité de I'amortissement pneumatique est réduite
. T . . lorsque la plage de réglage de la course est augmentée a
Fréquence d'utilisation maxi (cycle/min) 80 70 45 25 l'aide de la vis de réglage. Lorsque les plages de la course
Détendu 1.96 4.22 6.86 8.34 d'amortissement en page 28 sont excédées, la vitesse du
Effort du ressort (N) — : . . . piston doit &tre comprise entre 100 et 200mm/s.
Comprimé 4.22 6.86 15.98 20.50 Note 2) Pour le raccordement universel, la vitesse de déplacement est
Température d'utilisation (°C) 52460 de 100 & 1000mm/s.

Course standard

Note 3) Les vérins doivent étre utilisés a une vitesse respectant les
limites de la capacité d'amortissement. Reportez-vous en p.28.

Alésages * Course maxi disponible
(mm) Course standard (mm) )
1 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700
800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 3000

20, 25, 32, 40, 50, 63

1800,

2000

* Les courses sont disponibles par intervalles de 1mm jusqu'a la course maxi. Si la course requise dépasse de 2000mm,
veuillez indiquer "-XB11" a la fin de la référence. Reportez-vous aux exécutions spéciales en page 21 pour plus de

détails.

N
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Série MY 1 1W

Effort théorique

Unité: N
Alésage dSuu'rina;ctzgn Pression d'utilisation (MPa)
(mm) (mm?) 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8
16 200 40 60 80 100 120 140 160
20 314 62 94 125 157 188 219 251
25 490 98 147 196 245 294 343 392
32 804 161 241 322 402 483 563 643
40 1256 251 377 502 628 754 879 1005
50 1962 392 588 784 981 1177 1373 1569
63 3115 623 934 1246 1557 1869 2180 2492
Masse
Unité: kg
MY1MW MY1CW la br'i\ggsjg fcijfation Masse du blpg b
Alésage (par jeu) (par unité)
mm o "
(mm) c'\éljrsss:o Massp:aeragz)&(;ﬁnelle C'\éljfss:o Mass’;;%?:s?ll%zﬁnelle Type AetB o —
16 1.25 0.16 1.25 0.16 0.01 0.03 0.04
20 1.90 0.19 1.85 0.18 0.02 0.04 0.05
25 2.56 0.28 2.50 0.28 0.02 0.07 0.11
32 4.75 0.43 4.62 0.42 0.04 0.14 0.23
40 7.79 0.61 7.51 0.57 0.08 0.25 0.34
50 13.53 0.83 13.61 0.82 0.08 0.36 0.51
63 21.84 1.18 21.94 1.17 0.17 0.68 0.83
Méthode de calcul — Exemple: MY1MW25-300A
Masse CoUrSe 0 ........uueeiriiiiiaenieeiinees 2,56kg Course du VENN .......ooieeiiiiiiiiieneeeiinne 300mm
Masse additionnelle 0.28kg par 50mm de course 2.56 + 0.28 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Approx. 4.38kg
Masse dubloCc A .........ooiiiiiiiiiiiiiii 0,07kg
Options
Référence des bloc butées
Alésage
Type de bIOC(mm 16 20 25 32 40 50 63
Bloc A MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A
Bloc L MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L
Réf. de la bride de fixation
Alésage
Type (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Bride defixationA| MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Bride de fixationB| MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B
Reportez-vous en page 9 pour plus de détails sur les dimensions.
3 ZS\C.



Construction

Vérin sans tige a entrainement direct
avec capot de protection

Série MY1L1W

MY 100w

% ® ® @ )
1 ; X 1 \ / V@)
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4 = — o I
b " =50
C )
9 9
MY1[WK avec joint latéral
> ! S
: ]
& {19 ) ]
Y @@ﬁ & = = @g
[l
C
Nomenclature
Rep. Désignation Matiére Remarque 216 220 225 232 240 250 263
1 Table linéaire Alliage d'aluminium Anodisé dur
2 Capot Alliage d'aluminium Anodisé dur
3 Plaque d'extrémité Alliage d'aluminium Anodisé dur
4 Serre bande Résine spécifique
5 |Couvercle | Plaque guide Résine spécifique MYMW-16- [MYMW-20- | MYMW-25- [MYMW-32- |MYMW-40- | MYMW-50- | MYMW-63-
6 Fond Résine spécifique (925 a 940) course course course course course course course
7 Entretoise Acier inox (925 a 940)
8 Vis CHC Acier Cr Md Nickelé
9 Vis CHC Acier Cr Md Nickelé
10 Vis CHC Acier Cr Md Nickelé
11 | Vérin sans tige — MY1M/MY1C — — — — — — —
21 Guide de joint A Résine spécifique
22 | joint |Guide dejoint B Résine spécifique
23 |latéral |Plaque guidée Résine spécifique MYMK-16-A | MYMK-16-A | MYMK-25-A |MYMK-25-A | MYMK-25-A — —
24 Entretoise Acier inox
25 Vis CHC Acier Cr Md Nickelé
Liste des joints
Rep.| Désignation Matiére | Qté. 216 220 225 232 240 250 263
12 |Bandeinterne [Résinespécifiquel 1 | MY16-16A-course | MY20-16A-course | MY25-16A-course | MY32-16A-course | MY40-16A-course | MY50-16A-course | MY63-16A-course
13 |Bande externe Acier inox 1 | MY16-16B-course | MY20-16B-course | MY25-16B-course | MY32-16B-course | MY40-16B-course | MY50-16B-course | MY63-16B-course
14 |Racleur NBR 2 |MYM16-15AK0500 | MYM20-15AK0501 | MYM25-15AA5903 | MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503
15 |Joint de piston NBR 2 GMY16 GMY20 GMY25 GMY32 GMY40 GMY50 GMY63
16 [Bague d'amorti NBR 2 | MYB16-15-A7163 | MYB20-15-A7164 RCS-8 RCS-10 RCS-12 MC-16 MC-20
17 |Joint de tube NBR 2 P12 P16 TMY-25 TMY-32 TMY-40 P44 P53
18 |Joint torique NBR 2 24x21.8xp1.1 | 85.1x @3 x81.05 |@7.15x83.75x 01.7| 8.3 X 4.5 x 91.9 C-4 C-4 C-4
19 |Joint torique NBR 4 a7 x 84 x g1.5 o7 X 94 X 1.5 C-6 c-7 Cc-9 C-11,2 C-14
20 |Joint latéral Polyuréthane | 2 | MYMK-16-course | MYMK-20-course | MYMK-25-course | MYMK-32-course | MYMK-40-course — —

Remarque) Deux types de bande externe sont disponibles. Vérifiez le type d'utilisation, étant donné que la référence varie selon l'usinage de la vis CHC.
(A) Zingué noir - MYJJ-16B-course  (B) Nickelé — MYOOJ-16BW-course

O
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série MY 1L 1W

Dimensions: ﬂ161 QZO

== X \ * i
iy = |
] 7Z 28.4
__ Orifice de la base
g4 Y (Joint torique compatible)
T B 5T
©
% e — e—— o]
A% \AYA
2-M5 2-M5
(Bouchon a téte hexagonale) (Bouchon a téte hexagonale)
2x2-M5
(Bouchon a téte hexagonale)
M5 -
W - (Bouchon a téte hexagonale) /M)
I
T
T
% 1 5 - ! /_7& O % 1 "
/ ¥$| \ _ _ [ Jpd TR 2
& gk =7 \ 1= 8? &
M5 M5 Ul n Cet orifice n'est
TTluu w (Bouchon & téte hexagonale) / cB Q-T [YYITTN pas disponible.
NW <G>
GB
10 [eott—-{
N
A Z + Course - —
\ M5
M5 / (Orifice)
(Bouchon a téte 4-gB prof. de lamage C "
hexagonale) LD traversant latéral inférieur J avec prof. K ) S
[2\/'5 th) L 4-MM avec prof. M | .
B ate | -
Cpueton 6 (e &
Raccordement centralisé =
1@ | Raccordement centralisé
PG, || Q + Course
Alésage (mm) | A B C |CH| G |[GA|GB| H J K L |[LD|LH|LL |[LW | M MM N |N.F.| NE | NH | NW
16 90| 6 35| 25 |135]| 85 |16.2| 52 M5 10 [110 (3.6 | 38 | 35 | 84 |6 M4 20 | 14 |49.5/16.5| 56
20 110| 75 | 45| 26 |125| — |20 58 M6 12 {130 48| 39 | 45 | 88 | 75| M5 25 | 17 |55.5|21.7| 60
Alésage (mm) | PA|PB |[PG |PP | Q |[QQ|QW|RR | SS| TT |UU | W | W |[WW|YW| Z
16 40 | 94 (35| 75[153| 9 | 48 |11 25|15 | 14 |10 |102| 13 | 54 | 180
20 50 [ 100 | 45 |11.5(191| 10 | 45 |145| 5 18 | 12 |12.5|110| 14 | 58 | 220

Cotes des trous pour le raccordement centralisé a la base

Alésage (mm) | S | WX | Y | Jointtorique compatible
16 9 30 | 6.5 C6
20 65| 32 |8 C6

(La fixation doit étre usinée selon ces dimensions.)

N
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Vérin sans tige a entrainement direct -
avec capot de protection Ser e M Y1|:| W

Dimensions:@25, ®32, Q4O

011.4

Orifice de la base (Z2)
- (Joint torique compatible)

ww

ww

L i
e

2-2Z

A (Bouchon & téte hexagonale) A4
2-2Z

(Bouchon a téte hexagonale)

P
(Bouchon a téte hexagonale)

2-P
w P (Orifice) (Bouchon a téte hexagonale)
]
i
T T
" : Al &, "
7} S S 'z 7[¥ N = _ / _l - 51 Z @
g A = S A L s
& ‘ A= o=l | Z 5 E
Orifice arriere & \)<( P Vis d'amortissement | =
1 L U:w \(Reportez-vous“' 10 Orifice) . ‘E & Orfice aribre uu|TT
| en page 39. s on |
| MW &N page 39, A (Bouchon a téte hexagonale) GB (Reportez-vous
B fon A tat N en page 39.)
ouchon a téte
hexagonale) Z + Course

4-gB prof. de lamage C
oLD traversant latéral inférieur J avec prof. K

P (LL) L
(Bﬁe gggn%Itg)te Gg’ PA 4-MM avec prof. M
7 P / s
(Bouchon & téte I S e >
hexagonale) ] — y
6 H / e
Raccordement centralisé Ll al e T———— % o == Raccordement centralisé
MR ) ey ——— i ——— EIMASENC =
————1 5
= Eesssoonisass |
@ 5 e e e
N === g I— i
PG Q + Course
Alésage(mm)| A | B | C |[CH| G |[GB| H J K L |LD|LH|LL |[LW| M | MM |[MW| N |N.F.| NE| NH | NW
25 120| 9 | 5.5 |25.7| 17 |245| 66 M6 9.5/ 142 | 5.6 |38.7| 49 |100| 10 | M5 66 | 30 | 21 | 64 | 28 | 60
32 150 | 11 | 6.5 [31.5| 19 |30 | 82 M8 |16 |172| 6.8 |44.2| 64 | 122 | 13 | M6 80|37 |26 | 80| 37|74
40 180 | 14 | 8.5 (34.8| 23 |36.5| 98 | Mi0 |15 |202 | 8.6 |47.2| 79 |138| 13 | M6 96 | 45 | 32 | 96 | 48 | 94

Alésage (mm) | P | PA | PB | PG |[PP1|PP2| Q |[QQ |QW |RR1|RR2| §S | TT |UU |V | W WW YW | Z
25 Rc1/8] 60| 112 12.7]12.7| 206 |15.5| 46 |18.9|17.9| 5.1 |[155]| 16 | 16 [122 | 11 70 | 240
32 Rc 1/8| 80 | 134 155|185/ 264 | 16 | 60 |22 |24 | 4 |21 16 | 19 [144 | 13 | 88 | 300
40 Rc 1/4| 100 | 150 17.5/20 |322| 26 | 72 |255|29 |9 |26 21 | 23 |160 | 20 | 104 | 360

O

Cotes des trous pour le raccordement centralisé a la base

Alésage (mm) | D d |[WX|Y S |Joint torique compatible
25 114| 6 |38 | 9 4 C9
32 114| 6 |48 |11 | 6 C9
40 134| 8 |54 |14 | 9 C11,2

(La fixation doit étre usinée selon ces dimensions.)

N
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série MY1L1W
Dimensions: ﬂSO, ﬂ63

—— Tla
it
pa——— S 1 !
:: ?ZVJ 217.5
. Orifice de la base (Z22)
2-g10 N (Joint torique compatible)
2
Sl z
) @~
§ E— Iﬁ §
185 ® g@@.
\ /
wW 2-Rc 1/4 / W

(Bouchon a téte hexagonale) /

2-Rc 1/4
(Bouchon a téte hexagonale)

Rc 3/8 Rc 3/8 (Orifice) Cet orifice n'est
W (Bouchon a téte hexagonale) -7 pas disponible.
7
P
_ e I Oy
» O i N— N w )
%) Do 1 i P\ 02 i z @
o %\ / /|1:404 x
o @ | © $ Q\ Z$ @ o
‘ 2-Rc 3/8 Vis d'amortissement i~ % 2-Rc 3/8
TTL WU\ (Bouchon a tate GC \ Rc 3/8 (Orifice) Rc 38 i iEﬁ - (Bouchona | ¥SLIT
NW hexagonale) A (Bouchon a téte hexagonale) | & téte hexagonale)
|GB
N
Z + Course

Rc 3/8
(Bouchon atéte ===

hexagonale) 4-gB prof. de lamage C
‘ﬁ oL D traversant latéral inférieur J avec prof. K Z 0
&

Rc 3/8

Rc 3/8 . 3
(Bouchon a téte LL 4-MM avec prof. M Rc 3/8 (Orifice)
hexagonale) (LL) L c
PA /
Raccordement centralisé ,VL | 2

Raccordement centralisé

PB
|

PG Q + Course
Alésage (mm) | A B C |CH G |[GA|GB|GC| H J K L LD |LH | LL |LW | M MM N |N.F.| NE | NH
50 212 | 17 |10.5|41.5|27 |25 |37.5| 12 |124| M14 28 | 250 | 11 | 57 87 | 168 | 15 M8 47 | 44 | 122 | 60
63 245 | 19 [(12.5|47 [29.5(27.5|39.5| 15 | 149 | M16 32 |290| 14 | 65 | 100 | 200 | 16 |M10x125| 50 | 60 | 147 | 70
Alésage (mm) | N\W | PA |[PB |PG |[PP | Q |[QQ [ QW |RR | SS | TT |UU | W | W |[WW |YW | Z
50 118 (120 {186 | 10 | 26 |[380 | 28 90| 35 | 10 | 35 | 24 | 28 |200 | 22 |128 | 424
63 142|140 |220 | 12 | 42 |436| 30 |110| 49 | 13 | 43 | 28 | 30 |236 | 25 | 152 | 490

Cotes des trous pour le raccordement centralisé a la base
Alésage (mm)| S |WX | Y |[Jointtorique compatible
50 8 | 74 | 18 C15
63 9 |92 | 18 C15
(La fixation doit étre usinée selon ces dimensions.)

N
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Vérin sans tige a entrainement direct ;.
avec capot de protection Serie MYll:l W

Bloc butée

Avec vis de réglage
MY1OW | Alésage F Course| A h

Ey

EA / 7777777 kiiiiﬁ:
T | ‘
| [
R/ e & 7!
1 — it om > P e - T o
— / + l w B = e ‘:

|
|

T
|
|
|
|

MY1[IW50, 63
T T T % Tt o
| ¢ & = —
i / [ 3* ol >
— = w| W
/
Modéle E EA EB EC EY h 1T W
MY1W16 | 14.6 7 30 5.8 | 39.5| 3.6 |5.4 (11 maxi) 58
MY1[w20 | 20 10 32 5.8 | 45.5| 3.6 | 5(11 maxi) 58
MY1[W25 | 24 12 38 6.5 | 53.5| 3.5 |5(16,5maxi)| 70
MY1[wW32 | 29 14 50 85 | 67 4.5 8 (20 maxi) 88
MY1w40 | 35 17 57 10 83 4.5 9 (25 maxi) | 104
MY1[wW50 | 40 20 66 | 14 106 5.5 | 13 (33 maxi) | 128
MY1[we63 | 52 26 77 14 129 5.5 | 13 (38 maxi) | 152
Avec amortisseur hydraulique basse énergie+ vis de réglage
MY1[JOW| Alésage |—Course|L
1T
h h
E F / ,,,,,,, 1
[
EA h |
,,,,,, N Ny \
A T VKl
H| & 5 & | | AR
/ j | TR
7 ! o= | 4 B 4
— 1 . ) : w | S = :
/ =
<+ ' - ©[ w ! SN !
/ . f i ¥ I
***** i — j @ |
= |
Course de l'amortisseur) T S Z !
( ) MY1OW16,20 b---mmofbooo oo |
F
Amortisseur de chocs MY1[JW50, 63
Modele E EA EB EC EY F h S T TT W [Modéle de I'amorti de chocs
MY1[w16 | 14.6 7 30 58| 395| 4 3.6 | 40.8 6 |5.4(11maxi)| 58 RB0806
MY1[w20 | 20 10 32 58 | 455| 4 3.6 | 40.8 6 5 (11 maxi) 58 RB0806
MY1[w?25 | 24 12 38 6.5 | 535| 6 35 | 46.7 7 |5 (16,5 maxi)| 70 RB1007
MY1[Ow32 | 29 14 50 85 | 67 6 45 | 673 | 12 8 (20 maxi) 88 RB1412
MY1[w40 | 35 17 57 10 83 6 4.5 | 67.3 12 9 (25 maxi) | 104 RB1412
MY1CwW50 | 40 20 66 14 106 6 55 | 73.2 15 |13 (33 maxi)| 128 RB2015
MY1[wWe63 | 52 26 77 14 129 6 55 | 73.2 15 |13 (38 maxi)| 152 RB2015

ZS\NC. 8



série MY 1L 1W

Brides de fixation

Bride de fixation A

MY-SLIA

Bride de fixation B

MY-SLIB

R 1 2-9G
=] =
2-gH [ [ |
A [}
B D

|
L

TTW ['TW

)
iilii i HH ] —
2-gH_|| wi
A C
‘ B D
Modéle Vérin compatible A B C D E F G H J
MY-S16' MY1[W16 61 | 716| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S20' MY 10wW20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S25 MY1[Ow25 81 | 95 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY-S32 MY1[0w32 100 |118 45 64 |11.7| 6 |11 6.6 M8
MY 10wW40 120 (142
MY-S40@ MY1LW50 142 |164 55 80 |14.8| 85|14 9 M10
MY-SSS@ MY10wW63 172 |202 70 | 100 |18.3|10.5|17.5|115 M12
Guide pour l'utilisation de la bride de fixation
Lors de courses longues, le tube du vérin MY1MW MY1CW
peut fléchir en raison de son propre poids 200 200
et/ou de la charge. Dans ces cas, installez 190 190
une bride de fixation dans la position de (2100
. g ) . 180 180
course intermédiaire. La distance de la bride \
de fixation ne doit pas excéder les valeurs 170 \ 170
des graphiques ci—contnrqe. 160 \ 160
g 150 \ 150
140 \ 140 e,
7 4
7, 130 130
¢ (1800) \ \
~ 120 ~ 120
g \ 2 \
/ >~ 110 < 110
E \ £ \
2 100 @ 100 (2000) \
] & 2 90
m = = \
80 8
l
70
i 60
(1400
] — [ ] 50
Y 7 40 (120!
¢ ¢ (1000)T
1. Si les surfaces de montage du vérin ne sont pas
mgsurees_delmanlere précise, Iutlllsatlonldune 1000 2000 3000 4000 1000 2000 3000 4000
bride de fixation peut engendrer un fonctionne- ) )
ment médiocre. Assurez-vous de mettre & ni- Distance ¢ (mm) Distance ¢ (mm)

veau le tube du vérin lors du montage de ce
dernier. Pour les courses longues qui génerent
des vibrations et des impacts, I'utilisation de bri-
des de fixation est recommandée méme si la
valeur de la distance respecte les limites admis-
sibles indiqués dans les graphiques.

2. Les brides de fixation ne sont pas congues pour
le montage. Veuillez les utiliser uniquement

comme éléments de support.

N
:




Vérin sans tige a entrainement direct
avec capot de protection

Position de montage pour la détection en fin de course

travail.
—

Série MY 1L1W

Note) La plage d'utilisation sert de guide et comprend I'hystérésis
et, par conséquent, elle n'est pas garantie. La plage peut
varier fortement (jusqu'a +30%) en fonction du milieu de

MY1CW 16, 20

MY1MW 16,

20

Détecteur Reed
D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

|

Détecteur statique

D-M9ON(V), D-M9P(V), D-M9B(V)

D-MONW(V), D-M9PW(V), D-M9BW(V)

Position de montage 216 220 Position de montage 216 220 Position de montage 216 220
A 70 90 A 74 94 A 73 93
B 90 110 B 86 106 B 87 107
Plage de réglage Note) 11 7.5 Plage de réglage Note) 8.5 6.5 Plage de réglage Nete) 8.5 6.5
MY1MW 25, 32, 40, 50, 63
¢ e ¢
1 1 @
@, = - ’ML‘\Q - &
¥ i
A B
Détecteur statique
P A
Détecteur Reed D-Y593, D-Y69 5, D-Y7P(V)
D-Z73, D-Z76, D-Z80 D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V) D-Y7BAL
Position de montage | 225 | 932 | 40 | 950 | @63 Position de montage| 225 | 232 | 240 | @50 | @63 Position de montage| @25 | 232 | @40
A 139.5| 184.5 | 229.5 | 278.5 | 323.5 A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 323.5 A 139.5 | 184.5 | 229.5
B 80.5| 95.5|110.5|121.5|136.5 B 80.5| 9551105 |121.5| 136.5 B 80.5| 9551105
Plage de réglage Nete)| 12 12 12 115 | 115 | |Plage de réglage Note) 5 5 5 55| 55| [Plage de réglage Noe) 8 8 8
La connexion perpendiculaire n‘est pas disponible
pour les modéles @50 et @63.
D-Y69A, D-Y69B, D-Y7PV
(D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV
MY1CW 25, 32, 40, 50, 63
R
@] ©
o ——
i Il
i i
A B
Détecteur statique
Détecteur Reed D-Y594, D-Y694, D-Y7P(V)
D-Z73, D-Z76, D-Z80 D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V) D-Y7BAL
Position de montage | 25 | @32 | @40 | @50 | @63 Position de montage | 225 | 32 | 240 | @50 | @63 Position de montage | 225 | @32 | @40
A 97.5|127.5| 157.5 | 278.5 | 323.5 A 97.5| 1275 | 157.5 | 278.5 | 323.5 A 97.5 1275 | 157.5
B 122.5| 1525|1825 | 121.5| 136.5 B 1225|1525 | 182.5 | 121.5 | 136.5 B 122.5 | 152.5 | 182.5
Plage de réglage Note)| 12 12 12 115 | 11.5] |Plage de réglage No) 5 5 5 55| 55| |Plage de réglage No©)| 8 8 8

@

(D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV)

% S\MC

La connexion perpendiculaire n'est pas disponible
pour les modéles 250 et @63.
D-Y69A, D-Y69B, D-Y7PV

10




série MY1L1W

Montage des détecteurs et installation de la protection du cable (850, 263)

A\Précaution
Veuillez installer une protection de céble sur les détecteurs des vérins
250 et 963.
Installez une protection de céble en vous reportant aux instructions ci-
dessous afin d'éviter que le cable n'interfére avec le guide.
La protection du cable est emballée avec les vérins @50 et @63 equipés de
détecteurs magnétiques.
Pour commander la protection séparément, utilisez la référence ci-dessous:
MYM63GAR6386-1640 (Longueur: 2m)
1. Position de fixation du détecteur
Il est possible de monter jusqu'a 4 détecteurs sur l'un des cotés du vérin
(total de 8 des deux cétés.).
Lors de I'utilisation de plusieurs détecteurs, assurez-vous d'utiliser la rainure
et de sortir I'extrémité des cébles de la rainure. (Les lignes en gras de la
Figure 1 représentent les cables.)

Protection du cable Protection du cable Protection du cable Protection du cable
| |

Rainure du cable Rainure du cable

Figure 1. Position de montage du détecteur

2. Pour installer la protection du cable/le détecteur

1. Insérez et glissez le
détecteur a partir du cété du
vérin et immobilisez-le a
l'aide de la vis incluse.
(Reportez-vous a la figure
2))

2. Coupez la longueur
souhaitée de la protection de
cable a l'aide d'une lame ou
d'un coupe-tube. (Reportez-
vous a la figure 1.)

3. D'abord, insérez les cables
dans la protection. Ensuite,
installez la protection dans le
corps du vérin. (Reportez-
vous a la figure 3.)

4. Assurez-vous que les cables
n'interferent pas avec la
table linéaire tout au long de
la course. Figure 3. Installation de la protection de cable

11
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Série MY1DV,V o ]
Caracteéristiques des déetecteurs

Caractéristiques communes aux détecteurs

Type Détecteur Reed Détecteur statique
Courant de fuite Sans 3 fils: 100uA maxi; 2 fils: 0.8mA maxi
Temps de réponse 1.2ms 1ms maxi
Résistance aux chocs 300m/s? 1000m/s?

Résistance d'isolation

50MQ mini a 500Vcc (entre cable et boitier)

Surtension admissible

1500Vca pour 1 min.
(entre cable et boitier)

1000Vca pour 1 min.
(entre cable et boitier)

Température d'utilisation

—10° 4 60°C

Degré de protection

IP67standard selon IEC529 , JIS C0920: construction étanche

Longueur de cable

Boitier de protection: CD-P11, CD-P12

Indication de la longueur de cable

(Exemple) D-M9P

Longueur de céble

- 0.5m
L 3m
Y4 5m

Notes) » Détecteurs compatibles pour une longueur de cable Z (5m)

Détecteur Reed: D-Z73

Détecteur statique: Tous types fabriqués sur commande.
* Pour D-Y5, D-Y6, and D-Y7, la caractéristique de cable flexible

est en standard.

« Pour indiquer la caractéristque de cable flexible pour le modéle
D-M9, ajoutez "-61" aprés la longueur du céble.

(Exemple) D-M9PL-

Caractéristique flexible

O

<Détecteurs compatibles>

Les détecteurs Reed n'ont pas de protection de circuit intégrée.

Utilisez un boitier de protection si I'une des conditions suivantes est
remplie; autrement, la durée de vie des contacts pourrait étre réduite (ils
peuvent rester allumés en permanence).

1. La charge est une charge d'induction.

2. La longueur du cable de la charge est de 5 m mini.

3. Le courant de charge est de 100Vca ou 200Vca.

Caractéristiques
Réf. CD-P11 CD-P12
Courant de charge 100Vca 200Vca 24Vce
Courant de charge maxi 25mA 12.5mA 50mA
+ Longueur de cable — Cété de connexion du détecteur: 0.5m
Coté de connexion de la charge:0.5m
Circuits internes
g [ —
CD-P11 O—h‘ Moo ° | SORTIE Brun [Rouge]
Protectionde | { ! ~
circuit 1] !
I

o——+—— o SORTIE Bleu [Noir]

CD-P12 ——

— SORTIE(+)
) 1y Bobine, Brun [Rouge]
Diode Zener | |
‘ } SORTIE(-)

Bleu [Noir]

Dimensions

SWITEH)
[
3.4

.

d
o
PO

Connexion du boitier de protection

Pour connecter un détecteur sur un boitier de protection, connectez le cable
de l'extrémité du boitier marquée SWITCH sur le cable provenant du
détecteur.

Le détecteur doit étre placé le plus prés possible du boitier de protection et
le cable ne doit pas dépasser de 1 métre.

SVC 12



Détecteur Reed: Modeéle a fixation intégrée

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Caractéristiques
Reéférence du détecteur| D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V D-A96 | D-A96V
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp.
Type de céble 2 fils 3 fils
Application Relals’pﬁ';fu't cl, Relais, API Circuit CI
Courant de charge 24VEE maxi/50mA
Tension| o0 Y en 24Vcc/5 & 40mA .
dalim. ecﬁ;ru?pnaj 48V cc maxi 40mA 100Vca/5 a 20mA 4 3 8Vcc/20mA
9 100VEA maxi 20mA

Circuit de protection Impossible

Résistance interne 1Q ou moins 2.0 mavi (usqua 20mA) . .
Chute de tension interne | (Longueur de cable incluse: 3m) | 3/ mas araany | 27V MaX 0,8V maxi
Visualisation Sans ON: LED rouge s'active

Circuits internes 2 Cable ... Cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7, 0,5m

D-A90(V), D-A93(V): 0,18mm?2 x 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])

D-A90(V) D-A96(V): 0,15mmz x 3 fils (Brun, Noir, Bleu [Rouge, Blanc, Noir])
=D : " Boftier de '5_0 Sort « Résistance d'isolation ............. 50MQ ou plus a 500Vcc (entre le boitier et le cable)
e | protection ! B?ur:e[(;guge] « Surtension admissible ............. 1000Vca durant 1 min. (entre le boftier et le cable)
=TT D CDP11 L « Temps de réponse ................... 1.2ms
P8y ! ' CD-Pi2 , - Température d'utilisation ........ —10° 4 60°C
8 L ﬁgf;rﬂ‘?ﬁo)ir] + Résistance aux chocs ........... 300m/s?
"""" - Courant de fuite ......... .0
D-A93(V) - Degré de protection .................. IEC529 selon IP67 (JISC0920) résistant a I'eau
[P ,Brun Note) Reportez-vous en page 12 pour la longueur de céble.
'3 LED [Rouge] | .. :
B3] Q o : Boitier de —oSortie(+)
T iprotection : - Brun [Rouge]
i3 : : Masse
g 1 CD-P11 1
3 : ! CD-P12 | (@)
P §B|eu P %Sf’efﬂe[’(\“glr] Référence du détecteur | D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
D-A96(V) (Noir Longueur de cable: 0,5m 7 7 6 7 8 8
e , CC(+) Longueur de cable: 3m 35 35 30 35 41 41
: LED ! Brun [Rouge]
'8 ) 0 (+)
ié
e Ki——0——{Charge}
: 3 (7 Diode de : Sortie crese I Courant continu
8 () sreveptn Noi @i
E 8 “inverse : “
. 3 CC()
Bleu [Noir]
Dimensions

D-A90, D-A93, D-A96

Led de visu

~ Le modéle D-AS0
r~ N'apasdeled

g
e e B S
10
Pasition la plus sensible
2 —_— 28
1 1
;tt, — — o
iR == %
22 T
(24.5)

La cote entre ( ) concerne le modele D-A93.

13

™

D-A90V, D-A93V, D-A96V

n
M m
= - L
LFe27 r
-+ _|_|
Wi :-bxi;l pa ‘_l»—nfﬁ.l
vI = - o) 43
o |
Position la plus sensible
M2.5x 4 99
Vis de blocage
2 6
fendue f— W<
e |
Led de visu g &il—jf;’_f @[
Le modéle D-A90V
n'a pas de Led




Détecteur Reed: Modéle a fixation intégrée

D-Z73, D-Z76, D-Z80

Circuits internes

Caractéristiques

Avec visualisation

Référence du détecteur D-Z73 D-Z76
Connexion électrique Axiale
Type de cable 2 fils 3fils
Application Relais, API Circuit CI
Tension d'alimentation 24Vcc 100Vca 4 a8Vce
Circuit de protection Impossible
Chute de tension internel 2,4V maxi (jusqu'a 20mA), 3V maxi (jusqu'a 40mA) ‘ 0,8V maxi
Visualisation ON: LED rouge s'active

Sans visualisation
Référence du détecteur D-Z80
Connexion électrique Axiale
Type de cable 2 fils
Application Relais, API, circuit CI
Tension d'alimentation 24V & maxi 48V &t maxi 100V & maxi
Courant de charge maxi 50mA 40mA 20mA
Circuit de protection Impossible
Résistance interne 1Q ou moins (Longueur de cable incluse: 3m)

pag

D-z73
s, Brun ..
: LED [Rouge] :
el o T o Sortie(+)
8 ;Boitier de gy [Rouge]
13 | protection
= P CD-PLL
kst | CD-P12 !
2 . :
8 . o Sortie(-)
T 1 Bleu [ Bleu [Noir]
[Noir]
D-Z76
PR T L e C(+)
: LED Brun [Rouge]
s & 0 *)
'8 Résistance,
i K—
= le . Sortie Courant
2 révention | i .
15 |l Birdolran : Noir [Blanc] continu
g Y inverse 1 O
fa} 1 )
. 5 CCH
Bleu [Noir]

Boitier de :—o Sortie(+)
1 protection : Brun [Rouge]
CD-P11 !
CD-P12 ;
o Sortief )
Bleu [Noir]

Y INB)3NIQ- - - - - - H

.

¢ CabIe o cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures:

D-Z73 uniq. 2.7, 0,18mm?2 x 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])
D-Z76: 3.4, 0,2mm2 x 3 fils (Brun, Noir, Bleu [Rouge, Blanc, Noir])
D-Z80: 3.4, 0,2mm? x 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])

50MQ ou plus a 500Vcc (entre le bottier et le cable)

. 1000Vca durant 1 min. (entre le boitier et le cable)

1.2ms

. —10°a60°C

« Résistance d'isolation ....
« Surtension admissible
* Temps de réponse ...

« Température d'utilisation
* Résistance aux chocs .... 300m/s?
« Courant de fuite 0

« Degré de protection ................. IEC529 selon IP67 (JISC0920) résistant a I'eau

Note) Reportez-vous en page 12 pour la longueur de cable.

Masse
(9)
Référence du détecteur Longueur de cable: 0,5m Longueur de cable: 3m
D-Z73 6 31
D-Z76 10 55
D-Z80 9 49
Dimensions
D-Z73 e — ]
n
~
o
IS
12.5 _ | Position la plus sensible
Vis de blocage fendue M2.5 x 4 30.5 )
2.3
- |
of Bl  Jrwe—-
Visualisation
D-z76, D-Z80

———be— 71

12.5 Position la plus sensible

Visualisation

Le modéle D-Z80 ne dispose pas de visualisation
27.6 .15

Vis de blocage fendue M2.5 x 4

—e——

& S\C. 14




Détecteurs statiques: Modéle a fixation intégrée

D-M9N(V), D-M9P(V), D-M9B(V)

Caractéristiques

Fil noyé

-
=

Circuits internes

D-M9Ll, D-M9L1V (avec visualisation)

Référence du détecteur| D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV

Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp.

Type de cable 3fils 2 fils

Type de sortie NPN PNP —

Application Relais, circuit Cl, API Relais 24 Vcc, API

Tension d'alimentatior| 5, 12, 24Vcc (4.5 & 28Vcc) —

Consommation de courant 10mA maxi _

Tension d'alimentation 28Vcce maxi — 24Vcce (10 & 28Vcee)

Courant de charge 40mA maxi 80mA maxi 5 a 40mA

1,5V maxi

Chute de tension interne| ~ (0.8Y ou moins a 10mA du 0,8V maxi 4V maxi
courant de charge)

Courant de fuite 100pA ou moins pour 24Vcc 0,8mA maxi

Visualisation ON: LED rouge s'active

« Cable ......... Cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7, 00,5m

D-M9N(V), D-M9P(V): 0,15mm?2 x 3 fils (Brun, Noir, Bleu [Rouge, Blanc, Noir])
D-M9B(V): 0,18mm? x 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])
Note) Reportez-vous en p. 12 pour les caractéristiques des détecteurs et la longueur des cables.

principal

Circuit

Circuit
principal

Sortie
Noir [Blanc]

CcC()
Bleu [Noir]

CC(+)
Brun [Rouge]

Sortie

: Noir [Blanc]

'

—oCC(-)

Bleu [Noir]

o Sortie(+)
Brun [Rouge]

Circuit
principal

o Sortie(—)
Bleu [Noir]

Masse
(@)
Référence du détecteur | D-M9N D-M9P D-M9B D-MONV | D-M9PV | D-M9BV
Longueur de cable: 0,5m 7 6 7 7 6
Longueur de cable: 3m 37 31 37 37 31
Dimensions
D-M9N, D-M9P, D-M9B ©
C\ir 4
1 Y c— | i
}—J ?

6 LPosition la plus sensible

Vis de blocage fendue M2.5 x 4

22.7

2
Visualisation
1 =t
I 22 8
N
D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV
[ee]
§ o
-
i o~
©l
6 | Position la plus sensible ™
Vis de blocage fendue M2.5 x 4
4.3
2 Visualisation
©o| @
<| N

N
z




Détecteur statique double visualisation:
Modele a fixation intégrée

D-MONW(V), D-M9PW(V), D-M9BW(V)

Caractéristiques

”

Circuits internes

D-M9JPour D-MOLCIWYV (avec visualisation)

Réf. du détecteur

D-MONW |D-MONWV| D-M9PW |D-M9PWV | D-M9BW |D-M9BWV

Connexion électrique

Axiale Perp.

Axiale Perp.

Axiale Perp.

Type de cable

3fils

2 fils

Type de sortie

NPN PNP

D-M9NW(V)
S
,_K]—E_C’Brun [Rouge]

0 Sortie
Noir [Blanc]

Circuit
principal

+0 CC(-)
"""""""""""""" ® Bleu [Noir]

~oCC(+)
+ Brun [Rouge]

H 22 “oSortie

1| O& i Noir [Blanc]

L oCC(-)

"""""""""""""" * Bleu [Noir]
D-M9BW(V)

"-"-""""""""—"0-"": CC(+)

Brun [Rouge]

Circuit
principal

/zs/

»———0CC(-)

Bleu [Noir]
Visualisation
ON
Plage T ]
d'utilisationl i ; ] OFF
LED i

iﬁougei Verte ERougei
' "\ Position optimale
d'utilisation

Application Relais, circuit Cl, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alimentation 5,12, 24Vcc (4.5 a 28Vcce) —_
Consommation de courant 10mA maxi —

Tension d'alimentation| 28Vce maxi — 24Vcce (10 a 28Vcce)
Courant de charge 40mA maxi 80mA maxi 5a40mA
Chute de tension inteme (.8 maxi 2 15A du Gputant de charge) 0,8V maxi 4V maxi
Courant de fuite 100pA ou moins pour 24Vcc 0,8mA maxi
Visualisation Postion 2 plus Sensibie - . LED verte sactive

e Cable ...ocoevveeeeiinnne Cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7, 00,5m

D-MIONW(V), D-M9PW(V): 0,15mm? x 3 fils (Brun, Noir, Bleu [Rouge, Blanc, Noir])

D-M9BW(V): 0,18mm? x 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])

Note) Reportez-vous en p. 12 pour les caractéristiques des détecteurs et la longueur des cables.

Masse
©
Référence du détecteur | D-MONW |D-MONWV | D-MOPW | D-MOPWV | D-M9BW |D-M9BWV
Longueur de cable: 0,5m 7 7 7 7 7 7
Longueur de cable: 3m 34 34 34 34 32 32
Dimensions
D-FONW, D-FOPW, D-FOBW ©
o 4
o | 1
— 3 ?z;% jz;K
6 | Position la plus sensible
Vis de blocage fendue M2.5 x 4
2 Visualisation ™~
N
N
E |ﬁ =
© 22
N
D-FONWV, D-FOPWV, D-FOBWV w
22.7 ©
T <
Q T
™
[ 1
| N ‘_.. % 1 4
6 | Position la plus sensible ©|
Vis de blocage fendue M2.5 x 4
4.3
2 Visualisation
© 20
N
% S\C 1o



Détecteurs statiques: Modéle a fixation intégrée

D-Y594, D-Y69 4, D-Y7P(V)

Caractéristiques individuelles

Circuits internes

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (avec visualisation)

Réf.du détecteur D-Y59A | D-Y69A D-Y7P D-Y7PV | D-Y59B | D-Y69B
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp.
Type de cable 3fils 2 fils

Type de sortie NPN PNP -
Application Relais, circuit Cl, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alimentation 5, 12, 24Vcc (4.5 a 28Vcc) —
Consommation de courant 10mA maxi —

Tension d'alimentation 28Vce maxi — 24Vcc (10 a 28Vcce)
Courant de charge 40mA maxi 80mMA maxi 5a40mA

Chute de tension interne (08Vmaxi é}éﬁ/\\/dl?;(mim de chge) 0,8V maxi 4V maxi
Courant de fuite 100pA ou moins pour 24Vcc 0.8mA maxi pour 24Vcc
Visualisation ON: LED rouge s'active

* Longueur de cable .. cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures:, 3.4, 0,5m
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P(V):0.15mm? X 3 fils (Brun, Noir, Bleu [Rouge, Blanc, Noir]),
D-Y59B, D-Y69(B): 0,15mm? X 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])

Note) Reportez-vous en p. 12 pour les caractéristiques des détecteurs et la longueur des cables.

D-Y59A, D-YG9A

principal

Circuit

rincipal

Circuit

i

Sortie
Noir

CC(+)
Brun
[Rouge]

Sortie
! Noir
H [Blanc]

~—oCC(-)
' Bleu
[Noir]

o Sortie(+)
Brun
[Rouge]

o Sortie(-)
Bleu
[Noir]

Masse
(9
Référence du détecteur| D-Y59A, D-Y69A D-Y59B, D-Y69B D-Y7P, D-Y7PV
Longueur de cable 0,5m 10 9 10
Longueur de cable 3m 53 50 53

Dimensions

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B

D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B




Détecteur statiqgue double visualisation:
Modele a fixation intégrée

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

La position de détection
optimale peut étre déterminée a
I'aide de la couleur de la LED.
(Rouge—Verte«—Rouge)

Circuits internes
D-Y7NW(V)

0 CC(+)

1 Brun [Rouge]

|

Sortie
Noir [Blanc]

Circuit
principal

CC(-)
Bleu [Noir]

...........................

: ccH)
Brun [Rouge]

Sortie
i Noir [Blanc]

Circuit

F principal

LoCC()
""""""""""""""" Bleu [Noir]

—i—OSortie(+)
i Brun [Rouge]

Circuit
principal

=~

—j—oSonie(—)
"""""""""""""" Bleu [Noir]

Visualisation

ON

Plage T ]

d'utinsaﬂonl ; : ] OFF
‘LED

iFio ugei Verte 1 Ro ugei
' "\ Position optimale
d'utilisation

Caractéristiques

D-Y7CW, D-Y7[IWYV (avec visualisation )

Réf. du détecteur D-Y7NW |D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV
Connexion électrique Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp.
Type de cable 3fils 2-cable
Type de sortie NPN ‘ PNP —
Application Relais, circuit Cl, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alimentation 5, 12, 24Vcc (4.5 & 28Vcc) —
Consommation de courant 10mA maxi —
Tension d'alimentation 28Vcc maxi — 24Vcc (10 a 28Vcce)
Courant de charge 40mA maxi 80MA maxi 5a40mA

. 1,5V maxi . .
Chute de tension interne {08V mai 10mA du courant de charge) 0,8V maxi 4V maxi
Courant de fuite 100pA maxi pour 24Vcec 0.8mA maxi pour 24Vcc
Visualisation Posiion OpUTAIe e LED vert S acive

« Longueur de cable ...Cable vinyle résistant a I'huile,, 3.4, 0,5m

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V): 0,15mm?2 X 3 fils (Brun, Noir, Bleu [Rouge, Blanc, Noir]),

D-Y7BW(V): 0,15mm? X 2 fils (Brun, bleu [Rouge, Noir])
Note) Reportez-vous a la page 12 pour les caractéristigues communes aux détecteurs statiques et

aux longueurs de cable

Masse
@
Référence du détecteur D-Y7NW D-Y7PW D-Y7BW
Longueur de céable: 0,5m 11 11 11
Longueur de cable: 3m 54 54 54

Dimensions

D-Y7W

D-Y7OWV
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Détecteurs statiques résistant a l'eau

avec double visualisation

D-Y7BAL a 2 fils

Caractéristiques

Modéle résistant a I'eau amélioré Référence du détecteur D-Y7BAL

(aussi pour liquide de Type de cable 2 fils

refroidissem ent) Application 24V/cc relais, API
Tension d'alimentation 24Vcc (10 a 28Vcce)
Courant de charge 53a40mA
Chute de tension interne 4V maxi

Courant de fuite

0.8mA maxi a 24Vcc

o Position d'utilisation .............ccccceeenne La LED rouge s'allume
Visualisation Position d'utilisation optimale .La LED verte s'allume
* Temps d'utilisation ..................... 1ms maxi
e CaAbIES ..coveeveeeeee e Cable vinyle robuste résistant aux hydrocarbures, 3.4, 0.15mmg, 2 fils
(Brun, Bleu [Rouge, Noir]), 3m
* Résistance a l'impact.................. 1000m/s?

» Résistance a l'isolement ..
* Tension de maintien ......
» Température d'utilisation..

.. 50MQ mini a 500Vcc (entre cable et boitier)
.. 1000Vca pour 1 min. (entre cable et boitier)
..—10°a 60°C

« Degré de protection ...........ccce...... IP67 standard selon IEC529 (JISC0920) construction étanche
Masse
)}
Réf. du détecteur D-Y7BAL
Longueur de cable 3m 54

Circuits internes Dimensions
D-Y7BAL
R R "5 SORTIE (+) 5 <
: i Brun [Rouge] © <
H ! | | cg
: "%g _K S/ : 1 I
i|ge N o - £
T i e—
| _____________________ EOSORTIE_(—) 6.2
Bleu [Noir] e 12,5 Position la plus sensible
S y 33 L2 3000 .
Led de visualisation 25
ON
(F;Iagle 1 ‘ OFF H
'utilisation : : SE%
3 LED 3 3 3 N
3 Rouge: Verte | rougei \M
‘ ‘ Positic;n la
plus sensible M2.5 x 4 Vis de blocage fendue
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Exemple de branchement

Céablage standard

Détecteur statique 3 fils NPN  Détecteur statique 3 fils PNP 2 fils 2 fils
(Détecteur statique (Détecteur Reed) -
_________________ Brun e ____Bmun Pt feeeeeeeeee------[Rouge]
' 1 [Rouge] ' 1 [Rouge] ' ' !
: [ X : [ b [ ' LED
} [ Circut Noir ®; [ Crout i ®! | prncpal : i I
| prinicpal Blangg © @ -~ [prinicpal O RNONEE SN Lt 0! ereutt, | -~
I | : S} | [Blang] ©; ! e |
' ' ' \O; '
. M [Bleu] . Bleu oo ' [B,\l,f,?,] Py _-TBleu
Noir [Noir] [Noir]
(L'alimentation pour le dét%crtuenur et la charge sont séparés). P R e L LT ?Rrgzge] fememeeoes - [BRrngge]
'""""""""—'[Rouge] : :
i ' . LED
, | S ® 1| Circuit ® rotection| !
' [Circuit Nor © 1 | principal T pcircuit, i ~
' prinicpal [Blanc] —.—@ ' © ! etc. !
P ' S, . : O
: G e e bt
"""""""" [Noir]
Exemples de branchements a I'API
Signal négatif Signal positif Connexion selon les caractéristiques
3 fils, NPN  noir 3fils, PNP  Noir de I'gntree API’ compatible, étant
[Blanc] Entrée!" A\ 4~~~ """"""7% donné que la méthode de branche-
®0 X ; ment varie selon l'entrée de 'API.
: Dét : !
' Brin ' '
i [Rouge] 1 '
O ¢ ,
Bleu COM™-=--mmmmemmaaaa 1 Bleu COM™S--mmmmemmeaaal l
[Noir] API circuit interne [Noir] AP circuit interne
2 fils B 2 fils 5
ul eu
[Rouge]Entrée """""""" [Noir] Entrée’ " AAA """~ """""7%

API circuit interne

API circuit interne

Brun
[Rouge]

Exemples de connexions ET (Série ) et OU (Parallele)

3fils
Branchement en ET avec NPN

(avec relais)

Brun
[Rouge]
- Noir :
Détecteur 1 [Blang]

Bleu

[Noir]

Branchement en ET avec NPN
(réalisé avec détecteurs unig.)

contact

[Noir] Br —.—®
un [Rouge] @ @
- Noir :
aecmre K ot |
eu

2 fils avec 2 détecteurs branchés en série (ET)

Branchement OU avec NPN

Brun Brun
[Rouge] [Rouge]
” Noir R ’ Noir _-_T

Détecteur 1 [Bland] Détecteur 1 [Blang]
Bled © ® e Bled © ® | 1o
[Noir] Brun T @ [Noir] Brun @

fRouge ; Rougsg .
Détecteur 2 9lINoir Détecteur 2 (Rougdl _ Jnoir
[Blanc] [Blanc]

Bled Bleu
[Noir] [Noir]

Les LED s'activent lorsque
les deux détecteurs sont en position ON.

2 fils avec 2 détecteurs branchés en paralléle (OU)

Lorsque deux détecteurs
sont branchés en série, un

Tension d'alim. sur ON = '§

Détecteur 1

Détecteur 2

dysfonctionnement peut

[Noir] @ survenir car la tension de
Brun =) cljarge diminue lorsque le
[Rouge] détecteur est sur ON.

Les visu clignotent lorsque
les deux détecteurs sont
sur ON.

Bleu
[Noir]

) Chute de
_Tension _ tension

"alim. interne
=24V -4V x 2 pcs.
=16V

X 2 pcs.

Exemple: alim. de 24Vcc

chute interne de tension de 4V

=1mA x 2 pcs. x 3kQ
=6V

Exemple: Impédance de charge de 3kQ

Courant de fuite de 1mA

O

[BRrgEge] Q. ® (Détecteur statique) (Détecteur Reed)

Lorsque deux dé- Etantdonné quiiln'y pas de
tecteurs sont courant de fuite, la tensions
Bleu @ branchés en parall- de charge n'augmente pas
[Noir] To ele, un dysfonction- lorsque le détecteur est sur
FF;gEge] nement peut surve- OFF. Cependant, selon le
nir car la tension de  nombre de détecteurs com-
ﬁ\"%li'r] charge augmente mutés, les led peuvent par-
lorsque le détecteur fois ne pas clignoter, étant
est sur OFF. donné la dispersion et la ré-
i 5 duction du courant alimen-

Tension de charge sur OFF = cﬁglrtgee X2 pcs. Xc;? aegﬁgr%ee tant les détecteurs.
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Série MY1BHIW

Exécutions speciales r

Contactez SMC pour les dimensions, caractéristiques et délais.

Course longue

Disponible avec des courses longues excédant les courses
standard. La course peut faire I'objet d'increments de 1mm.

B Plage de la course: 2001 a 3 000mm

MYl@Wl Alésage HCourseHType de détecteur]|Namore s -XB 11
Série : Alésage

M [Guides lisses

C |Guidage par galets

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

—6
@

Exemple) MY1IMW40G-2999L-273-XB11

Caractéristique du joint NBR de la bande externe [E(e{¥4

Le joint en chlorure de vinyle a été remplacé par un joint en NBR
afin d'améliorer la résistance a I'huile et au désenrobage.
Note) Contactez SMC pour la résistance a I'huile.

MYl W/ Alésage HCourseHType de détecteur | [Nemrs.se-XC67

Série : Alésage 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
M |Guides lisses t/f

C |Guidage par galets

A
Contactez SMC pour les

roduits marqués d'un A
Exemple) MY1IMW40G-300L-273-XC67 P a

Pour commander la bande externe (Joint NBR) uniq.

MY [Alesage |16 B N [ Hcourse]

Bande externe

Joint NBR Vis CHC de la bande externe
- Zingué noir
Exemple) MY25-16BNW-300 w Nickele

Voir chapitre "Bande externe” sous les références
des joints de la page de construction de chaque
série pour plus de deétails.

Entretoise de Serrage ........ccccceveeveeeeevereennne. @, -X416, X417
Les entretoises de serrage s'utilisent pour serrer le bloc butée en position intermédiaire.
Entretoise de serrage @.......... -X416 Entretoise de serrage -X417 @
Plage de réglage de la course (mm)
i -X416 (un coté) -X417 (un coté) Bloc butée
Al(%sr?ﬁge Longueur Plage de réglage Longueur Plage de réglage Guide (Tenon du piston)
entretoise] MyiMw | Myicw_|entretoise] myimw | Myicw %
16 5.6 -56a-11.2 11.2 -11,2a-16.8 il i N
20 6 6a-12 12 “12a-18 11 o\ Fond arriere
25 115 -115a-23 23 -23a-34.5 —
: : T— 1
32 12 -12 a-24 24 —24 a-36 H
40 16 _16a-32 32 32448 — Longueur d'entretoise (X416)
50 20 —20 a-40 40 —40 a-60 T T 9
63 25 —252a-50 50 —50a-75 i R o _
(Une course quelconque en dehors des paramétres des plages de réglage Longueur d'entretoise (X417)

ci-dessus est considérée une exécution spéciale).

lew Alésage |-300 [L|-[X416

Bloc butée

» Course

® Série : Alésage

Voir ci-dessous pour les symboles compatibles.

Note) Indique la course avant la fixation du bloc butée.
10 16 20 25 32 40 50 63 80100

i Symbole de la combinaison

Voir ci-dessous pour les symboles compatibles.

Entretoise de serrage

Voir ci-dessous pour les symboles compatibles.

Entretoise de serrage

MY1MW/MY1CW

Bloc butée

Entretoise
de serrage

M | Guides lisses
C | Guidage par galets
Bloc butée Egtsrgtr?éiisi?}% Symbole Piéces de fixation Description de la combinaison
X416 X417
AL AS LS - 1 X416 sur un coté gy,
AL W 2 X416 des deux cotés “Se
’ z 1 1 X416 sur un c6té, X417 sur l'autre coté
AL X416 A 1 X416 sur le c6té du bloc A
AL L 1 X416 sur le coté du bloc L
AL AZ 1 1 X416 sur le coté du bloc A, X417 sur l'autre coté
AL LZ 1 1 X416 sur le coté du bloc L, X417 sur l'autre cOté
A, L, AS, LS - 1 X417 sur un coté
AL X417 W 2 X417 des deux cotés
AL A 1 X417 sur le coté du bloc A
AL L 1 X417 sur le c6té du bloc L

Note) Pour LS et HS, le bloc butée est monté sur un cété uniquement.
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Exécutions spéciales

Entretoise de serrage (suite) .................. @, ® -X416, X417

Exemple Exemple

* Pour blocs L avec une de chaque: X416 et X417
MY100W25G-300L-X416Z
X416 X417

*Bloc butée avec entretoise de serrage
MYM-A25L-X416 (Bloc L pour MY1CW25 et fixation X416 )
* Entretoise de serrage uniquement
MYM-A25L-X416N (MY10OMY2H25 et fixation X416 pour le bloc L)

o (0]

] O
o 6]
Bloc L \ Bloc L

* Pour les blocs A et L, ou X417 est monté sur le bloc A
uniquement et rien n'est monté sur le c6té du bloc L.

MY10OW25G-300AH-X417A

X417
0 (] [9)
i
o) \ o)
Bloc A / \ Bloc L

séparément:

IMYM-A16A|-| X417 |

Symbole de la combinaison
Bloc butée
+

Entretoise de serrage
N Entretoise de serrage uniquement

Entretoise de serrage

X416 | Entretoise de serrage D
X417 | Entretoise de serrage @

® Bloc butée

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
:

Pour commander le bloc butée ou I'entretoise de serrage | Entretoise de serrage
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Note) Reportez-vous aux options en page 3. '
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Caractéristiques des produits sans cuivre 20-

Sans cuivre
Note) Non disponible pour les vérins avec joint latéral (MY 1CJWK).

20 -MY1[M|W [ Alésage HCourseHType de détecteur] | Nomere de |

Série : Alésage 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
M |Guides lisses
C |Guidage par galets

22
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Série MY1BHLIW .
Sélection du modele 1

Ce chapitre illustre la procédure de sélection du modéle standard qui vous permet de choisir les vérins les plus
appropriés de la série MY1MW/MY1CW afin de satisfaire vos besoins.

Pour sélectionner une série

Grahiques des valeurs

Modeéle du vérin Type de guidage Sélection du guidage admissibles concernéed  M2: Moment latéral o
MY1MW Guides lisses Précision de la table linéaire d'environ «0,12mm Note) | voir page 26. x Mi: Moment longitudinal
MY1CW Guidage par galets | Précision de la table lingaire d'environ =0,05mm Note) | voir page 27.

« Ces valeurs de précision pour chaque guide servent uniquement de référence lors de la
séléction. Contactez SMC lorsque la précision est requise pour MY1CW.
Note) Ici, "Précision" signifie déplacement du guide linéaire (en fin de course) lorsque 50% du
moment admissible indiqué dans le catalogue s'applique (valeur de référence).

Procédure de sélection

Conditions d'utilisation

o Vérifiez & nouveau les conditions d'utilisation
m: Charge (kg) Position de montage

V Vitesse (mm/s)  Type de guidage (Précision)
P: Pression d'utilisation (MPa)

&

Présélection du modéle

MY1MW: Guides lisses
MY1CW: Guidage par galets

@ Sélectionnez un guide parfaitement
adaptée a l'application requise.

NON Choisissez un alésage supérieur

Changez de modeéle de guidage

@ow

Détermination du
moment admissible
Zo]=1

@ow

Vérification du mécanisme
d'amorti en fin de course

J

NON Bloc NON

=) butée L

NON Choisissez un alésage supérieur.

Changez de modeéle de guidage

Choisissez un alésage supérieur

Amortissement

! Amortissement
pneumatique

externe =

oul @OU' oul

[Vériﬁcation des versions des orifices] <

et du montage du détecteur (type) -
Raccordement universel ou standard

recommandé.

La procédure de sélection du modéle décrite ci-dessus peut
s'appliquer aux vérins a entrainement direct.

Reportez-vous au manuel d'instructions pour plus d'informations. Si
vous avez des questions, contactez SMC.

SMC

" . @ . « Pour I'amortissement externe, l'installation d'un mécanisme
Sélection du r,nOdele d'amortissment approprié prés du centre de gravité de la charge est
completée

23
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sélection du modele Série MY 1L 1W

Type de moment appliqué sur le vérin sans tige

Les moments appliqués varient selon la position de montage, la charge et la position du centre de gravité.

VA
Moments

? Mz: Moment radial
N\

M1: Moment longitudinal

7

X

Moment statique

Fixation horizontale

Mz2: Moment latéral

Montage vertical

Fixation latérale

M Position de montage| Horizontal Plafond Mur Vertical
3 (\ " Charge statique m m1 mz2 ms M4 Note)
1
~ Mi [mixgXxX| mzxgXxX — masxgxZ
7 SN } -
Y } z y Mz |mixgXxY | mz2xgXxY|maxgxZ e
|
|

Moment statique

Ms —_— _— maxgXxX|msxgxyY

/3
x
@

Note) "m4" est une charge pouvant étre déplacée par I'énergie motrice. Utilisez une
g: Attraction terrestre énergie motrice de 0,3 & 0,7 fois (varie selon la vitesse) en tant que guide.

Moment dynamique

df?nst',tr']?;‘ge Horizontal| Plafond Mur Vertical
Charge .

dynamique Fe 100 * Laxmnxg
o | MiE 1 xrexz

=3 3

55

“E’ % Mae Moment dynamique MzE pas généré.

Sc

= =) Mae % XFEXY

Note) Indépendamment de la position de montage, le moment
dynamique est calculé a l'aide de la formule ci-dessus.

g: Attraction terrestre, VA: Vitesse moyenne

& S\C. 24



Série MY1L1W

Moment maxi admissible/Charge maxi

Modéle Alésage Moment admissible maxi (N-m) Charge maxi (kg)
(mm) M1 M2 M3 m1 m2 m3
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
MY1MW 25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 85 5.0 35 14 4.2
MY1CW 32 30 14 10 49 21 6
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 11.5
63 150 50 50 130 60 16

Les valeurs ci-dessus correspondent aux valeurs admissibles maxi pour le moment et la charge. Reportez-vous a chaque

paragraphe aux pages 26 et 27 concernant le moment maxi admissible et la charge maxi pour une vitesse de

déplacement spécifque.
Charge (kg)

o o
' |

ms

Moment (N-m)

F1 = —— Mi=F xL+ F2

- o
] P

1 O

<Calcul du facteur de charge du guide>

1. Il faut considérer trois facteurs lors du calcul pour la sélection:
a) Charge maxi
b) Moment statique
¢) Moment dynamique (au moment de l'impact avec la butée)

A

— Mz=Fz2x L2

A\Précaution

« Le vérin doit étre monté dans
le sens m1 si une protection
maxi contre les poussiéres

est requise.

Ea
3

L3

— Mz =FsxLs

]
L[]

B
|

Pour le calcul, utilisez va (vitesse moyenne) pour a et b, et v (vitesse d'impact v = 1.4va) pour c.

Calculez le m maxi pour (1) a partir du graphique de la charge maxi admissible (m1, mz, et ms), et Mmax

pour (2) et (3) a partir du graphique du moment admissible (M1, Mz, et Ms).

Moment admissible maxi

Sélectionnez le moment a partir des plages
indiquées aux graphiques. La valeur de la
charge maxi peut parfois excéder méme les
limites indiquées aux graphiques. Par
conséquent, vérifiez la charge admissible
pour les conditions requises.

Charge maxi admissible

Sélectionnez la charge a partir des plages
indiquées aux graphiques. La valeur du
moment maxi peut parfois excéder méme
les limites indiquées aux graphiques. Par
conséquent, vérifiez le moment admissible
pour les conditions requises.

Somme totale des SOl = Charge [m]

Moment statique [M] Note 1)

Moment dynamique [MEg] No© 2) ]
=

facteurs de charge Charge maxi [m max]

Moment statique admissible [Mmax]

Moment dynamique admissible [MEmax] a

Note 1) Moment provoqué par la charge avec un vérin en position de repos

Note 2) Moment provoqué par la charge équivalent a I'impact en fin de course (au

moment de l'impact avec la butée).

2. Formules de référence [Moment dynamique lors de l'impact]

Note 3) Selon la forme de la charge, plusieurs moments peuvent étre générés. Dans
ces cas, la somme total des facteurs de charge (2Q) correspond au total de

tous ces moments.

Utilisez les formules suivantes pour calculer le moment dynamique lors de la prise en compte de I'impact contre la butée.

m : Masse de la charge (kg)

U : Vitesse d'impact (mm/s)
F :Charge (N) L+ : Distance au centre de gravité de la charge (m)

Fe : Charge équivalent a l''mpact (impact avec butée)  ME: Moment dynamique (N-m)

Va: Vitesse moyenne (mm/s)
M : Moment statique (N-m)
1.4 Note 4)
U = 1.4Va (mm/s) FE-——Vagm
1 Note 5) 100
~Me= 3— Fe-L1=0.05Vam L1 (N'm)

Note 4) -4

Note 5) Coefficient de charge moyen (= —;):
Ce coefficient sert a obtenir la moyenne du moment de charge maxi
lors de I'impact contre la butée afin de calculer la durée
de vie du vérin.

g : Attraction terrestre (9.8m/s?)

00 va est un coefficient sans dimension pour calculer la force de I'impact.

3. Reportez-vous aux pages 30 et 31 pour les methodes de sélection détaillées.
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Vérin sans tige a entrainement direct
avec capot de protection

série MY 1L 1W

Moment maxi admissible MY1MW
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Série MY 1 1W

Moment admissible maxi/Charge admissible maxi

Moment maxi admissible MY1CW
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Joint d'amortissement

Vérin sans tige a entrainement direct L, .
avec capot de protection Serie MYll:l W

Sélection de I'amortissement

Capacité d'absorption de I'amortissement pneumatique et des blocs butée

<Amortissement pneumatique>
L'amortissement pneumatique est en standard
pour le vérin sans tige a entrainement direct.

Le mécanisme d'amortissement pneumatique est
installé pour éviter les impacts excessifs du piston
en fin de course pendant le fonctionnement a
grande vitesse. Par conséquent, l'objet de
I'amortissement pneumatique n'est pas de ralentir
le piston prés de la fin de course.

Les plages de charge et de vitesse que les
amortissements peuvent absorber ne dépassent
pas les lignes indiquant les limites aux
graphiques.

<Bloc butée avec amortisseur de chocs>

A utiliser lorsque la vitesse ou la charge
dépassent la limite de I'amortissement
pneumatique, ou lorsque Il'amortissement est
requis en déhors de la plage de course
d'amortissement effectif en raison du réglage de
la course.

Bloc L

A utiliser lorsque la course du vérin est en déhors
de la limite de l'amorti pneumatique méme si la
charge et la vitesse ne dépassent pas la limite de
I'amorti pneumatique, ou lorsque le vérin est utilisé
avec une charge et une vitesse supérieures a la
limite de I'amortissement pneumatique ou
inférieures aux valeurs du bloc L.

A\Précaution

1. Réalisez le réglage de la course a
I'aide de la vis comme indiqué dans
le tableau ci-dessous.

Lorsque la course effective de 'amortisseur de
chocs diminue en raison du réglage de la
course, la capacité d'absorption est fortement
réduite. Réglez la vis de réglage de maniére a
limmobiliser dans une position ou elle dépasse
d'environ 0,5mm I'amortisseur de chocs.

Vis de réglage —
-
0.5 I
Amortisseur
de chocs T ~—

2. N'utilisez pas d'amortisseur de chocs ni
d'amortisseur pneumatique simultanément.

Course de I'amortissement  unité: mm

Alésage (mm) Course de I'amortissement
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

Pour @16  impact horizontal: P = 0.5MPa ~ POUTr @32 Impact horizontal: Pression 0.5MPa

2000 2000
% 1500 2 1500 S
£
£ 1000 > :f/nc £ 1000 —>30c
= zq,b i = 1’770 5
3 (PR S g rj ]
s /0/7 !I =3 '0,78[,
£ 500 Stz E 500
S 400 N S 400 S
2 300 2 300
o )
£ 200 £ 200
100 100
05 1 2 345 10 20 30 2 3 45 10 20 304050 100
Charge (kg) Charge (kg)

Pour @20  impact horizontal: Pression 0.5MPa ~ POUI @40  impact horizontal: P = 0.5MPa

2000 2000
@ 1500 @ 1500
E 1000 ) E 1000 SigaB),
~ ~ 77 Th O
5 5 Yot L
@ @ ell/h
o q =% N
£ 500 £ 500
S 400 v S 400 =
5} 4 Op ] Q
2 300 q,,,o% Cl\—Ll- % 300
200 '7|ez/,,7 S 200
100= 2 345 10 20 304005 05—~ 10 20 50
Charge (kg) Charge (kg)

Pour @25  impact horizontal: Pression 0.5MPa~ POUT @50 impact horizontal: P = 0.5MPa

2000 2000
2 1500 - 2 1500 Sloe
N
£ 1000 /o0 £ 1000 gy Ahud
g 70, L 5 L ond
8 N .b,)e\ g (S Iy !
U, N
E 288 7 E 500 S
g 300 g 300
3 2 300
[} jo)
£ 200 £ 200
100 2 345 10 20 304050 1002 345 10 20 304050 00
Charge (kg) Charge (kg)
Pour 263 Impact horizontal: Pression 0.5MPa
2000
21500 %
£.1000 sloe , —
Oppn
ke 4 o
3 Syt
E 500
© 400
()
g 300
< 200
1002 345 10 20 30 50 100
Charge (kg)

SVC. 28

O



Série MY11W

Capacité d'amortissement

Couple de serrage des vis de

fixation du bloc butée

(N-m)

Alésage (mm) Unité Couple de serrage
16 A 0.6
L
20 A 15
L
25 A 3.0
L
A
32 5.0
L
40 A 12
L
50 A 12
L
63 A 24
L

Couple de serrage des vis de fixation
de la plaque de verrouillage du bloc butée (N-m)

Alésage (mm) Unité  [Couple de serrage
25 L 1.2
32 L 3.3
40 L 3.3

Calcul de I'énergie absorbable du bloc

butée avec amortisseur de chocs

(N-m)

Horizontal

Vertical
(vers le bas)| (vers le haut)

Vertical

Type
d'impact

Energie cinétique
E1

Energie motrice
E2

Fs+mgs |Fs-mgs

Energie absorbable
E

E1+E2

Symboles

"V: Vitesse de l'impact (m/s)
m: Masse de |'objet en mouvement (kg)
F: Energie motrice du vérin (N)
g: Attraction terrestre (9.8m/s?)
S: Course de I'amortisseur de chocs (m)

Note)La vitesse de I'objet en mouvement est
mesurée au moment de l'impact avec
I'amortisseur de chocs.
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/N\Précautions spécifiques au produit

Veuillez lire les consignes avant l'utilisation. :
Voir pages 32 & 38 pour les consignes de :
:

sécurité et les précautions du détecteur.

A\Précaution

Prenez des précauctions afin de ne pas coincer vos
mains pendant le réglage.

Lors de l'utilisation d'un produit avec bloc butée, I'espace entre la
table linéaire (guidage) et le bloc butée est trés étroit. Prenez
des mesures afin d'éviter de coincer vos mains a l'intérieur de ce
petit espace.

Contre écrou de la vis
de réglage

Vis de serrage du bloc

Vis de serrage de la
plaque de verrouillage

verrouillage Amortisseur de chocs

<Serrage du bloc>
Le bloc peut étre immobilisé en serrant unifomément les
quatres vis de serrage.

A\Précaution

Ne travaillez pas avec le bloc butée en position

intermédiaire.

Losque le bloc butée se trouve en position intermédiaire, des

glissements peuvent survenir en fonction du volume d'énergie

géneré lors de limpact. Dans ce cas, il est recommandé

d'utiliser des fixations pour vis disponibles aux exécutions

spéciales — X 416 et — X 417.

Contactez SMC pour d'autres longueurs. (Voir les valeurs du

"Couple de serrage des vis de fixation du bloc butée" au premier

graphique ci-contre).

<Réglage de la course avec vis de réglage>

Désserrez le contre-écrou de la vis de réglage et ajustez la

course depuis I'extrémité de la plaque de verrouillage a l'aide

d'une clé hexagonale. Resserrez le contre-écrou.

<Réglage de la course avec amortisseur de chocs>

Desserrez les deux vis de serrage de la plaque de verrouillage

et ajustez la course en tournant I'amortisseur de chocs. Ensuite,

serrez uniformément les vis de serrage de la plaque de

verrouillage pour immobiliser I'amortisseur de chocs.

Evitez un serrage excessif des vis (sauf pour 216, 20, 850, et

263). (Voir "Couple de serrage des vis de fixation de la plaque

de verrouillage" ci-contre a gauche)

Note) Bien que la plaque de verrouillage puisse fléchir en raison
du serrage de la vis, ceci n'a aucun effet sur I'amortisseur
de chocs ni sur la fonction de verrouillage.

N
:



Série MYILIW R
Sélection du modele 2

Ce chapitre illustre la procédure de sélection standard en utilisant les conditions d'utilisation actuelles en guise
d'exemple.

Calcul du facteur de charge du guide

Conditions d'utilsation

- pmm———- Sens de montage = ==--- .
Verin ..o MY1MW40-500 1. Horizontal 2 Mural
Vitesse moyenne Va ......... 200mm/s z
Sens de montage ......... Horizontal

W(d: charge (500g)

We: MHL2-16D1 (7954)

Wa: plague de connexion t = 10 (880g)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 3. Sur plafond 4. Vertical X|
1
MY 1MW40-500 '
1
1
1
1
1
1
1
J
~

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

Masse et centre de gravité de chaque charge

111
:@, M r:_Ij = Centre de gravité
=7 m Reéf. de | Mass Axe X Axe Y Axe Z
[ [ j 0 o la charge mn i . -
[] Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
v | Whb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
T [ [ We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
’ ‘ l [ ‘ ‘ Wad 0.5kg 150mm | 210mm | 425mm
65 n=ab,c,d
150

Calcul du centre de gravité

mi1=2Xmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg

_ 1
X —WXE(mnXXn)
= 6525 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
_ 1
Y =-57 XZ(mnX Yn)

1
6.525

_ 1
Z = XX (Mn X Zn)
= 6.525 ;25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x42.5 + 0.5 x42.5) = 37.4mm

(0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

Calcul du facteur de charge pour la charge statique

mi: Masse
m1 max (& partir de (D du graphique MY1MW: m+ en page 31) = 84 (kg)
Facteur de charge 0+ = m+/m1 maxi = 6.525/84 = 0.08

X
M1: Moment
M+ max (& partir de (2) du graphique MYIMW: M1 en page 31) = 59 (N-m) .................... m1
Mi=mi1xgXxX=6.525x9.8 x138.5 x 1072 =8.86 (N-m)
@
Facteur de charge 02 = M1/M1 maxi = 8.86/59 = 0.15
ZS\C 30



Série MY1L1W

Calcul du taux de charge du guide

M2: Moment
Mz maxi (& paritir de® du graphique MYTMW: Mz2) = 24 (N'm) ..
Mz=mixgxY =6.525x9.8x29.6 x 103=1.89 (N-m)
Taux de charge ot = M2/M2max = 1.89/24 = 0.08

(5] Calcul du taux de charge pour le moment dynamique

[6] Somme et vérification des taux de charge du guide

Charge équivalente FE lors de I'impact

FE=%xvaxg X m = 116% X 200 X 9.8 X 6.525 = 179.1 (N)

M1E: Moment
M+E maxi (a partir de @ du graphique MY1MW: M1 ol 1.4va = 280mmy/s) = 42.1 (N-m...
MiE =:13—x FEXZ =:13—x 1791 x 37.4 x 103 = 2.23 (N-m)
Taux de charge o = MiE/M1E max = 2.23/42.1 = 0.05

M3E: Moment

MsE maxi (& partir de® du graphique MY1MW: Ms ol 1.4va = 280mmy/s) = 5.7 (N-m)

M3E=:1%—x FEXY=;—X 179.1x29.6 x 103 =1.77 (N'm)

Taux de charge ois = Mse/Mse max = 1.77/5.7 = 0.31

mi

o=l +02+ 03+ o4+ 05=0.67<1

Le résultat ci-dessus ne dépasse pas la valeur admissible, le modele sélectionné peut, donc, étre utilisé.

Sélectionnez un amortisseur de chocs séparément.

Dans le calcul, lorsque la somme des taux de charge du guide Za dans la formule ci-dessus est supérieure a 1,
réduisez la vitesse, augmentez l'alésage ou changez la série. Ce calcul peut s'effectuer facilement au moyen du

"SMC Pneumatics CAD System ".

Charge Moment admissible
MY1MW: m1 MY1MW: M1 MY1MW: M2 MY1MW: M3
200
200 50 20
40 N
100 A
100 TN I % © 10 N\
—da 2 N BNX
\‘\ 50 — 4 \\\ \\\\ \\ - —\i \\
40 5 ™ ™
50 ANAY ] NN NN 4 . N
40 N 30 N 10 N W NN\
\ AN \ J \\\ \\ N NG N\ 3 N A\
80 NN N 20 N\ | NS [—Svime NN
_ NN Y s = : N | & N A T, 1 s
22 N T 1 N myiwso| | = N N Nuvimwso] | N N
b \\\ NN N < N \\ s’ NENINT = N | N
[} \ + c 4 N =
S N \ \ g 10 5 N W N | I N \
£ 10 \\\\ I\ v £ NN N % 3 N N g \i\\\‘ =L
&) C] . ] N AN
\\‘ \\\ MV1;MW3T = ; H\ =z N N wiws | = NN Juviinie
N A\
i 05
5 N [ es 4 T N mmih N N 04 1 NIN ]
: ! ' N N LN ] M2y ! NN Nuelnes
\\ MY1MW20 1 \\ 1 N 0.3 I SR
3 N 2 1 MYAMW25 \ AN 02 1 N MYIMW20
, YT 1 N | yiw20 U
1 ) 05 f : MYIMW16
1 1 1 0.4 MYIMW1G 04 I
’ : M“TMW 03 5
0.5 1 I 0.2 0.05 J
100 200 300400500 1000 1500 {00 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 2100 200 300400500 1000 1500
Vitesse de déplacement (mm/s) Vitesse de déplacement (mm/s) Vitesse de déplacement (mm/s) Vitesse de déplacement (mm/s)
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Serie MY1L1W
Consignes de securite

Ce manuel d'instruction a été rédigé pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnels et les équipements. Les précautions énumérées dans ce
document sont classées en trois grandes catégories:

"PRECAUTIONS D'UTILISATION", "ATTENTION" OU "DANGER".

Afin de respecter les régles de sécurité, reportez-vous aux normes ISO 4414(1)
et JIS B 8370(2) ainsi qu'a tous les textes en vigueur a ce jour-

A Précautions Une erreur de l'opérateur pourrait entrainer des blessures
d'utilisation: ou endommager le matériel.

A Dan g @I . Dans des cas extrémes, la possibilité d'une blessure grave ou mortelle
doit étre prise en compte.

1

I

I

1

I .

| A Atten t| ON: Une erreur de l'opérateur pourrait entrainer des blessures graves ou mortelles.
1

I

I

1

Note 1) ISO 4414
Note 2) JIS B 8370 : Pneumatic System Axiom.

/A\ Attention

1 La compatibilité des équipements pneumatiques est sous la responsabilité de la
personne qui a concu le systéeme pneumatique et qui a défini ses
caractéristiques.

Lorsque les produits en question sont utilisés dans certaines conditions, leur compatibilité avec le
systéeme considéré doit étre basée sur ses caractéristiques aprés analyses et tests pour étre en
adéquation avec le cahier des charges.

2 Seules les personnes formées a la pneumatique pourront intervenir sur les
équipements et machines utilisant I'air comprimé.

L'air comprimé est trés dangereux pour les personnes qui ne sont pas familiarisées a cette énergie.
Des opérations telles que le cablage, la manipulation et la maintenance des systémes pneumatiques ne
devront étre effectuées que par des personnes formées a la pneumatique.

3 Ne jamais intervenir sur des machines ou composants pneumatiques sans
s'étre assurés que tous les dispositifs de sécurité ont été mis en place.

1.L'inspection et la maintenance des équipements ou machines ne devront étre effectuées que si ces
équipements ont été mis en "sécurité". Pour cela, placez des vannes ou sectionneurs cadenassables
sur les alimentations en énergie.

2.Si un équipement ou une machine pneumatique doit étre déplacé, s'assurer que celui-ci a été mis en
"sécurité", couper l'alimentation en pression et purger tout I'équipement.

3.Lors de la remise sous pression, prendre garde aux mouvements des différents actionneurs (des
échappements peuvent provoquer des retours de pression).

4 Consultez SMC si un produit doit étre utilisé dans I'un des cas suivants:
1.Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les catalogues.
2.Utilisation des composants en ambiance nucléaire, matériel embarqué (train, air, navigation,
véhicules,...), équipements médicaux, alimentaires, équipements de sécurité, de presse.
3.Equipements pouvant avoir des effets néfastes ou dangereux pour 'homme ou les animaux.

32
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série MY1L1W

Design

M\ Attention

1.

8.

33

Possibilité de mouvement brusque et
dangereux du vérin si les piéces coulissantes
sont pliées par des forces externes ou autres.

Ces mouvements brusques peuvent entrainer des lésions
physiques (attention a ne pas mettre les mains ou les pieds
dans la machine) ou endommager I'équipement. Prévenez ces
risques par un montage adéquat de I'équipement.

. Fixez correctement les parties immobiles du

vérin et du montage de facon a ce qu'aucune
d'entre-elles ne se détache.

Lorsqu'un vérin travaille a grande cadence ou qu'il est installé
dans un lieu soumis a de fortes vibrations, assurez-vous que
toutes les parties sont bien fixées.

. L'utilisation d'un circuit de freinage ou d'un

amortisseur peut s'avérer nécessaire.

Lorsque la piéce est manipulée a grande vitesse ou si la charge
est lourde, un simple amortissement du chariot ne sera pas
suffisant pour absorber les chocs. Dans ce cas, installez un
circuit de freinage pour réduire la vitesse de la piece avant
gu'elle n'atteigne l'amortisseur ou installez un amortisseur
externe pour amortir le choc. Vérifiez également la rigidité du
bati machine.

. Tenez compte d'une éventuelle chute de pres-

sion.

Lorsqu'un vérin est utilisé dans un systeme de prise de piéce,
tenez compte d'une éventuelle chute de pression due a une
coupure de courant, suite a laquelle la force de maintien pourrait
baisser et la piece pourrait tomber. Il est recommandé de
prévenir les risques de lésions physiques ou de dommages
matériels par un montage adéquat de I'équipement. Vérifiez
également les mécanismes de levage et de maintien.

. Tenez compte d'une éventuelle chute de

pression.
Prenez des mesures pour éviter toute lésion physique ou
dommage matériel dii a une chute de pression des équipements
contrblés par un systéeme de pression d'air, électrique ou
hydraulique.

. Concevez le circuit de fagcon a prévenir tout

mouvement indésiré des objets manipulés.

Lorsqu'un vérin est mis en mouvement par un distributeur centre
ouvert ou lors d'un démarrage aprés qu'ait été évacué du circuit
la pression résiduelle, etc., le piston et sa charge vont étre
soumis a des secousses a grande cadence si la pression est
appliquée d'un coté du vérin. Il est recommandé de sélectionner
I'équipement et de concevoir les circuits de facon a prévenir
toute secousse pouvant provoquer des dommages matériels et
Iésions physiques.

. Tenez compte des arréts d'urgence

Concevez le montage afin d'éviter toute Iésion physique ou tout
dommage matériel lorsque I'équipement est mis hors tension par
le systéme de sécurité, une coupure de courant ou le systeme
manuel d'arrét d'urgence.

Attention lors de la remise en fonctionnement
suite a un arrét d'urgence ou a un arrét anor-
mal.

Concevez le montage de facon a éviter tout dégat matériel ou
Iésion physique lors de la remise en fonctionnement.

Lorsque le vérin doit étre remis en position de départ, installez
un systeme manuel de sécurité.

&\\‘ -
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SMC

2.

2.

3.

4.

Précautions des actionneurs 1

Veuillez lire les consignes avant I'utilisation.

A\ Attention
1.

Vérifiez les caractéristiques du produit

Les produits mentionnés dans ce catalogue sont congus pour
étre utilisés dans des systemes a air comprimé. Si les produits
travaillent dans des conditions de pression ou de température
autres que celles recommandées, cela pourrait entrainer des
dommages ou un mauvais fonctionnement. Ne l'utilisez pas
dans ces conditions. (Reportez-vous aux caractéristiques).

Contactez SMC si vous utilisez un fluide autre que de l'air
comprimé.

Arréts intermédiaires

Lorsqu’un arrét intermédiaire est réalisé au moyen d'une valve
directionnelle 3 voies centre fermé, il est difficile d’obtenir une
précision aussi élevée qu'avec un systeme a pression
hydraulique en raison de la compressibilité de l'air.

De plus, les valves et les vérins n'étant pas guarantis contre les
fuites, il peut étre difficile de maintenir longtemps la position
d’arrét. Veuillez consulter SMC s'il est nécessaire de maintenir
longuement la position d'arrét.

A\Précaution

Respectez les limites de course maxi.
Reportez-vous aux procédures de sélection du vérin pour la
course maxi admissible.

Travaillez de maniére a éviter le risque
d'endommagement lors de la collision en fin
de course.

Travaillez de maniéere a éviter les endommagements lorsque le
piston, di a une force d'inertie, s'arréte tout en heurtant le
couvercle en fin de course. Reportez-vous aux procédures de
sélection du vérin pour la course maxi admissible.

Utilisez un régleur de débit pour ajuster la
vitesse de déplacement du vérin, en
augmentant progressivement la vitesse
jusqu'a atteindre la valeur désirée.

Prévoyez des supports intermédiaires pour
les vérins de course longue.

Et ce afin de prévenir les inclinaisons dues a la fleche du tube,
aux vibrations et aux charges extérieures.
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Manipulation

A\Précaution

1. Veillez a ne pas déplacer I'unité de réglage du
guide.
Le guide est régle d'origine, donc, aucun réglage n'est nécessai-
re lors d'une utilisation normale. Veillez a ne pas modifier les pa-
ramétres d'ajustage de I'unité de reglage du guide.

2. Evitez toute opération provoquant une pres-
sion négative al'intérieur du vérin.
Prenez des mesures lors des utilisations qui générent une pres-
sion négative a l'intérieur du vérin en raison des forces externes
ou d'inertie. Des fuites d'air peuvent survenir dd a la séparation
de la bande interne.

3.Prenez des mesures afin de ne pas coincer
VOS mains.

Lorsque vous utilisez le vérin avec bloc butée, I'espace entre la
table linéaire et le bloc butée est trés petit. Prenez des mesures
afin d'éviter de coincer vos mains dans cet espace .

4. N'utilisez pas le produit tant que le bloc butée

est fixé sur une position intermédiaire.

Lorsque le bloc butée est en position intermédiaire, des glisse-
ments peuvent survenir en fonction du volume d'énergie degag-
ée au moment de l'impact. Dans ces cas, l'utilisation des vis de
serrage, disponibles en exécution spéciale — X 416 et — X 417,
est recommandée.

Contactez SMC pour d'autres longueurs.

APrécaution

1. N'appliquez pas d'impacts ou de moments exces-
sifs sur la table linéairet (guidage).
Etant donné que la table linéaire (guidage) est supportée par des gui-
dages de précision (MY1CW) ou par des guidages en résine
(MY1MW), évitez les impacts et les moments excessifs lors du monta-
ge des charges.

2. Alignez parfaitement lors de la connexion d'une
charge avec mécanisme de guidage externe.

Un vérin a entrainement direct sans tige peut étre utilisé avec une char-
ge directe dans les limites de la plage admissible pour chaque type de
guide, néanmoins, un alignement parfait est requis lors de la connexion
a une charge avec mécanisme de guidage externe.

Au fur et & mesure que la course augmente, I'excentrage du centre de
I'axe s'accroit. Avant la mise en marche, prévoyez une méthode de con-
nexion adéquate (ex, mécanisme & piston libre) afin d'absorber
I'excentrage.

3. Ne rayez ni n'ébréchez les parties mobiles du vérin en
les choquant ou en les saisissant avec d'autres objets.

Les alésages des vérins sont réalisés avec grande précision, de sorte
que la moindre déformation peut entrainer des problemes de fonction-
nement.

4. Ne mettez pas sous tension avant d'avoir vérifié que
I'équipement est a méme de travailler correctement.

Apres le montage, une réparation ou une modification, etc., connectez
I'alimentation d'air et le courant et vérifiez que le montage est correct et
qu'il n'y a pas de fuite.

5. Manuel d'instructions
Le produit ne doit &tre monté et mis en fonctionnement qu'apres avoir lu
dans le détail les instructions et en avoir compris la substance.

Gardez a portée de main ce manuel.
o

SMC

Précautions de l'actionneur 2

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation du produit.

Raccordement

A\Précaution

1. Préparation avant l'installation de la tuyauterie

Avant d'installer la tuyauterie, il est recommandé de la nettoyer
par soufflage d'air ou avec des détergents neutres pour
évacuer tournures de métal, huile de coupe ou autres dépbts.

2. Lors de la connexion de la tuyauterie

Lors de la connexion de la tuyauterie et des branchements,
assurez-vous que les tournures (du filetage des tubes et des
joints) n'entrent pas dans la tuyauterie.
Lors de l'utilisation d'une bande en téflon, laissez a découvert
de 1,5 a 2 filets au bout du tube du raccord.

Mise en place du téflon

APrécaution

1. Ajustez I'amortissement a l'aide de la vis de
réglage
L'amortissement est réglé d'origine. Cependant, il est
recommandé d'ajuster la vis de réglage d'amortissement lors
de la mise en service du produit en tenant compte de la vitesse
de travail, de la charge, etc. Lorsque la vis est tournée dans le
sens des aiguilles d'une montre, le clapet se reserre et améliore
I'amortissement.

. N'utilisez pas le produit lorsque la vis de ré-
glage d'amortissement est totalement fermée.

A\Caution

1. Lubrification du vérin
Le vérin a été lubrifié a vie en usine et peut étre utilisé tel quel,
sans autre lubrifiant.
Néanmoins, s'il est nécessaire de le lubrifiier, utilisez I'huile de
turbine de premiére qualité (sans additifs) ISO VG32.

Une fois que le vérin a été lubrifié une premiere fois, il est
nécessaire de continuer regulierement la lubrification afin
d'éviter un mauvais fonctionnement.

N
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Précautions de |

actionneur 3

Veuillez lire ces consignes avant |'utilisation du produit

Alimentation en air

A\Attention

1. Utilisez de I'air propre 1.
De l'air contenant des produits chimiques, des huiles
synthétiques a solvants organiques, du sel ou du gaz corrosif
peut provoquer un mauvais fonctionnement.

2

A\Précaution

1. Installez des filtres a air
Installez des filtres a air en amont des distributeurs. Le degré
de filtration devrait étre au plus de 5um.

2. Installez sécheur d'air et séparateur d'eau

Un air fortement chargé peut occasionner un mauvais
fonctionnement des distributeurs et de I'équipement
pneumatique. Pour prévenir ces risques, installez secheur d‘air
et séparateur d'eau.

3. Utilisez le produit dans les plages de
température d'utilisation

Prenez des mesures pour éviter le gel, car 'humidité peut geler
en dessous de 5°C et peut endommager les joints et entrainer
un mauvais fonctionnement.

Reportez-vous au catalogue sur “L'équipement de traitement de
I'air” de SMC pour plus de détails sur la qualité de I'air comprimé.

AAttention

1. N'utilisez pas le vérin dans un milieu !
corrosif. !

Reportez-vous aux figures de construction pour vérifier les
matériaux des vérins.

3 ZS\NC

MA\Attention

L'entretien doit étre réalisé selon les
instructions du manuel d'utilisation.

En cas de mauvaise manipulation, I'équipement peut souffrir
des dommages ou un mauvais fonctionnement.

. Entretien des machines, alimentation et

évacuation de I'air comprimé

Lorsque la machine est en service, vérifiez les mesures de
prévention de chutes ou d'emballement de I'équipement, etc.
Coupez dans ces cas l'alimentation d‘air et le courant et purgez
tout I'air comprimé du systeme.

Lors de la remise sous tension, vérifiez que le travail se fait
normalement et que les vérins sont en position correcte.

APrécaution
1.

Purge de l'air
Eliminez reguliérement les condensats dans les filtres a air.
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Précautions des détecteurs 1

Veuillez lire les consignes avant |'utilisation du produit.

Al

A\ Attention

1. Vérifiez les caractéristiques

Design et sélection

e De la méme facon, lors du travail sous une tension

Lisez attentivement le mode d'emploi avant d'utiliser le produit.
Le produit peut s'abimer ou présenter des erreurs de fonctionne-
ment s'il est utilisé hors des plages de courant de charge, ten-
sion, température, impact recommandées.

2. Prenez des mesures de protection lorsque
plusieurs vérins sont montés cote a cote.

Lorsque plusieurs vérins équipés de détecteurs magnétiques
sont montés cote a cote, l'interférence des champs magnétiques
peut provoquer des erreurs de fonctionnement des détecteurs.
Maintenez une distance minimum de 40mm entre les vérins.
(Lorsque lintervalle admissible est spécifié pour chaque série de
Vérins, utilisez la valeur indiquée).

3. Vérifiez le temps opératif du détecteur lorsqu'il
se trouve en position intermédiaire.

Si un détecteur est placé en milieu de la course et que la vitesse
du piston est trop rapide, le détecteur commute en un temps tres
court, mais la charge n'est pas excitée suffisamment pour
s'inverser. Controlez la vitesse du piston selon la formule:

Plage d'utilisation du détecteur (mm)

V(mm/s) = —
Temps d'utilisation de la charge (ms)

X 1000

. Le cablage doit étre aussi court que possible.
<Détecteur Reed>
Plus la longueur du cable est grande, plus le survoltage lors du
déclenchement du détecteur est important et cela peut entrainer
un endommagement prématuré du produit. (Le détecteur restera
continuellement en position ON).
Utilisez un boitier de protection lorsque la longueur du cable est
de 5m ou plus.

déterminée, il est possible que fonctionne normalement le
détecteur mais que ne commute pas la charge. Pour éviter
ce probleme, il faut que soient remplies les conditions de
la formule suivante:

Tension mini
de la charge

_ Chute de tension

: >
interne

Tension d'alim.

2) Si la résistance interne de la diode électroluminiscente pose
des difficultés, choisissez un détecteur sans LED d'indication
(D-A90, D-A90V, D-Z80).

<Détecteur statique>

3) En régle génerale, la chute de tension sera plus grande pour
un détecteur a 2 fils que pour un contact Reed. Prenez les
mémes précautions qu'au point 1).

Relais 12Vcc non compatible.

6. Attention au courant de fuite.

<Détecteur statique>

Avec un détecteur statique a 2 fils, le courant (de fuite) est
transmis jusqu'a la charge et active le circuit interne méme
lorsque le détecteur est en position OFF.

Si les conditions de la formule ci-dessous ne sont pas remplies,
le détecteur ne se réenclenchera pas correctement (et restera
continuellement en position ON).

Courant de charge (position OFF) > Courant de fuite

Utilisez un detecteur a 3 fils si cette condition n'est pas remplie.
Le courant de fuite a la charge sera “n” fois plus grand pour “n”
détecteurs connectés en parallele.

<Détecteur statique> 7.N'utilisez pas de charge génératrice de
Bien que la longueur du cable ne devrait pas affecter le survoltage.
fonctionnement du détecteur, utilisez un cable de 100m maxi. <Détecteur Reed>
5. Vérifiez les chutes de tension du détecteur. Si vous utilisez une charge génératrice de survoltage (relais ou
<Détecteur Reed> autre), utilisez un détecteur a circuit de protection intégré ou un
e,ec eur ?? i ) boftier de protection.
1) Det.ecteur'a indicateur lumineux (:sauf D_,Af%’ D-A96V, D-Z76) <Détecteur statique>
"5l déteciurs sont comectés en sée comme e NS mien quune diode Zener soit comectée du coté Sore du
ol grt e on raison d Iq o qt oe nterne de I diod détecteur statique, un survoltage régulier, provoqué par
I’I pCtJ ? e e a'?o Re,f,a esista Qel' eh ? g 6,: lode l'utilisation d'une charge génératrice de survoltage (telle un
Saec rloeurglneitc:r_l ?‘ (e N derez\é/?eu?ea a chute de tension relais ou un électrodistributeur), peut entrainer des dommages.
ns 1es caracteris !qu s des C_ urs). Utilisez un détecteur a condensateur intégré.
[La chute de tension sera “n” fois plus grande pour “n” . v oaers . . .
détecteurs connectés en série]. 8. Attention lors de l'utilisation en circuit
Méme si un détecteur fonctionne normalement, il est interlock
possible que la charge ne commute pas. Lorsq'un détecteur est utilisé pour un signal interlock
Bien que le détecteur fonctionne correctement, la charge nécessitant une grande fiabilit¢, il est recommandé de
pourrait ne pas fonctionner. disposer, pour éviter tout probleme, d'un systeme de doubles
interlocks apportant une fonction de protection mécanique. On
| L peut également utiliser un autre détecteur. Réalisez un
[ O O O entretien régulier pour assurer un fonctionnement correct.
9. Disposez de suffisamment d'espace libre

ZS\VC

pour réaliser les travaux d'entretien.

Lors de la conception d'une application, prévoyez un espace
suffisant pour permettre la réalisation des travaux d'entretien et
des inspections.

36
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Montage et réglage

AAttention

1.

Céablage

Ne laissez pas tomber le détecteur ni I'ébrécher.

Ne laissez pas tomber ni s'ébrécher le détecteur et évitez tout
impact excessif lors de ['utilisation (300m/s2 ou plus pour les
détecteurs Reed et 1000m/s? ou plus pour les détecteurs stati-
gues). Méme si le corps du détecteur n'est pas endommagé, il
se peut que la partie intérieure du détecteur le soit et soit a
I'origine d'un mauvais fonctionnement.

. Ne soutenez jamais un vérin par les fils con-

ducteurs des détecteurs

Ne soutenez jamais un vérin par les fils conducteurs. Ceci peut
non seulement provoquer une rupture des fils conducteurs
mais aussi des dégats aux éléments internes des détecteurs.

. Montez les détecteurs avec le couple de serrage

adéquat.

Lorsqu'un détecteur est serré a une valeur supérieure au couple
de serrage recommandé, les vis de montage, la console de mon-
tage ou le détecteur peuvent étre endommagés. D'autre part, un
serrage a une valeur inférieure a la valeur recommandée peut
provoquer un déplacement indésiré du détecteur.

. Montez un détecteur au milieu de la plage opérative

Réglez la position de montage du détecteur de telle sorte que
le piston s'arréte au milieu de la plage d'utilisation (la plage
dans laquelle le détecteur est en position ON). (la position de
montage indiquée dans les catalogues montre la position
optimum en fin de course). S'il est monté en fin de plage
opérative (a la limite entre les positions ON et OFF), I'opération
sera instable.

A\Attention

1.

2.

37

Le céble ne doit pas étre soumis a des flexions
permanentes, ni ne subir d'étirements.

Ne mettez pas le détecteur sous tension tant

gue la charge n'est pas connectée.

<Détecteur a 2 fils>

Si le détecteur est mis sous tension lorsque la charge n'est pas

connectée, le détecteur peut étre instantanément endommage.
Assurez-vous de l'isolement correct des

cables.

Assurez-vous que l'isolement des cébles n'est pas connecté, le
détecteur peut étre instantanément endommagé.

by

.Ne le raccordez pas a une ligne de haute

tension.

N'effectuez pas le raccordement ni en paralléle ni en série a
une ligne de haute tension. Les circuits de contréle ainsi que
les détecteurs peuvent présenter des erreurs de
fonctionnement dues aux interférences des lignes a haute
tension.

5.

*

6.

Précautions des détecteurs 2

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.

A\Attention

Evitez les courts-circuits de la charge
<Détecteur Reed>

Si le détecteur est sous tension alors que la charge est court-
circuitée, le détecteur sera instantanément endommagé en
raison de I'excés de courant.

<Détecteurs statiques>

Les modéles de détecteurs a sortie PNP ne comportent pas de
circuit intégré de prévention des courts-circuits. Si la charge est
court-circuitée, les détecteurs seront instantanément
endommageés.

Attention de ne pas inverser le cable d'alimentation brun [rouge]
et le cable de sortie noir [blanc] sur les détecteurs a 3 fils.

Evitez un cablage incorrect

<Détecteur Reed>

Les détecteurs 24Vcc avec diode indicatrice sont polarisés. Fil

brun [rouge] (+), fil bleu [noir] (-).

1) En cas d'inversion de polarité, le détecteur fonctionne mais
la diode ne s'allume pas.
Un courant supérieur a la spécification peut endommager le
détecteur méme si la diode s'allume.
Modeéles recommandés: D-A93, D-A93V, D-Z73

<Détecteurs statiques>

1) Si la polarité est inversée sur un détecteur a 2 fils, le
détecteur ne sera pas endommagé s'il est protégé par un
circuit de protection antiparasitage, mais le détecteur restera
continuellement activé (en postion ON). Cependant, il est
recommandé d'éviter une polarité inversée, car dans ces
conditions le détecteur peut étre endommagé par un court-
circuit de la charge.

x 2) Si la polarité est inversée (ligne d'alimentation (+) et ligne

N
S

d'alimentation (=) sur un détecteur a 3 fils, le détecteur sera
protégé par un circuit de protection. Cependant, si la ligne
d'alimentation (+) est connectée au fil bleu [noir] et que la
ligne d'alimentation (=) est connecté au fil noir [blanc], le
détecteur peut étre endommageé.

* Changement des couleurs de cables
Les couleurs de cables des détecteurs de SMC et d'autres
produits associés ont été changées pour répondre aux
standards 0402 NECA (Nippon Electric Control Equipment
Industries Association) pour la production a partir du mois de
septembre 1996. Référez-vous aux tableaux ci-dessous.

2 fils 3fils

Ancien [Nouveau Ancien Nouveau
Sortie () Rouge | Brun  Alimentation Rouge | Brun
Sortie &) Noir Bleu Terre Noir | Bleu

Sortie Blanc Noir

Statique Statique
visu et sortie double double sortie

Ancien |Nouveau Ancien |Nouveau
Alimentation Rouge | Brun  Alimentation Rouge | Brun
Terre Noir Bleu Terre Noir Bleu
Sortie Blanc | Noir  Sortie Blanc | Noir
e Jaune |Orange Doublesortie | Jaune |Orange
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Milieu de travail

AAttention

1

3.

.N'utilisez jamais les détecteurs en contact

avec des gaz explosifs.

La structure des détecteurs n'est pas prévue pour éviter les
explosions.

Ne les utilisez pas dans un champ
magnétique.

Les détecteurs pourraient présenter des erreurs de
fonctionnement et les aimants du vérin pourraient se
démagnétiser. (Veuillez consulter SMC pour des vérins
résistants aux champs magnétiques).

Ne les utilisez pas en milieu humide

Bien que les détecteurs respectent la structure IP67 de la norme
IEC (JIS C0920: "watertight construction"), ne les utilisez pas
dans des endroits sujets aux projections d'eau ou a I'humidité.
Un isolement défectueux, le gonflement de la résine ou un
durcissement des cables peuvent entrainer un mauvais
fonctionnement.

.Ne les utilisez pas en contact avec des
produits chimiques ou de I'huile.

Veuillez consulter SMC si les détecteurs doivent entrer en
contact avec des solvants, des huiles ou des produits
chimiques. Si les détecteurs sont utilisés dans ces conditions,
ne flt-ce qu'un court instant, un isolement défectueux, le
gonflement de la résine ou un durcissement des cables
peuvent entrainer un mauvais fonctionnement.

.Ne les utilisez pas en milieu soumis a des
cycles thermiques.

Veulillez consulter SMC si les détecteurs sont utilisés dans un
milieu soumis a des cycles thermiques autres que les
changements normaux de température, car ils pourraient étre
endommagés.

.Ne les utilisez pas dans un milieu soumis a
un impact excessif
<Détecteur Reed>

Lorsq'un détecteur Reed est soumis a un impact excessif
(300m/s? ou plus) lors de son utilisation, le point de contact
peut engendrer ou empécher un signal momentané (1ms ou
moins). Contactez SMC pour ['utilisation des détecteurs Reed
en fonction du milieu.

.Ne les ulilisez pas a proximité d'unités
génératrices de survoltage.
<Détecteur statique>

Lorsque les vérins a détecteurs statiques sont utilisés a proximité
d'unités génératrices de survoltage (élevateur, four a induction
a haute fréquence, moteur, etc.), celles-ci peuvent étre a
l'origine d'un mauvais fonctionnement ou d'une déterioration
des détecteurs. Evitez les sources de survoltage et les cables
désordonnnés.

. Evitez I'accumulation de poussiére de métal
et la proximité de matériaux magnétiques

L'accumulation de poussiére de métal (éclaboussures de
soudure, copeau, etc) et la présence de matériaux
magnétiques (attirés par un aimant) a proximité d'un vérin a
détecteur peut entrainer une perte de la force magnétique du
vérin et par conséquent un mauvais fonctionnement du
détecteur.

Précautions des détecteurs 3

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation du produit.

MA\Attention

1. Réalisez régulierement I'entretien suivant de

facon a prévenir un éventuel accident dd au
mauvais fonctionnement du détecteur.

1) Fixez et serrez les vis de montage du détecteur.
Si les vis se déserrent ou la position de montage a bougé,
resserrez les vis apres avoir réglé la position.

2) Vérifiez que les céables ne sont pas défectueux.
Pour prévenir un isolement défectueux et en cas de
nécessité, remplacez les détecteurs ou réparez les fils
conducteurs.

3) Vérifiez I'allumage de l'indicateur vert du détecteur

Vérifiez que la LED verte est sous tension dans la position
attendue. Si la LED rouge s'allume, la position de montage
est incorrecte. Réajustez la position de montage jusqu'a ce
que s'allume la LED verte.

A\Attention

1.Veuillez contacter SMC en ce qui concerne la

résistance a Il'eau, I'élasticité des fils,
['utilisation de fers a souder, etc.
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Précautions speécifiques au produit 1

Veuillez lire les consignes avant |'utilisation.
Reportez-vous aux pages 32 a 38 pour les consignes de sécurité et les précautions des actionneurs et des détecteurs.

|

Montage |

|

Milieu de travail

A\Précaution

1. Pour obtenir les meilleurs résultats du capot, le

montage horizontal est recommandé.

» Avec le montage horizontal (présenté ci-dessous), I'entrée de
saletés et de poussiéres provenant du dessous du capot est
tres limitée par rapport a d'autres sens de montage, par

conséquent, ce type de montage est tres efficace.

Montage horizontal

2.Lorsque le vérin est monté depuis le c6té
supérieur ou lorsqu'il faut installer un bloc
butée pour régler les courses, veuillez retirer la

protection afin de réaliser ces opérations.

» Reportez-vous en page 40 pour la méthode de montage détaillé.

APrécaution

APrécaution

1. Tenez compte des particules telles que

poussiéres et produits réfrigérants qui

peuvent s'introduire dans le couvercle.

« Etant donné qu'il y existe un espace entre la partie inférieure
du capot et le tube du vérin, prenez des mesures lors de
l'utilisation de vérins dans des milieux exposés a des
particules flottantes, projections d'huile/d'eau, copeaux, etc.
Si  ces particules atteignent le capot, des
dysfonctionnements peuvent survenir.

Position des orifices du raccordement centralisé

+ La connexion du raccordement sur le fond arriére peut étre sélectionnée entre plusieurs options afin de satisfaire les différentes conditions de raccordement.

Vérins compatibles

Positionnement des orifices

MY1MW16, 20, 50, 63
MY1CW 16, 20, 50, 63

D

o]

B

o

R

Sens de la table linéaire

Cet orifice n'est pas disponible.
(sauf pour g50)

| I ] | I
[ © © © ‘ <
= | © @ ® " | arm
MY1MW25, 32, 40
MY1CW25, 32, 40 E _ E
o] o]
Sens de la table linéaire Cet orifice n'est pas disponible.
(sauf pour 32, 40)
1 [ 1
L o | |0 ol |
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série MY 1L 1W

Précautions specifiques au produit 2

Veuillez lire les consignes avant ['utilisation.

Reportez-vous aux pages 32 a 38 pour les consignes de sécurité et les précautions des actionneurs et des détecteurs.

Méthode de montage

1. Vérification des composants
Vérifiez les composants.

Corps du vérin

Montage du joint latéral (uniquement pour
les modeles equipés de joint latéral)

Note) Lorsque la commande d'un vérin inclut des détecteurs magnétiques,
ils sont emballés avec le vérin.

2. Retrait du capot
Retirez les vis CHC et le capot.

Vis CHC

3. Montage et réglage du corps
Montez le corps du vérin.

Pour les vérins avec capot de protection uniquement (c-a-d
sans joint latéral), réinstallez le capot aprés avoir monté et
réglé le vérin. (Voir chapitre 6 "Installation du capot".)

Note) Le réglage du bloc butée (en option) peut s'effectuer également a ce
moment.

O

SMC

4. Installation provisoire du capot
1) Retirez les vis CHC et I'une des plaques d'extrémité.
2) Installez le capot et immobilisez-le provisoirement & 'aide des
vis CHC.

\

Capot Vis CHC

Plaque
d'extrémité

L Vis CHC
5. Installation du joint latéral
Glissez le joint latéral a sa place depuis I'extrémité du vérin.

Les zones en acier inox du joint latéral sont trés aiguisées.
Prenez des précautions supplémentaires lors de la manipulation.

Note) Déplacez la table linéaire
vers l'extrémité du coté
d'insertion.

NP
w -

o

NN\
Ho—
Fond arriere »_

Note) Glissez le joint latéral
complétement jusqu'a la
fin du fond arriere.

6. Installation du capot

Réinstallez la plaque d'extrémité et immobilisez-la.

Note) Veillez a ce que le joint latéral
soit installé dans le sens
correct.

Couple de serrage du capot [N-m] Vis CHC
Aléasges Filetage
216 to 40 M3
250, 963 M4

La plaque d'extrémité est ins-
tallée dans le c6té inférieur du
couvercle. Veillez a ne pas
déplacer le capot pendant
l'installation de la plaque.

Vis CHC / /

Couple de serrage de la plaque [N-m]

S SNSRI
® 00 &

Dye]

Alésage | Filetage |Couple v

216 M3 0.6

220 M4 14 Note) S'il n'y a pas d'espace (jeu) entre
225 M5 2.8 la table linéaire et le capot (B, C
232 M6 4.8 dans la figure ci-dessus) tout au
240 M6 4.8 long de la course, désserez la
250 V8 12 vis CHC pour rggler a nouveau

le capot et, ensuite, reserrez-le.

263 M10 24
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