Table rotative

Série MSU

Modele a palette/Tailles 1, 3, 7, 20

Fléeche a la circonférence de la table

Haute précisio

Fleche sur face supérieure HB 3 mm ou moins

Nouveau modeéle de haute précision dans la série MSUA:
Tables rotatives a palette
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Table rotatlve

= \' ]
.‘:ﬁ:‘ ,—{‘ {2

“ Tailles 1, 3,7, 20

Haute précision et rigidité

e :‘ " Modgle de haute précision Seérie MS UA

Ameélioration de la précision de la
fleche: £ 0.03mm

Guidage spécial
(Deux rangées de billes superposées)

Précision de la fleche:
tolérance pour une rotation de 180°

Fleche sur la
face supérieure

Fleche a

1 lacirconférence

mm
Modele MSUA
Fleche sur la face supérieure| 0.03 (0.1 & 0.2)

Fleche & la circonférence | 0.03 (0.1 & 0.2)
Les valeurs entre ( ) correspondent a la série MSUB

Table démontable

Alignement aisé lors de la fixation de la charge

Tolérance du diamétre interne et
externe de la table: H9/h9

8 trous taraudés pour la fixation
de la charge.
(grande liberté de montage)

Trous de piétage

® Trous de piétage
Alignement avec l'axe du corps
Sur trois faces (sauf la face d'alimentation)

-@® Diametre de référence h9
(alignement avec l'axe de la table)

Angle réglable

90°+£10°, 180°£10°
Double palette (MSUB unig.) 90°+5°

Index /E:r:;

3

Simplifie I'entretien. L'unité motrice peut étre
remplacée sans devoir enlever la charge.

. % .. _| .
L] @ Table
@ @

jasitr =0 . .
l - e Unité motrice

Vis
de réglage
de l'angle

Détection magnétique

Les détecteurs pouvant étre montés sur toute
la circonférence de la table, peuvent répondre

) 0 a tous vos besoins.
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les applications robotiques

M Modele a fixations universelles
Trois positions de montage: dans l'axe, latérale, perpendiculaire

Fixation dans l'axe

| Fixation latérale

|Fixation perpendiculaire|

Fixation par la base

Fixation par le haut

H Trous taraudés (4)
-

E]
| =
<

3

= LN 4
(-4 Traversant (1)

-
I Trous taraudés (2)

G
e P
1
[ - Trous taraudés (2)
- (15 ) s
- s (o
-2 | 5 . Guidage
e, = ¢
L |

=" Modéle de base Serie
| Tailles 1, 3,7, 20
* Simple et double palette en standard

* Le modele a double palette a les mémes

dimensions que le modéle a simple palette
(sauf cote 1)

usuB

Simple palette
M Modeles
Série Taille Rotation Type de palette Détecteur compatible
: 1 D-9, D-T99
Modéle de 3 90° D-90JA, D-S99, S9P
haute précision Simple palette
MSUA 7 180° D-R73, D-T79
20 D-R80, D-S79, S7P
1 90° D-9, D-T99
Simple palette* D-9[JA, D-S99, S9P
MSuB 180° Double palette D-R73. D-T79
20 D-R80, D-S79, S7P

* Le modéle a double palette n'est disponible qu'en version 90°.

& S\VC
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Table rotative/Modéle a palette: haute précision

érie IS UA

Tailles 1,3, 7, 20

(LN \ ’&

Pour passer commande

\A‘ L s \ "s S —
Position des raccords = W\, 2
Guidage = Orifices latéraux : q____'/ ., Sl e
| A [Haute précision| E Orifices axiaux Y B .
Fixati Le modele équipé d'une unité . JEErs
R ixations de détection n'est disponible aet" "“‘_“" g
universelles qu'avec sorties latérales. - N

Sans unité ] S8
de détection MSUA|[20—90| S

I 1L 1 |

Avec unité | ]
Fpyrrtryl M D SUA[20—90| S —R73

Avec détection magnétique

Taille nominale (couple) Nombre de détecteurs

1 | MSUA 1 = fpz:
3 | MSUA 3 . P
7 | MSUA 7 pes.
20 | MSUA 20 i ;
e Détection magnétique
Rotation ¢© Sélectionnez un détecteur
Application | Symb. | Rotation compatible dans le tableau
i-d .
Simple 9 | o0° crdessous
palette 180 180°
Plage de réglage de la rotation
Simple palette: +5° de chaque coté.
Type de palette b
[ s | Simple palette |
Détecteurs compatibles
o Tension d'alimentation Longueur de cable (m)* Exemple: Pour le modéle MSUA20 a
25 |§ | Connexion | B | gorie Réf. | Cablage ns| Application simple palette (position des
2 g i électrique | - CcC CA 9 (()_&)3 (E) (g) S(?\I)S raccords sélectionnée)
o 1. Modéle standard (sans détecteur),
N 5V, 12V |5V, 12V, 24V | 90 Axiale [ ® | ® | — (Gt rotation de 90°, sorties latérales
on -
2 SVav. | S12h, | 90A | Radie | @ |@ |@ | — [c , /’;"'SUAQQ'?SSd ecton
i ) — - — . Avec unité de détection (sans
2fils —_ o Radiale L LI détecteur), rotation de 180°, sorties
. 100V_ | 93A e o o — | latérales MDSUA20-180S
MDSUA1 . ) T99 o ® | — | — Relais, 3. Avec unité de détection + détecteur
MDSUA3 Fil noye ou 24V| 12V Toov ® e | — | — API R73, rotation de 180°, sorties
% ul 3 hie = Axiale P P B latérales MDSUA20-180S-R73
§ (NPN) 5V, S99V ® |® | — | — [Ciit
3fils 12V S9P e (| —|— @
(PNP) S9PV o |0 || —
Fil noyé R7 e (0 | — | —
y Oui — 100V 3 —
3 | Connecteur R73C e 0|0 o
(0] n P
o |Filnoyée | onl 21is 48V, [24v, 48v,| R80 ® |® | — | — [ciui
MDSUA7 | | Connecteur oqy| 100V | 100V | R8OC Al ® (@ | @ | @ [C |Relis,
- - xiale
MDSUA20| | Fil noye 1oV T79 o o —|—| |AP
(4]
2 Connecteur Oui|— L T79C e (06| 0 | o
S IFilnoye 3fils (NPN) 5V, s79 ® |® | — | — [Crat
3fils (PNP) 12V S7P Y e | —| — [c
« Longueur de cable 0.5m...— (Exemple) R73C  ® Temps de réponse 1.2ms @ Température d'utilisation — 5 & 60°C
3m....... L (Exemple) R73CL ® Résistance aux chocs — 300m/s? (reed), 1000m/s? (statique)
5m....... Z (Exemple) R73CZ
Sans ..... N  (Exemple) R73CN
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Table rotative

Modéle de haute précision

Série MSUA

Caractéristiques
Modgle 2 MSUA1 MSUA3 MSUA7 MSUA20

Modéle a palette Simple Simple Simple Simple
Rotation'” 90°+10° 180°+10° 90°+10° 80°+10° 90°+10° 180°£10° 90°+10° 180°+10°
Fluide Air (sans lubrification)
Pression d'épreuve MPa 1.05 ‘ 1.5
Température d'utilisation 52a60°C
Plage de pression d'utilisation MPa 02a0.7 0.15a0.7 ‘ 0.15a1.0
Vitesse de rotation s/90° 0.07a0.3

Charge radiale adm. 20N 40N 50N 60N
Charge sur l'axe | Poussée admissible 15N 30N 60N 80N

Moment admissible 0.3N'm 0.7N-m 0.9N-m 2.9N'‘m
Guide Roulements a billes de précision
Position des orifices Orifices latéraux ou axiaux
Raccordement Sorties latérales M3 M5

Sorties vers le haut M3 M5
Précision de la fleche 0.03mm maximum

«1. La version simple palette 90° peut étre réglée a 90°+10° (+5° dans chaque sens)

« 2. Correspondance aux modeles a fixations universelles conventionnels

La version simple palette 180° peut étre réglée a 180°+10° (+5° dans chaque sens) Table rotative Fixations universelles/actionneur rotatif
MSUA 1 — CRBUW10
MSUA 3 —> CRBUW15
MSUA 7 — CRBUW20
MSUA20 — CRBUW30
Plage de rotation de la table Détecteurs compatibles
L'ajustage est possible grace aux vis de réglage (A) et (B) tel qu'indiqué
dans les schémas ci-dessous. Détection magnétique MDSUB1, 3 MDSUB7, 20
i 4 Détecteur Reed D-90/97, D-90A/93A D-R7, R8
Vis de réglage (A) Vis de réglage (B)
Plage de réglage Plage de réglage Détecteur statique D-S99, D-T99, D-S9P D-S7, S7P, T7

(S): 10°

Vis de réglage (A) Vis de réglage (B)
Rotation de 90°

Simple (S): réglable de 80° & 100°

Vis de réglage (B)

Vis de réglage (A)

Rotation de 180°
Simple (S): réglable de 170° & 190°

O
=

Masse
(9
. ) Masse course 0 Unité de détection
Taille Rotation : et
Simple palette 2 détecteurs
1 90 162
180 161 25
3 90 261.5 30
180 259.5
7 90 440 50
180 436
20 %0 675 60
180 670.5

Charge admissible

I
Respectez le moment et la charge recommandés dans le tableau ci-
dessous. (L'utilisation au-dela de ces valeurs peut réduire la durée de
service du produit, provoquer du jeu ou une perte de précision)

%-
fg
6

Nl

==
%° S

&

Taille |Charge radiale adm. (N) Poussée adm. (N) |Moment admissible (N-m)
1 20 15 0.3
3 40 30 0.7
7 50 60 0.9
20 60 80 2.9




Série MSUA

Dimensions Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)
MSUA1 Echelle: 70%
MSUA1-LIS, SE

4 x M4 prof. 8

2x M3 prof. 4

@35h9
3-03H9 prof. 3
0 o17H9 ([al[Bl[c]) 27
[aV) [aY)
2-04.5 traversant 2
( ) Q:\
= vl o © [te) o l LY
236h9 © = 9 [ |
[ \/} 1
A
o7 . © ©
o
wn - d
= 5 o
2 ® ! Vis de réglage de I'angle
% L] |}
2x M3 +H N X
_— LD# | ©, 'bg\ N
05 Réglable: 7.5 maxi
Orifice A . _ Orifice B
3-g3H9 prof. 2.5
0496 (, v )
@9h9
929 8 xM3 prof. 5 @
236h9 o
% v
| © <o NE—
Sorties vers le haut/MSUA1-CISE Q B
E A P o B 8
.' > hd b QO O
Orifice A 95 Orifice B 2% R
-H8 { 1
| 2x M3 B

% 4-M4 prof. 4
78 4N '&F 2 2250

(trous de piétage)

O
2
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Table rotative ;.
Modele de haute précision Série MS UA

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Echelle: 80%

Avec détection magnétique: MSUA1-LIS

%1) 24 : avec D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V
30 :avec D-97, 93A

%2) 60° : avec D-90, 90A, 97, 93A
69 : avec D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V
>
l:\‘:.:::'/’:| f !
0 [ J
| | o [ |
[ 1 [ T 1
& € o] T e
|
& | © S| B
5 |
@ T
/;@ Vis de réglage de l'angle
7 X
ﬁu J | |
I -}
2 x M3
(Position des orifices: @_
sorties latérales uniq.)
Orifice A Orifice B & =3 !
[T 11 &
| , | M

“18.5

29

Pour D-97, 93A

30

@
@

O
=
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Série MSUA

Dimensions

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)

MSUA3

MSUAS3-LIS, SE

241h9
@21H9
n
® o
2-04.5 traversant X / o
042h9 | ©y 2
| 5|
29
©
(3]
[Xo)
~
o}
(V)
2 x M5 r.—l
o] of o
T
Orifice A 05 Qrifice B
2596
@12h9
034
242h9

Sorties vers le haut/MSUA3-CISE

Orifice A

Orifice B

4-114

4 x M4 prof. 8

136

29
3-g3H9 prof. 3 ( |
@FEL N\t s
| |
[ ]
ol =~
oA | 9| s
©
- / @
- < ;
[
02-04.5 travers;ﬁt
)
W& T} ]
ol o]
U
] 3-83H9 prof. 2.5
([A[B.[C])
8 x M4 prof. 7

4 x M4 prof. 5.5

O
2

/A
RER

A\

Echelle: 70%

\ Vis de réglage de l'angle

Réglable: 8.2 maxi o

136

044

2
Prof.5

(trous de piétage)



Table rotative ;.
Modele de haute précision Série M S UA

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Echelle: 80%

Avec détection magnétique: MDSUAS3-[IS

ol

«1)24 : avec D-90, 90A, S99, S99V, SOP, SOPV, T, TO9V ¢/ ¥ *@
30 :avec D-97,93A : a0

* 2) 60° : avec D-90, 90A, 97, 93A
69 :avec D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V

15.5

oy
&

(Position des orifices: |
sorties latérales unig.) @
Orifice A Orifice B . -
I & -Q
I
[T 1] @n_

=3
=3

185

D-97, 93A

30

D &
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Série MSUA

Dimensions

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)

MSUA7

MSUA7-LIS, SE

Sorties vers le haut/MSUA7-ISE

Orifice A Orifice B
13
2 x M5
s
3 \
T
%
NG
047h9
©26H9
< )
2-95.5 traversant D — 0
¥ 2
248h9 . ;
I 1
36
0
o
<
Y w
0
[Te)
©
2x M5 @
— Y
'\Tk | fT 2
Orifice A 0.5 ‘ Orifice B
0696
014h9
042
048h9
4-116

O

4 x M5 prof. 10

Echelle: 60%

2-05.5 traversan/

Q
o<

8 x M4 prof. 8

4 x M5 prof. 7

3-g4H9 prof. 4 36
([A.Bl[C])
]
® |
\,
~ ‘, \1} (<}
. = Iy
T ©

3-04H9 prof. 3

\ Vis de réglage de l'angle

Réglable: 10.2 maxi

([(AL[B} [C])

50

Prof. 5
(trous de piétage)



Table rotative Série MSUA

Modele de haute précision

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Echelle: 60%

Avec détection magnétique: MDSUA7-[1S

Connecteur =
>
Q
L = | 8
EaEes
2L S
(0]
- ©
© [0]
@ 3 g
L =
&
©
N
v
o
[sV)
NN
Connecteur N N @,
0 \ )
8 \ ’ ?
|
F\ /:' ]
| | = I
[ | [ |
= @
> I
2 < &
|53
2
c d
8 @ @\
3 3 Vis de réglage de l'angle
By [}
ES
= |
o | |
<
2x M5 2
X [Te)
(Position des orifices: Q %
sorties latérales uniq.) ==
) ” . © )
Orifice A Orifice B ™ »
i @ @

O
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Série MSUA

Dimensions Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)
MSUA20 Echelle: 50%
MSUA20-L1S, SE

Sorties vers le haut/MSUA20-[ISE

Orifice A 1 Orifice B 4 x M6 prof. 11
2xM5
T 4
© 2
0 ,
[Te]
0 /@\ @ |
U O
252h9
030H9 3-04H9 prof. 4 43
© Py POkt
i (A [BL[C)
2-06.6 traversant i ] &
9 | o
w0 ~ L0 ‘
©53.5h9 ) N =4 I
1 =
T
43 %} © &
©
g T © = o= -
Vis de réglage de l'angle
~ ’ "
‘ ~ 2:06.6 traversant | g ‘ Réglable: 10.3 maxi
|
Q
2x M5 M o
=5 ~ ® N/ I
© —
Orifice A 3— T ¥

1 Orifice B 3-04H9 prof. 3
0896 ((ALBL[C])
216h9

250 8 x M5 prof. 10 @
©53.5h9
o2
4 x M6 prof. 7
(A] Prof. 5
(trous de piétage)
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Table rotative Série MSUA

Modéle de haute précision

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Echelle: 50%

Avec détection magnétique: MDSUA20-[IS

5
2
Q
2
Connecteur =
o
L i - S
o g
| & >
5
® 8 ©
[\
’ 2
'_ A @ 5 = 5 Q Q
Connecteur 2N \\
[ =

6
i
0
@,
o

21.5

Vis de réglage de I'angle

72

2 x M5
(Position des orifices:
sorties latérales uniq.)

<
Orifice A ! M +@ EH
LA 5

25.5 (34.5: Type de connecteur)

31
31

O
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Série MSUA

Construction

Détection magnétique intégrée

MDSUAT1, 3 MDSUA7 , 20

=

Orifice A ||&& !

Orifice B

P

‘o

:

Unité de détection

%J‘@@M

4-120

Simple palette
180° 90°
(Indique la position intermédiaire) (Indique le raccord A sous pression)
Nomenclature
Rep. | Désignation Matiere Remarques
1 |Corps A Alliage d'aluminium Gris clair
2 |CorpsB Alliage d'aluminium Giris clair
3 |[CorpsC Alliage d'aluminium Gris clair
4 | Tige de la palette Acier inox (MSUA20 en acier) Simple palette
5 |Butée Résine Simple palette
6 | Joint de butée NBR
7 |Table Alliage d'aluminium Gris clair
8 | Levier d'arrét Acier
9 | Guide de butée Acier inox
10 | Bague du levier Acier
11 | Bague de retenue du guide Alliage d'aluminium Gris clair
12 | Guide Acier
13 | Guide spécial Acier
14 | Oring de précontrainte Acier inox
15 | Joint torique NBR
16 | Vis de réglage Acier
17 | Ecrou a 6 pans Acier
18 |Vis CHC Acier inox
19 |Vis CHC Acier inox
20 |Vis CHC Acier
21 | Vis du bouton Acier
22 |Vis CHC Acier inox SE uniq.
23 | Etiquette

= Le bouchon 22 est utilisé uniquement pour le raccord de type SE.

O

Modele Référence de l'unité de détection
MDSUA 1 P211070-1
MDSUA 3 P211090-1
MDSUA 7 P211060-1 )

# Les détecteurs ne sont
MDSUA20 P211080-1 pas livrés avec les unités
Bloc pour détecteur
MDSUAT1, 3 MDSUA7, 20
Coté droit Cété gauche Coté gauche et droit

/@

patl

Référence: P211070-8 |Référence: P211070-9 Référence: P211060-8

% Un bloc pour détecteur est I'ensemble nécessaire pour la fixation du détecteur sur une unité de détection.

SVC
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Table rotative/Modele a palette: Standard

seérie ISUB

Tailles 1, 3,7, 20

Pour passer commande

Guidage Position des raccords

[ B [ Modele de base] = Orifices latéraux
E Orifices axiaux
Fixations Le modeéle équipé d'une unité
universelles l de détection n'est disponible
qu'avec sorties latérales.

Sans unité ]
de détection MSUB|20—90||S

1N B

Avec unité ] ]
v Aet il M D SUB|20—90||S —R73

Avec anneau de détection

Taille nominale (couple) e Nombre de détecteurs
1 | MSUB 1 - 2 pes.
3 | MSUB 3 Rotation 1pcs.
7 | MSUB 7 — - n n pcs.
20 | MSUB 20 Application | Symb. | Rotation
Simple 90 90° . . L.
palette | 180 180° L—e Détection magnétique
Double Sélectionnez un détecteur
palette 20 90° compatible dans le tableau ci-dessous.

Plage de réglage de la rotation
Simple palette: +5° de chaque coté.
Double palette: +2.5° de chaque c6té.

Type de palette ®
S Simple palette
D Double palette

Détecteurs compatibles

R R Tensten dlelimanaien Longueur de cable (m)* Exemple: Plourlle m?dﬂéle(MSlltJlBZCC)j a
@ % | a|Connexion| 2 ’ 3 . o simple palette (position des
32 |2 lectri W | Sortie Ve Vea Réf. [Cablage| 0.5 | 3 | 5 |Sans| Application raccords sélectionnée)
S € électrique =) [ [@ | (N) : 5
o 1. Modéle standard (sans détecteur),
5V, 12V |5V, 12V,24V | 90 Radiale o ® @ | — . rotation de 90°, sorties latérales
B Non v [ SR oon | Axiale | @ | ® | @ | — | MSUB20-90S
&J — — 97 Radiale ° P 2. Avec unité de détection (sans
2 fils J— — détecteur), rotation de 180°, sorties
L 100V 93A @ e e | — | latérales MDSUB20-180S
MDSUB1 oav| 12v T99 o (@ | —|— Relais,|  3-Avec unité de détection + détecteur
Fil noyé R73, rotation de 180°, sorties
i TI9V [ ® | — | — , ,
MDSUB3 | Oui 99 APL | taterales MDSUB20-1808-R73
S 3 fils L S99 | Axiale e (@ | — | —
g (NPN) e | @
= 5V, S99V — | — |Circuit
@ 3 fils 12v S9P e |[o|—|— [o
(PNP) S9PV o (o —|—
Fil S R7 [ ] ® | — | —
LI oy — | 100v 3 —
E Connecteur, R73C e o o o
& | Fil noyé , 48V, |24V, 48v,| R80 ® |® — | — [Cii
Non| 2 fils ’ ! ’ ;
MDSUB7 Connecteur oav 100V | 100V R80C | Ayiale (] ® | @ @ [c |Relais,
MDSUB20 Fil noyé 1oy T79 e || —|— | |AP
S | Connecteur . T79C [ J ® o o
g Oui — —
S | Fil noye 3fll|5 (NPN) 5V, S79 ® |® — | — [Ciaut
3fils (PNP) 12V S7P [ ] ® | —|— |[C
# Longueur de cable 0.5m...— (Exemple) R73C  ® Temps de réponse 1.2ms @ Température d'utilisation — 5 a 60°C
3m....... L (Exemple) R73CL ® Résistance aux chocs — 300m/s? (reed), 1000m/s? (statique)
5M ... Z (Exemple) R73CZ
Sans ... N (Exemple) R73CN

O
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Table rotative Série MSUB

Caractéristiques
Modéle3" MSUB1 MSUB3 MSUB7 MSUB20
Modéle a palette Simple Double Simple Double Simple Double Simple Double
Rotation'” 90°£10° {180°£10° | 90°t5° |90°£10° {180°£10° | 90°t5° | 90°£10° |180°+10° | 90°£5° |90°£10° [180°+10°| 90°+5°
Fluide Air (sans lubrification)
Pression d'épreuve MPa 1.05 ‘ 1.5
Température d'utilisation 52a60°C
Plage de pression d'utilisation MPa 0.2a0.7 0.15a0.7 ‘ 0.15a1.0
Vitesse de rotation s/90° 0.07a0.3
Charge radiale adm. 20N 40N 50N 60N
Charge sur I'axe| Poussée admissible 2 15N 30N 60N 80N
10N 15N 30N 40N
Moment admissible 0.3N‘m 0.7 N'm 0.9N'‘m 2.9N-m
Guide Roulements & billes
Position des orifices Orifices latéraux ou axiaux
Raccordement| Sorties latérales M3 M5
Sorties vers le haut M3 M5
1. La version simple 90° peut étre réglée a 90°+10° (£5° dans chaque sens) = 3. Correspondance aux modéles a fixations universelles conventionnels
La version simple 180° peut étre réglée a 180°110° (£5° dans chaque sens) Table rotative Actionneur rotatit a fixations universelles
La version double 90° peut étre réglée a 90°15° (+2.5° dans chaque sens) MSUB 1 — CRBUW10
e Les angles de rotation autres que 90° et 180° (simple) sont disponibles sur commande. MSUB 3 [ CRBUW15
x 2. La charge de poussée admissible est directionnelle. Pour de plus amples détails, veuillez MSUB 7 — CRBUW20
vous référer au tableau des charges ci-dessous. MSUB20 — CRBUW30
Plage de rotation de la table Détecteurs compatibles
L'ajustage est possible grace aux vis de réglage (A) et (B) tel qu'indiqué
dans les schémas ci-dessous. Détection magnétique MDSUBH1, 3 MDSUB7, 20
Vis de réglage (B) Détecteur Reed D-90/97, D-90A/93A D-R7, R8

Plage de réglage

Vis de réglage (A) (S): 10° Détecteur statique D-S99, D-T99, D-S9P D-S7, D-S7P, T7
Plage de réglage D): 5°
(5):10° ® Masse
g
Tei ) Masse de base Unité de+détection
aille Rotation EE Double D A

1 90 145 150 o5
180 140 —
- - 90 230 240

Orifices de piétage 3 30
180 225 —

Vis de réglage (A) Vis de réglage (B) 7 90 360 375 50
Rotation de 90° 180 355 -

Simple (S): réglable de 80° & 100° 20 90 510 580 60
Double (D): réglable de 85° a 95° 180 505 —

Charge admissible

Vis de réglage (A)
Plage de réglage

Respectez le moment et la charge recommandés dans le tableau

ﬁ;’/’/”)_f"". ci-dessous. (L'utilisation au-dela de ces valeurs peut réduire la durée de
% /l! DX service du produit, provoquer du jeu ou une perte de précision)

/ﬂo‘{

&/

77

7,

Vis de réglage (A)

Vis de réglage (B) 69%(9 @%@ $§M @

Rotation de 180°
Simple (S): réglable de 170° a 190°
+ Le modéle a double n'est pas disponible pour le modéle & rotation 180°.

Taille  [Charge radiale adm. (N) Poussée adm. (N) | Moment admissible (N-m)

1 20 ® 15 ® 10 0.3
3 40 30 15 0.7
7 50 60 30 0.9
20 60 80 40 29
% S\VC 4-123



Série MISUB

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Dimensions
MSUB1 (Simple palette)
2-M4 prof. 8 2-M3 prof. 4
MSUB1-LIS, SE
2 35h9 R
« _Z1THY 1 s
2- 94,5 ! ™y

traversant ] : 3-93H9 prof. 5
= o~ ([A,B,€) ;
2 36h9 | L]
: 1

[Table .o(aliv% 5% 4 \ ] I \r\, 1 iI

e
T
@

A
145

24
145
DET
-

LD

D ; ) P 4 . .
H‘é\ _ S /}-‘ 27 Vis de réglagex*
Lo v En ol
L 1 % | 3
i
oriice A )ﬂg/ AL Sy 2-045 Réglable 5.75
ritice A m‘t‘ i - w“ traversant maxi
I
NS osl I \Orifice B
496
2 9h9 4-M3 prof. 5
2
e 729 | 2-045
= £ 36h9 traversant
-9-5/ —j_
1
B
R EE
#75 B, 7y | U
= =
B fantv ,
L) 1
2-M4  prof.8 \
Sorties vers le haut /MSUB1-CISE 225
-t
Orifice A 95 Orifice B
\dfh 4/ —
| + |
Prof. 5

y (Trous de piétage)

85

x Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
d'environ 270° pour le modele a simple palette et 100°
pour le modele a double palette. Dans ces conditions,
les caractéristiques ne seront pas respectées. Veuillez,
par conséquent, utiliser le réglage dans les valeurs
maxi recommandées.

O
2
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Table rotative Série MSUB

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)

Avec détection magnétique: MDSUB1-[1S

%1) Avec 24 : D-90, 90A, S99(V), T99(V), S9P(V)
Avec 30 : D-97, 93A

*2) Avec 60° : D-90, 90A, 97, 93A
Avec 69° : D-S99(V), T99(V), SOP(V)

1*
30

14.7

= =]
@@, |

Orifice A Orifice B
oo m

asss
<

Vis de réglages

&

2 X M3
(Position des orifices:

sorties latérales uniq.) [ @_

1$
24

+ Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
d'environ 270° pour le modéle a simple palette et 100°
pour le modele a double palette. Dans ces conditions,
les caractéristiques ne seront pas respectées. Veuillez,
par conséquent, utiliser le réglage dans les valeurs maxi
recommandées.
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Série MISUB

Dimensions

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)

MSUB1 (Double palette)

MSUB1-LID

+ Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
d'environ 270° pour le modéle a simple palette et 100°
pour le modéle a double crémaillére. Dans ces

conditions,

les caractéristiques ne seront

pas

respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le réglage
dans les marges maxi recommandées.

6 X harof. 4
2 X4uprof. 8

#38h9
F17HS
© 10
i [ b |
: 1 3 3-@3H9 prof.5 [
2-04.5 == ~ ) |'
traversant ol ([A], [B], €]
236h9 \ : F |
b i
i s S 27 i P o
s | — -
%}g 3O 4y 8 . '
+. + v
ﬂ — /q) o7 %} Vis de réglages
=T r 1
P |
7 A L i J
L1
Orifice A~ J?/__I—M Orifice B == 2-04.5 (T
1 =) traversant Réglable maxi 5.75
o O o 9
2 X M3 —| & | ﬁa
24gh
#9h9 4 X mrof. 5
259 traversant
#Z36h9
Pk
B
%
; - !
:}'h
o o
= ]
2/
Sorties vers le haut /MSUB1-[IDE 5
2 X MpI’Of. 8 22
Orifice A Orifice B
95
2 X M3

h

Y
(7

85

[

iche
+ —_—
i 5

NSS4

sk

Prof. 5
(Trous de piétage)
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Table rotative Série MSUB

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Avec détection magnétique: MDSUB1-[ 1D

% 1) Avec 24 : D-90, 90A, S99(V), T99(V), S9P(V)
Avec 30 : D-97, 93A

# 2) Avec 60° : D-90, 90A, 97, 93A
Avec 69° : D-S99(V), T99(V), S9P(V)

14.7

.

i A Vis de réglage:
?{ |—|—| ﬁ I
Orifice A | _l_‘_T__’_l_

%
&

[

2 X M3 '[ T
(Position des orifices: i @- !
sorties latérales unig.) : 8 =3 !

1 =)
[ L
| ! |
ﬁ | ﬁ
2185

30

1:?.

* Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera d'environ 270°
pour le modele a simple palette et 100° pour le modele a double
palette. Dans ces conditions, les caractéristiques ne seront pas
respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le réglage dans les
valeurs maxi recommandées.
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Série MSUB

Dimensions Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

MSUBS3 (Simple palette, double palette)
MSUB3-LIS, D

Méplat
+ +
<= )
aili Simple palette Double palette
w
o $21H9 o8
i 3-G3HS prof. 5
traversant
I ([al
m] ® T g
#42h9 — o
Tabia rotaiive og \ﬁ‘r‘} o | B8
u l w0 O w
- = e _—l

b N & " ;;} |
;) Q m“ 2 i | 219‘ \, Vis de réglage=*
10.5 ]
\Eﬂl S I 2-645 / l—[_‘

" i /
Orifice A i [ ot i/ S
— @ \\ i o traversant [I;I]
0.5

| Orifice B
2 X M5 / :

#5g€ 4 X Maprof. 7

20 2-845
$34 traversant LY

242h8

Réglable maxi 6.25

_S_orties vers le haut/MSUB3-LISE, DE

Orifice A 10 Orifice B

cha

1

Prof. 5
(Trous de piétage)

% Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
d'environ 270° pour le modéle a simple palette et

Leg schémas ci-dessgs représentent des modéles 100° pour le modéle a double palette. Dans ces
a simple palette. La différence entre les modéles & conditions, les caractéristiques ne seront pas
simple et a double palette réside dans les parties respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le
chanfreinées des schémas. réglage dans les marges maxi recommandées.

O
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Table rotative Série MSUB

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

Avec détection magnétique: MDSUB3 o

* 1) Avec 24 : D-90, 90A, S99(V), T99(V), S9P(V)
Avec 30 : D-97, 93A

* 2) Avec 60° : D-90, 90A, 97, 93A
Avec 69° : D-S99(V), T99(V), S9P(V)

* Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera d'environ 270°
pour le modeéle a simple palette et 100° pour le modéle a double
crémailléere. Dans ces conditions, les caractéristiques ne seront
pas respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le réglage
dans les valeurs maxi recommandées.

18

!mle mam! [ - |
O

: - Vis de réglage+
[N . .
L — J

P
O
&
6}

Orifice B

Orifice A
2 X M5

29
*
4

(Position des orifices:

sorties latérales uniq.) | i
ﬁ | r

#18.5

$34

i

SO

30

1

® &
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Série MSUB

Dimensions

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B. (mm)

MSUB?7 (Simple palette, double palette)
MSUB7-LIS, D

2 X M5 prof.10  Méplat

#47h9
- = Simple palette Double palette
lﬂ.| #26H9 i
o 1 ]
2055 |
traversant \ i - l 3-04Hg prof. 6
4 = 2
R o
b o
#48h9 l
Table rotalive 36 i \ &D— ]
| T 2 I
b : @ 1 ;T} | '@‘ Vis de réglage:
O 2 o R
.l o 2 L — J
L~ . .
2- 055 / Réglable maxi 8.25
Orifice A 1 "\ Orifice B ‘ -
Jritice 21 s - e [ orrce - = traversant
I'T1 i 1
0 )
2 X M5 o o s
0.5
p 4 X mgrof. 8
#6g6
#14h0 traversant
¢42
$48h3
Sorties vers le haut/MSUB7-[ISE
Orifice A Orifice B
13
pee=—n 2 X M5
2 % Meprof. 8
2
Prof. 5
(Trous de piétage)
Les schémas ci-dessus représentent des modeéles & # Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
simple palette. La différence entre les modeéles a simple d'environ 270° pour le modéle & simple palette et 100°
et a double palette réside dans les parties chanfreinées pour le modéle a double palette. Dans ces conditions,
des schémas. les caractéristiques ne seront pas respectées. Veuillez,
par conséquent, utiliser le réglage dans les valeurs maxi
~ recommandées.
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Table rotative Série MSUB

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)

Avec détection magnétique: MDSUB7

* Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
d'environ 270° pour le modele & simple palette et
100° pour le modéle & double palette. Dans ces
conditions, les caractéristiques ne seront pas
respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le

réglage dans les valeurs maxi recommandées.

i

1 *
255

X

Vis de réglage*

2 X Ms

(Position des orifices:
sorties latérales uniq.)

o
20.5

O

5
Table mitative .
()
SANE
2 fa) 1
L P \«\\ 1] 3
e ~
Orifice A~ / . Orifice B
/ ] 1] ]|
T
i i 3
Juije T T
Il ] |
25 -
= $42 )

x1) 25.5: Fil noyé

34.5: Connecteur

%2) 20.5: Fil noyé

26.5: Connecteur
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Série MSUB

Dimensions Ces schémas sont pour une alimentation de la table par l'orifice B.

MSU B20 (Simple palette, double palette)
MSUB20-L1S, D

2 X mprof. 12 Méplat

#52h9
S Double palette
#30H9
™ | B
2068
traversant 1 e 4
Q| 3-04Hg prof. 6
$53.5hg \ @EEE ™

|
1)
5

% &2

1

34
21.5
e o
8
63

@ ©
1 Lo + i Vis de réglage*
7 © 3 43
) & J
N < 2-06.6 /
Orifice A 13 1. Orifice B [ traversant
| M1 : | ) .
= o [=-_ Réglable maxi 8.75

2 X M5

486

4 X mpgrof. 8
- §
[ 2.%'6
450 | '_ traversant
R
Sorties vers le haut/MSUB20-[ISE _
14 ﬁl
e — Orifice B - X - ol 2l 8
| NS < :
IIIII ...-" . —_JL
.' --,.._.. -_ 4&-[
‘
E—

25
Prof. 5

(Trous de piétage)

* Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera
d'environ 270° pour le modéle a simple palette et
100° pour le modele a double palette. Dans ces
conditions, les caractéristiques ne seront pas
respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le

réglage dans les valeurs maxi recommandées.
4-132 ZS\NC gag

Les schémas ci-dessus représentent des modeles a simple
palette. La différence entre les modeéles a simple et a double
palette réside dans les parties chanfreinées des schémas.



Table rotative Série MSUB

Ces schémas sont pour une alimentation de la table par I'orifice B. (mm)

Avec détection magnétique: MDSUB20

%
205

x1) 25.5: Fil noyé
34.5: Connecteur

*2) 20.5: Fil noyé
26.5: Connecteur

|
o™
[al}
| ] | |
Table rotative -(P— o
(':E} i : 'G) o q} @ Vis de réglages
o
. L7 B | I T
Orifice A
/ Orifice B
2 X M5 V4
(Position des orifices:
sorties latérales uniq.) [ E; i I
e
5 il 5
El={=[=] @ @
g
£ 0
$25
#50

. 0
-3

* Si vous enlevez la vis de réglage, la rotation sera

! d'environ 270° pour le modéle a simple palette et

% 0 100° pour le modéle a double palette. Dans ces

& conditions, les caractéristiques ne seront pas

respectées. Veuillez, par conséquent, utiliser le

réglage dans les valeurs maxi recommandées.

O
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Série MSUB

Construction/nomenclature

® 0 @
D
\__é"!

H
o 1]l e

T

5

Indique une position
intermédiaire

Simple palette: taille 1 Simple palette: tailles 3, 7, 20
7 @ {E} @ @ @ 13
an i
1 1 1 ]
2 | | 2 ! !
; rere
Sl H By g = ﬂ:d_,-:-g i)
3 ) " e 3\ » === i
@ -+ n —F' < o + LB T
T l : En_ 28
Uk [ Il @) — @)
a
® ©®
1 14)
Double palette: taille 1 Double palette: tailles 3,7, 20
an
1 [} e
I ! | ] 2 @
5| 4y B g ;
B=5E
+ S + 3 i
g s
o
2 i
— 4
1 16
L) ®
i
Détection magnétique intégrée
Les unités sont identiques pour les modéles a simple et double palette.
MDSUBH1, 3 MDSUB?7, 20

Orifice A Orifice B

Unité de détection

La structure externe du MDSUB1 a
double palette est différente.

4-134 L7

) |

\ I /

=1
@ ] | )| &
teigpy

o

est sous pression

Nomenclature

90 Simple palette Double palette
Indique que A ) ( Indique une position ) ( Indique que A )

intermédiaire pour 180° est sous pression

Rep. Désignation Matiere Remarques
1 | Corps (A) Alliage d'aluminium Gris clair
2 | Corps (B) Alliage d'aluminium Giris clair

) Acier inox (MSUB20: Acier) Simple palette
3 | Tige de la palette Acior Double palette
4 | Butée Résine Simple palette
5 | Butée Acier inox Double palette
6 | Joint de butée NBR
7 | Table Alliage d'aluminium Gris clair
8 | Levier d'arrét (D) Acier
9 | Levier d'arrét (S) Acier
10 | Bague du levier Acier
11 | Collier Acier
12 | Guide Acier
13 | Guide Acier
14 | O ring de précontrainte Acier inox
15 | Racleur NBR
16 | Joint torique NBR
17 | Vis de réglage Acier
18 | Ecrou a 6 pans Acier inox
19 | Vis CHC Acier inox
20 |Vis CHC Acier inox
21 | Vis CHC Acier inox
22 | Vis du bouton Acier
23 | Obturateur NBR
24 | Vis CHC Acier inox
25 | Fond Alliage d'aluminium SE unig.
26 | Plaque Résine
27 | Joint NBR
28 | Joint torique NBR
29 | Joint torique NBR
30 | Etiquette

* Le bouchon 24 est utilisé uniquement pour le raccord de type SE.

Modeéle Référence de ['unité de détection
MDSUB 1 P211070-1
MDSUB 3 P211090-1
MDSUB 7 P211060-1 « Les détecteurs ne sont pas
livrés avec les unités de
MDSUB20 P211080-1 détection.
Bloc pour détecteur
Pour MDSUBH1, 3 Pour MDSUB?7, 20
Cobté droit Cété gauche Coté gauche et droit

o

Référence: P211070-8 | Référence: P211070-9 Référence: P211060-8

= Un bloc pour détecteur est I'ensemble nécessaire pour la fixation du détecteur sur une unité de détection.



Série MSU
Caracteristiques des deétecteurs

Détecteurs compatibles

. Série compatible Modele de détecteur Connexion électrique
VY Détecteur D-90, 90A Fil noyé (2 fils)
e \ MDSUCTH Reed D-97, 93A Fil noyé (2 fils)
. . MDSULI3 Détoct D-S99, S99V Fil noyé (3 fils)
. - Ty Sfa‘ff eur D-S9P, S9PV Fil noyé (3 fils) PNP
L a6 > que S
> B ,\ D-T99, T99V Fil noyé (2 fils)
s Ve ! o) Détecteur D-R73 Fil noyé (2 fils)
ﬂq’ o ) - MDSULT7 Reed D-R80 Fil noyé (2 fils), connecteur (2 fils)
(= it D-S79 Fil noyé (3 fils
o ) MDSULI20 | Détecteur I o7p Fil 'ys :1 P)NP
statique il noyé (3 fils)
D-T79 Fil noyé (2 fils), connecteur (2 fils)

Plage de rotation et position de montage des détecteurs

MSUN, 3
Version simple palette Version double palette (MSUB uniq.)
90° 180° 90° Détecteur pour

END2

Détecteur pour
i END2

Détecteur pour
END1

END2
MSU[17, 20
Version simple palette
90° 180°
END2 7
% Détecteur pour
Détecteur pour END2
END1 END2
END1 END1
Détecteur pour
Détecteur pour END1
END2
Plages de rotation et hystérésis
Modéle Plage de rotation Hystérésis
MDSU[N, 3 110° 10°
MDSUL17, 20 90°
Table Orifice B Détecteur
\ {9 = [E==22
@{# = H
@ -¢< S i j |
& N o .
~\ Orifice A
Orifice de piétage
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I Série MSU
Caractéristiques des détecteurs

Changement des positions de détection Classification des fixations du détecteur

MDSU[, 3

Vis de bl | |
is de blocage m @g o {0}

-

A
i AR
1 | Cété gauche Coté droit
| }@_ ==8 D-CJ992 D- 0] 991
1 @_ gy MDSULT7, 20
L— 1 =] @—/VM
- <
Coté gauche Cobté droit
D-0002 D- OO 1

Unités de détection

Référence de l'unité de détection

Modele Référence de l'unité
MDSUL] 1 P211070-1
3 MDSUCI 3 P211090-1
& MDSUL] 7 P211060-1
R
(7 3 MDSUL] 20 P211080-1
Blocs pour détecteur
B=== 2 MDSUL1, 3 MDSUL17, 20
| 2 Coté droit Coté gauche Coté gauche et droit

)

B o
ll__' _[.:._l - J @\% )
\\% @/

“ Levier
\_Mmagnétique Référence: P211070-8 Référence: P211070-9 Référence: P211060-8

# Un bloc pour détecteur est I'ensemble nécessaire pour la fixation du détecteur sur une unité de détection.

Unité V'é =

& /\ Précaution

détection ™= = = ommmmm - .- - - - - - -

[

[
1 Veuillez lire ces consignes avant |
I I'utilisation. :
[
b o o o e e e e e e e o e 1
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Série MSU o _
Précautions spécifiques aux produit

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

| Sélection |

A\ Attention

1. Maintenir I'énergie de charge dans la plage
d'énergie admissible.
Si la plage est excéssive, le produit pourrait endommager

I'équipement ou blesser le personnel. (Reportez-vous aux proc-
édures de sélection du modéle de ce catalogue.)

’ Entretien

A\ Précaution

<Version haute précision/MSUA>

Si vous désirez un actionneur rotatif et une
table pour la maintenance, utilisez les
références ci-dessous.

Actionneur rotatif Modele Référence

MSUA 1-JS P402070-2A
MSUA 1-[1SE P402070-2B
MSUA 3-JS P402090-2A
MSUA 3-[ISE P402090-2B
MSUA 7-C0S P402060-2A
MSUA 7-[1SE P402060-2B
MSUA20-[]S P402080-2A
MSUA20- (] SE P402080-2B

/\ Précaution

1. En cas de variations de charge, appliquer un
couple sur l'actionneur en laissant une marge
de sécurité.

En cas de déplacement horizontal, des erreurs peuvent surve-
nir en raison des variations de charge.

] Fixation \

/\Précaution
1. Régler l'angle de rotation en respectant les
plages recommandées. (90°+10, 180°+10) (5°

en fin de rotation)
Un réglage au-dela de ces plages pourrait entrainer des erreurs
de fonctionnement ou endommager les détecteurs.

Modele Référence
MSUA 1- 900 P402070-3A
MSUA 1-1800J P402070-3B
MSUA 3- 901 P402090-3A
MSUA 3-180 1 P402090-3B
MSUA 7- 90 P402060-3A
MSUA 7-180 0 P402060-3B
MSUA20- 90 P402080-3A
MSUA20-180 [J P402080-3B

2. Réglez le temps de rotation en respectant les
plages recommandées a l'aide d'un régleur
de débit, etc. (0.07 a 0.3s/90°)

Le produit, muni d'un orifice calibré, n'est pas prévu pour étre

utilisé au-dela de 0.07s/90°. Cependant, en cas de grande
inertie de charge, I'énergie admissible peut étre excédée et
endommager I'équipement. (Reportez-vous aux procédures de
sélection du modele de ce catalogue.)

En outre, un réglage a une vitesse inférieure a 0.3s/90° peut
provoquer des a-coups ou l'arrét de la table .

Note 1) L'angle de rotation ne doit pas étre changé méme si l'unité rotative a été
remplacée. Pour I'entretien, commandez des pieces compatibles avec le
modeéle utilisé.

Note 2) En raison de la construction spéciale de la série MSUB, la table et
I'actionneur ne peuvent pas étre commandés séparément.
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